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1 Bezbednosne informacije i vaZzne napomene u vezi upotrebe

Da biste osigurali bezbednost za osoblje i opremu, pazljivo procitajte ovo
poglavlje pre prve upotrebe frekventnog regulatora.

1.1 Mere predostroznosti

U ovom priruc¢niku postoje tri vrste upozorenja u vezi bezbednosti, kako sledi:

Simbol Opis simbola
u Pogresno rukovanje mozZe izazvati smrtne posledice,
ozbiljne telesne povrede ili ozbiljnu Stetu na imovini.

. Pogresne i neblagovremeno sprovedene mere predostroznosti
tokom rada frekvnenog regulatora mogu dovesti do telesnih
povreda ili ostecenja uredaja.

@ Potrebna je posebna opreznost dok je frekventni
Napomena! | regulator u upotrebi.
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Ne prekidati direktan dovod elektricne struje u toku rada
frekventnog regulatora, njegovog ubrzavanja ili usporavanja.
Dovod struje se moZe prekinuti kad regulator u potpunosti

prestane s radom ili kad se isklju¢i. U protivnom, odgovornost je
korisnikova za Stetu na regulatoru i drugim spravama, kao i za
telesne povrede.

(1) Ne prikljucivati izvor napajanja naizmeni¢nom strujom
(AC) na izlazne terminale U, Vi W, jer u suprotnom moze doéi
do potpunog ostecenja frekventnog regulatora.

Izbegavati kratak spoj izmedu (-) i (+), jer u suprotnom moze
do¢i do oStecenja regulatora i kratkog spoja u izvoru napajanja.

Ne postavljati regulator na zapaljive predmete, jer
u suprotnom moze do¢i do pozara.

Ne postavljati regulator u okruZenju sa eksplozivnim
gasom, jer u suprotnom mozZe doc¢i do eksplozije.

Nakon zavrSetka instalacije, moraju se izolovati svi

otvoreni prikljucci, kako bi se sprecio strujni udar.
Ne dodirivati frekventni regulator mokrim rukama kada
je ukljucen, jer u suprotnom moze doci do strujnog udara.

Terminal za uzemljenje frekv.regulatora mora da

bude adekvatno povezan sa uzemljenjem.

Ne otvarati prednji panel frekv.regulatora radi
prikljucivanja ako je uredaj pod napajanjem. Bilo kakav rad na
priklju¢cima frekv.regulatora ili na njih.proveri ne sme se
obavljati pre manje od 10 min.nakon isklju¢ivanja napajanja.

Sva prikljudivanja na frekv.regulator mora obaviti kvalif.
tehnicar. Nije dozvoljeno unoSenje bilo kojih provodnickih
predmeta unutar ku¢ista regulatora radi izbegavanja
elektr. udara ili oStecenja uredaja.

Ukoliko se frekv.regulator nije koristio duZe od 6 meseci, pre
sledeceg kori$¢enja potrebno je upotrebiti regulator napona za
nazivno napajanje, a potom ostaviti uredaj sat vremena u
pasivnom reZimu rada. U suprotnom moZe do¢i do strujnog
dara ili oStecenja uredaja.

/(I)Nemojte povezivati nijedan kontrol.terminal frekv.regulatora
osim TA, TB, TC sa izvorom naizm.struje 220V/380V, u
suprotnom moZe doéi do kompletnog unistenja uredaja.

A (2)Nije dozvoljeno instaliranje i startovanje frekv.regulatora

koji Je ili osteCen ili mu nedostaju delovi-to moZe dovesti do

pozara ili licne povrede.

(3)Frekvetni regulator se mora instalirati na osnovi koja je u

stanju da nosi teZinu uredaja, u suprotnom on moZe pasti.




1 Bezbednosne informacije i vazne napomene u vezi upotrebe

1.2 Oblast primene frekventnog regulatora

Ova vrsta frekventnog regulatora upotrebljava se samo sa
trofaznim asinhronim motorom (AC motor) i samo u opstoj industriji.

Treba pazljivo rukovati i konsultovati proizvodaca kada se frekventni
regulator koristi sa opremom koja moze da uti¢e na fizicku bezbednost,
bezbednost materijalne svojine i bezbednost samog uredaja.

Ovaj tip frekventnog regulatora je upravljacki uredaj za motore opste
namene. Ako se uredaj koristi sa opremom koja moze biti opasna, neophodno
je preduzeti mere predostroznosti kako bi se osigurala bezbednost u slucaju
kvara regulatora.

1.3 Napomene u vezi upotrebe

Neophodno je najpre se pobrinuti za to da je izabrani opseg brzine motora
adekvatan za lezajeve motora i ostale mehanicke uredaje. Takode se mora
uzeti u obzir nivo buke i vibracija kada motor radi iznad nominalne
frekvencije.

Neophodno je odabrati odgovarajuci kocioni sklop u slucaju da frekventni
regulator iskoci iz elektri€ne mreze zbog strujnog i naponskog
preoptereéenja ne bi li se zadrzao normalan rad kada se koristi za
mehanizme sa velikim inercijalnim opterec¢enjem ili sa razli¢itim
dizalicama.

Startovanje i zaustavljanje frekventnog regulatora kontrolise se preko
terminala ili drugog regulisanog komandnog kanala, a u protivnom,

moze do¢i do oStecenja regulatora preko povezivanja ulaznog prikljucka
regulatora na veliki strujni prekidac kao $to je kontaktor.

Ako su frekventni regulator i motor povezani preko prekidackog uredaja
(kontaktora), prilikom otvaranja kontaktora, proveriti da li je frekventni
regulator iskljucen i da nema napona na izlazu, inace ¢e se oStetiti njegovi
izlazni moduli.

Kod nekih vrednosti izlazne frekvencije frekventnog regulatora mogu se
pojaviti rezonantne oscilacije u opterecenju. Za uklanjanje rezonance,
moraju se primeniti adekvatna podesavanja.

Pre upotrebe, proveriti da li je napajanje uredaja u dozvoljenom opsegu.
Ukoliko nije, potrebno je promeniti napajanje ili koristiti neki drugi tip
frekventnog regulatora predviden za dati napon.

Ako je frekventni regulator na mestu ¢ija je visina preko 1000 metara
nadmorske visine, onda se strujno opterecenje regulatora i njegova izlazna
struja moraju smanjiti. Na svakih 1000 metara, nominalni ulazni i izlazni
napon regulatora treba smanjiti za oko 10%.

Pre prvog startovanja ili u slucaju kada motor nije dugo kori§¢en, mora se
izvr§iti merenje otpornosti izolacije. Metod provere prikazan je na
grafickom prikazu 1.1.
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Ako se mesto instalacije frekv.regulatora nalazi iznad 1000 m
nadm.visine, izlazna struja mora biti redukovana. Na svakih 1000 m, nazivna
izlazna struja regulatora mora biti smanjena za 10%.

Pre prvog pusStanja u rad i u slucaju kada motor nije koris¢en duze vreme,
potrebno je izvesti merenje otpornosti izolacije. Metod provere je prikazan na
S1.1-1. Merenje treba izvoditi upotrebom megommetra od 500V. U isto vreme
otpornost izolacije treba da bude najmanje 5 MQ, u suprotnom frekventni
regulator se moze ostetiti.

Nije dozvoljeno povezivanje kondenzatora sa izlaznim terminalima
frekventnog regulatora radi povecanja snage-ovo moze voditi ka oStec¢enju
uredaja (SI. 1-2).

ENS500/EN600

Po zavretku povezivanja, kratko
spojite U,V,W radi merenja otpornosti

—
—
/ izolacije

EN500/EN600

ENSOD/ENG00

“
!
;‘ Megohmmetar

S1.1-1 Provera izolacije motora S1.1-2 Nije dopuSteno povezivanje kondenzatora sa
izlazima frekventnog regulatora

1.4 Napomene u vezi odlaganja frekventnog regulatora i njegovih
komponenti:

Napomene u vezi rukovanja odbacenim frekv.regulatorom i komponentama:
Frekventni regulator treba odloziti kao industrijski otpad.
Elektroliticki kondenzatori mogu eksplodirati ako se spaljuju.
Plastika i guma mogu proizvesti otrovne i Stetne gasove prilikom
sagorevanja. Potrebne mere predostroznosti se moraju unapred preduzeti.
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2 Tip frekventnog regulatora i specifikacije

2.1 Kontrola stanja uredaja po prijemu

Proveriti da li su prisutna oStec¢enja frekventnog regulatora tokom
transporta ili da li ima nedostajucih delova.

Proveriti da li su delovi navedeni na listi za pakovanje prisutni.

Proveriti da li se oznaka modela frekventnog regulatora na nazivnoj plo€ici sa
tehnickim karakteristikama podudara sa modelom koji ste narucili.
Garantujemo konstantnu kontrolu kvaliteta proizvoda u svim fazama proizvodnje,
pakovanja i isporuke. U slu€aju bilo kakvih problema prilikom kori§¢enja molimo
da kontaktirate nas ili bilo kog naseg distributera radi njihovog blagovremenog
reSenja.
2.2 Objasnjenje tipa frekventnog regulatora

EN600 - 4T 00156 / 0022P B

Kod Naziv | | Kod Dodaci

EN500 |Serijski br.
B Ugrad.ko¢.modul

EN600 |Serijski br.

Code  [Kl. napona m;i;na
Kod ventilatora ili
Py T Taza 2207 pumpe (KW)
4T 3 faze 380V 0015P L5
Snaga motora 0022P 22
Code opste namene
sa konst.obrt.
oment. (KW) 6300P 630
0004 0.4
0007 0.75
5600G 560,
6300G 630 S1.2-1 Opis tipa frekv.regulatora

2.3 Objasnjenje podataka sa nazivne plocice

Nazivna plo€ica na grafickom prikazu 2.2, sa tipskim i nominalnim parametrima
frekventnog regulatora, nalazi se pri dnu desne strane kucéista regulatora.

@ EN600 INVERTER Serijski broj.
TYPE: EN600-4T0550G/0750P Tip
SOURCE: 3PH 380V 50/60Hz Naziv.napon i struja
OUTPUT: 55/75KW 112/150A Snaga motora i izlaz.struja
C€s.N: Serijski broj.

m-; ‘I’* Proizvodac i zemlja porekla

S1.2-2 Nazivna plocica
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2.4 Tabela tipova serija frekventnih regulatora

Ulazni Nazivna izlazna Snaga motora
napon Tip frekv.regulatora struja (A) (KW)
EN600-250004 25 0.4
EN600-250007 4 0.75
1 faza
220V EN600-2S0015 7 1.5
EN600-250022 10 22
EN600-250037 15 3.7
EN600-4T0007G/0015P 2.3/3.7 0.75/1.5
EN600-4T0015G/0022P 3.7/5 1.572.2
EN600-4T0022G/0037P 5/8.5 2.2/3.7
EN600-4T0037G/0055P 8.5/13 3.7/5.5
EN600-4T0055G/0075P 13/17 5.5/1.5
EN600-4T0075G/0110P 17/25 7.5/11
EN600-4T0110G/0150P 25/33 11/15
EN600-4T0150G/0185P 33/39 15/18.5
EN600-4T0185G/0220P 39/45 18.5/22
EN600-4T0220G/0300P 45/60 22/30
EN600-4T0300G/0370P 60/75 30/37
EN600-4T0370G/0450P 75/91 37/45
EN600-4T0450G/0550P 91/112 45/55
3 faze EN600-4T0550G/0750P 112/150 55/75
380V EN500-4T0750G/0900P 150/176 75/90
EN500-4T0900G/1100P 176/210 90/110
EN500-4T1100G/1320P 210/253 110/132
EN500-4T1320G/1600P 253/304 132/160
EN500-4T1600G/2000P 304/380 160/200
EN500-4T2000G/2200P 380/426 200/220
EN500-4T2200G/2500P 426/474 220/250
EN500-4T2500G/2800P 474/520 250/280
EN500-4T2800G/3150P 520/600 280/315
EN500-4T3150G/3550P 600/650 315/355
EN500-4T3550G/3750P 650/680 355/375
EN500-4T3750G/4000P 680/750 375/400
EN500-4T4000G/4500P 750/800 400/450
EN500-4T4500G/5000P 800/870 450/500
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EN500-4T5000G/5600P 870/940 500/560
EN500-4T5600G/6300P 940/1100 560/630
EN500-4T6300G 1100 630
2.5 Izgled modela i nazivi delova
2.5.1 EN600
Gornji poklopac LED displej LED displej

Donji poklopac

Kontr.kablov.ulaz

Donji poklopac

Gornji poklopac

Operat.tastatura

Nazivna Kontrol.kabl.
plocica ulaz Nazivna plocica
Otvor za ventilato KlabLU]de za /
ulaznu i Otvor za -u._____ kY : —
izlaznu struju ventilator ~y Kabl.ulaz za

ulaznu i izlaznu
struju

S1.2-3 EN600 crteZ sa nazivima delova

2.5.2 EN500

Operat.tastatura
Gornji poklopac

Kabl.ulaz za
ulaznu i izlaznu
struju

Kontr.kabl.ulaz

N Donja montazna
rupa

Operat.tastatura

Kabl.ulaz za

ulaznu i
izlaznu struju Kontrol.kabl.ulaz

Donja montazna rupa

S1.2-4 EN500 crteZ sa nazivima delova
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2.6 Spoljne dimenzije
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S1.2-5 Spoljne dimenzije
Tabela 2-1 EN600 montaZne dimenzije

Tip frekv.regulatora a 13 W L v i 10 Rupa Slika
(mm) (mm) | (mm) (mm) | (mm) (mm) (mm) (mm)
EN600-2S0004
EN600-2S0007
104 186 115 200 151 - 164 5 Sl.a
EN600-2S0015
EN600-2S0022
EN600-2S0037 129 227 140 240 175 - 188 5 Sl.a
EN600-4T0007G/0015P
EN600-4T0015G/0022P
104 186 115 200 151 - 164 5 Sl.a
EN600-4T0022G/0037P
EN600-4T0037G/0055P
EN600-4T0055G/0075P
129 227 140 240 175 - 188 5 Sl.a
EN600-4T0075G/0110P
EN600-4T0110G/0150P
165 281 180 304 189 - 202 6 Sl.a
EN600-4T0150G/0185P
EN600-4T0185G/0220P
180 382 250 398 210 214 223 9 Sl.b
EN600-4T0220G/0300P
EN600-4T0300G/0370P
180 434 280 450 240 244 253 9 Sl.b
EN600-4T0370G/0450P
EN600-4T0450G/0550P
190 504.5 290 530 250 254 263 9 Sl.b
EN600-4T0550G/0750P
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Tabela 2-2 EN500 montaZne dimenzije

. H H1 wlw | wm D | bt | b2 | N1 | N2 | Mt M2 | SL
Tip frekv.regulatora
(mm) | (mm) | (mm)| (mm) | (mm) | (mm) |(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)| br.
EN500-4T0750G/0900P
570 | 546 | 340| 237 - 320 - 333 - - D12 | D18
EN500-4T0900G/1100P
EN500-4T1100G/1320P | 650 | 628 | 400] 297 - 340 - 353 - - D12 | D18
EN500-4T1320G/1600P | 650 | 628 | 420] 297 - 340 - 353 - - ®12 | ®18fSl.c
EN500-4T1600G/2000P | 980 | 953 480| 370 - 400 - 413 | ©38 | ®19 | D9 D18
EN500-4T2000G/2200P
1030 | 1003 | 500| 370 - 400 - 413 | @38 | ®19 | D9 D18
EN500-4T2200G/2500P
EN500-4T2500G/2800P
EN500-4T2800G/3150P | 1368 | 1322 | 700] 500 | 440 | 430 - 443 | @52 | @19 | @12 | D22
EN500-4T3150G/3550P Ld
EN500-4T3550G/3750P >
EN500-4T3750G/4000P | 1518 | 1483 | 700] 500 | 500 | 430 - 443 725;7 D19 | D12 | D22
EN500-4T4000G/4500P
EN500-4T4500G/5000P
1650 - 850| 700 - 550 | 490 | 563 - - 40 | @13
EN500-4T5000G/5600P
Sl.e
EN500-4T5600G/6300P
1700 - 900} 750 - 550 | 490 | 563 - - 40 | @13
EN500-4T6300G
2.7 EN500 opciona postolja
2.7.1 EN500 frekventni regulatori i izbor postolja
Model postolja
Tip Postolje sa Postolje sa Postolje sa DC
Standardno \azni izlazni Kt
postolje ulaznim izlaznim reaktorom
reaktorom reaktorom
EN500-4T0750G/0900P SP-BS-0750-LI SP-BS-0900-LO | SP-BS-0750-LD
SP-BS-0900
EN500-4T0900G/1100P SP-BS-0900-LI SP-BS-0900-LO -
EN500-4T1100G/1320P SP-BS-1100 SP-BS-1100-LI SP-BS-1100-LO -
EN500-4T1320G/1600P SP-BS-1320 SP-BS-1320-LI SP-BS-1320-LO -
EN500-4T1600G/2000P SP-BS-1600 SP-BS-1600-LI SP-BS-1600-LO -
EN500-4T2000G/2200P SP-BS-2000-LI SP-BS-2000-LO -
SP-BS-2200
EN500-4T2200G/2500P SP-BS-2200-LI SP-BS-2200-LO -
EN500-4T2500G/2800P SP-BS-2500-LI SP-BS-2500-LO -
EN500-4T2800G/3150P SP-BS-2800-LI SP-BS-2800-LO -
EN500-4T3150G/3550P SP-BS-3150-LI SP-BS-3150-LO -
SP-BS-4000
EN500-4T3550G/3750P SP-BS-4000-LI SP-BS-4000-LO -
EN500-4T3750G/4000P SP-BS-4000-LI SP-BS-4000-LO -
EN500-4T4000G/4500P SP-BS-4000-LI SP-BS-4000-LO -
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2.7.2 Spoljne dimenzije postolja
fr—a—=f A A~

.ﬁE .

D1

S1.2-6 Dimenzije postolja

Tabela 2-3 Dimenzije postolja

Model postolj w D1 Ho sI
ode! ostolja o
£ . (mm) (mm) (mm)
SP-BS-0900 340 300 180
SP-BS-0750-LI
SP-BS-0750-LD
340 300 350
SP-BS-0900-LI
SP-BS-0900-LO
SP-BS-1100 400 320 180
SP-BS-1100-LI
400 320 380
SP-BS-1100-LO Sl.a
SP-BS-1320 420 320 180
SP-BS-1320-LI
420 320 380
SP-BS-1320-LO
SP-BS-1600 480 380 180
SP-BS-1600-LI
480 380 400
SP-BS-1600-LO
SP-BS-2200 500 380 200

11
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SP-BS-2000-LI
SP-BS-2000-LO
SP-BS-2200-LI
SP-BS-2200-LO

SP-BS-4000 700 430 204
SP-BS-2500-LI
SP-BS-2500-LO
SP-BS-2800-LI

500 380 400

700 430 400 .
SP-BS-2800-LO Fig.b
SP-BS-3150-LI
SP-BS-3150-LO
SP-BS-4000-LI

700 430 450

SP-BS-4000-LO

2.8 Spoljne dimenzije tastature i njenog montaznog kuéista (jedin.:mm)

67 16 64.5

—_

T07.

S1.2-7 MontaZz.dimenzije tastature S1.2-8 Dimenz.montaZrupe tastat.

(Ao A A Kontrolni panel (tastatura) EN-LCD2 ne zahteva

drza¢ montaZnog kudista, ¢ije su dimenzije prikazane na S1.2-7.

E Ae Ar A AKko je instaliran i drugi kontrolni panel koji nije
EN-LCD2, onda se otvori u montazkudiStu prilagodavaju

njegovim

Napom. | dimenzijama: preporucena debljina materijala montaznog kuéista

je 1.0~1.5mm.

Kada se kontrolni panel postavlja sa montaznim Kkuéistem,
no se zasebno nabavlja.

12
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2.9 Tehnicki indeksi i specifikacije proizvoda

Stavka

Opis stavke

Nazivni napon i

monofazna struja napona 220V i frekv. 50Hz/60Hz
trofazna struja napona380V i frekv. 50Hz/60Hz

e frekvencija
Dozvolj.opseg napona |monofazna struja napona 220V: 200~260V
trofazna struja naponska 380V: 320~460V
Napon 0~380V
N B Frekvencija 0~600Hz
. , G tip: 150% naziv.struje za 1 minut;
Dozvolj.preoptereé.  [p tip:  120% naziv.struje za 1 minut.
. Vektorska kontrola, PG vektor.kontrola, V/F kontr.u otvorenoj
Kontrolni mod .
petlji, kontrola obrt.momenta, PG kontrola obrt.momenta
Preci Ktorsk +0.5% naziv.sinhrone brzine (vektorska kontrola) ;
re(lilzntostlve torske {1 1% naziv.sinhrone brzine (PG vektorska kontrola) ;
ontrote +1% naziv.sinhrone brzine (V/F kontrola) ;
1: 2000 (PG vektorska kontrola)
Opseg regulacije 1: 100 C(vektorska kontrola) ;
brzine 1: 50 (V/F kontrola) ;
1.0Hz: 150% naziv.obrt.momenta (V/F kontrola) ;
Startni obrtni 0.5Hz: 150% naziv.obrt.momenta (vektorska kontrola);
moment OHz: 180% naziv.obrt.mom. (PG vektor.kontrola) ;
Fluktuaciia bii +0.3% nazivne sinhrone brzine (vektorska kontrola) ;
uktuaclja brzine .4 104 nazivne sinhrone brzine (PG vektorska kontrola) ;
Preciznost kontrole  [£10% naziv.obrt.momenta (vektor.kontrola, kontrola obrt.mom.) ;
obrt.momenta |[+5% naziv.obrt.mome. (PG vektor.kontr., PG kontr.obrt.mom.) .
i Odziv ob . <20ms (vektorska kontrola) ;
§ ZIv obr.momenta 11 gms (PG vektorska kontrola) ;
° % Digitalna postavka: max. frekvencijax+0.01%; Analogna
Preci t frek .
_ rectznost frekvenc postavka: max. frekvencijax+0.5%
=]
2 yinalogna 0.1% of max. frekvencije
o S postavka
Frekv. [Preciznost
rezolucija [digitalne 0.01Hz
ostavke
'Eksterm 0.1% of max. frekvencije
impuls

Povecanje obrt.mom.

Automat.pove¢.obrt.mom.; manuel.povec¢.obrt.mom. 0.1~12.0%

V/F Postavka naziv.frekv.u opsegu 5~650Hz, izbor konst. obrt.
kriva(naponsko- momenta, degresivni obrt.moment 1, degresivni obrt.mom 2,
frekv.karakeristika) degres.obrt.mom. 3, samo-definisana V/F, ukupno 5 vrsta krivih.
Dva rezima rada: pravolinijsko ubrzanje i usporavanje, S kriva ubrzanja i
Kriva usporavanja, 15 razli¢itih perioda ubrzanja i usporavanja
ubrzavanja i opcione vremenske jedinice (0,01s, 0,1s, 1s)
usporavanja maksimalno trajanje od 1000 minuta.
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Kocenje sa
otpornikom
Koce
nje

Serija EN600: 3-fazno napajanje od 15KW u struj. opsegu koji
odred. ugradena koc¢iona jedinica samo sa dodat. ko¢ionim
otpornikom izm. (+) i PB . Za snagu struje od 18,5KW i vise,
moguce je spolja dodati ko¢ionu jedinicu izm. (+) i (-) spolja, ili
dodatno spojiti ko¢ionu jedinicu dodavanjem ko¢ionog otpornika
izmedu (+) i PB.Kod serije EN500, ko¢iona jedinica se moze spolja
prikljugiti izmedu (+) i (-)..

DC kocenje

Opciona startno-zaustavna funkcija, rad na frekvenciji 0~15Hz,
rad pod naponom 0~100% naziv.napona, trajanje rada 0~30,0s

Jog

Opseg jog frekvencije: 0Hz ~ gornja grani¢na frekvencija
vreme ubrzanja i usporavanja jog frekv. 0,1~6000,0 sekundi za
datu postavku

Visestepena brzina

Ostvaruje je ugradeni PLC ili kontrolni terminal sa 15  stepeni
brzine rada, pri ¢emu je svaka stepena brzina sa odvojenim
vremenom ubrzanja i usporavanja. Sa ugradenim PLC-om moze se
postici rezerva u slucaju prekida napajanja.

Ugradeni PID regul.

Pogodno je za stvar. kontrolnog sistema zatv. petlje (povr. sprege).

Mod automat.
ustede energije

Automat.optimiz. V/F krive radi ustede energije u skladu sa
opterecenjem.

Autom.regulacija

Automatski odrzava izlazni napon konstantnim kada napon

napona (AVR) elektromreze fluktuira
[Automat.ograni¢enje  [Struja se automatski ograni¢ava u rezimu rada da bi se izbegao
struje prekomeran dovod struje do frek.regulatora

[Modulac. frekv. nosioca

Frekvencija nosioca se automatski modulira prema
karakteristikama optereéenja

[Kontr.brzine pri startu

Blagi start rotac.motora pri restart.bez skokova frekvencije

lIzbor izvora startnih
komandi

Izvor startnih komandi frekv.regulatora mogu biti operativna
tastatura (kontrolni panel), ulazni terminali, komunik. interfejs

Izbor izvora
zadavanja frekvencije
rotacije

Glavni kanal zadav.frekvencije ostvaruje osnov.zadav.frekvencije,
dodatni kanal se koristi za podesav.frekvencije. Izvori zadavanja
frekv.mogu biti ulazni  (diskretni) terminali, analogni ulazi,|
impulsni ulazi, PWM, komun.protokoli i drugi specifi¢ni kanali.

Funkcija objed.kanala

Izvori zadavanja startnih komandi i podesavanja frekvencije se
mogu proizvoljno kombinovati i sinhrono preklapati.

ou
ze[z1

Digitalni ulazni kanal

Kanal 8 sluzi za univerz. digitalni ulaz, max. frekvencije 1kHz.
Kanal 1 se moze koristiti kao impulsni ulazni kanal max. ulazne
frekvencije 50kHz, §to moze da se prosiri do kanala 14.

Kanal 2 sluZi za analogni ulaz (terminal AIl), struja 4~20mA,
odnosno, izlaz 0~10V. AI2 je diferencijalni ulazni kanal sa

analogni ulaz kanala 4.

Analog.izlazni kanal
Impulsni izlaz.kanal

Izlaz kvadratnog impulsnog signala 0,1 ~20kHz sluZi za postizanje
frekv. podeSavanja, izl. frekvencije i drugih izlaznih fizi¢kih mera.

Kanal 2 sluzi za izlaz anal.signala (terminal AO1), koji moze

odabrati 4~20mA, odn., 0~10V. AO2 struja 4~20mA, odn.,
0~10V za postizanje frekv. podes., izl. frekv. i drugih|
izlaz.fizi¢kih mera, §to moze da se pro§iri na anal. izlaz kanala 4.
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au
Asu

P

Brzo ogranic.struje

Trenutna zastita frekv.regulatora od previsoke struje. Obezbeduje
pouzdan rad frekventnog regulatora.

Kontrola jednim
impulsom

Start i stop frekv.regulatora se moZe izvesti jednim dugmetom
(impulsom)

Kontrola fiks.duzine

Moguénost izvodenja kontrole zadate duzine.

Vremenska kontrola

Funkcija vremenske kontrole omoguéava podeSavanje vremena

= & i | Virtuelni ulaziiizlaz |radau rasponu 0,1~6500,0 minuta
Pet grupa virtuelnih ulaza/izlaza se mogu koristiti za kreiranje
jednostavnog algoritma upravljanja frekventnim regulatorom.
o Mogu se prikazati parametri kao §to su zadata frekvencija, izlazna
= - = . | Displej tastature frekvencija, izlazni napon i izlazna struja.
Zakljucav.tastera Mogu se zakljucati svi tasteri ili odredeni tasteri.
Ispitivanje motora prilikom kratkog spoja, zastita od iskakanja
ulazne/izlazne faze, prekostrujna zastita, prenaponska zastita,
Zastitne funkcije podnaponska zastita, zaStita od pregrevanja, zaStita od
preopterecenja, zastita od podoptereéenja, zastita od pregorevanja
releja, zastita terminala i zaStita od nastavka obrtanja kada se
prekine napajanje.
. Zatvoren prostor, bez direktnog izlaganja sunéevoj svetlosti, bez
Radni prostor Y o .
prasine, bez korozivnih gasova, bez zapaljivih gasova, bez
isparenja, bez kondenzacije vlage ili soli i sli¢no.
- Ispod 1000 metara nadmorske visine. (Iznad 1000 smanjiti obim
- g [Nadmorska visina opterecenja, izlaznu struju smanjiti za oko 10% nazivnog napona
s & za svaki 1000 metara nadmorske visine.)
Temperatura sredine -
potrebno je smanjiti zapreminu ili ojacati hladnjak.)
Rel.vlaznost sredine Manje od 95% RH, bez kondenzacije
Vibracije Manje od 5.9 M/S*(0.6g)
Temperat.Guvanja
n Stepen zastite P20
)
s 5 Mod hladenja Vestacka ventilacija ili prirodna disipacija toplote.

Nacéin instaliranja

Zidna montaza ili smeStanje u ormanu.

Radi postizanja savrSene performanse frekv.regulatora, proverite i

izaberite odgovar.tip u skladu sa ovim poglavljem pre povezivanja.

Neophodno je izabrati pravi tip, u suprotnom moZze do¢i do
nepravilnog rada motora ili otecenja frekventnog regulatora.
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3 Instalacija i prikljuéivanje

Instalacija i prikljucivanje
3.1 Prostor za instalaciju

3.1.1 Neophodni uslovi prostora za instalaciju
« A A Frekventni regulator treba instalirati i upotrebljavati u zatvorenom prostoru.
Temperatura okruzenja na lokaciji na kojoj se uredaj nalazi mora biti u opsegu od
-10 do +40°C. Ukoliko je spoljna temperatura od +40 do 50°C, treba preduzeti
dodatne mere hladenja ili smanjenje intenziteta rada motora. Ako je temperatura
okruzenja ispod -10 °C, potrebno je prethodno zagrejati frekventni regulator.
Izbegavati instalaciju i upotrebu na mestima direktno izloZzenim
suncevoj svetlosti, sa mnogo prasine i metalnog praha.
Ne instalirati u prostoru sa agresivnim, korozivnim i eksplozivnim gasovima.
Relat.vlaznost u prostoru treba da bude manja od 95%RH, bez kondenzacije.
Vibracije na mestu instalacije ne smeju biti vece od 5.9m/s*(0.6g).
Mesto instalacije mora biti udaljeno od izvora elektromagnetnih smetnji
1 drugih uredaja koji su osetljivi na elektromagnetne smetnje.

3.1.2 Orijentacija instalacije i veli¢ina prostora

Frekventni regulator treba instalirati vertikalno, u slucaju horizontalne
instalacije disipacija toplote bi bila znatno smanjena.

Pridrzavati se minim.dozvoljenog prostora i rastojanja datih na S1.3-1.

Prilikom instaliranja viSe od jednog frekv.regulatora, potrebno je
postaviti izmedu njih vazdusne separatore, kao na Sl. 3-2.

Ventilac.otvor 200 mm
U Mafza& 2y n
Ventih 5 = >110 mm
y g =)
asfian
>100 mm >100 mm
® a0
<50 mm |98 >50 mm
L NN ]
&=
A wanmn
A
T—
A== _lIf
I>“0 - >200 mm
a: Snaga <I5kW b: Snaga >18.5 kW

SL.3-1 Prostor za instalaciju
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® Vazdusni separator

S1.3-2 Instalacija viSe od jednog frekv.regulatora

3.2 Demontiranje delova i instalacija
3.2.1 Demontiranje kontrol.panela i instalacija

(1) Demontiranje

Stavite kaZziprst u otvor za kontrolni panel, s gornje
strane lagano pritisnite i povucite kontrolni panel, i
tako ga odvojite.

(2) Instalacija kontrolnog panela

Najpre ubacite spojni jezicak u otvor na dnu
kontrolnog panela, a zatim pritisnite gornji deo
kontrolnog panela sve dok spojni jezic¢ak ne ude u
spojni otvor (pri ¢emu se cuje Skljocanje). Videti
S1.3.3

3.2.2 Demontiranje i instalacija plastinog poklopca

3.2.2.1 Demontir.i instalacija plast. poklopca

Demontiranje plast.poklopca
Pritisnite dugmad na dnu bo¢nih zidova
poklopca, povucite dno poklopca. Kada
se poklopac otvori, povucite ga do kraja da biste ga
odvojili od kuéista frekventnog regulatora.

T

jezicak

P

Otvor za
spojni
jezicak

[

- Spojni jezicak

b
1

| Spojni jezicak

S1.3-4 Demont.i instalacija plasti¢nog poklopca
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Instalacija plasti¢nog poklopca
1) Nagnite poklopac za 5~10 stepeni;
2) Umetnite spojne jezicke u njihove ulaze u frekv.regulatoru, i jace pritisnite
poklopac dok spojni jezi¢ci poklopca potpuno ne udu u svoje otvore na kucistu.
Vid.S1.3-4.

3.2.2.2 Demontiranje i instalacija metalnog poklopca

Demontiranje
Prvo odvrnite 2 zavrtnja sa strane poklopca i
horizontalno povucite poklopac blago na stranu
zatim ga podignite za 15 stepeni i povucite poklopac
na jednu stranu da biste ga odvojili od kuéista.
(2) Instalacija
Postavite poklopac na njegovu ugradnu poziciju na
kudistu, i pric¢vrstite ga sa dve strane frekv.regulatora,
zatim ga jace pritisnite dok bravica poklopca potpuno
ne ude u svoje leziste na kuciStu. Na kraju pritegnite . S1.3-5 Demontiranje i instalacija
zavrtnje na dnu poklopca. Vid. S1.3-5 metalnog poklopca

3.3 Vazne napomene u vezi prikljucivanja

ﬁ\lapajanje mora biti potpuno iskljuceno vise od 10 min pre
povezivanja frekv.regulatora, i svi LED i LCD indikatori
iskljuceni kako bi se izbegla opasnost od strujnog udara.
Ne prikljucujte napajanje na U, V, W izlaze frekv.regulatora.
Ukoliko postoji curenje struje u frekv.regulatoru, regulator i motor
moraju biti uzemljeni iz bezbednosnih razloga. Vid.napomenu 8 u
Poglavlju 3.4.1 u vezi ozicenja uzemljenja.
(4) Ispitivanje otpornosti frekv.regulatora na kompresiju se izvodi pre
isporuke, tako da korisnik ne mora ponovo da izvodi ovaj test .
(5) Ne povezujte kondenzator ili elektromagn.kontaktor izmedu
‘laza frekv.regulatora i motora. Ukoliko su potrebni kontaktor ili drugi

prekidac kola, osigurajte da je frekv.regulator zaustavljen i da
nema napona na izlazu. Vid.SL.3-6

(6) U cilju zastite frekv.regulatora od previsoke izlazne struje, kao i
radi pogodnosti pri radu, frekv.regulator mora biti povezan na
napajanje preko automatskog prekidaca i startera.

(7) Za kontrolne signale mora se koristiti viseZilni pouZeni kabl ili
zastic¢eni (oklopljeni) kabl. Jedan kraj obloge kabla treba spojiti

na terminal za uzemljenje frekv.regulatora, a drugi kraj ostaviti
nepovezan. Signalni kabl ne sme biti duzi od 20m.
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G)Pre povezivanja frekv.regulatora, potrebno je da bude kompletno iskljucen
najmanje 10 min. Sve LED diode i operat.ekran treba iskljuciti.

(2) Pre povezivanja, vodite ra¢una da izmedu terminala P+ i P- DC
napon bude ispod 36V.

(3) Povezivanje treba da izvodi kvalifikovano i obuceno osoblje.

(4) Pre primene napona na frekv.regulator, osigurajte da je napon napajanja
u okviru dozvoljenog opsega kako bi se izbegle povrede lica i oStecenje
opreme.

Ueo

Frekv.
regulator

Wo g4 oy, -

S1.3-6 Zabrana prikljucivanja kondenzatora ili kontaktora

3.4 Povezivanje odeljka napajanja

Autom.prekidad
I
BT % 2% KontaktorfZ it %
I
=i |

EN500/

famo W h
i i

wg N
napaj.

S1.3-7 Povezivanje odeljka napajanja

1z bezbednosnih razloga, izaberite automatski prekidac, kontaktor i napojni kabl sa
parametrima datim u Tabeli 3-1 (Napomena: kao napojni kabl izaberite
obavezno kabl sa bakarnim Zicama i PVC izolacijom).
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3 Instalacija i prikljuéivanje

Tabela 3-1 Preporucene karakteristike automatskog prekidaca, kontaktora i

napojnog kabla
. Automatski | Kontaktor Precnik . Precnik Kabl kontr.
Tip prekidaé (A :i:::ipmwd' lel:;.?rovod s:ﬁ:::“la
(A)

EN600-2S50004 6 9 0.75 0.75 0.5

EN600-250007 10 12 0.75 0.75 0.5

EN600-250015 16 18 1.5 1.5 0.5

EN600-250022 16 18 1.5 1.5 0.5

EN600-250037 20 25 2.5 2.5 0.75
EN600-4T0007G/0015P 6 9 0.75 0.75 0.5
EN600-4T0015G/0022P 10 12 0.75 0.75 0.5
EN600-4T0022G/0037P 16 18 1.5 1.5 0.5
EN600-4T0037G/0055P 16 18 1.5 1.5 0.5
EN600-4T0055G/0075P 20 25 2.5 2.5 0.75
EN600-4T0075G/0110P 25 25 4.0 4.0 0.75
EN600-4T0110G/0150P 32 32 6.0 6.0 0.75
EN600-4T0150G/0185P 40 40 6.0 6.0 0.75
EN600-4T0185G/0220P 50 50 10 10 1.0
EN600-4T0220G/0300P 50 50 10 10 1.0
EN600-4T0300G/0370P 63 63 16 16 1.0
EN600-4T0370G/0450P 80 80 25 25 1.0
EN600-4T0450G/0550P 100 115 35 35 1.0
EN600-4T0550G/0750P 125 125 50 50 1.0
EN500-4T0750G/0900P 250 160 70 70 1.5
EN500-4T0900G/1100P 250 160 75 75 1.5
EN500-4T1100G/1320P 350 350 120 120 1.5
EN500-4T1320G/1600P 400 400 120 120 1.5
EN500-4T1600G/2000P 500 500 150 150 1.5
EN500-4T2000G/2200P 630 630 185 185 1.5
EN500-4T2200G/2500P 700 700 240 240 1.5
EN500-4T2500G/2800P 800 800 120*2 120*2 1.5
EN500-4T2800G/3150P 800 800 120*2 120*2 1.5
EN500-4T3150G/3550P 1000 1000 150*2 150*2 1.5
EN500-4T3550G/3750P 1000 1000 185*2 185*2 1.5
EN500-4T3750G/4000P 1250 1250 240%*2 240%*2 1.5
EN500-4T4000G/4500P 1250 1250 240%*2 240%*2 1.5
EN500-4T4500G/5000P 1250 1250 270%*2 270%*2 1.5
EN500-4T5000G/5600P 1600 1600 270%*2 270%*2 1.5
EN500-4T5600G/6300P 1600 1600 300*2 300*2 1.5

ENS500-4T6300G 2000 2000 300*2 300*2 1.5







3 Instalacija i prikljuéivanje

3.4.1 Povezivanje frekv.regulatora i spoljnih priklju¢nih komponenti
(1) Radi osiguravanja bezbednosti osoblja R — 7
tokom popravki i odrzavanja frekventnog T
regulatora, neophodno je upotrebiti izolac. N
prekida¢ izmedu frekventnog regulatora i
napajanja.

(2) Za prekostrujnu zastitu, neophodno je

koristiti osigurace ili prekidac struje u

strujnom kolu regulatora da bi se izbegao

prenos kvara nek.drugog uredaja u krugu
napajanja regulatora na sam regulator.

(3) Kada u krugu napajanja frekventnog

regulatora postoje oscilacije koje prelaze
dozv.vrednosti, ili ako je potrebno pospesiti
ulaz.napajanje, moguce je dodati AC ulazni
reaktor. ST
(4) Kontaktor se koristi samo za napajanje i :Q

Izolacioni prekidac

Osiguraci ili autom.prekidac

Opcioni AC ulaz filter

Kontaktor

Opcioni EMI ulaz filter

Opc.kociona
jedinica

prekid napaj.regulatora, ne koristiti ga za 0T o)
startovanje ili zaustavljanje regulatora.
(5) Radi umanjenja visokofrekventnih
transdukc.smetnji i radiofrekv.smetnji
sa linije napajanja frekv.regulatora,
moze se opciono instalirati ulazni
EMI filter.

(6) Da bi se ogranicile radiofrekventne f@

S1.3-8 Povezivanje frekv.regulatora i
priklju¢nih komponenti

N

U
2 vy

Opcioni EMI ulaz.filter

[N ] Opcioni AC ulaz.filter

l\ll \ ik

interferenc. i curenje struje iz provodnika
na izlazu iz frekv.regulatora, moze se
opciono instalirati ulazni EMI filter
(EMI-elektromagn.interferencija).
(7) Pri povezivanju motora sa frekvent.
regulatorom pomocu kabla duzeg od
50m, da bi se izbeglo o3tecenje izolacije motora, prekomerno clirenje struje i
zastitila naponska komponenta regulatora, potrebno je instalirati izlazni AC
reaktor.

Frekventni regulator i motor moraju biti uzemljeni, a viSezi¢ni bakarni
provodnik za uzemljenje mora biti $to kraci i ne deblji od 3.5 mmz, dok otpor
uzemljenja treba da bude manji od10Q.
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3 Instalacija i prikljuéivanje

3.4.2 Povezivanje odeljka za napajanje
(1) Opis terminala napajanja frekv.regulatora je dat u Tabelama 3-2, 3-3.

Tabela 3-2 EN600 terminali napajanja

A et Oznaka ; -
Model frekv.regulatora Terminali napajanja . Opis funkcije
terminala
Li. 12 [Ulaz.terminali 1-fazne AC
struje, povez.sa izvorom struje
(+) Pozit.terminal DC struje
EN600-250004 | | | | | | | | |@| PB [Terminal povezivanja ekster.
~ e e s e o ———— — oc¢ionog otpornika
+,
EN600-250037 % il W e () Negativ.terminal DC struje
U. V. W [izlaz.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom
("l:‘) [Terminal uzemljenja
R.S. T [Ulaz.terminali 3-fazne AC
struje povez.sa izvorom struje
(+) Pozitiv.terminal DC struje
EN600-4T0007G/0015P PB [Terminal povezivanja ekster.
~ oc¢ionog otpornika
EN600-4T0150G/0185P (-) INegativ.terminal DC struje
Izlaz.terminali 3-fazne AC
U. V. W Ktruje povezani sa motorom
(‘i:‘) [Terminal uzemljenja
R.S. T [Ulaz.terminali 3-fazne AC
Terminal 1: struje povez.sa izvorom struje
P. (+) [Terminali za pov.ekst.DC reakt.
(+) Pozitiv.terminal DC struje
[Terminal povezivanja ekster.
EN600-4T0185G/0220P PB oc¢ionog otpornika
EN600-4T0220G/0300P ) [Negativ.terminal DC struje
(+) . (-) [Term. povez.ekst.ko¢.modula
Izlaz.terminali 3-fazne AC
U. V. W Ktruje povezani sa motorom
("é‘] [Terminal uzemljenja
R.S. T [Ulaz.terminali 3-fazne AC
struje povez.sa izvorom struje
P. (+)  [Termin. za pov.ekst DC reaktor
PB [Terminali za povez.eksternog
oc¢ionog otpornika
EN600-4T0300G/0370P RSTP(H) () Uu v w & (+ ) Pozitiv.terminal DC napona
EN600-4T0370G/0450P |  Terminal 2:
) [Negati.terminal DC napona
(+) v (-) [Termin. povez.ekst.ko¢.modula

RSTPB(#)(-)

Iz1az.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom

[Terminal uzemljenja
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3 Instalacija i prikljuéivanje

) R.S. T [Ulaz.terminali 3-fazne AC
Terminal 1: struje povez.sa izvorom struje
‘aa@m & ) P. (+) [Termin. za pov.ekst DC reaktor
PB [Terminali za povez.eksternog
2 oc¢ionog otpornika
_ ah
EN600-4T0450G/0s50p | R STP () Ouvwe [q Pozit.terminal DC napona
ENG600-4T0550G/0750P Terminal 2: ) [Negat.terminal DC napona
KR NN NN (+) . (-) [Term.za pov.ekst.ko€.modula
U. V. W [lzlaz.terminali 3-fazne AC
L truje povezani sa motorom
RSTPB (+) O UV W 'ﬁ_
= - P
= e_—) [Terminal uzemljenja
Napomena:

Kod EN600-4T0185G/0220P~EN600-4T0550G/0750P konektor 1 nema terminal PB,
a ima terminal P, dok konektor 2 nema terminal P, a ima terminal PB.

@ Kod EN600-4T0185G/0220P~EN600-4T0550G/0750P (terminal 1) -na
slici ispod je prikazano kratko spajanje bakarnog dzampera (kratkospojnika).

Bakarni dzamper postavljen u terminal sa

ivicom na gore
n /~_ q n Bakarni dzamper
B4R H

%ﬁ % % %é % ': (%\ Ivica na gore

Tabela 3-3 ENS500 terminali napajanja

isn8]
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Oznaka
Adapted type Terminal napajanja Opis funkcije

R. s. T [Vlazterminali3-fazne AC
ktruje povez.sa izvorom struje

(+) Pozit.terminal DC napona
D o BB -B B B - (=) [Negat.terminal DC napona

[Termin. za povezivanje

EN500-4T0750G/0900P kksternog DC reaktora

RS T P (DU V _W’@ (+) , (=) |Term.za pov.ekst.ko¢.modula

U Vo W [zlaz.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom
= [Terminal uzemljenja

R Su T Ulaz.terminali 3-fazne AC
ktruje povez.sa izvorom struje

Pozit.terminal DC napona

EN500-4T0900G/1100P

EN500-4T1320G/1600P

[Negat.terminal DC napona

[Term.za pov.ekst.ko¢.modula
[z1az.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom

[Terminal uzemljenja
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Ulaz.terminali 3-fazne AC

R, SV T
struje povez.sa izvorom
struje
<’ H H m H H H (+) Pozit.terminal DC napona
EN500-4T1600G/2000P (=) Negat.terminal DC napona
(+) .+ (=)| Term.za pov.ekst.ko¢.modula
EN500-4T2200G/2500P ) —
U Vo W Izlaz.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom
(;) Terminal uzemljenja
R. S. T Ulaz.terminali 3-fazne AC
A struje povez.sa izvorom
o) () Lo o] o] o) g f
R S T H U N W (+) Pozit.terminal DC napona
EN500-4T2500G/2800P | _ _ _ _ (&) (Negat.terminal DC napona
-~ — + N — . . St ". a
ENS00-4T4000G/4500P @ (+) (=) Termzapf)v efkst ko¢.modula
UL VoW Izlaz.terminali 3-fazne AC
struje povezani sa motorom
@ Terminal uzemljenja
Re S. T Ulaz.terminali 3-fazne AC
O struje povez.sa izvorom
struje
R ( @ (€] Pozit.terminal DC napona
EN500-4T4500G/5000P o O =) Negat.terminal DC napona
EN5004T6300G (+) + (-)| Term.za Rov.efkst.koé.modula
Ui VoW Izlaz.terminali 3-fazne AC

struje povezani sa motorom

Terminal uzemljenja

1. Povezivanje sa terminalima napajanja frekventnog regulatora se
mora izvoditi u skladu sa uputstvima, u suprotnom moze do¢i do
ostecenja opreme ili li€ne povrede
2. Bakarni dzamper za kratko spajanje od18.5KW i vise (terminal
1) za EN600 mora imati savijenu ivicu na gore. Ako se ugradi u
suprotnom smeru, moze do¢i do oStecenja opreme ili licne povrede
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3.5 Osnovni dijagram povezivanja

kogioni otpomik
(spoljna prikljuéna komponenta)

koiona jedinica (spoljna prikljuéna kompenenta)

o & @
Po(D TR

\ =<0 R(L.1 220V AC) Ve
Cﬁ?}; — N9 § 12220V AC) g

/60Hz A D

- T EN500/ EN60O =)
-~

3 ine g
20 L oX2 . v
Zr = XI=XT 81 ulazi sa izolacionio - 1§
Z X3 pojadavacima = optikotn Spregoty| o
3 (optokaplerina) H
= * Ulzi X pocknvajn PNP | NPN) £
5 X4 b potaicte 3
ar + U shajn NP polariteta 2
= X5 kratkospajnik povezuje PW i 424V B
= e (dstemo” clifenje  abeleZono) A
E he ‘punom linijom). B
g | X6 - u SLIC!JU PNP _polaritata -
& kratkospajnik povezuje PW i COM|
g | (dstmo”  oiifnje  obelezeno) b . gy et frekvencije

L X7 spreladanom lijom) 11002 24Y Gouien wlas)

I

X8 s konsti kao impulsi ulami ;
L XK/DIlcnmml welike brzine Bl i Yol A0y
= Jorcklopnik SV
con o wualogn izkez Av2 4020 npenmetar 4-20mA

kratkospojnik

Kada sc korisi spoljni izvor
P¥ napajanja (V\\n,P N aklon
424V ratkospajnik

=+(—:Df
~

[P

-10V~+10V

r i+1cv preblpmil 5371 8 analogi iz AL

preklopmil: SW2 zu wslogni ulaz A2
AT1

V01V aponskiulas)
¥ Mg gm2tnd mipinlary
AT2 i.-\ OY~~-+1 0¥ (naponski ulaz)
i 12 L
GND (st

-
Zu preklopnik SW2, odrediti purametar FOO.20.

¥ib-10v I
4420wk

[ )

O rele opite namene

relejni izlaz RLY1

SL. 3.9 Osnovni dijagram povezivanja

Napomena: Kada se povezuje eksterni DC reaktor, potrebno je ukloniti bakarni
dzamper za kratko spajanje izmedu Pi (+) .

3.6 Povezivanje sa kontrolnim kolima

3. 6. 1 Relativna lokacija konektora i prekida¢a na kontrolnoj plo¢i
Lokacija konektora i prekidaca na kontrolnoj ploci je prikazana na S1 3-10.
Konektori CN1 i CN7 su namenjeni za upotrebu proizvodaca, CN2 je za
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3 Instalacija i prikljuéivanje

dodatne interfejse, CN5 je za kontrolni panel, CN3,CN4 i CN6 za korisnike
(Vid.Tabelu 3-4). Radi opisa i funkcije prekidaca, vid.Tabelu 3-5. Pazljivo
procitajte ove informacije pre upotrebe frekventnog regulatora.

© FyY O3

CNS

O
=

[
©
o
o
°
°
o

CN6&
CN3 ria
e
O 0 06 0 0 0 ¢ 0 O 6 O O m°
CN4
B o c oo c oo o0 o0 oo B e
+iov] aul atefonn [x1 Txe Tx3 [ xa] x5 [xe [ x7 [xas0f
[485+]4B5{ AN [AQE [COM [ v1 | v2 [ Y3 [VA/DOCOM[Pw [+24v]  TA T2 TC

Fig.3-10 Sematski prikaz CPU plote

Tabela 3-4 Funkcije i opis konektora namenjenih korisnicima

Br. Funkcija Opis
N3 Kontrola ulaza iizlaza |k oristi se za eksternu kontrolu frekventnog regulatora
(vid.3.6.2)
o TA-TC je normalno otvoren kontakt; TB-TC je normalno
CN4  [Relejni izlaz RLY1 zatvoren kontakt (vid. 3.6.2)
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Interfejs CrystalRS485 ~ |Omogucava monitoring i kontrolu purem 485 interfejs

N6
¢ (vid.3.6.2)
Table 3-5 Opis svrhe prekidaca
Br. Funkcija Postavka Default
vrednost
V: F00.20 =XXX0
SW1 [zbor tipa analognog ulaznog 4 0~+10V ulaz napona F00.20 = 0000
signala AIl 0~+10V
[i] I: F00.20 =XXX1
4~20mA ulaz struje
@ V: F00.20 =XX0X,
SW2 [zbor tipa analognog ulaznog -10V~+10V ulaz napona F00.20 =0000
signala A2 1 -10V~+10V
I: F00.20 = XX1X,
4 4~20mA ulaz struje
[zbor tipa analognog izlaznog ™
SW3 signala AOl V: F00.21 :'XXOO
" 0~+10V izlaz napona F00.21 = 0000
L bor ti ) ] Fy 0~+10V
SW4 O;t‘rll’;jfgzg“og 17aznog B I: F00.21 =XXI1
& " 4~20mA izlaz struje
SW5 [EMI filter za .redukcuu B : uzemljenje Nepovezan
elektromagn.interferencija E
: nepovezan

Na crtezu prekidaca, crni kvadrat oznacava poziciju u koju
se moZe postaviti klizni prekidac.
E (2) Samo u slu¢aju ozbiljnih interferencija na mestu rada se
Napom. sa&tuje postavljanje prekida¢a SW5 u poziciju uzemljenja.
D

3.6.2 Opis konektora na kontrolnoj plo¢i
Raspored terminala na CN3 i CN4 konektorima:

HVOALT 472 GND X1 X2 K3 X4 X5 Xe X7 xein

bbb DEdEeed D CN4

o)

(et d|lads

485+ 4R3- ADL ADD COM O YD N2 Y3 Y4/D0 COM PV 4247 A TR TC
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3 Instalacija i prikljuéivanje

Opis funkcije terminala konektora CN3 i CN4 je dat u Tabeli 3-6

Tabela 3-6 Funkcije i karakteristike terminala konektora

Tip Simbol Opis Funkeija i karakteristike terminala
X1 Multifunkc.ulaz 1
5 X2 Multifunkc.ulaz 2 Opseg ulaznog napona: 15~30V;
g X3 Multifunkc.ulaz 3 Opto coupler izolacija, kompatibilan sa bipolarnim
=3 X4 Multifunkc.ulaz 4 ulaznim naponom;
g X5 Multifunkc.ulaz 5 Ulazna impedansa: 4.7KQ
E_:. G Mulifonke.alaz 6 Max.ulazna frekv.: 1KHz
= X7__|Multifunkc.ulaz 7
E Multifunke.ulaz 8/ Por'ed'l'st'lh fuchua kgo X1 NX_7 » moZe se
X8/DI  |impulsni ulaz velike koristiti i kao impulsni ulaz velike brzine.
brzine Ulazna impedansa: 2.2KQ
Max.ulazna frekv.: 50KHz
. . .| Za napajanje ekster.uredaja +24V (24+4V)
+ +
24V 24V izvor napajanja Max izlazna struja: 200mA
Po defaultu povezan dzamperom sa +24V. Kada se
- PW Ulaz za eksterni izvor | koristi ekster.izvor napajanja na ulazima X, treba
E napajanja povezati ovaj terminal sa ekster.izvor.napajanja i
= iskljuciti sa +24V (ukloniti dzamper).
& x . . .
S +10V |+10V izvor napajanja MOZS' se kor.za napajanja ekst.uredaja (10+0.5V)
= Max izlazna struja:50mA
E. n w1t . . I n n
= coM | Common interface Zajednicki za diskretne signale i izvor napajanja
+24V
GND Common inferface Zajedni¢ki za analogne signale i izvor napaj. +10V
Opseg ulaza: DC 0V~10V/4~20mA, izabran sa
SW1 prekidac¢em na kontrolnoj plogi.
All Analogni ulaz 1 Ulazna impedansa: ulaz napona 20KQ; ulaz
g struje 250Q.
= Rezolucija: 1/4000
(E. Opsegulaza: DC-10V~10V/4~20mA, izabran
= drugom cifrom parametra F00.20 i SW2
5 A A
N, . prekidacem na kontrolnoj plo¢i.
ALl Analogni ulaz 2 Ulazna impedansa: ulaz napona 20KQ; ulaz struje
250Q.
Rezolucija: 1/2000
AO1 Analoeni izlaz 1 Ulaz napona ili struje se bira pom.prekidaca SW3
. 0 nalognt 1z1az (AO1) i SW4 (AO2) na kontrolnoj plogi.
Analogni
iZlazi Izlaz napona: 0~10V
AO2 Analogni izlaz 2 Izlaz struje: 4~20mA
Y1 Open collector izlaz 1
Multi- Izlaz sa optokapler izolacijom, unipolarni izlaz sa
funke. Open collector izlaz 2 | open collector-om.
izlazi Y2 Max izlazni napon: 30V
V3 Open collector izlaz3 Max izlazna struja: 50mA
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Open collector izlaz 4/
Impulsni izlaz

Parametrom F00.22 se postavlja mod rada izlaza.
Ako je konfigurisan za open collector izlaz, imace
iste karakteristike kao terminali Y.

Y4/DO velike brzine Ako je konfigurisan kao impulsni izlaz velike
brzine, maksim.frekvencija je 20KHz.
Ryl | TB—TC I;‘:f/zlrael;“t’emﬁnal Kapacitet kontakta: AC250V/2A (cos=1)
. AC250V/1A (cosp=0.4)
Relejni N oot
. ormalno otvoren
izlaz TA—TC terminal Kapacitet kontakta: DC30V/1A
K'omun%k. 485+ |4g5 interfejs Plus terminal 485 interfejsa
interfejs
485- Minus terminal 485 interfejsa
CN2 Rezervisan
Dodatni StandardRS485
interfejs CN6 komunikacioni Koristi se dvozilni ili oklopljeni kabl
interfejs

Raspored i namena terminala u konektoru CN6 (RS485)

12345678

Raspored terminala u konektoru CN6 (RS485)

Br. 1 2

3 4 5 6 7 8

Naziv | 485+]| 485-

3.6.3 Povezivanje analognih ulaznih i izlaznih terminala

All —analogni ulaz struje ili napona, operativni mod se bira prekidacem
SW1, povezivanje je prikazano na S1.3-11:

+o 0OV o =i

+10V

ATl

ATl ulaz napona

EN500/ /1
EN600

SW1

0~10V

> 4 —20mA

e GND

Okloplieni  ikabl 44151 3t 422 4y

uzenlienie

D

S1.3-11 Dijagram povezivanja AIl
terminala

AIl ulaz struje

29



3 Instalacija i prikljuéivanje

AATA. Al2-analogni ulaz struje ili napona, mod rada se bira prekida¢em
SW2, a takode se moze postaviti drugom cifrom vrednosti parametra F00.20;
povezivanje je kao na SI. 3-12

AI2 ulaz napona

i

z

SW2
+ GLOV—10V o —

FE .

-10~10V

- — = AI2 ulaz struje
Okloplieni 5 i Zkkab LT ¥ 4t
uzemljenje

S1.3-12 Dijagram povezivanja AI2
terminala

AO1,AO2 terminali se mogu povezati sa eksternim analognim voltmetrom ili
ampermetrom. Radi ovoga, izaberite mod strujnog izlaza ili mod naponskog izlaza
sa prekidacima SW3 i SW4; povezivanje je kao na S1.3-13

AO1,A02 izlaz napona
[EEPES

Voltmetar ili ampermetar
AOll H SW3,5W4

Voltmetar ili ampermetar 4
e
0~10V
AO1,A02 izlaz struje

7 |

nus
EN500/EN600 ¢

GN

SW3,SW4

b/
4~20mA

S1.3-13 Dijagram povezivanja AO1, AO2 terminala

Izmedu AIl i GND ili AI2 i GND, ukoliko su u modu analognog
ulaza, moZe se instalirati filter kondenzator ili prigusnica.
Signali analognih ulaza i izlaza mogu do¢i pod uticaj okolnih

interferencija, stoga je neophodno koristiti oklopljeni kabl i
uzemljenje sa minimalnom duZinom provodnika.

3.6.4 Povezivanje digitalnih ulaznih terminala
Koristi se interni izvor napajanja frekv.regulatora +24V i NPN
logika eksternog kontrolera.
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3 Instalacija i prikljuéivanje

t Signalf F7kbIZ X1

ENS500/EN600

EZAN

ZSwoysy g

Xt

=

COM

%

I

S1.3-14 Povezivanje pomocu internog izvora +24YV i signala NPN logike
Koristi se interni izvor napajanja +24V frekv.regulatora i signala PNP logike

iz eksternog kontrolera.

24V

LCON
[Tev

010)8 Y7

EN500/EN600

5 i

%B vee

s

i = EZ4N

" Con = M

S1.3-15 Povezivanje pomocu internog izvora +24V i PNP logickih signala
Koristi se eksterni izvor napajanja DC 15~30V, i NPN logika signala
eksternog kontrolera (uklonite dzamper izmedu PW i +24V).

#COM

p24V
PW

ENS500/EN600

EZ4N

B. -
4h -

Signal kabligk —
i X1
Eic R
il

S1.3-16 Povezivanje koriS¢enjem ekster.izvora napajanja i NPN logickih signala
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3 Instalacija i prikljuéivanje

Koristi se eksterni izvor napajanja DC 15~30V, iPNP logika signala
eksternog kontrolera. (ukloniti dzamper izmedu PW i +24V).

924V

200\ ENS500/EN600
PW

I ol A
s a
SO
il X1 s
% COM T }" {-—

+ 1

S1.3-17 Povezivanje koriS¢enjem ekster.izvora napajanja i signala PNP logike

3.6.5 Povezivanje sa komunikacionim interfejsom
Frekventni regulator EN500/EN600 podrzava serijski interfejs RS485. Upotrebom
ovog interfejsa, moguce je kreirati sisteme kao $to su master-slave ili master-vise
slave uredaja. Upotrebom PC i softvera, moguce je kontrolisati i izvoditi
monitoring rada frekventnog regulatora u realnom vremenu putem daljinske
kontrole i sa visokim stepenom automatizacije. Moguée je takode kreiranje mreze
nekoliko frekventnih regulatora povezanih kaskadno ili sinhrono.

Povezivanje frekventnog regulatora i drugog uredaja putem RS485 interfejsa

je prikazano na slede¢oj S1.3-18:

—
EN500/ A(485+) A(485+) Uredaj sa
EN600 RS485
B(485-) B(485-) ili
RS485 y EN500/EN600

S1.3-18 Povezivanje komunikacionog interfejsa
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3 Instalacija i prikljuéivanje

Povezivanje frekventnog regulatora i PC (sa RS232 interfejsom) putem
RS485 interfejsa:

RS232/RS485 pretvarac PC
ENS00/EN600 frek reg. Nazis omap-kablSlgn : Pinh
Opis Naziv ; +5V > @ shell
Signal negativ. B ] TXD RXD 2
Signal pozitiv. A — A RXD TXD 3
GND —{ GND 5
DTR 4
DSR 6
RI 9
CD 1
RTS 7
CTS 8

S1.3-19 Sema povezivanja RS485
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4 EMC (Elektromagnetna kompatibilnost)

4 EMC ( Elektromagnetna kompatibilnost )

S1.4-1 Tipovi interferencija
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4 EMC (Elektromagnetna kompatibilnost)

4.1.2 Osnovni nacini redukovanja interferencija

Tabela 4-1 Osnovni na¢ini redukovanja interferencija

Putanja
interfer.

Osnovni nadini

Uzemljenje frekventnog regulatora i perifernog uredaja formira
zatvoreno kolo i curenje struje ka zemlji od frekventnog regulatora ¢e
voditi ka nepravilnom radu perifernog uredaja. Da bi se smanjio ovaj
uticaj, mozete da ne povezete perlfernl uredaj sa uzemljenjem.

Ako su frekventni rpgn]qtnr i drngl pprlfpml nrpﬂmi pos ezani na isti
izvor napajanja, od strane frekventnog regulatora generisani visoki
harmonici ¢e se prenositi na liniju napajanja i uticati na druge uredaje.

instalirati EMC filter na ulazu frekv.regulatora, upotrebiti izolacioni
transformator za povezivanje napajanja drugih perifernih uredaja,
povezati periferne uredaje na drugu liniju napajanja, instalirati feritne

rstenove na kablovima povezanim sa R, S, T terminalima
I%ekventnog regulatora.

Postavite osetljive uredaje i signalne kablove na Sto je vecoj

©0E)

udaljenostiod frekventnog regutatora. Neophodno je Koristiti— |
oklopljeni kabl, ¢iji je jedan kraj uzemljen. Uz to je neophodno
odrzavati max.mogucu udaljenost od frekv.regulatora i njegovih
kablova. Ukoliko je potrebno ukrstanje signalnih kablova i linija
napajanja, ono se mora izvesti pod pravim uglom medu kablovima.
Radi smanjenja radio-frekv.interferencija, instalirajte feritne

®prstenove na kablovima frekv.regulatora. Kabl motora mora biti

smesten u zaStitnoj oblozi sa velikom debljinom zida (viSe od 2mm) ili
zacementiran.

Mobilne kablove smestite u metalnu cev i uzemljite jedan kraj cevi

@ (kabl motora ima 4 Zice, jedan kraj Zice uzemljenja mora biti

povezan sa terminalom uzemljenja frekventnog regulatora, drugi
kraj treba da bude povezan sa kucistem motora).

Nisko-strujna i visoko-strujna kola treba da budu smestena na

udaljenosti od R, S, T, U, V, W kablova frekventnog regulatora.
Uredaji sa snaznim elektromagnetnlm zracenjem treba da budu smeSteni
udaljeno od frekventnog regulatora, pod pravim uglom u odnosu na
centralnu osu frekventnog regulatora.
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4 EMC (Elektromagnetna kompatibilnost)

4.2 Povezivanje i uzemljenje frekventnog regulatora

KAh! 1otorg Srming M) 1 nanaini kab ol
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4 EMC (Elektromagnetna kompatibilnost)

Ako je reaktor povezan sa padom nazivnog napona veéim od 5% i
dugim kablom sa U,V,W termin., tada ¢e doé¢i do smanjenja napona
motora. Ako pri tome motor radi sa punim optereéenjem, moguce je

pregorevanje motora. Potrebno je smanjiti opterecenje ili napon na
ulazu i izlazu frekventnog regulatora za veli¢inu pada.

Pri niskim frekvencijama povecava se buka motora.

4.4 Zahtevi za instalaciju elektromagnetnog on-off uredaja

Treba obratiti paznju na to da prenaponski apsorber mora biti instaliran kada
prikljucni elektromagnetni uredaj, kao §to su relej ili elektromagnetni kontaktor,
stvaraju elektromagnetnu buku ukoliko su ugradeni u blizini frekventnog

regulatora ili u istom kontrolnom kabinetu.
dioda A%

[ S I

24Vpc
JECHLPE 7%

varistor

Frekventni
THARE
A B 220VAC
\__‘ 3 ~
RC= filterlEsis
B 220VAC
Bl

S1.4-3 Zahtevi za instalaciju elektromagn.on-off uredaja

4.5 Napomene u vezi instalacije filtera za potiskivanje interferencija

Filter se mora izabrati prema nazivnoj veli€ini, metalno kuciste filtera mora
imati veliku kontaktnu oblast sa metalnim kucistem elektri¢ne ploce na kojoj je
instaliran, i mora imati malu otpornost. U suprotnom, moze do¢i do elektri¢nog
udara ili pogorSanja efekta potiskivanja interferencija.
(2) Uzemljenje filtera i terminali uzemljenja frekventnog reulatora S moraju biti
povezani na isti bus uzemljenja, u suprot.moze do¢i do pogors.efekta potiskiv. (3)
Filter treba postaviti $to je blize moguce konektoru napajanja frekv.regulatora.
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

S Start i kontrola frekventnog regulatora
5.1 Start frekventnog regulatora

5.1.1 Start kanali

Postoje tri glavna kanala za aktivacionu komandu kontrole frekventnim regulatorom
kao S§to su start, stop, jog-brzina itd.

0: Kontrolni panel

Kontrola pomocu tastera , @ , @ na kontrolnom panelu (fabricka default
postavka pri prvom ukljucenju frekventnog regulatora).

1: Kontrolni ulazni terminali

Pomocu ulaza FWD, REV, COM za organizaciju dvo-zi¢ne kontrole ili
upotrebom terminala X1~X8 za tro-zi¢nu kontrolu.

2: Komunikacioni port

Kontrola starta i stopa frekventnog regulatora putem komunikacionog porta
(komande od PLC, PC ili drugog mastera u mrezi).

Kontrolni kanal se bira u parametru FO1.15 (0-kontrolni pult, 1-ulazni terminal
2-komunikacioni port). Izbor funkcije ulaza X1 ~X8 se izvodi u parametrima
(F08.18~F08.25 izabrati funkciju 49,50,51,52,53) Moguce je takode izmeniti

kontrolni kanal upotrebom multifunkec. tastera .

ayki, u suprotnom moze do¢i do povrede osoblja i

Pre prve primene komande prebacivanja startnog kanala, proverite ispravnost
‘t
oStecenja opreme.

5.1.2 Kanal postavke frekvencije

U frekventnim regulatorima EN500/EN600 moguce je postaviti osnovni kanal postavke
frekvencije i pomo¢ni kanal postavke frekvencije :
Osnovni kanal postavke frekvencije:
analogni potenciometar na kontrolnom panelu;
analogni ulaz All;
analogni ulaz AI2;
ulazni terminal UP/DOWN;
komunikacioni interfejs (Modbus ili dopunski modul sa interfejsom);
analogni ulaz EAIl (proSireni);
analogni ulaz EAIl (proSireni);
ulazni terminal X8 brojanja impulsa (potrebne postavke termin.X8);
ulazni terminal X8 u PWM funkciji (potrebne postavke X8);
ulazni terminali X1,X2 povezani sa enkoderom
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

10~14: Rezervisano

Postavka pomocéne frekvencije:
analogni potenciometar na kontrolnom panelu;
analogni ulaz All;
analogni ulaz AI2;
ulazni terminal UP/DOWN;;
komunikacioni interfejs(Modbus ili dopunski modul sa interfejsom);
analogni ulaz EAIl (proSiren);
analogni ulaz EAI2 (proSiren);
ulaz.terminal X8 u funkciji brojanja impulsa (potreb.postavke X8);
ulaz.terminal X8 u funkciji prijema PWM (potreb.postavke X8;
ulaz.terminali X1,X2 povezani sa enkoderom
10~20: Rezervisano

5.1.3 Operativno stanje

Operativno stanje frekv.regulatora EN500/EN600 ukljucuje stanje ¢ekanja, stanje
rada i stanje postavki parametara.

Stanje ¢ekanja (Standby) :

Ukoliko nakon primene napajanja na frekv.regulator nije data komanda starta ili
komanda stop, frekventni regulator ulazi u stanje cekanja.

Stanje rada:

Nakon prijema komande starta, frekventni regulator ulazi u stanje rada.

Stanje postavki parametara:

Nakon prijema komande za postavku parametara, frekventni regulator ulazi u
stanje postavki, a nakon zavrSetka prelazi u standby stanje.
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

5.1.4 Stanje rada

Frekventni regulator EN500/EN600 ima Sest modova starta, koji su rasporedeni
po prioritetu: jog start —start sa povratnom spregom —start sa PLC —start sa
viSestepenom brzinom— start floating frekvencijom —obican start. S1.5-1.

- Standby

K
<L Komanda jog start? Y - I—b
—~ Jog start

Ny

ata start komanda? :-5‘

Visoki priorit.
|

N

Y
L
Y
Start sa povr.spregom ?
N |- = | Ptart sa -
1 zatvoren ? bovr.sprego
":-: Start sa PLC?
Y #7Taz greske PLC N
N . 2
! zatvoren tart sa PLC
Y St« 1t Sa
2 Start sa viSest.brzinom? i igest?;rzin -

L
Niski prioritet

Y SUETS
- Traverse
start

Y _ | | Obican [
Obican start? start
N

SL.5-1  Prioritet start modova

0: Jog start

Kada se primi komanda za jog start (pritisnite taster @ na kontrol.panelu),
kada je frekv.regulator u standby stanju, pocinje rad sa jog frekvencijom (vidite
opis parametara F01.25~F01.29).

1: Start sa povratnom spregom
Frekventni regulator prelazi u mod rada sa povratnom spregom, ako je parametar
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

F11.00=1ili F12.00>1. PID kontrola frekvencije se izvodi radi postizanja
postavljene PID reference na osnovu dobijene vrednosti feedback-a

(proporcionalni, integralni, diferencijalni koeficijenti su postavljeni u grupi F11).
Moguce je, putem multifunkcionalnih ulazni terminala, onesposobiti PID kontrolu

1 oti¢i na nizi nivo zadavanja startnih komandi (funkcija 31 na multifunkcionalnom
ulaznom terminalu).

2: Startsa PLC

Frekventni regulator ulazi u startni mod putem programabilnog logi¢kog kontrolera i
startuje u skladu sa prethodnim postavkama (vid.opis grupe parametara F10) koje se
zadaju u parametrima pokretanja iz PLC (F10.00 poslednji bit#0). Moguce je, putem
multifunkcionalnog ulaznog terminala, deaktivirati mod starta iz PLC i oti¢i na nizi
nivo moda zadavanja startnih komandi (funkcija 36 na multifunkcionalnim ulaznim
terminalima).

3: Start u modu viSestepene brzine

Frekventni regulator se moze startovati u modu visestepene brzine

postavljanjem kombinacije razl.od nule na multifunkcionalne ulaze

postavljene u funkciji viSestepene brzine (funkcije 5,6,7,8). Izbor frekvencije

se izvodi pomoc¢u kombinacije signala na tim ulaznim terminalima.

Maksimalan broj frekvencija je 15, vrednost viSestepenih frekvencija se

zadaje parametrima F10.31~F10.45).

4: Start sa floating (plutaju¢om) frekvencijom

Frekventni regulator ulazi u mod floating (plutajuce) frekvencije kada je

parametar F13.00 postavljen na vrednost 1. Izvedite postavku vrednosti
odgovarajucih parametara u grupi F13 radi ostvarenja optimalnog moda

plutajuce frekvencije.

5: Obican start

Obican mod starta bez povratne sprege.

Gore navedeni (6) start modovi, izuzev jog-starta, mogu funkcionisati sa

razli¢itim izvorima zadate frekvencije.
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

5.2 Kontrolni panel (tastatura) i njegova upotreba

5.2.1 Raspored kontrolnog panela

Kontrolni panel je glavni element za displej i izmenu parametara, i pomocu njega je
moguce davati startne komande. Izgled kontrolnog panela je prikaz.na Sl. 5-2.

L SRR (V) &

“ndikator” " napona Indikator
{7~ Indikator FL AT /R struje A7 (A) TR fiint
B3 b R "
)Indlkamr " greske " [ i V= l " 1IndnkamrLW : fomvardwwmobrl.
o £ BRI i N

2 H #h L < =0 O O—1+

g Jlndlkamr moda)\‘” AT D AN A M P RV | Indikator reverse obrt .
|
| |

Povecavidi 1 f
o Progran L I /Ese) @ R o
zlaz /Program ioil i
i Digit .potenciometar
PrebacivESfiL./Displejifs &t @ @ @ ?gl)\Potvrdlv {godam/ﬁl}ﬁ@
) It
R Tog %t } REV [ Smanjenje
everse/Jog [ 4% 15 5 -5 ke
@ . @ | thStop/Rggsﬁ,L
\ =T
== —— Forward start

S

1.5-2 Raspored kontrolnog panela

5.2.2 Opis funkcije tastera
Na kontrolnom panelu se nalazi 9 tastera, funkcija svakog tastera je opisana u

Tabeli 5-1.

Tabela 5-1 Funkcije tastera

Taster Naziv

Opis funkcije

Program/Izlaz

Ulaz ili izlaz iz moda programiranja

IPrebaciv./Displej Omogucavanje prebacivanja moda displeja/omoguc.izbora reda cifara

radi izmene parametra

Potvrdiv./Podaci

Ulaz ili izlaz iz moda programiranja

Rev/Jog key

Start u obrn.smeru (reverse) ili jog start frekven.regulatora (zavisi

od vrednosti prvog bita parametra F00.15)

Start

SICIOIGIC

Start obrtanja u forward (napred) smeru

4

Do




5 Start i kontrola frekventnog regulatora

Ako je frekv.regulator u modu obi¢nog starta, pritis.ovog tastera on
se zaustavlja u skladu sa postavlj.stop modom. Ako se pri radu
TESET Stop/Reset frekv.regulatora doquila gr_e§ka, nakon pri'tis'ka ovog tastera,
frekv.regulator resetuje svoje trenutno stanje i ulazi u Standby mod.

(O Digitalni Ista funkcija kao taster za povecanje ili smanjenje; rotiranjem
potenciometar |potenciometra u levo se smanjuje vrednost, u desno se povecava.

A Povecanje Povecanje vrednosti parametra ili koda parametra (duzim pritiskom
se povecava brzina izmene vrednosti).

@ Smanjenje Smanjenje vrednosti parametra ili koda parametra (duzim pritiskom
se povecava brzina izmene vrednosti).

5.2.3 LED indikatorske lampice

Na kontrolnom panelu se nalaze 4 indikatorske LED kojima se prikazuju sledeci
statusi: MOD, ALM (alarm), FWD (start u forward-napred smeru), REV (start u
reverse-unatrag smeru); opis LED indikatora je dat u Tabeli 5-2.

Tabela 5-2 Opis LED indikatorskih lampica

Stavka Opis funkcije

Digital.displej | Displej trenutnih radnih i zadatih (postavljenih) parametara

Displej jedinica merenja odgovarajucih parametara (A-struja, V-

A Hz, V napon, Hz-frekvencija)

Indikator svetli pri izlazu iz moda displeja tekuée operat.vrednosti
parametra i ako nijedan taster nije pritisnut u roku od 1 min,
frekv.regulator se vraca iz ovog moda u mod displeja tekuce operativne
ALM vrednosti parametra

MOD

oft
oy
nj
a
q471

Indikator alarma: ukazuje na previsoku struju, previsok napon ili gresku
u radu frekventnog regulatora

Indikator obrtanja u forward smeru
znaci da se izlazne faze napajaju u modu
FWD | forward obrtanja i rotor motora se obrce
u forward smeru Frekventni regulator ¢e se
nalaziti u modu DC
Indikator obrtanja u reverse smeru znaé¢i |kocenja ako FWD i REV
da se izlazne faze napajaju u modu
REV | reverse obrtanja i rotor motora se obrce
u reverse smeru

indikatori istovremeno
svetle

5.2.4 Displej statusa kontrolnog panela

Prikaz na displeju kontrolnog panela frekv.regulatora EN5S00/EN600 se
menja u zavisnosti od trenutnog statusa. Frekventni regulator se moze
nalaziti u pet stanja: ¢ekanje (standby), rad, greska, editovanje parametara i
neispravnost. Displej se ukljucuje nakon ukljucivanja frekventnog regulatora

nakon ¢ega se na displeju prikazuje postavljena frekvencija (vid.S1.5-3).
13




5 Start i kontrola frekventnog regulatora

Displej u statusu ¢ekanja (Standby)

Kada se frekv.regulator nalazi u statusu ¢ekanja, na displeju je prikazana vrednost
izabranog parametra. Parametrom F00.13 se odreduje koji ¢e parametar biti
prikazan. Na S1.5-3b, LED indikator ukazuje da je trenutno prikazana frekvencija.

Pritiskom na taster @ parametar na displeju se menja u sledec¢i parametar iz
grupe C. Displej parametara C-00~C-05 u standby modu je odreden postavkom
parametara F00.07~F00.12.

(2) Displej u statusu rada

Ako je data start komanda, frekv.regulator ulazi u status rada. Parametrom F00.13
je odredeno za koji parametar ¢e biti prikazana vrednost na displeju. Na S1.5-3c je
predstavljen primer rada LED indikatora u modu rada. Na slici je ukljucen
indikator Hz (indikacija da se trenutno prikazuje frekvencija) i FWD (indikacija
da motor rotira u forward smeru).

Pritiskom na taster (>>) parametar na displeju se menja u slede¢i iz grupe C.
Prikazani parametri C-00 do C-05 u modu rada su odredeni postavkama
parametara F00.01~F00.06 .

e e -|o [ ] © 0 © ‘; o o |i o O O e o ||
D AN A = MO Y D MM A W MR WY [ MO MM A W= WD W |
[Ny} [(mi NN ‘ o “
12l el el Ll L | | gl bl |
|

4
|
|
’ Set frequency
I
I
d
|

o
=1
£
=
=8
=
3
£
=
&
=
(s}
<

Sl.a Priklj.na napaj., SLb Status ¢ekanja, displej Sl.c Status rada, displej izlazne
displej 8.8.8.8.8. postavljene frekvencije frekvencije

S1.5-3 Displeji frekventnog regulatora u razli¢itim statusima

Displej u statusu greSke l —_—
Ako se detektuje greSka u radu frekv.regulatora, na || o '“O o o |
displeju ¢e biti prikazan kod gre$ke, pri ¢emu ¢e || WO AN A H: PR RV |
simbol na displeju svetlucati (S1. 5-4); Pritisk. H H
@ mozete videti parametar greske nakon stopa K "’- - ,’ ',' " f
frekventnog regulatora; I = = I

. Bse . . A . Previs.struja pri ubrzavanju
Pritiskom na \ww / moZete u¢i u mod programiranja

da biste videli zapise u grupi parametara F26 (grupa Fig.5-4
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

u vezi sa neispravnostima i greSkama).

STOP
Nakon eliminisanja uzroka greske, pritisnite taster @ da biste resetovali
stanje greske frekventnog regulatora. Ukoliko uzrok greske nije ispravljen, kod
greske ¢e se ponovo pojaviti na displeju.

U slu¢aju ozbiljnih gresaka u radu frekventnog regulatora (previsok
napon, previsoka struja itd.), pre ponovnog starta uredaja neophodno

A je eliminisati uzrok greske. U suprotnom su moguce povrede osoblja i
oStecenje frekventnog regulatora.

(4) Displej u statusu editovanja parametara
Kada se frekv.regulator nalazi u statusu standby ili statusu greske, pritiskom na

iew) moZete uéiu “Editovanje parametara” (ako je postavlj.korisnicka lozinka,
treba da je unesete, vid.opis parametara F27.00 i SL.5-10). Pritiskom na taster

mozete menjati vrednosti u svakom od nivoa menija. Nakon izmene
vrednosti izabranog parametra, pritiskom na @ izvodite cuvanje postavljene
vrednosti parametra, pritiskom nggs ) moZete oti¢i na meni viSeg nivoa bez ¢uvanja
postavljene vrednosti parametra.

ESC/MENU Meni I nivoa ENTER/DATA Meni II nivoa

R 1 Bl G

Vrednost parametra

ESC/MENU

ESC/MENU
Displej statusa standby, start,

greska
S1.5-5 Prebacivanje moda displeja
(5) Displej u statusu alarmaa . —
|

Tokom vremena rada i neaktivnosti: Ova
indikacija ukazuje na greske u postavkama - an - |l
frekv.regulatora, pri ¢emu simboli na displeju
svetlucaju (S1.5-6). Frekventni regulator l_? "Iy
nastavlja sa radom, ali se ova poruka ne moze | ! b i
resetovati pomocu tastera. Ona nestaje samo | Same main/assist frequency channel ‘
nakon Sto se eliminiSe uzrok greske.

& S1.5-6

v

> 0"

-
o
H
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

5.2.5 Korisni¢ko upravljanje parametrima
U cilju olakSavanja upravljanja parametrima frekventnog regulatora
ENS500/EN600, moguce je konfigurisati set parametara za displej
dostupnih korisniku. Ostali parametri mogu biti sakriveni.

Nacin za postavku seta parametara za prikaz na displeju.
Izmenom vrednosti u parametru F00.00, moguce je postaviti sledece setove
parametara za prikaz na displeju: osnovni (F00.00=1), prosireni (F00.00=2);
napredni (F00.00=3); prilagodeni (F00.00=4).

Osnovni F00,F01,F02,F03,F26
Prodirent | FOU,FOT,FOZFU3,F0%,FU5,FU6,F07,FOS,FO9,FT0,FIT,F1Z,FI3,F 14,
F15,F16,F18,F19,F26

Napredni | F00,F01,F02,F03,F04,F05,F06,F07,F08,F09,F10,F11,F12,F13,F 14,
F15,F16,F17,F18,F19,F20,F21,F22,F23,F24,F25,F26,F27

Prilagoden F00.00 i F25 grupe parametara

5.2.6 Metod rada sa kontrolnim panelom
Pomocu kontrolnog panela se mogu izvesti razlicite operacije frekv.regulatora:
(1) Prebacivanje prikazanih parametara na displeju:

Kada se pritisne taster Q, na displeju se prikazuje grupa param.C, nakon
displeja koda parametra (primer C-01, C-02, nakon 1 sek.bice prikazana vrednost

tog parametra). Pritiskom tast. @izvodi se vracanje na displej osnovnog
parametra.

1s 1s
Sadrzaj LED displeja ™= () 0() C-01[*| Para. C-02[ ™ Para.
Redosled pritisk. | L @ L @'
tastera 15 13
C-00 Para. C Para. C-03

L@- é}' [y @-

S1.5-7 Primer prebacivanja displeja parametara u statusu ¢ekanja
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

(2) Izmena vrednosti funkcionalnog parametra

Uzmimo primer izmene parametra F01.01 sa vrednosti 5.00Hz na 6.00Hz.
Bold fontom na SI.5-8 su prikazani simboli koji svetlucaju.

Sadrzaj LED ‘ |
displeja 0.00 F00.00 F01.00 F01.00 F01.01
Redosl.prit. @_@ . : : :
tastera .
Ulaz u Izbor Pomeranje Izbor
Izlaz iz status editov. FO1 grupe upozic.za funke.param
statusa edit. Dispej menija I funkc.param. podesav. -Fo1.01

reda

F01.02 006.00 005.00
T ENTER
X DATA
Cuvanje Izmena Izmena Potvrda
izmene: parametra, parametra, izbora, ulaz u
povrat.na meni [ 5.6 izbor cifre meni II reda
reda parametra

S1.5-8 Primer izmene vrednosti parametra
Ako vrednost parametra (meni Il nivoa) ne svetluca, tada se vrednost ne
moze izmeniti. Mogu¢i razlozi:
1> Vrednost je read-only;
2> QOva vrednost se ne moze izmeniti tokom rada, pre izmene je potrebno
stopirati frekventni regulator;
3> Parametar je zasti¢en. Parametri se ne mogu menjati ukoliko je F00.14=1 ili 2
radi izbegavanja nepravilnih aktivnosti. Za izmenu ovih parametara, morate
prvo postaviti F00.14=0.
Postavljanje frekvencije za obican start

Uzmimo za primer izmenu postavke frekvencije sa 50.00Hz na 40.00Hz dok frekventni
regulator radi pri F01.06=1, F01.03=0.

Sadrzaj LED displeja 45.00 40.00
Redosled \v4 /\/\ :
pritisk.tastera Pritisnite.: taﬁter Postavite tastera po dostiz.
za smanjenje p otrebnu“ potrebne vredn.Nakon
jedanput frekvenciju

S1.5-9 Primer postavke frekvencije

(4) Jog start

Kao primer, razmotrimo jog-start sa frekvencijom SHz.

Isek displej se vraca na
mod obi¢nog displeja
frekvencije
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

Sadrzaj LED _—
displeia 0.00 0.01 5.00 0.01 0.00
Pl Pritis ot —
Red pritisk. Cekanje .REV Drzati ‘fEsut
tastera o X6 Cekanje
Displej Displej izlaz. Izlaz frekvenc. Izlazna frekvenc.
postavlj.frekv. radne frekvencije pada na OHz Stop

¢.na SH
povee.na >z frekv.reg.

SL.5-10 Primer postavke frekvencije za jog-start
Aktivnosti za ulaz u mod editovanja, zasti¢en korisni¢kom lozinkom
Npr :“User password” F27 je postavljena na*“12345”. Bold fontovi cifara koje
svetlucaju su prikazane na SI1.5-11.

Sadrzaj LE]bl | |
displeja
Red pritisk. H @

tastera Nije moguce editov Korisn.lozinka Prvu cifru PO“} k;rsor PO:’;S&“
status aktivna: prelazak koja svetluca nasiedecu na
na validaciju povec.na“1” pozieyu
lozmke
1 2340 12340
Pomer . . . : : ::
Pove¢. Pomer.na Povec.
kursor na na“4” sled.poz Pomer.na sled.poz.
sl. poz poz. na“3

D]

Povedati petu cifru Pritisn.taster za

na“5” potvrdivanje, obavlj.je
validacija, ulazi se u
mod za editovanje

S1.5-11 UnoSenje lozinke radi izmene vrednosti parametara

Gledanje kodova gre$aka u modu “Greska”:

Pritiskom na taster u modu greske Ce je brzo pre¢i na grupu
parametara F26. Pritiskajte ponovo tastern@radi brzog prebacivanja izmedu
parametara F26.04 ~ F26.10.

Zakljucavanje tastature kontrolnog panela

modu displeja, pritisnite i drzite Ssek. 2= ' i na displeju ée se pojaviti
“LOCHI”. Set tastera za zakljucavanje se odreduje vredno$c¢u parametra F00.14.

(8) Otkljuc¢avanje tastature kontrolnog panela

Ukoliko je tastatura zakljucana, pritisk. ) taster duZe od 5 sek.da biste
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5 Start i kontrola frekventnog regulatora

otkljucali tastaturu.

5.3 Primena napajanja na frekventni regulator

5.3.1 Provera pre napajanja

Pre nego §to se ukljuci napajanje, proverite sve preporuke za

povezivanje frekventnog regulatora sa izvorom napajanja u skladu sa

odeljkom ,,Povezivanje frekventnog regulatora™ u ovom priru¢niku.

5.3.2  Prvo prikljuenje na napajanje

Nakon provere povezanosti frekv.regulatora na izvor napajanja i nivoa napona u
mrezi, ukljucite strujni prekida¢ radi napajanja frekv.regulatora. Nakon primene
napajanja, na displeju ¢e se prikazati “8.8.8.8.8”, nakon zatvaranja kontaktora,

postavljena frekvencija ¢e biti prikazana na displeju kontrolnog panela, $to znaci
da je frekventni regulator ukljucen. Vidite S1.5-12:

-

Poveziv.prema odeljku 3.5

N
Y

Z10:
S1.5-12 Dijagram toka prvog prikljuéemja frekv.regulatora
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6 Tabelarni pregled parametara funkcija

6 Pregled parametara funkcija
6.1 Opis simbola

---- parametar se ne moze menjati tokom rada o
---- parametar se moze menjati tokom rada
* ---- read-only parametar, ne moze se menjati

6.2 Tablica parametara funkcija

F00— Grupa parametara sistema

Kod Naziv Oseesne Min. | Fabri¢. |Izmena
param. jed. default
F00.00 |Kontrola 0: Mod osnovne liste. Displej samo F00, FO1, F02, 1 2 o
displeja grupe FO03 grupe parametara osnovne kontrole i F26 grupe
parametara parametara snimanja greSaka.)

1: Mod prosirene liste. Displej svih parametara izuzev
ekstenzije: grupa virtualnih i rezervnih parametara.

2: Mod vise liste. Mogu¢ je displej svih grupa param.

3: Mod korisni¢ke liste. Displej param. definisanih od
strane korisnika i param. monitoringa: displej F00.00

sve vreme.

F00.01 |Displej izbora C-00
parametra tokom
rada

0: Postavka osnovne frekvencije (0.01Hz) 1 51 o
1: Postavka pomoc¢ne frekvencije (0.01Hz)

2: Postavka frekvencije (0.01Hz)

3: Izlazna frekvencija (0.01Hz)

4: Izlazna struja(0.1A) (displej 0.01A ispod 11KW)
5: Izlazni napon (1V)

6: Napon na DC bus (busbar) (0.1V)

7: Brzina motora (1 obr./min)

8: Linijska brzina motora (1 obrt./min)

10: Vreme rada nakon ukljucenja (0.1min)

11: Ukupno proteklo vreme rada (1h)

12: Ukupno proteklo vreme ukljucenosti (1h)
13: Status frekventnog regulatora

14: Status ulaznog terminala

15: Status izlaznog terminala

16: Status ekstenzije izlaznog terminala

17: Status ekstenzije ulaznog terminala

18: Status ulaznog komunikac.virtualnog terminala
19: Status internog virtualnog ulaznog ¢vora
20: Analogni ulaz All (nakon provere)(0.01V /
0.01mA)

21: Analogni ulaz AI2 (nakon provere)(0.01V /
0.01mA)

22: Ekstenzija analog.ulaza EAIl (nak.provere)
(0.01V/0.01mA)

23: Ekstenzija analog.ulaza EAI2
(nak.provere)(0.01V /0.01mA)

24: Analogni AOLl izlaz (nakon provere)
(0.01V/0.01mA)

25: Analogni AO2 izlaz (nak.provere

0.01V ili 0.01mA)

26: Ekstenzija analog. EAO] izlaza (0.01V /0.01mA)
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6 Tabelarni pregled parametara funkcija

27: Ekstenzija analog. EAO2 izlaza (0.01V /0.01mA)
28: Zadata frekvencija impulsnog ulaza (1Hz)

29: Rezervisano

30: PID referenca (0.01V)

31: Vrednost PID feedbacka (0.01V)

32: Odstupanje PID reference (0.01V)

33: Frekvencija izlaza PID (0.01Hz)

34: Trenut.stepen programa PLC.

35: Trenutni broj viSestepene brzine

36: Obezbedeni pritisak snabd.vodom konst.pritiska
(0.001Mpa)

37: Feedback pritiska snabdev.vodom konst.pritiska
(0.001Mpa)

38: Status releja snabdev.vodom konst.pritiska

39: Trenutna duzina (1M) 40: Predena duzina (1M)
41: Trenutna interna vrednost brojanja

42: Trenutna interna vrednost vremena (0.1s)

43: Postavka komandnog kanala (0: tastatura 1:
terminal;2: komunikacija)

44: Kanal zadate osnovne frekvencije

45: Kanal obezbed.pomoc¢ne frekvencije

46: Nazivna struja (0.1A)

47: Nazivni napon (1V)

48: Nazivna snaga (0.1KW)

49, 50: Rezervisano

51: Frekvencija nakon usporavanja (0.01Hz)

52: Frekvencija rotora motora (0.01Hz)  (procena
frekvencije za otvorenu petlju, stvarno merenje za
zatvorenu petlju)

53 :Trenut. obrtni moment (relat.prema nazivnom
mom., ima smer)

54: Trenut.izlaz.obrt.moment (relat.prema
naziv.mom., ima smer)

55: Trenutna struja obrtnog momenta (0.1A)

56: Trenutna struja fluksa  (0.1A)

57: Postavka brzine rotacije motora (r/min)

58: Izlazna snaga (aktivna snaga) (0.1KW)

59: Donji iznos ukupne potro$nje energije (1 kwh)
60: Gornji iznos ukupne potrosnje energije (1
predstavlja 10000 kwh)

61~65: Rezervisano

=

N=)

F00.02

Displej izbora C-01
parametra tokom
rada

Isto kao gore

F00.03

Displej izbora C-02
parametra tokom
rada

Isto kao gore

F00.04

Displej izbora C-03
parametra tokom
rada

Isto kao gore

F00.05

Displej izbora C-04
parametra tokom
rada

Isto kao gore

F00.06

Displej izbora C-05
parametra tokom
rada

Isto kao gore

51




6 Tabelarni pregled parametara funkcija

F00.07

Displej izbora C-00
param. kada se
frekv.regul. zaustavi

Isto kao gore

F00.08

Displej izbora C-01
parametra kada se
frekv.regul. zaustavi

Isto kao gore

F00.09

Displej izbora C-02
parametra kada se
frekv.regul. zaustavi

Isto kao gore

48

F00.10

Displej izbora C-03
parametra kada se
frekv.regul. zaustavi

Isto kao gore

F00.11

Displej izbora C-04
parametra kada se
frekv.regul. zaustavi

Isto kao gore

20

F00.12

Displej izbora C-05
parametara kada se
frekv.regulator
zaustavi

Isto kao gore

F00.13

Izbor parametara za
displej pri
ukljuéivanju
(power-on)

0~5

F00.14

Kontrola
operacija sa
parametrima

Cifra jedinica: Operacije modifikac.parametara

0: Svi parametri se mogu modifikovati

1: Izuzev ovog parametra, druge parametre nije
dozvoljeno menjati

2: Izuzev F01.01,F01.04 i ovog parametra, druge
parametre nije dozvoljeno menjati

Cifra desetica: Obnavljanje fabri¢.default post.

0: Nema aktivnosti.

1: Svi parametri su vraceni na default vrednosti.(nije
ukljué- grupa param. snimanja gresaka (grupa F26).
2: Izuzev parametra motora: svi param. se vracaju na
default vred. (nisu uklju¢. grupe param. F15 i F26).
3: Parametri ekstenzija se vra¢.na default vredn.(samo
F21~F24 grupa param.se vra¢a na default vredn).

4: Virtuelni parametar se vra¢a na default vredn.(samo
F20 grupa param.se vra¢a na default vrednosti).

5: Vracanje snimka gresaka na default vrednost.
(Samo se grupa parametara za snimanje gresaka
(F26 grupa) obnavlja na fabricke default vredn.)
Cifra stotina: Operativni tasteri

0: Svi tasteri su zakljucani

1: Izuzev tastera: ostali su zakljucani

2: Izuzev @@,
3: Izuzev @ y stera: ostali zakljucani
4: Izuzev @ y

tastera: ostali zakljucani

tastera: ostali zakljuc¢ani
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6 Tabelarni pregled parametara funkcija

F00.15

Izbor funkcije
tastera

Cifra jedinica: taster za kontrol.panel

0: Taster komande obratne akcije

1: Taster jog (pomak) akcije

Cifra desetica izbor funkcija multi-funke.
tastera

0: Nevazeca
1: Jog run (pomak).

2: Prebaciv.napred/nazad (forw./rev.)

3: Slobodno zaustavljanje

4: Prebaciv.na mod komande za pokretanje prema
postavkama u F00.16.

5: Prebaciv.obrtnog momenta unapred/unazad
6~9: Rezervisano

Cifra stotina: komandna kontrola putem terminala
0: Taster je nevaze¢i

1: Taster s\ je vazeci
e

Cifra hiljada: komand.kontrola putem komunikacije
0: Taster je nevazeci

1: Taster s je vazedi
T

0001

F00.16

Multifunkeijski
taster za izbor
prioritetnog
komandnog kanala

0: Kontrola tastaturom— kontr.putem terminala—
kontrola putem komunikacije

1: Kontr.tastaturome——kontr.putem terminala

2: Kontr.tastaturom«——kontr.put.komunikacije
3: Kontr.put.terminala——kontr.p.komunikacije

F00.17

Koefic. displeja
brzine motora

0.1~999.9%

0.1%

100.0%

F00.18

Koefic. displeja
linijske brzine

0.1~999.9%

0.1%

1.0%

F00.19

Postavka delova
prosir.porta

0: Kartica prosirenja nevazeca

1: Rezervisano

2: Kartica napajanja vodom vise pumpi
3: Inkrementalni PG enkoder

4~10: Rezervisano

F00.20

Konfiguracija
analognog
ulaznog
terminala

Cifra jedinica: AIl konfiguracija
0:0~10V ulaz

1:4~20mA ulaz

Cifra desetica: AI2 konfiguracija
0:-10~10V ulaz

1:4~20mA ulaz

Cifra stotina: EAIl konfiguracija
0:0~10V ulaz

1:-10~10V ulaz

2:4~20mA ulaz

Cifra hiljada: EAI2 konfiguracija
0: 0~10V ulaz

1:-10~10V ulaz

2:4~20mA ulaz

0000

F00.21

Konfiguracija
analognog
izlaznog
terminala

Cifra jedinica: AO1 konfiguracija
0: 0~10V izlaz

1: 4~20mA izlaz

Cifra desetica: AO2 konfiguracija
0: 0~10V izlaz

1: 4~20mA izlaz

Cifra stotina: EAO1 konfiguracija
0: 0~10V izlaz

0000
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1: 4~20mA izlaz

Cifra hiljada: EAO2 konfiguracija
0: 0~10V izlaz

1: 4~20mA izlaz

F00.22

Konfiguracija
Y izlaza
terminala

Cifra jedinica~Cifra stotina: Rezervisano
Cifra hiljada: Konfigur.izlaza Y4

0: Open collector (OC) izlaz

1: DO izlaz

0000

F00.23

Postavka G/P tipa

0: G tip.
1: P tip.
Napom.: P tip je samo za V/F kontrolu

F00.24

Mod kontrole
motora

0: V/F kontrola (obrtnog mom.)

1: vektor.kontrola 1 bez senzora brzine (u pored. s
vekt.kontrol.2 bez senz.brzine, ovaj kontrol.mod je podesniji
za asinhrone motore<160KW, podrzkontr.brzine)
2: vektor.kontrola sa senzorom brzine (podrzava
kontr.brzine motora i obrt. mom.asinhronog motora )
3: vektor.kontrola bez senzora brzine 2 (podrzava
samo kontr.brzine asinhr.motora, ovaj kontrolni mod

je podesniji za motore >185KW)

F00.25

Izbor parametara
ispleja 2

Isto kao parametar F00.01

F00.26

Podesavanje napona
DC busa

0.900~1.100

1.000

F00.27

Upload/Download
parametara i izbor
jezika

Cifra jedinica: izbor jezika (vazi samo za LCD tast.)
0: Kineski

1: Engleski

2: Rezervisano

Cifra desetica: uéitavanje i preuzim.parametara

0: Nema aktivnosti

1: U¢itavanje (upload) parametara

2: Preuzimanje parametara 1 (bez param.motora)

3: Preuzimanje parametara 2(sa param.motora)

00

F01— Grupa osnovnih funkcijskih parametara

Kod

param.

Naziv

Opseg postavke

Fabri¢.

default

Izmena

F01.00

[zbor ulaznog
anala osnovne
|frekvencije

: Digit.postavka putem operat.tastature
1: Postavka AIl analog. izlaza
P: Postavka AI2 analog. izlaza
3:Postavka putem UP/DOWN f-je terminala
i :Postavka putem komunikacije( komunikac.adresa:
LEOL).
[5:Postavka EAIl analog.izlaza.
6:Postavka EAI2 analog.izlaza
[7:Postavka ulaza impulsa visoke brzine X8)
8:Postavka ulaza za PWM frekvenciju X8)
0:Postavka ulaza povezan.sa enkoderom (X1:X2
ombinacija i frekv.postavlj.param.F08.30)
10~14: Rezervisano

0

F01.01

IDigit.postavka

0.00Hz~ gornja granica frekvencije

0.01Hz

50.00Hz
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klavne frekvencije

F01.02 [Digitalna Samo kada je parametar F01.00=0:3:4 1 00 o
ontrola Cifra jedinica: post.rezerve u slu¢.prek.napajanja
postavljene 0:Rezerva osn.frekv.u slu¢.prek.napajanja
osnovne 1:Osn.frekv.u slu¢.prek.napaj.bez rezerve
frekvencije Cifra desetica: Zadrzav.rezervne postavke
0:Zadrzav.osnovne frekvencije
1:Obnavlj.zadrzane osn.frekvenc. F01.01
Cifra stotina: Komunikac.postavka dimenzije
frekvencije
0:Postavka moda apsol.frekvencije (postavka
5000 predstavlja 50.00Hz).
1:Postavka 10000 predst.gornju granicu frekvencije
(FOL.11).
F01.03 |izbor ulaznog 0: Digit.postavka put.operat.tastature 1 20 o
anala 1: Postavka AIl analog.ulaza
pomocne 2: Postavka AI2 analog. ulaza
frekvencije 3:Postav.putem UP/DOWN f-je terminala
4:Post.putem komunikacije( komunik.adresa: 1E01).
5:Postavka EAII analog.ulaza.
6:Postavka EAI2 analog.ulaza
7:Postavka ulaza impulsa vis.brzine X8)
8:Postavka ulaza X8 za PWM funkciju
9:Postavka ulaza povezan.sa enkoderom (X1:X2 samo
ova dva ulaza)
10: Rezervisano
11: Postavka PID kontrole
12~20: Rezervisano
F01.04 Digita}na postavka [0.00Hz~gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz [S)
pomocéne
frekvencije
F01.05 [Digitalna Cifra jedinica: Post.rezerve u slu¢.prek.napajanja 1 11 o
ontrola 0: Rezerva pomo¢.frekv.u slué.prek.napajanja.
pomocne 1:Nema rezerve pom.frekv.u slu¢.prek.napajanja.
frekvencije Cifra desetica: Zadrzav.postavke frekvencije
0:Cuvanje pom. frekv.nakon zaustavljanja.
1:Nakon zaust., rezerva pom.f.se obnavlja na F01.04
F01.06 [Proracun zadate 0:Osnovna frekvencije (refer.frekvencija je 1 0 o

frekvencije
pomocu osnov.i
pom kanala

pomocna frekvencija).

1: Pomo¢na frekv. (refer.frekv.je pomo¢.frekvencija)
2: Plus(polaritet suprotan referentnoj i

osnovnoj frekvenciji, refer. frekv. je nula).
3:Minus(polaritet suprotan referentnoj i pomo¢noj
frekvenciji, referentna frekvencija je nula).
4:Multiplikacija (polaritet suprotan osnovnoj i
pomoc¢noj frekvenciji, refer. frekvencija je nula).
5:Max(Referentna frekv. je jednaka vecoj apsol.
vrednosti izmedu osnovne i pomocne frekv.).
6:Min(Refer. frekvencija je postavljena na

manju vrednost izm. osnovne i pomo¢. frekv).
7:Izbor vredn.koja nije 0 (Ukol. pomo¢.frekv. nije 0,
refer.frekv. je jednaka vrednosti osn. frekvencije;
ukol. je pomo¢na frekvencija 0, referentna (zadata)
frekvencija je 0).

8:0sn.frekv. X Pomo¢. frekv. X 2/F01.11
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(polaritet suprotan osn. i pomo¢. frekvenciji, refer.
frekv.je 0, moze se izvesti fino podesavanje
zasnovano na osn. frekvenciji.)

F01.07 [Koeficijent 0.00~10.00 0.01 1.00
pomoc¢ne
frekvencije
F01.08 [Koeficijent 0.00~10.00 0.01 1.00
feferentne
frekvencije
F01.09 [izbor opsega 0:Gornja granica frekvencije. 1 0
pomocne 1 U odnosu na osn.frekvenciju.
frekvencije
FO1.10 [Skaliranje 0.00~1.00 0.01 1.00
pomoc¢nog
frekventnog opsega
FO1.11 |Gornja Donja granica frekv.~600.00Hz 0.01Hz [50.00Hz
feran.frekvenc
F01.12 Donja gran.frekvenc |0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.40Hz
F01.13 [Mod radana 0:Rad na donj.gran. frekvencije. 1 2
onjoj granici 1:Rad na postavlj.frekvenciji.
frekvencije 2:Rad na nultoj frekvenciji.
3:Uspavanost: PWM sa frekvenc.uspavanosti.
F01.14 [Mod uspavanosti na |0.01Hz~ gornja gran.frekv. (ova funkcija je namenj. | 0.01Hz | 0.01Hz
isterezis frekv. za zavr$etak moda uspavanosti, §to doprinosi ustedi
energije i sa postav.histerezisa se moze izbe¢i Cesta
hibernac./startovanje frekv.regulatora)
FO1.15 [izbor kanala za 0:Zadav.komande start put.oper.tastature 1 0
omandu 1:Zadav.komande start put.terminala
pktiviranja run 2:Zadav.komande putem komunikacije.
F01.16 [Postavka Cifra jedinica: Post.komande for/rev putem tastature 1 1000
smera (vazi samo za floating frequency mod-plutaj.frekv.)
obrtanja 0:Forward (napred)
1:Reverse (obratno)
Cifra desetica: Sprecav. for/rev obrtanja (podesan za
sve modove izuzev moda plutajuce frekvencije).
0:For/rev je osposobljeno
1:Reverse je onesposobljeno( kada je data reverse
komanda, stop).
2:Forward je osposobljeno ( kada je data reverse
komanda, forward rotacija se zaustavlja.)
Cifra stotina: Obrtanje trenut.smera (vazi samo za
tastaturu i komunikac.kanale.)
0O:nevazece
1: vazece
Cifra hiljada: Terminal vremenske kontrole vise
brzina ubrzavanja i usporavanja
0:Respektivno, u skl.sa ubrzanjem i usporenjem od
1~15
1:Odred.parametrima FO1.17 i FO1.18
F01.17 [Vreme ubrzavanja 1 |1~60000(Vreme ubrzavanja je vremenski interval Zavis.
promene frekvencije od 0 do vrednosti gornje granice) 1 od tipa
motora
F01.18 |Vreme usporavanja |1~60000(Vreme usporavanja je vremen.interval Zavis. od
1 promene frekvencije od gornje grani¢ne vrednosti do 1 tipa
nule.) motora
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F01.19 pedinica vremena |0: 0.01s 1 1 x
brzav./usporav. 1: 0.1s
2: 1s
F01.20 [izbor moda 0:Linijski acc/dece mod. 1 0 x
brzav./usporav 1:S kriva acc/dece mod.
FO1.21 reme ubrzav.za S- [10.0%~50.0% ((Vreme ubrzav./usporavanja) 0.1% 20.0% o
krivu na inicijalnom [F01.21+F01.22 <90% )
segmentu
F01.22 reme ubrzav.za S- |10.0%~70.0%(Vreme ubrzav.+usporav.) 0.1% 60.0% o
krivu na finalnom |F01.21+F01.22 <90% )
segmentu
FO1.23 reme usporav.za |10.0%~50.0%(Vreme ubrzav./usporav.) 0.1% 20.0% o
B-kiivu na FO1.23+F01.24 <90% )
nicijalnom
segmentu
F01.24 reme usporav.za  [10.0%~70.0%(Vreme ubrzav./usporav.) 0.1% | 60.0% o
S-krivu na finalnom |F01.23+F01.24 <90% )
segmentu
F01.25 pog frekv. kom. 0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 5.00Hz o
sa tastature
F01.26 pog frekv.kom. sa  |0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 5.00Hz o
erminala
F01.27 [int.vrem.Jog frekv. ]0.0~100.0s 0.1s 0.0s o
F01.28 reme ubrzav. 0.1~6000.0s 0.1s 20.0s o
o Jog frekv.
F01.29 reme usporav. 0.1~6000.0s 0.1s 20.0s o
o Jog frekv.
F02— Grupa parametara: Start, stop, forward/reverse, ko¢enje
Kod ] Min. |Fabric. Izmena
param. e g jed. default
F02.00 |[Mod 0: Start sa startnom frekvencijom 1 0 x
startovanja 1: Prvo kocenje, zatim start sa startnom
frekvencijom
2: Start sa pracenjem brzine osovine motora
F02.01 |Vreme odlaganja starta 0.0~60.0s 0.1s 0.0s x
F02.02 |Startna frekvencija 0.0~10.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz X
F02.03 |Vreme zadrzavanja 0.0~60.0s 0.1s 0.0s x
startne frekvencije
F02.04 |Struja DC kocenja pri 0.0~100.0% (naziv.struja G-tipa frek.regul.) 0.1% 30.0% X
startu
F02.05 |Vreme DC kocenja pri 0.0~30.0s 0.1s 0.0s x
startu
F02.06 |Startna frekvencija u 0: Trenutno postavljena frekvencija. 1 2 X
modu trazenja brzine 1: Frekv.pre zaustavljanja/iskljucenja
2:Pom.startna frekv.u modu trazenja brzine.
F02.07 [Pomo¢na startna 0.00Hz~gornja granica frekvencije 0.01Hz [30.00Hz x
frekvencija u modu
trazenja brzine
F02.08 [Vreme ¢ekanja pre starta [0.00~10.00s 0.01s 0.10s x

moda trazenja brzine
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F02.09 [Koeficijent za mod 1~20 1 2 x
razenja brzine
F02.10 reme trazenja 0.1~30.0 (V/F kontrola, jedin.je 1s; SVC 0.1 4.0 x
brzine kontrola, jedinica je 0.1s)
F02.11 [Stop mod (mod 0: Stop usporavanjem 1 0 o
austavljanja) 1: Slobodan stop
2: Usporav.+zaustavlj.(stop) DC kocenjem
F02.12 [Frekv.zadrzavanja 0.00~gornja gran.frekvencije (Ovaj parametar | 0.01Hz | 0.00Hz x
austavlj.usporavanjem  |vaZi samo za stop mod 0.)
F02.13 reme zadrzavanja 0.00~10.00s 0.01s 0.00s x
faustavlj.usporavanjem
F02.14 [Frekvencija DC kocenja ]0.00~15.00Hz 0.01Hz | 0.50Hz x
F02.15 reme &ekanja DC 0.00~30.00s 0.01s 0.00s x
ocenja
F02.16 [Struja DC koc&enja 0.0~100.0% (naz.struja G-tipa frekv.regul.) 0.1% | 0.0% X
F02.17 reme DC kocenja 0.0~30.0s 0.1s 0.0s X
F02.18 [Pomocna struja DC 0.0~100.0% (naz.struja G-tipa frekv.regul.) 0.1% | 0.0% x
ocenja
F02.19 reme pomoc¢nog DC 0.0~100.0s 0.1s 0.0s X
ocenja
F02.20 reme mrtve zone 0.0~3600.0s 0.1s 0.0s x
forward/reverse
F0221 [lzmena moda 0: Prolaz kroz nulu 1 0 x
forward/reverse 1: Kroz startnu frekvenciju
F02.22 [Mod potrosnje 0:Nema potr.energije tokom koc¢enja 1 0 o
energije tokom 1:Potr.energije tokom kocenja 1 (nema kocenja
ocenja tokom zaustavljanja).
2: Potr.energije tokom kocenja 2 (ko¢enje tokom
zaustavljanja).
F02.23 ivo napona na DC busu [100.0~145.0% (naziv.napon DC busa) 0.1% | 125.0% o
a upotrebu kocionog
odula
F02.24 [Potro$nja energije tokom ]0.0~100.0% 0.1% | 100.0% o
ocenja (otpornik)
F02.25 reme kodiranja 0~65535h 1 0 o
F02.26 Koefﬁcijent otklanjanja  |95%~115% (vazi samo za F00.24=1) 1% 100% o
Jeresaka
F03— Grupa parametara V/F kontrole
Kod . Min. |Fabri¢. |Izmena
o Naziv Opseg postavke jed. | default
F03.00 |Postavka V/F krive 0: Kriva sa konst.obrtnim momentom 1 0 x
1: Kriva 1 smanjenja obrt.momenta (2.0 snaga)
2: Kriva 2 smanjenja obrt.momenta (1.7 snaga)
3: Kriva 3 smanjenja obrt.momenta (1.2 snaga)
4: Postavka V/F krive (potvrduje se param.
F03.04~F03.11)
5:V/F separacija (naponski kanal definisan
parametrom F18.22)
F03.01 |Mod povecanja obrtnog |0: Manuelno povecanje. 1 0 o
momenta 1: Automatsko povecanje obrt.mom.
F03.02 |Manuelno povecanje 0.0~12.0% 0.1% |Zav. od o
obrtnog momenta tipa
motora
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F03.03 |Gor.gran.frekvencije do [0.0~100.0% (nazivna frekvencija motora) 0.1% | 100.0% o
koje se pove¢.obrt.mom.
F03.04 |V/F vredn.frekv. 0 .00~ V/F vredn.frekvencije 1 0.01Hz | 10.00Hz X
F03.05 |V/F vredn.napona 0 .00~ V/F vredn.napona 1 0.01% |20.00% X
F03.06 |V/F vredn.frekv. 1 /F vredn.frekv. 0~V/F vredn.frekv. 2 0.01Hz |20.00Hz X
F03.07 |V/F vredn.napona 1 /F vredn.napona 0~V/F vredn.napona 2 0.01% | 40.00% X
F03.08 |V/F vredn.frekv. 2 /F vredn.frekv. 1~V/F vredn.frekv. 3 0.01Hz |25.00Hz X
F03.09 |V/F vredn.napona 2 /F vredn.napona 1~V/F vredn.napona 3 0.01% | 50.00% X
F03.10 |V/F vredn.frekv. 3 /F vredn.frekv. 2~ gornja gran.frekv. 0.01Hz |40.00Hz X
F03.11 |V/F vredn.napona 3 /F vredn.napona 2 ~ 100.00%( naziv.napon 0.01% | 80.00% x
otora)
F03.12 |V/F faktor potiskivanja ~255 1 10 o
vibracija
F04— Grupa pomo¢nih operativnih parametara
Kod ] Min. |Fabri¢. |Izmena
e Naziv Opseg postavke il default
F04.00 |Frekv.skoka (jump)l .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz x
F04.01 |Opseg skoka 1 .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz X
F04.02 |Frekv.skoka 2 .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz X
F04.03 |Opseg skoka 2 .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz x
F04.04 |Frekv.skoka 3 .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz X
F04.05 |Opseg skoka 3 .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz X
F04.06 |Faktor pojac.frekv.kliz. .0~300.0% 0.1% 0.0% X
F04.07 |Granica kompenzacije .0~250.0% 0.1% | 100.0% x
klizanja
F04.08 | Vrem.konstanta .1~25.0s 0.1s 2.0s x
kompenz.klizanja
F04.09 |Noseca frekvencija .5~16.0K 0.1K  |Zav.od o
tipa
motora
F04.10 |[PWM Cifra jedinica: Noseca frekv.se autom.podesava 1 0010 x
optimizovano zavisn.od temperature
podesavanje 0: Onesposobljena.
1: Osposobljena.
Cifra desetica: Mod ogran.nosece frekv.pri
hiskim brzinama 0: Nema ograni¢enja.
1: OgraniCenje.
[Cifra stotina: Sistem modulac.noseceg talasa
: 3 fazna modulacija.
1: 2 fazna i 3 fazna modulacija.
[Cifra hiljada: Asinhr.ili sinhr.modulacija (sa
/F kontrolom)
:Asinhrona modulacija.
1:Synhrona modulacija (ispod 85Hz:
Asinhrona modulacija).
F04.11 |AVR funkcija : Nema aktivnosti 1 2 x
1: Aktivnost sve vreme
P: Nema aktivn.samo tokom kocenja
F04.12 |Rezervisano
F04.13 |Funkcija automatskog : Nema aktivnosti 1 0 x
Cuvanja energije 1: Aktivnost
F04.14 |Prebac.frekvencije izmedu [0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz x
vremena ubrzav.2 i 1
F04.15 |Prebac.frekvenc.izmedu .00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz X
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vrem.usporav.2 i 1

F04.16 |Vreme ubrzavanja 2 1~60000 1 200 o
F04.17 |Vreme usporavanja 2 1~60000 1 200 o
F04.18 |Vreme ubrzavanja 3 1~60000 1 200 o
F04.19 |Vreme usporavanja 3 1~60000 1 200 [e)
F04.20 |Vreme ubrzavanja 4 1~60000 1 200 o
F04.21 |Vreme usporavanja 4 1~60000 1 200 o
F04.22 |Vreme ubrzavanja 5 1~60000 1 200 o
F04.23 |Vreme usporavanja 5 1~60000 1 200 [e)
F04.24 |Vreme ubrzavanja 6 1~60000 1 200 o
F04.25 | Vreme usporavanja 6 1~60000 1 200 [e)
F04.26 |Vreme ubrzavanja 7 1~60000 1 200 o
F04.27 |Vreme usporavanja 7 1~60000 1 200 o
F04.28 |Vreme ubrzavanja 8 1~60000 1 200 o
F04.29 |Vreme usporavanja 8 1~60000 1 200 o
F04.30 |Vreme ubrzavanja 9 1~60000 1 200 o
F04.31 | Vreme usporavanja 9 1~60000 1 200 [e)
F04.32 |Vreme ubrzavanja 10 1~60000 1 200 o
F04.33 |Vreme usporavanja 10 1~60000 1 200 o
F04.34 |Vreme ubrzavanja 11 1~60000 1 200 o
F04.35 |Vreme usporavanja 11 1~60000 1 200 o
F04.36 |Vreme ubrzavanja 12 1~60000 1 200 o
F04.37 |Vreme usporavanja 12 1~60000 1 200 o
F04.38 |Vreme ubrzavanja 13 1~60000 1 200 o
F04.39 |Vreme usporavanja 13 1~60000 1 200 o
F04.40 |Vreme ubrzavanja 14 1~60000 1 200 o
F04.41 |Vreme usporavanja 14 1~60000 1 200 o
F04.42 |Vreme ubrzavanja 15 1~60000 1 200 o
F04.43 |Vreme usporavanja 15 1~60000 1 200 o
F05— Grupa parametara kontrole putem komunikacije

Kod Naziv Opseg postavke .Min. Fabri¢. |Izmena
aram. jed. default
F05.00 |Izbor protokola : Modbus protokol . 1 0 x

1: Rezervisano

P: Profibus protokol . (Moguce prosir.)

3: CANlink protokol . (Moguce prosir.)

U: CANopen protokol . (Moguée prosir.)

[5: Slobodni protokol 1. (Moze se ostvar.

lizmena svih funkc.param. EN500/EN600 )

6: Slobodni protokol 2. (Moze se ostvariti

lizmena svih funkc.parametara

|frekv.regulatora EN500/EN600 )
F05.01 |Baud rate (brzina prenosa [Cifra jedinica: Izbor baud rate za Slobodni 1 005 x

podataka) konfiguracija

protokol i Modbus protokol
:300BPS

1: 600BPS

2: 1200BPS

3: 2400BPS

4: 4800BPS

[5: 9600BPS
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6: 19200BPS
[7: 38400BPS
8: 57600BPS
0: 115200BPS
[Cifra desetica:Rezervisano
Cifra stotina: Izbor baud rate za CanLink i
JCANopen protokol
120K
50K
100K
125K
250K
500K
IM

S ETNT

F05.02

Format podataka

Cifra jedinica: Format podataka slob. i Modbus
prot. 0: 1-8-1 format, nema provere par., RTU
1:1-8-1 format, parni paritet, RTU
P: 1-8-1 format, neparni paritet, RTU
3: 1-7-1 format, nema pariteta, ASCIL
K: 1-7-1 format, parni paritet, ASCII
[5: 1-7-1 format, neparni paritet, ASCII
[Cifra desetica: Format podataka Profibus DP
protokola 0: PPO1 komunikac.format
1: PPO2 komunikac. format
2: PPO3 komunikac. format
3: PPOS komunikac. format
[Cifra stotina: Izbor odgovora u slobod.ili Modbus
protokolu

: Sinhronizovani protokol
1: Bez potvrde

(tokom zapisivanja parametra)
P: Bez potvrde (tokom ugitavanja parametra )
[Cifra hiljada: Postavka komunik.za rezervu u
slucaju prekida napajanja
Postavka: 0: nema rezerve
1: rezerva

0000

F05.03

Lokalna adresa

~247,

Ovaj funkcijski kod se koristi za identifikaciju
Jadrese frekv.regulatora: medu kojima je 0 adresa
emitovanja. Kada se koristi Modbus protokol i
odeli adresa 00 (adresa emitovanja), moguc je
samo prijem 1 izvrSenje komandi od master
redaja, bez slanja odgovora .

F05.04

Vreme provere prekorac.

vrem. prekida komunik.

.0~1000.0s

0.0s

F05.05

Period provere
komunikacijske greske

.0~1000.0s

0.0s

F05.06

Lokalno vreme odlag.
odgovora

~200ms (Modbus aktivan)

2ms

F05.07

Postavka proc.frekv.
komunik. master i slave
frekventnog regulatora

~500%

100%

F05.08

Osposobljavanje
virtualnih
komunikacijskih ulaza

0~FFH
Bit0 : CX1 virtual.ulaz.terminal osposobljen
: onespos.

1 : osposob.

00H
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Bit1: CX2 virtual.ulaz.terminal osposobljen
: onesp.

1: osposob.

Bit2: CX3 virtual.ulaz.terminal osposobljen
: onesp.

1: osposob.

Bit3: CX4 virtual.ulaz terminal osposobljen
: onesp.

1: osposob.

Bit4: CX35 virtual.ulaz.terminal osposobljen
: onesp.

1: osposob.

Bit5: CX6 virtual.ulaz.terminal osposob.
: onesp.

1: osposob.
Bit6: CX7 virtual.ulaz.terminal osposob.
:onesp.
1: osposob.
Bit7: CX8 virtual.ulaz.terminal osposob.
:onesp.
1: osposob.
F05.09 |Cvorovi virtuelnih : Nezavisni ¢vor. 1 0
komunikacijskih terminala |I: Terminalni ¢vor..
F05.10 |CX1 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.11 |CX2 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.12 |CX3 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.13 |CX4 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.14 |CX5 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.15 |CX6 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.16 |CX7 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.17 |CX8 funkcija komunik. ~90 1 0
virtuelnog terminala
F05.18 |Parametar 1 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.19 |Parametar 2 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.20 |Parametar 3 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.21 |Parametar 4 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.22 |Parametar 5 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.23 |Parametar 6 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.24 |Parametar 7 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.25 |Parametar 8 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
ocitavanja
F05.26 |Parametar 9 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00
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ocitavanja
F05.27 [Parametar 10 grupnog [F00.00~F26.xx 0.01 25.00 o
ocitavanja
F05.28 [Postavka frekvencije [Displej trenutno postavljene frekvencije 0.01Hz o
F05.29 [Frekv. nakon trenutnog [Displej frekvencije nakon 0.01Hz [S)
brzavanja/usporav brzavanja/usporavanja
F05.30 [Sinhrona frekvencija [Displej trenutne sinhrone frekvencije 0.01Hz o
F05.31 [zlazna struja Displej trenutne izlazne struje 0.1A o
F05.32 |izlazni napon IDisplej trenutnog izlaznog napona v o
F05.33 [Napon DC busa [Displej trenut.napona DC busa 0.1V o
F05.34 [Brz. obrt.motora sa opter. [Displej trenutne brzine obrt.motora sa opterec. 1 r/min o
F05.35 [Postavka obrtnog [Displej trenut.postavlj.obrt. momenta(>37367, 0.1% o
omenta egativan je)
F05.36 [izlazni obrtni moment  [Displej trenut.izlaz.obrt.momenta (>32767, 0.1% o
egativan je)
F05.37 [Struja obrt.momenta [Displej trenut.struje obrtnog momenta 0.1A o
F05.38 [Proteklo vreme IDisplej proteklog vremena ukljucenosti frekvent. lh o
kljucenosti regulatora
F05.39 [Proteklo vreme rada IDisplej proteklog vremena rada frekv.regulatora lh o
F06—Postavka parametara grupe krivih
Kod . Min. |Fabri¢. |Izmena
T Naziv Opseg postavke il default
F06.00 |Izbor krive Cifra jedinica: Izbor krive All 1 0000 o
0: kriva 1
1: kriva 2
2: kriva 3
Cifra desetica: Izbor krive AI2: Izbor kao za
All
Cifra stotina: Izbor krive za referencu frekv.
impulsa. Izbor isti kao za All
Cifra hiljada: Izbor krive za PWM frekvenc.
podesavanja. Izbor isti kao za AIl.
F06.01 |Postavka min.krive 1 0.0%~kriva 1 postavka infleksije 0.1% 0.0% o
F06.02 |Post.odgovarajuce 0.0~100.0% 0.1% 0.0% o
fizi¢.veli¢ine na ulazu i
min.krive 1
F06.03 |Post.infleksije krive 1 Post.min.krive 1 ~ Post.max krive 1 0.1% | 50.0% o
F06.04 [Post.odgovarajuce fizi¢. 0.0~100.0% 0.1% | 50.0% o
veli¢ine na ulazu i
infleksije krive 1
F06.05 [Post.max krive 1 Post.infleksije krive 1 ~ 100.0%, 100.0% 0.1% |100.0% o
odgovara 5V ulazu AD terminala
F06.06 |Post.odgovarajuce fiz. 0.0~100.0% 0.1% ]100.0% o
veli¢ine na ulazu i
max.krive 1
F06.07 |Post.min.krive 2 0.0%~kriva 2 postavka inflksije 0.1% 0.0% o
F06.08 [Post.odgovarajuce 0.0~100.0% 0.1% 0.0% [S)
fizi¢.veli¢ine na ulazu i
min.krive 2
F06.09 |Post.infleksije krive 2 Post.min.krive 2 ~ Post.max.krive 2 0.1% | 50.0% o
F06.10 |Post.odg fizi¢. veli¢. na 0.0~100.0% 0.1% | 50.0% o

ulazu i infleksije kr. 2
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F06.11 [Postavka max.krive 2 Postavka infleksije krive 2~100.0% 0.1% | 100.0% o
F06.12 [Post.odgov. fiz. veli¢ine  ]0.0~100.0% 0.1% | 100.0% o
a ulazu i max.krive 2
F06.13 [Postavka min krive 3 0.0%~postavka infleksije 1 krive 3 0.1% | 0.0% o
F06.14 [Post.odgov.fizi¢.veli¢ine |0.0~100.0% 0.1% 0.0% o
a ulazu i min krive 3
F06.15 [Post.infleksije krive 3 Post.min.krive 3 ~ Post.infleksije 2 krive 3 0.1% | 30.0% o
F06.16 [Post.odgov.fizitke 0.0~100.0% 0.1% | 30.0% o
eli¢ine na ulazu i
infleksije 1 krive 3
F06.17 [Postavka infleksije 2 krive |Post.infleksije 1 krive 3 ~ Post.max.krive 3 0.1% | 60.0% o
B
F06.18 [Post.odgov.fizicke veli¢ine [0.0~100.0% 0.1% | 60.0% [S)
na ulazu i infleksija 2 krive
F06.19 |Postavka max.krive 3 Post.infleksije 1 krive 3~100.0% 0.1% | 100.0% o
F06.20 [Post.odgov.fizicke velic¢ine |0.0~100.0% 0.1% | 100.0% [S)
a ulazu i max.krive 3
F06.21 [|izbor rada frekv. Cifra jedinica: Postavka krive 1 1 11111 o
regulat.kada ulaz. 0: Odgovara min.postavci
signal padne ispod odgovar.fizicke veli¢ine.
Iminim.krive 1:0.0% odgovarajuce fizicke
veli¢ine.
Cifra desetica: postavka krive 2
Isto kao za cifre jedinica.
Cifra stotina: curve 3 setting
Isto kao za cifre jedinica.
Cifra hiljada: prosirena kriva 1
Isto kao za cifre jedinica.
Cifra deset hiljada: prosirena kriva 2
Isto kao za cifre jedinica.
F07— Grupa parametara za postavku analognih i brzih ulaza
Kod . Min. Fabri¢. [Izmena
parametra i g Jed. default
F07.00 | Vreme filtera ulaza AIl _]0.000~9.999s 0.001s | 0.050s X
F07.01 [ Koefic.pojac.veli¢ine 0.000~9.999 0.001 1.006 o
ulaza AIL
F07.02 | Offset All 0.0~100.0% 0.1% | 0.5% o
F07.03 | Vreme filtera ulaza A2 ]0.000~9.999s 0.001 | 0.050s X
F07.04 | Koef.pojac.vel.ul.AI2 0.000~9.999 0.001 1.003 o
F07.05 | Offset AI2 0.0~100.0% 0.1% | 0.1% o
F07.06 | Postavka ofseta Cifra jedinica: Polaritet ofseta na AIl 1 01 o
analognih ulaza 0: Pozitivni polaritet.
1: Negativni polaritet.
Cifra desetica: Polaritet ofseta na AI2
0: Pozitivni polaritet.
1: Negativni polaritet.
F07.07 | Vreme filtera imp.ulaza ] 0.000~9.999s 0.001 | 0.000s X
F07.08 | Koef.pojac.vel.imp.ulaza |0.000~9.999 0.001 1.000 o
F07.09 | Max.ul.frekv.na imp.ul. ]0.01~50.00KHz 0.01KHz |10.00KHz o
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F07.10 [Vreme filterana PWM [0.000~9.999s 0.001s | 0.000s X
ulazu
F07.11 [Koef.pojac.veli¢ina 0.000~9.999 0.001 1.000 o
PWM ulaza
F07.12 |Logika PWM ulaza 0:pozitivna logika 1 0 o
1:negativna logika
F07.13 |Max $irina imp.na PWM [0.1~999.9ms 0.1ms |100.0ms o
F07.14  |Prag detekcije 0.0%~100.0% 0.1% 10.0% [S)
isklju¢enja analognog
ulaza
F07.15 |Vreme detekcije 0.0~500.0s 0.1s 3.0s [S)
isklju¢enja analognog
ulaza
F07.16 |Opcije zastite Cifra jedinica: izbor kanala detekcije iskljucenja 1 10 o
analognog ulaza od 0: nevazeci
iskljucenja 1: All
2: A2
Cifra desetica: Nacin zastite od iskljuciv.
0: Stop u skladu sa modom zaustavljanja
1: Greska, slobodno zaustavljanje
2: Nastavak rada
F07.17 _|Rezervisano
F08— Grupa parametara on-off funkcije ulaza
Kod ] Min Fabri¢. | Izmena
Ne (¢) stavk
param. azv BREZORIENAS jed. default
Postavka pozit.i 0000~FFFF (ukljug.progireni ulaz.terminal) 1 0000 o
F08.00 [negat.logike ulaznih
terminala
F08.01 Vreme filtera 0.000~1.000s (podesan za prosireni ulazni 0.001s | 0.010s o
: ulaz.terminala terminal )
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.02 | atvor.X1
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F03.03 |otvor. X1
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.04 [ 2tvor.X2
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.05 otvor.X2
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.06 {;2tvor.X3
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.07 |otvor.X3
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
FO03.08 | atvor.X4
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
F08.09 otvor.X4
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
FO8.10 {7 atvor.X5
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
FO3.1T otvor. X5
Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s o
FO3.12 [ atvor.X6
F08.13 |Odlag.prebaciv.u stanju ]0.00~~99.99s 0.01s 0.00s o
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otvoren.X6

Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s
F08.14 I atvor.X7

Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s
FO3.15 | otvor.X7

Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s
FO3.16 [ atvor.X8

Odlag.prebaciv.u stanju [0.00~99.99s 0.01s 0.00s
FO3.17 |otvor.X8
F08.18 |Ulazni X1 izbor Kontrol.terminal se ne koristi 1 1

funkcije Kretanje u smeru napred (forward)

Kretanje u smeru nazad (reverse)
Ekster.komanda jog rotacija forward
Ekster.komanda jog rotacija reverse
Terminal 1 za visestep.kontr.brzine
Terminal 2 za visestep.kontr.brzine
Terminal 3 za visestep.kontr.brzine
Terminal 4 za visestep.kontr.brzine
Ulaz.terminal 1 za vi§estep.vreme
ubrzavanja/usporavanja

10: Ulaz.terminal 2 za viSestep.vreme
ubrzavanja/usporavanja

11: Ulaz.terminal 3 za viSestep.vreme
ubrzavanja/usporavanja

12: Ulaz.terminal 4 za viSestep.vreme
ubrzavanja/usporavanja

13: Ulaz.terminal 1 za izbor metode proratuna
zadate osn.i pomo¢.frekvencije

14: Ulaz.terminal 2 za izbor metode proracuna
zadate osn.i pomo¢.frekvencije

15: Ulaz.terminal 3 za izbor metode proracuna
zadate osn.i pomo¢.frekvencije

16: Komanda povecanja frekvencije (UP)

17: Komanda smanjenja frekvencije (DOWN)
18: Resetovanje postavlj.frekvenc.postavka
pom.komandi UP i DOWN

19: Terminal 1 viSestep.izbora post.za zatv.petlju
20: Terminal 2 viSestep.izbora post.za zatv.petlju
21: Terminal 3 viSestep.izbora post.za zatvor.petlj
22: Neispravnost eksterne opreme

23: Eksterni prekid signala

24:Resetovanje greske

25: Komanda slobod.zaustavljanja

26: Ekster.komanda zaustavljanja (zavisi od
postavlj.stop moda)

27: Stop u modu DC kocenja i sa otpornikom
28: Zabrana rada frekv.regulat.(stop zavisi od
konfigur.moda zaustavljanja)

29:Komanda zabrane ubrzav./usporavanja

30: Tro-zi¢ni mod rada

31: Neaktivna PID kontrola

32: Zaustavljanje PID kontrole

33: Onesp.integr.komp.PID kontr. i
zaust.kontrole

34: Resetov.integr.komp.PID kontrole

35: Obratna PID logika (negacija)

36: Simple (interni) PLC neaktivan

WReIahhELNO
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37: Simple (interni) PLC zaustavljen

38: Resetov.stop stanja Simple PLC

39: Kanal postav.osnov.frekvenc.-tastatura
40: Kanal postavke osn.frekv. All

41: Kanal postavke osn.frekv. AI2

42: Kanal postavke osn.frekv. EAIL

43: Kanal postavke osn.frekv. EAI2

44: Kanal postavke osn. frekvencije terminal 1
45: Kanal postavke osn.frekvencije terminal 2
46: Kanal postavke osn.frekvencije terminal 3
47: Kanal postavke osn.frekvencije terminal 4
48: Resetovanje pomocne frekvencije

49: Kanal aktivacije-operat.panel

50: Kanal aktivacije-ulaz.terminal

51: Kanal aktivacije-komunikacija
52:Ulaz.terminal 1 za viestep.izbor kanala
komande aktivacije

53:Ulaz.terminal 2 za visestep.izbor

kanala komande aktivacije

54:Komanda rotacije forward onesposoblj. (stop
zavisi od konfig stop modamne vazi za jog mod)
55:Komanda rotacije reverse onespos. (stop
zavisi od konf.stop moda: ne vazi za jog mod)
56:Ulaz oscilirajuce (swing) frekvencije
57:Resetovanje swing frekvencije
58:Resetov.internog brojaca

59:Zavrsetak brojanja inter.brojaca
60:Resetov.internog tajmera
61:Aktivir.internog tajmera

62:Ulaz brojaca duzine

63:Resetov.brojaca duzine
64:Resetov.vremena rada

65: Prebaciv.izmedu mod kontr.brzine/o.mom.
66: Osposoblj.terminala za pozicioniranje
(F00.24=2 vazeti).

67: Osposoblj.terminala za nultu brzinu
(F00.24=2 vazeti).

68: Terminal za resetovanje motora
(F00.24=2 vazeti).

69: Terminal za obnavljanje tacke
pozicioniranja (F00.24=2 vaze¢i).

70~90: Rezervisano

91: Impulsni ulaz (vazi za X8)

92: PWM ulaz (vazi za X8)

93~96: Rezervisano

F08.19 |Izbor funkcija ulaznog |[Isto kao gore x
terminala X2

F08.20 |Izbor funkcija ulaznog |[Isto kao gore x
terminala X3

FO08.21 |Izbor funkeija ulaznog |[Isto kao gore X
terminala X4

F08.22 |Izbor funkcija ulaznog |[Isto kao gore x
terminala X5

F08.23 |Izbor funkcija ulaznog |[Isto kao gore x
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terminala X6

F08.24  |izbor funkcija ulaznog [Isto kao gore 1 0 X
terminala X7
F08.25  |izbor funkcija ulaznog [Isto kao gore 1 0 x
terminala X8
F08.26  |lzbor moda : Dvo-zi¢ni mod 1 1 0 X
zadavanja startnih 1: Dvo-zi¢ni mod 2
omandi i komandi P: Dvo-zi¢ni m(zid 3 (jedno-impulsni mod)
’ ) 3: Tro-zi¢ni mod 1
[forward/reverse i: Tro-zi¢ni mod 2
F08.27 [|Postavka interne vredn. [0~65535 1 0 o
brojaca
F08.28 |Vrednost internog ~65535 1 0 o
brojanja
F08.29 [|Postavka vremena .1~6000.0s 0.1s 60.0s o
inter.tajmera
F08.30 [Brzina terminala .01~10.00Hz (bice efikas.samo za date X1:X2 | 0.01Hz |1.00Hz o
brojanja imp.enkodera Jenkodera)
F08.31 [izbor specijalne [Cifra jedinica: prioritet jogging nivoa 1 00 o
[funkcije : najvisi nivo prioriteta
1: najnizi nivo prioriteta
Cifra desetica: podes.displeja postavki putem
tastature (u modu kontrole brzine)
: displej postavke frekvencije
1: displej postavke brzine rotacije
F09— Grupa parametara postavki funkcija izlaza
}I)(e:)rjm Naziv Opseg postavke lelén ng]?;it e
F09.00 |Postavka izlaza Open |0:Ne koristi se 1 0 X

Collector (OC) Y1

1:Osposoblj.u modu rada (RUN)

2:Osposoblj.u modu rada u forward smeru
3:0sposoblj.u modu rada u reverse smeru
4:0sposoblj.u radu pri DC ko¢enju
5:Osposoblj.pri spremnosti za start (norm.napon na
DC bus, nema gresaka ni neispravnosti, nema
zabrane starta (RDY)

6:0sposobljavanje sa stop komandom
7:Osposoblj.kad nema izlazne struje
8:0sposoblj.sa prekomernom strujom
9:Osposoblj.vrednoséu struje 1
10:Osposoblj.vrednoscu struje 2
11:Osposoblj.pri nultoj izlaz.frekvenciji
12:Frekv.je u opsegu frekv.(FAR)

13:Detekcija u prvom opsegu frekv.(FDT1)
14:Detekcija u drugom opsegu frekv.(FDT2)
15:Postiz.gornje gran.izlaz.frekv.(FHL)
16:Postiz.donje gran.izlaz.frekv.(FLL)
17:Detekcija u prvom opsegu izl.frekvenc.
18:Detekcija u drugom opsegu izl.frekv.
19:Signal upozor.pre preopterecenja (OL)
20:Stop indikac.usl. nis.napona na DC busu (LU)
21:Stop indikac.usl.ekst.alarm.signala (EXT)
22:Greska frekv.regulatora

23:Neispravnost frekv.regulatora

24: Startovan unutr.PLC

25:Zavrsetak etape ciklusa unutr.PLC
26:Zavrsetak ciklusa unutr.PLC

27:Unutr.PLC stopiran (pauza)
28:Pronalaz.frekv.izm. granica moda oscil.frekv.
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29:Dostignuta postavljena duzina
30:Dostign.konac¢na vredn.internog brojaca
31:Dostign.postavlj.vrednost internog brojaca
32:Dostign.postavlj.vrednost internog brojaca
33:Vreme stopa premaseno

34:Dostignuto postavlj.vreme rada
35:Dostign.postavlj.ukupno vreme rada
36:Dostign.postavlj.vreme ukljucenosti
37:Promenlj.frekvenc.na prvoj pumpi
38:Dostignuta konst.frekv.na prvoj pumpi
39:Promenl;.frekvenc.na drugoj pumpi
40:Dostignuta konst.frekv.na drugoj pumpi
41:0sposoblj.izlaza putem komunik.interfejsa
42: Ogranic¢.brzine u kontroli obrt.momenta
43: Dostignut izlaz.obrt.moment

44: Zavr$etak pozicioniranja

45: Logika kocenja 1

46: Logika kocenja 2

47: Frekvencija 1 rada frekv.regulatora

48: 1zlaz signala isklju¢.analog.izlaza

49: Vazeci zatvoren terminal X1

50: Vazeci zatvoren terminal X2

49~60: Rezervisano

F09.01 |Postavka izlaza Open |Isto kao gore 1 0 x
Collector (OC) Y2

F09.02 [Postavka izlaza Open |Isto kao gore 1 0 x
Collector (OC) Y3

F09.03  [Postavka izlaza Open Isto kao gore 1 0 X
Collector (OC) Y4

F09.04 [Postavka relejnog Isto kao gore 1 22 x
izlaza

F09.05 Frekvencya je u opsegu  [0.00~50.00Hz 0.01Hz | 5.00Hz o

. zadate frekv. (FAR)
F09.06 FDTI(nivo 0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.0lHz [10.00Hz o
. frekvenc.)nivo

F09.07 |FDTI lag (zaostajanje) ]0.00~50.00Hz 0.01Hz | 1.00Hz [e)

F09.08 |FDT2(nivo 0.00Hz~gornja granica frekvencije 0.01Hz |10.00Hz o
frekvenc.)nivo

F09.09 |FDT2 lag (zaostajanje) ]0.00~50.00Hz 0.01Hz | 1.00Hz [e)

F09.10 Vrednf)st detelff:1|e 0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.40Hz o
nulte frekvencije

F09.11 |Prazan hod nulte 0.00Hz~gornja granica frekvencije o
frekvencije 0.01Hz | 0.10Hz

F09.12  |Vrednost detekcije 0.0~50.0% 0.1% 0.0% o
nulte struje

F09.13 [Vreme odlag.pre 0.00~60.00s 0.01s 0.1s o
detekcije nulte struje

F09.14  |Vredn.detekc.prekom. 0.0~250.0% 0.1% 160.0% o
struje

F09.15  [Vreme odlag.pre 0.00~60.00s 0.01s 0.00s o
deteke.prekom.struje

F09.16 |Vrednost struje 1 (za  |0.0~250.0% 0.1% | 100.0% o
funke. detekcije u
opsegu struje)

F09.17 |Opseg struje 1 0.0~100.0% 0.1% 0.0% o
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F09.18 |Vredn.struje 2 (za 0.0~250.0% 0.1% | 100.0%
funke.detekeije u
opsegu struje)

F09.19 |Opseg struje 2 0.0~100.0% 0.1% 0.0%

F09.20 [Vredn.frekv.1 (za 0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz [50.00Hz
funke. det.u ops. frekv.)

F09.21 [Frekv.opseg 1 (za fun. [0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz
deteke.u opsegu frekv.)

F09.22 [Vredn.frekv.2 (za fun. [0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz [50.00Hz
deteke.u opsegu frekv.)

F09.23 [Frekv.opseg2 (za fun. [0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz
deteke.u opsegu frekv.)

F09.24 |Postavka pozit.i 0000~FFFF (vazece proSirenje) 1 0000
negativ. logike
izlaznih terminala

F09.25 |Odlaganje uklju¢enja  |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
Y1

F09.26 |Vreme odlaganja 0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
iskljucenja Y1

F09.27 |Odlaganje uklju¢enja  |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
Y2

F09.28 |Vreme odlaganja 0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
iskljucenja Y2

F09.29 |Odlaganje uklju¢enja  |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
Y3

F09.30 [Vreme 0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
odlag iskljucenja Y3

F09.31 |Odlaganje uklju¢enja  |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
Y4

F09.32 |Vreme odlaganja 0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
iskljucenja Y4

F09.33 |Odlaganja uklju¢enja  |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
relejnog izlaza

F09.34 |Odlaganje isklju¢enja |0.000~50.000s 0.001s | 0.000s
relejnog izlaza

F09.35 |Izbor funkcije 0:Izlaz.frekvenc.pre kompenz.klizanja 1 0
analognog izlaza (0.00Hz~gornja granica frekvencije)
AO1 1:Izlaz.frekvenc.nakon kompenz klizanja

(0.00Hz~gornja granica frekvencije)
2:Postavljena frekvencije

(0.00Hz~gornja granica frekvencije)
3:0snovna postavlj.frekvencija
(0.00Hz~gornja granica frekvencije)
4:Pomoc¢na frekv.(0.00Hz~gor. gran.frekvenc.)
5:lzlaz.struja 1(0~2xnaziv.struja frekv.regul.)
6:Izlaz.struja 2(0~3 xnaziv.struja motora)
7:Izlaz.napon(0~1.2xnaziv.napon motora)
8:Napon DC busa(0~1.5xnaz.napon DC busa)
9:Brzina motora (0~3 nazivna brzina)
10:Zadatak PID kontrole(0.00~10.00V)
11:PID feedback(0.00~10.00V)
12:AI1(0.00~10.00V ili 4~20mA)
13:AI2(-10.00~10.00V ili 4~20mA)
14:Komunikacioni interfejs

15: Brzina obrt.motora (0.00Hz~gornja granica
frekvencije)
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16: Trenut.zadati obrt.moment (0~2 x
nazivni obrt.moment)

17: Trenut.obrt.moment izlaza (0~2x
nazivni obrt.moment)

18: Struja trenut.obrt.momenta (0~2 x
naziv.struje motora)

19: Struja trenut.magn. fluksa (0~1 x
naziv.struje magn.fluksa )

20~25: Rezervisano

F09.36 |Funkc.analognog Isto kao gore 1 0 o
izlaza AO2

F09.37 |DO funkcija (sa Isto kao gore 1 0 o
ponavljanjem na Y4)

F09.38 |Rezervisano

F09.39 [Vreme filtera (AO1) 0.0~20.0s 0.1s 0.0s o
anal.izlaza

F09.40 |Koefic.pojacanja 0.00~2.00 0.01 1.00 o
(AO1)

F09.41 |Offset anal.izlaza 0.0~100.0% 0.1% 0.0% o
(AO1)

F09.42 |Vreme filtera 0.0~20.0s 0.1s 0.0s o
anal.izlaza (AO2)

F09.43 |Koeficijent 0.00~2.00 0.01 1.00 o
pojacanja (AO2)

F09.44 |Ofset (AO2) 0.0~100.0% (AO2 izlaz.terminal sa Y3 0.1% 0.0% o

pon.upotrebom)

F09.45 |Vreme filtera DO 0.0~20.0s 0.1s 0.0s o

F09.46 |Koef.pojacanja DO 0.00~2.00 0.01 1.00 o

F09.47 |Max.frekvencija 0.1~20.0KHz 0.1KHz |10.0KHz o
impulsnog izlaza DO

F09.48 |Vreme za defin. 0.02~200.00s 0.01s 1.00s o

dostign. obr.momenta

F09.49 |Rezervisano

F09.50 |Rezervisano

F10— Grupa parametara internog (Simple) PLC i vi§estepene brzine

Kod g Min. |Fabri¢. [Izmena
param. i e jed. default
F10.00 |Postavka rada Cifra jedinica: izbor moda rada 1 0000 x
Simple (internog) 0:Nema aktivnosti
PLC 1:Stop nakon svakog ciklusa

2:Cuv.konag.vrednosti nakon 1 ciklusa
3:Kontinuirano ponavlj.ciklusa

Cifra desetica: izbor moda

restartov.nakon prekida

0:Restart.od prvog stepena ciklusa
1:Restart.rada od mesta prekida

2:Restart.od mesta prekida sa

¢uvanjem frekvencije

Cifra stotina: Jedin.merenja vremena rada PLC
0:Sekunde

1:Minute

Cifra hiljada: Mod ¢uvanja pri prekidu napajanja
0:Nema ¢uvanja
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1:Pri prest.napajanja, procesni podaci inter.PLC
(status, korak, frekvencija, vreme rada) su
saCuvani.

Postavka koraka 1

F10.01 000H~E22H 1 020 o

Cifra jedinica: Postavka frekvencije

0: Izbor visestepene frekvencije i (i=1~15)

1:Frekvenc.predstavlja kombinaciju osnovne i

pomocne frekvencije

2: Rezervisano

Cifra desetica: Izbor smera obrtanja.

0:forward (napred)

L:reversal (u obrn.smeru)

2:Postavka putem ekst.komande (FWD, REV)

Cifra stotina: Izbor vremena

ubrzavanja/usporavanja (ACC/DEC)

0: ACC/DEC vreme 1

1: ACC/DEC vreme 2

2: ACC/DEC vreme 3

3: ACC/DEC vreme 4

4: ACC/DEC vreme 5

5: ACC/DEC vreme 6

6: ACC/DEC vreme 7

7: ACC/DEC vreme 8

8: ACC/DEC vreme 9

9: ACC/DEC vreme 10

A: ACC/DEC vreme 11

B: ACC/DEC vreme 12

C: ACC/DEC vreme 13

D: ACC/DEC vreme 14

E: ACC/DEC vreme 15
F10.02 |Postavka koraka 2 000H~E22H 1 020 o
F10.03 |Postavka koraka 3 000H~E22H 1 020 o
F10.04 |Postavka koraka 4 000H~E22H 1 020 o
F10.05 |Postavka koraka 5 000H~E22H 1 020 o
F10.06 |Postavka koraka 6 000H~E22H 1 020 o
F10.07 |Postavka koraka 7 000H~E22H 1 020 o
F10.08 |Postavka koraka 8 000H~E22H 1 020 o
F10.09 |Postavka koraka 9 000H~E22H 1 020 o
F10.10 |Postavka koraka 10 000H~E22H 1 020 o
F10.11 |Postavka koraka 11 000H~E22H 1 020 o
F10.12 |Postavka koraka 12 000H~E22H 1 020 o
F10.13 |Postavka koraka 13 000H~E22H 1 020 o
F10.14 |Postavka koraka 14 000H~E22H 1 020 o
F10.15 |Postavka koraka 15 000H~E22H 1 020 o
F10.16 |Vreme rada u koraku 1 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.17 |Vreme rada u koraku 2 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.18 |Vreme rada u koraku 3 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.19 |Vreme rada u koraku 4 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.20 | Vreme rada u koraku 5 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.21 |Vreme rada u koraku 6 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.22 |Vreme rada u koraku 7 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.23 | Vreme rada u koraku 8 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.24 |Vreme rada u koraku 9 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.25 |Vreme rada u koraku 10 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.26 |Vreme rada u koraku 11 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.27 |Vreme rada u koraku 12 |0~6000.0 0.1 10.0 o
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F10.28 |Vreme rada u koraku 13 J0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.29 |Vreme rada u koraku 14 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.30 |Vreme rada u koraku 15 |0~6000.0 0.1 10.0 o
F10.31 |Frekv.l za viSe koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz | 5.00Hz o
F10.32 |Frekv.2 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz § 10.00Hz o
F10.33 |Frekv.3 za viSe koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §20.00Hz o
F10.34 |Frekv.4 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §30.00Hz o
F10.35 |Frekv.5 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz J40.00Hz o
F10.36 |Frekv.6 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §45.00Hz o
F10.37 |Frekv.7 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §50.00Hz o
F10.38 |Frekv.8 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz | 5.00Hz o
F10.39 |Frekv.9 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §10.00Hz o
F10.40 |Frekv.10 za vise koraka |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §20.00Hz o
F10.41 |Frekv.11 za vise koraka |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §30.00Hz o
F10.42 |Frekv.12 za vise koraka |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §40.00Hz o
F10.43 |Frekv.13 za vise koraka |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §45.00Hz o
F10.44 |Frekv.14 za vise koraka |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §50.00Hz o
F10.45 |Frekv.16 za vise koraka ]0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.01Hz §50.00Hz o
F11— Grupa parametara rada PID regulatora u zatvorenoj petlji
Kod ] Min. |Fabri¢. | Izmena
I Naziv Opseg postavke il default
F11.00 |Ukljucenje PID regul.sa 0:PID funkcija zatvor.petlje osposoblj. 1 0 x
povrat.spregom 1:PID funkc.zatvor.petlje onesposoblj.
F11.01 |Referentni kanal za PID 0:Digitalna postavka putem tastature 1 0 o
regulator 1:AIl analogni ulaz
2:Al2 analogni ulaz
3:EAII analogni ulaz
4:EAI2 analogni ulaz
5: Impulsni ulaz
6: Komunikac.interfejs
(komunik.adresa: 1D00).
7: Rezervisano
F11.02 [Izbor kanala povratne 0: AIl analogni ulaz 1 0 o
sprege (feedback) 1: AI2 analogni ulaz
2: EAIl analog.ulaz (sa mog.progirenjem)
3: EAI2 analog.ulaz (sa mog.progirenjem)
4: AII+AI2
5: All-A2
6:Min {All, AI2}
7:Max {All, A2}
8: Impulsni ulaz
9:Komunikacioni feedback ( adresa je
1DOC, 4000 oznacava 10.00V)
F11.03 [Vreme filtera kanala 0.00~50.00s 0.01s 0.20s X
post.PID reg
F11.04 [Vreme filtera kanala 0.00~50.00s 0.01s 0.10s X
povr.sprege PID regulatora
F11.05 [Vreme filtera izlaza PID 0.00~50.00s 0.01s 0.10s [S)
regulatora
F11.06 [Postavka PID regul. putem |0.00~10.00V 0.01V 1.00V o
tastature
F11.07 [Proporcional.koeficijent Kp |0.000~6.5535 0.0001 | 0.0500 o
F11.08 [Integralni koeficijent Ki 0.000~6.5535 0.0001 | 0.0500 o
F11.09 [Diferencijalni koefic. Kd 0.000~9.999 0.001 0.000 o
F11.10 |Period obrade T 0.01~1.00s 0.01s 0.10s o
F11.11 |Granica odstupanja 0.0~20.0% odgovara postavlj.vrednosti 0.1% 2.0% o
=
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u procentima

Opseg diferencijacije PID  ]0.00~100.00% 0.01% | 0.10% [S)
F11.12 regulatora
F11.13 |Logika PID regulatora 0:Pozitivna logika 1 0 o
1:Negativna logika
F11.14 |Karakteristika 0:pozitivna karakteristika 1 0 o
povratne sprege l:negativna karakteristika
F11.15 |Gornja gran.frekvencije za |0.00Hz~ gornja gran.frekvencije 0.01Hz [50.00Hz o
PID regulator
F11.16 |Donja gran.frekvencije za [0.00Hz~ gornja gran.frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz o
PID regulator
F11.17 [Rad integralne 0:Iskljucenje integr.koefic., kada je razlika 1 0 o
kompon.PID izm.zadate veli€.i povratn.sprege manja od
regulatora veli¢ine iskljuéenja
1:Isklju¢.integr.koeficijenta se ne koristi
F11.18 |Vrednost iskljucenja 0.0~100.0% 0.1% ]100.0% o
integralne PID regulacije
F11.19 [Frekvencija zadrzavanja 0.00Hz~ gornja gran.frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz o
PID regulatora
F11.20 [Vreme rada na frekvenciji [0.0~6000.0s 0.1s 0.0s o
zadrzavanja PID regulatora
F11.21 [Rad pri negativnoj 0:Rad na donjoj granici frekvencije 1 2 o
postavljenoj 1:Pri negat.vredn.na izlazu PID regul.,
vrednosti PID frekv.regul.¢e delovati na obmuti smer kret.
regulatora 2:Smer obrt.motora odreden smerom
komande
Maks.vrednost frekvencije [0.00Hz~ gornja gran.frekvencije 0.01Hz |50.00Hz o
F11.22 |pri negativnoj postavljenoj
vrednosti
F11.23 |Visestep.izbor 1 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.24 |Visestep.izbor 2 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.25 |Visestep.izbor 3 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.26 |Visestep.izbor 4 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.27 |Visestep.izbor 5 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.28 |Visestep.izbor 6 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F11.29 |Visestep.izbor 7 0.00~10.00V 0.01V | 0.00V o
postavke PID regulatora
F12—Grupa parametara za odrZavanje konstantnog pritiska vode
Kod Naziv O EsEe Mm. Fabri¢. |Izmena
param. jed. default
F12.00 |Izbor moda odrzavanja 0: Iskljucen 1 0 x

konst.pritiska vode

1: Mod rada: 1 frekv.regulator-2 pumpe

2: Izbor dodat.pulta za mod: 1
frekv.regulator-2 pumpe

3: Izbor dodat.pulta za mod: 1 frekv.regul.-3
pumpe
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4: Izbor dodat.pulta za mod:

1 frekv.regul.-4 pumpe

5: Izbor terminala frekv.regul.Y1, Y2 za
tajming izmene kontrole rada sa 2 pumpe

F12.01

Postavka konst.pritiska

0.000~gor.granica senzora pritiska 0.001Mpa [0.200Mpa °

F12.02 |Min.frekv.za start 0.00Hz~ gor.granica frekvencije 0.01Hz [30.00Hz| o
moda uspavanosti

F12.03 |Vredn.pritiska za izlaz iz |0.000~gor.granica senzora pritiska 0.001Mpa [0.150Mpa| o
moda uspavanosti

F12.04 |Vreme odlag. sleep moda ]0.0~6000.0s 0.1s 0.0s o

F12.05 |Vreme odlag.izlaska iz 0.0~6000.0s 0.1s 0.0s o
sleep moda

F12.06 |Max.vred.pritiska 0.001~9.999Mpa 0.001Mpa |1.000Mpa| o
pov.sprege (senzor za
pritisak, itd.)

F12.07 |[Vrednost viska pritiska na [0.1~100.0% 0.1% 1.0% o
gor. granici frekvencije ili
nedostatak pritiska na
donjoj gran. frekvencije
kako bi se uklj. i iskljucile
dodatne pumpe.

F12.08 |Vreme odlaganja pre 0.2~999.9s 0.1s 5.0s o
ukljucenja/ iskljucenja
dodatnih pumpi

F12.09 |Vreme odlaganja 0.1~10.0s 0.1s 0.5s o
elektromagn. prekidaca

F12.10 |Interval automat.prebaciv. [0000~65535 minuta 1 0 x

F12.11 |Izbor moda izlaska iz sleep [0: Odreden.vrednos¢u F12.03 1 0 o
moda 1: Odreden vrednos¢u F12.12*F12.01

F12.12 |Koeficijent pritiska za izlaz |0.01~0.99 0.01 0.75 o
iz sleep (uspavanog) moda

F12.13 |Vreme odlag. pre uklju¢/ ]0.2~~999.9s 0.1s 5.0 o

iskljuc. dodatnih pumpi

F12.14 |Rezervisano
F13— Grupa parametara moda plutajuce (traverse) frekvencije i moda fiksirane duzine
Kod . Min. |Fabri¢. | Izmena
Na O stavk
param. azv BRSNS jed. |default
F13.00 |Osposobljavanje moda |0:Onesposobljen 1 0 x

plutajuce frekvencije  ]1:Osposobljen

F13.01

Postavka rada u modu |Cifra jedinica: Ulaz u mod 1 0000 x

plutajuce frekvencije  |0:Automatski

1:Mod uklju¢.kroz ulazne terminale

Cifra desetica:

0:Promenljiva plutajuca frekvencija

1:Fiksirana plutajuca frekvencija

Cifra stotina: Mod restartovanja

0:Restart.od startne pozicije

1:Restart.od stop stanja

Cifra hiljada: Cuvanje stanja pri isklju¢.napajanja
0:Nema ¢uvanja

1:Cuvanje
Amplituda izmene 0.0~50.0% 0.1% 10.0% o
F13.02 frekvencije u modu
plutajuce frekvencije
Veli¢.skoka frekv.u 0.0~50.0% 0.1% 2.0% o

F13.03

modu plutaj.frekv.
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Vreme ciklusa u modu

F13.04 .1~999.9s 0.1s 10.0s o
plutajuce frekvenc.
F13.05 |Vreme blagog povecé. i .0~98.0% (traverse ciklus) 0.1% 50.0% [S)
smanj. frekv.u modu
plutajuce frekvencije
Frekv.ulaza u mod .00~400.00Hz 0.01Hz [ 0.00Hz o
F13.06 plutaj.frekvenc
F13.07 |Vreme odlag. pre ulaska .0~6000.0s 0.1s 0.0s o
u mod plutajuce
frekvencije
F13.08 |Postavka duzine ~65535(m\cm\mm) 1 0 o
F13.09 |Br.impulsa po obrtaju 1~10000 1 1 o
F13.10 |Obim osovine .01~655.35cm 0.0lcm J 10.00cm o
F13.11 |Procenat preost.duzine .00%~100.00% 0.01% f 0.00% o
F13.12 |Koefic.korekcije duzine .001~10.000 0.001 1.000 o
F13.13 |Aktivnost pri [Cifra jedinica: Rezervisano 1 0000 o
dostizanju zadate Cifra desetica: Postavka jedinica duzine
duzine : metar (m)
1: centimetar (cm)
P: milimetar (mm)
Cifra stotina: Aktiv.pri dostiz.duzine
: Nastavak rada
1: Stop u skladu sa izabr.stop modom
P: Obnavljanje kontrole duzine
[Cifra hiljada: Program.resetov.duzine (moze i
putem komunikacije)
: Nije osposobljen
1: Tren.duzina je postavljena na 0
D:Trenutna i ukupna duzina su postavljene na 0
F13.14 |Kontrola ¢uvanja Cifra jedinica: Prilikom stopa 0 011 o
trenutne duzine : Autom.resetovanje trenut.duzine
1 : Cuvanje dostignute vrednosti
Cifra desetica: Prilikom isklju¢enja napajanja
: Nema Cuvanja
1: Cuvanje
[Cifra stotina: Izracunav.duzine pri isklju¢ivanju
: Duzina se ne izracunava
1: Duzina se izraGunava
F14— Grupa parametara vektorske kontrole
Kod Naziv Opseg postavke Min Fabri¢. | Izmena
param. jed. default
F14.00 [Izbor kontrole 0: Kontrola brzine 1 0 o
brzine/obrtnog 1: Kontrola obrt.momenta (Parametar vazi ako
momenta je F00.24=1ili2)
F14.01 Proporc.koefic.petlje 0.1 ~ 40.0 (Parametar vazi ako je F00.24=1 ili 0.1 20.0 o
brzine pri vis. frekv. 2)
F14.02 Vreme integrac.petlje 0.001~10.000s (Param.vazi ako je F00.24=11ili| 0.00ls | 0.040s o
brzine na vis. frekv. 2)
F14.03 Proporc.koefic.petlje 0.1 ~ 80.0 (Param.vazi ako je F00.24=1 ili 2) 0.1 20.0 o
brzine pri nis. frekv.
F14.04 Vreme integrac.petlje 0.001~10.000s (Parametar vazi ako je 0.001s | 0.020s o

brzine na niskoj
frekvenc.

F00.24=1ili2)
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F14.05 Frekvencija 0.00Hz~20.00Hz (Parametar vazi ako je F00.24=1 | 0.01Hz |5.00Hz o
prebaciv.parametara ili 2)
petlje brzine
Koefic.stabilizacije 0 ~ 50 ( Parametar vazi ako je F00.24=1 ) 1 25 o
F14.06 |generisane energije pri
niskoj frekvenciji
F14.07 Proporc.koefic. 1~500 (Param.vazi ako je F00.24=1 ili2) 1 70 o
petlje struje
F14.08 Vreme integracije 0.1~100.0ms (Parametar vazi ako je F00.24=1 0.lms | 4.0ms o
petlje struje ili 2)
F14.09 Max.struja motora za 0.0~250.0% (Parametar vazi ako je F00.24=11ili | 0.1% 160.0 o
ogran. oper.obrt.mom. 2ili3) %
F14.10 Max.struja za ogranic. 0.0~250.0% (Parametar vazi ako je F00.24=11ili | 0.1% 160.0 o
ko¢. obrt.momenta 2) %
Koeticijent slabljenja 20.0~100.0% (Parametar vazi ako je F00.24=1 0.1% |80.0% o
F14.11 |magnetnog fluksa ili 2)
Fl4.12 Minim.vrednost 10.0~80.0% (Parametar vazi ako je 0.1% | 10.0% o
: magnetnog fluksa F00.24=2)
F14.13 |Izbor kanala za Cifra jedinica: Izbor kanala za post.obrt.mom. 0: 1 000 o

postavku obrtnog
momenta

Digitalna postavka

1: Al analogni ulaz

2: AI2 analogni ulaz

3: Ulaz.terminali sa UP/DOWN funkcijama

4: Komunikac.interfejs(kom.adresa: 1D01)

5: EAIl analog.ulaz (proSiren)

6: EAL2 analog.ulaz (prosiren)
7:Ulaz.terminal X8 u funkc.brojanja impulsa
(potr.izvesti odred.postavke X8)
8:Ulaz.terminal X8 u PWM funke.(potr.izvesti
odgovar.postavke X8)

Napomena: Parametar vazi za F00.24=1 ili 2.
Cifra desetica: Izbor kanala gran. struje obrt.mom.
0: Digitalna postavka (odredena param. F14.09)
1: All analogni ulaz

2: AI2 analogni ulaz

3: Ulaz.terminal sa UP/DOWN funkcijama

4: Rezervisano

5: EAIl analog.ulaz (vazi prosiren)

6: EAI2 analog.ulaz (vazi pro§iren)

7: Postavka ulaz.term.X8 sa funkc.broj.impulsa
(potrebno izvesti odgovar.postavka X8)

8: Postavka ul.terminala X8 u PWM funkciji
(potrebno izvesti odgovar.postavku X8)
Napomena: Max.vrednost kanala 1 ~ 8 odgovara
parametru F14.09

Cifra stotina: Izbor kanala granice obrt.momenta
kocenja

0: Digital.postavka (odredena sa F14.10)

1: Al analog.ulaz postavka

2: AI2 analog.ulaz postavka

3: Ulaz.terminal X8 u funkc.brojanja impulsa
(potrebno izvesti odred.postavke X8)

4: Rezervisano

5: EAIl analog.ulaz (vazi pro§iren)
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6: EAI2 analog. ulaz (vazi prosiren)

7: Postavka ulaz.terminala X8 u funkc.brojanja
impulsa (potreb.izv.postavke X8)

8: Post.ulaz.terminala X8 u PWM funkciji
(potreb.izvesti odgov.postavke X8)

Napomena: Max.vrednost kanala 1 ~8

odgovara F14.10

F14.14

Postavka polariteta
obrtnog momenta

0000~2112

Cifra jedinica: Polaritet refer.obrt.momenta

0: pozitivan

1: negativan

2:definisan putem komande

Cifra desetica: Polaritet kompenz.obrt. momenta
0: Isti smer kao refer.obrt.moment

1: Suprotan smer od smera ref.obrt.momenta
Napomena: Parametar vazi za F00.24=1 ili 2.
Cifra stotina: F14.21 kompenzac.oslabljena kada
je motor zaklju¢ao rotor

0: Nevazeca

1: Vazeca. Ova funkcija spre¢ava klizanje kaisa
usled toga Sto je kompenzacija niskih frekv.
F14.21 postavljena suvise velika i motor
zaklju¢ao rotor.

Cifra hiljada: Funkcija anti-reverse kontrole
obrtnog momenta

0: Nevazeca

1: Anti-reverse funkcija neprekidno aktivna

2: Anti-reverse funkcija osposobljena pri
startu.

2000

F14.15

Digitalna postavka
obrtnog momenta

0.0~200.0%
2)

(Parametar vazi za F00.24=1 ili

0.1%

0.0%

Fl4.16

Kanal
ograni¢.frekvencije
za forward obrtanje
u modu  kontrole
obrtnog momenta

0: Digitalna postavka

1: All analog.ulaz

2: AI2 analog.ulaz

3: Ulaz.terminal sa funkc. UP/DOWN
4:Komunikaciona postavka(kom.adresa: 1D0A).
5: EAIl analog.ulaz (prosir.)

6: EAL2 analog.ulaz (prosir)

7: Post.ulaz.terminala X8 sa funkc.brojanja
impulsa (potreb.izv.postavke X8)

8: Post.ulaz.terminala X8 sa PWM funkcijom
(potreb.izv.postavke X8)

(Napomena: Parametar vazi za F00.24=1 ili 2.

F14.17

Kanal
ograni¢.frekvencije
za reverse obrtanje u
modu kontrole
obrt.momenta

0: Digitalna postavka

1: All analog.ulaz postavka

2: AI2 analog.ulaz postavka

3: Ulaz.terminal sa UP/DOWN funkcijama
4: Komunikac.postavka (kom.adresa: 1D0OB).
5: EAIl analog.ulaz (prosir.)

6: EAI2 analog.ulaz (prosir.)
7:Post.ulaz.terminala X8 sa funkc. broja.
impulsa (potreb.izv.postavke X8)

8: Postavka ulaznog terminala X8 sa PWM
funkcijom (potrebno izvesti odgovarajuce
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postavke X8) Napomena: Ovaj parametar
azi kada je F00.24=1ili 2.
F14.18 [Post.ograni¢.frekvenc. u .00Hz~ gornja gran.frekvencije (Ovaj 0.01Hz [50.00Hz [S)
forward obrtanju u modu |parametar vazi kada je F00.24=1 ili 2.)
kontrole obr.momenta
F14.19 |Post.ograni¢.frekvenc. u .00Hz~ gornja gran.frekvencije (Ovaj 0.01Hz [50.00Hz o
reverse obrtanju u modu  |parametar vazi kada je F00.24=1 ili 2.)
kontrole obr.momenta
F1420 [Vreme ubrzav./usporav.u 0.000~60.000s (Parametar vazi kada je 0.001s  ]0.100s o
modu kontrole [F00.24=1ili 2.)
obrt.mom.
F1421 [Kompenzacija obrtnog .0~100.0% (Parametar vazi kada je 0.1% 0.0% o
momenta [F00.24=1 ili2.)
F14.22 [Koeficijent pojacanja 50.0~150.0% (Parametar vazi kada je 0.1%  ]100.0% o
pozit. obrt.momenta [F00.24=1ili 2.)
F14.23 [Koeficijent pojacanja 50.0~150.0% (Parametar vazi kada je 0.1%  ]100.0% o
negat. obrt.momenta [F00.24=1ili 2.)
F14.24 [Koefic.koCenja poljem .0~300.0% (Parametar vazi kada je 0.1% 0.0% o
[F00.24=1ili 2.)
F14.25 |Vreme pre-magnetiz. .1 ~ 3.0 ( Parametar vazi kada je 0.1 0.5 x
pre starta [F00.24=1)
F14.26 |Proporc.koeficijent .010~6.000 (Parametar vazi kada je 0.001 0.500 o
petlje brzine [F00.24=3)
F14.27 |Vreme integracije .010~9.999 (Parametar vazi kada je 0.001 0.360 o
petlje brzine [F00.24=3)
F14.28 |Koeficijent stabilizac. 10 ~ 300 ( Parametar vazi kada je 1 100 o
motora [F00.24=3)
F1429 [Koeficijent smanjenja 100.0~130.0% (Parametar vazi kada je 0.1%  ]100.0% o
vibracija [F00.24=3)
F14.30 |Grani¢.frekv.kompenz .00Hz~ gornja gran.frekv. (Parametar vazi 0.01Hz |20.00H o
acije obrt.momenta ada je F00.24=1ili2.) z
F15— Grupa parametara asinhronog motora
Kod . Min. |Fabri¢. |lzmena
o Naziv Opseg postavke il dofault
F15.00 |Rezervisano
F15.01 |Nazivna snaga asinhronog |0.1~6553.5KW 0.1KW | Zavis. x
motora od tipa
motora
F15.02 |Nazivni napon asinhronog |1~690V v Zavis. x
motora od tipa
motora
F15.03 [Nazivna struja asinhronog [0.1~6553.5A 0.1A Zavis. x
motora od tipa
motora
F15.04 |Nazivna frekvencija 0.00~600.00Hz 0.01Hz |Zavis. x
asinhr. motora od tipa
motora
F15.05 |Nazivna brzina asinhronog [0~60000r/min Ir/min | Zavis. x
motora od tipa
motora
F15.06 |Broj polova asinhronog 1~7 1 2 x

motora
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F15.07 0.001~65.535Q (snaga motora<<7.5KW) 0.001Q |Zav.od x
JOtpornost statora tipa
asinhron.motora 0.0001~6.5535Q(snaga motora=>7.5KW) 0.0001Q | motora

F15.08 [Otpornost rotora 0.001~65.535Q (snaga motora<<7.5KW) 0.001Q | Zav. x
asinhr.motora od tipa

0.0001~6.5535Q(snaga motora=7.5KW) 0.0001Q | motora

F15.09 |Induktivna otpornost 0.01~655.35mH (snaga motora<<7.5KW) 0.0lmH |Zav. od X
curenja tipa

0.001~65.535mH (snaga motora=7.5KW) 0.001lmH motora

F15.10 |Uzajamna 0.1~6553.5mH (snaga motora<<7.5KW) 0.1lmH |Zav.od x
induktivnost motora tipa

0.01~655.35mH (snaga motora=7.5KW) 0.0lmH
motora

F15.11 |No-load struja 0.01~65535A 0.0l1A |Zav.od x
asinhr.motora tipa

motora

F15.12 |Rezervisano

F15.13  |Rezervisano

F15.14 |Rezervisano

F15.15 |Rezervisano

F15.16  |Rezervisano

F15.17 _|Rezervisano

F15.18 |Rezervisano

F15.19 |Automatska 0: Nema aktivnosti 1 0 x
postavka motora 1: Autom.postavka bez obrt.motora

2: Autom.postavka sa obrt.motora

3: Rezervisano

[Napomena:

(D Pre podesavanja, treba direkt.postaviti
podatke sa nazivne plocice

@ Grupa param.motora moZe imati posebne

default vrednosti, ili se mogu modifik.od strane

korisnika ili se mogu automat.podesavati.

() Kada se modifik.parametar F15.01, drugi

parametar motora e se automat.vratiti na svoje

default vrednosti.

F15.20 |Rezervisano

F15.21 |Rezervisano

F15.22 |Rezervisano

F16— Grupa parametara povratne sprege enkodera
Kod ] Min. |Fabri¢. | Izmena
I Naziv Opseg postavke il default

F16.00 |Kontrola nulte 0: Kontrola nulte brzine nevazeca. 1 0 o
brzine 1: Kontrola nulte brzine je vazeca.

F16.01 |Rezolucija enkodera 1~10000 1 1024 o

F16.02 |Smer enkodera Cifra jedinica: Sekvenca AB faze 1 00 x

1

1

0: Forward (napred) smer

Cifra desetica: Postavka tacke pozicioniranja i
smera trazenja pozicije.

0: Trazenje pozicije u skladu sa

komandom smera.

‘Reverse (nazad) smer

: Trazenje pozicije u forward smeru.
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2: Trazenje pozicije u reverse smeru.
3: Trazenje pozicije u slu¢ajnom smeru.

F16.03 |Odnos reduktora za 0.001~60.000 0.001 1.000 o
impulse enkodera
F16.04 [Koeficijent filtracije 5~100 1 15 [S)
enkodera
F16.05 |Kontrolni mod pozicije |0:Kontrolna pozicija nevazeca. 1 0 x
1:Mod pozicioniranja tace.
2:Mod pozicionir.prvobitne tactke
3~4:Rezervisano
Napomene:
1, Ovaj parametar vazi kada je F00.24=2
2, za F16.05=1, vaze¢i je multifunkc.ulazni
terminal br.66.
3,Za F16.05=2, vaze¢i je multifunkc.ulazni
terminal br.69.
F16.06 |Max.frekvencija 0.01~100.00Hz 0.01Hz |30.00Hz x
kontrole pozicije
F16.07 |Min.frekvencija 0.01~5.00Hz 0.01Hz |0.01Hz x
kontrole pozicije
F16.08 |Broj impulsa pri maloj |0~60000 1 30 o
brzini do postiz.pozicije
F16.09 |Greska dostizanja 1~255 1 2 [S)
pozicije
F16.10 |Koefic.kontrole pozicije |1~5000 1 200 o
F16.11 |PSG tacka 0.01~30.00Hz 0.01Hz | 5.00Hz o
F16.12  |Pozic.tatke u odnosu 0.00~360.00 stepeni 0.01 0.00 o
na ugao na Z osi
F16.13 |Vreme 1~60000 1 200 o
ubrzav./usporav. za
kontrolu pozicije
F17—Grupa 1 rezervisanih parametara
Kod ] Min. |Fabri¢. | Izmena
Ne Ops stavk
param. azv BRSNS jed. default
F17.00 |Rezervisano
F17.20
F18— Grupa parametara prosirene kontrole
Kod . Min. |Fabri¢. | Izmena
— Naziv Opseg postavke il default
F18.00 |Veza kanala startne 0:Nema povezivanja 1 0 o

komande kao
operativnog panela i
kanala postavljene
frekvencije

l:operativni panel, digital.postavka

2:All analogni ulaz

3:Al2 analogni ulaz

4:Ulaz.terminal sa UP/DOWN funke.
5:Postavka putem komunikacije (Modbus i
FieldBus kor.iste registre ¢uvanja podataka)
6:EAIl analog.ulaz (prosir.)
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[7:EAI2 analog.ulaz (prosir.)

8:Ulaz.terminal X8 u funkc.brojanja impulsa
(potr.odgov.postavke X8)

9:Ulaz.terminal X8 u funkciji PWM (potrebne
odgovarajuce postavke X8)

10:Ulaz.terminali X1,X2 povezani sa
enkoderom

11~15: Rezervisano

F18.01 |Veza ulaz.terminala kao Isto kao gore 1 0
kanala startne komande sa
kanalom postavke frekv.
F18.02 |Veza komunik.interfejsa kao |Isto kao gore 1 0
kanala startne kom. sa
kanalom postavke frekvenc
F18.03 |Ukljucenje Cifra jedinica: Tast. UP/DOWN na oper.tabli 1 0000
integralne funkcije 0:integral. funkcija osposobljena
za diskretnu izmenu 1:integral. funkcija onesposobljena
frekvencije Cifra desetica: Tast. UP/DOWN na oper.tabli
0:integral. funkcija osposobljena
L:integral.funkcija onesposobljan
Cifra stotina: Dugme potenciometra
0:Osposobljeno u modu monitoringa
1:Onesposoblj.u modu monitoringa
Cifra hiljada: Podesav.tastaturom za
izbor moda klasi¢ne frekvencije
0: nevazeci
1: vazeci, opseg podesav.odreden parametrom
F18.05
F18.04 |Integr.brzina izm. brzine 0.01~50.00Hz 0.01Hz [0.10Hz
pom. UP/DOWN tastera
F18.05 [Pojed.korak izmene 0.01~10.00Hz 0.01Hz [0.01Hz
frekvenc.pom. UP i DOWN
sa isklju¢.int..funkcije
F18.06 |Integr.brzina izm.brzine s 0.01~50.00Hz 0.01Hz |0.20Hz
ulazom UP/DOWN
F18.07 |Pojed.korak izmene brzine ]0.01~10.00Hz 0.01Hz [0.10Hz
ulaza sa UP/DOWN i
ospos.integral.funkcijom
F18.08 [Kontrola balansa optere¢enja |0.00~10.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz
F18.09 [Postavka vremena 0~65535h 1 0
ukljucenog napajanja za
indikaciju
F18.10 |Postavka vremena rada 0~65535h 1 0
za indikaciju
F18.11 [Osposoblj.funkcije vremena [0: vazeéa 1 0
rada do stopa (zaustavljanje) |1: nevazeca
F18.12 |Vreme rada do stopa 0.1~6500.0 Min 0.1Min |2.0Min
F18.13 |Vreme rada do poj. signala  |0.0~6500.0 Min o.1Min | 1.0Min
F18.14 |Izbor UP/DOWN sa 0:Podes. frekvenc.putem tastature 1 0
operat.panela u modu 1:Podesav.PID digit.refer.vrednosti
monitoringa 2~6: Rezervisano
F18.15 [Ogranié. frekv.za potiskiv. ~ |0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz |50.00Hz
ibrac. u V/F modu kontrole
F18.16 |Dodatne funkcije kontrole  |Cifra jedinica: Kontrola u zatvorenoj petlji 1 0001

0: Kontrola obrt.momenta u otvorenoj petlji

1: Kontrola obrt.mom.u zatvor.petlji

Cifra desetica: Mod ograni¢enja obrt.momenta
0: Granica obrt.mom.u skladu sa naziv.strujom
frekv.regulatora

1: Granica obrt.momenta u skladu sa
izraGunatom stujom obrt.momenta
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Cifra stotina: Funkcija ubrzavanja ako je

frekv.ispod donje granice

0: nije vazeca

1: vazeca

Cifra hiljada: Funkcija blokiranja PWM
(vazi kada je F00.24=1)

0: nevazeca
1: vazeca
F18.17 |Operativni mod Cifra jedinica: Kontrolni mod ventilatora 1 00 o
rashladnog 0:Smart fan (ventilator)
ventilatora 1:Frekv.regulator radi sve vreme nakon ukljué.
2:Nema pokret.ventilatora, autom.startuje kada
je temp.iznad 75°C
Cifra desetica: Kontrol.mod brzine ventilatora.
0:Smart PWM regulacija brzine
1:Rad pri najvecoj brzini
F18.18 |Koeficijent klizanja 50%~200% (kada je F00.24=1, ova funkcija je 1% 100% o
vektora brzine vazeca)
F18.19 |Nizired ukupne 0~9999 lkwh 0 o
potro$nje energije
F18.20 |Visired ukupne 0~65535 (1 predstavlja 10000kWh) 10000k 0 o
potrosnje energije wh
F18.21 |Korekcioni faktor za 50.0%~200.0% 0.1% | 100.0% o
proracun ukupne
potro$nje el.energije
F18.22 |Kanal postavke 0: Digitalna postavka (odredena sa 18.23) 1 1 o
napona posebne V/F 1: All analog.ulaz postavka
kontrole. 2: AI2 analog.ulaz postavka
3: Terminal sa UP/DOWN funkcijama
4: Rezervisano
5: EAIl analog.ulaz postavka (prosir.)
6: EAI2 analog.ulaz postavka (prosir.)
7: Ulaz.terminal X8 u funkciji brojanja
impulsa
(potrebne odgov.postavke X8)
8: Ulaz.terminal X8 u funkciji PWM
(potreb.odgovar.postavke X8)
Napomena: Max.vrednost kanala 0 ~ 8
odgovara naziv.naponu motora
F18.23  |Nivo napona posebne 0.0%~100.0% 0.1% 0.0% [S)
V/F kontrole
F18.24 |Koefklizanja pri niskoj [30~300% 1% 100% o
frekvenc.
F19— Grupa postavki parametara zastite
Kod : Min. | Fabrié. |lzmena
param. e g jed. default
F19.00 [Vreme Cekanja pre 0.0~20.0s (0 znaci da je funkcija iskljucena) 0.1s 0.0s x
automat. starta nakon
prekida napajanja
F19.01 |Br.pokusaja restarta 0~10 (0 znaci da je funkc.autom.resetovanja 1 0 x
nakon automat.reset. greske iskljucena)
oreSke
F19.02 |Vreme ¢ekanja pre 0.5~20.0s 0.1s 5.0s x
automat. reset.greske i
restarta
F19.03 [Izbor akcije prilikom 0:Alarm: nastavak rada 1 2 [S)

preoptereéenja motora
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1:Alarm, stop u skladu sa izabr.stop modom
2:Signal neispravnosti, slobodan stop

F19.04 |Koeficijent zastite od 10.0~2000.0% (nazivna struja motora) 0.1% 100.0%
preoptere¢. motora
F19.05 |Izbor detekcije 0:Detekcija sve vreme rada 1 0
preopterecenja frekv. 1:Detekcija samo tokom rada
regulatora pre alarma pri konst.brzini
F19.06 [Nivo detekcije 20~180% (naziv.struja frekv.regulatora) 1% 130%
preopter.frekv.
regulatora pre alarma
F19.07 |Vreme odlag.pre alarma [0.0~20.0s 0.1s 5.0s
preopter.frekv.regulatora
F19.08 [Nivo struje signala 0.0~120.0% (nazivna struja motora) 0.1% 50.0%
niskog optere¢.motora
F19.09 |Vreme odlag. pre signala |0.1~60.0s 0.1s 2.0s
niskog optere¢. motora
F19.10 |Postavka funkcija Cifra jedinica: Izbor detekcije 1 00
prilikom signala 0:nema detekcije
niskog opterecenja 1:detekcija u svim modovima rada
motora 2:detekcija samo u modu konst.brzine
Cifra desetica: Izbor aktivnosti
0:alarm, nastavak rada
l:alarm, stop u skladu sa modom zaustavlj.
2:Neispravnost, slobodno zaustavljanje
F19.11 |Zastita od gubitka Cifra jedinica: Zastita od gubitka ulazne faze 1 1111
faze na ulazu, izlazu 0:nema detekcije
i zastita od kratkog L:neispravnost, slobod.zaustavljanje
spoja sa zemljom Cifra desetica:Zastita od gubitka izlazne faze
0:nema detekcije (zastita iskljucena)
L:neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra stotina: Zastita od kratk.spoja sa zemljom
pri ukljucenju napajanja
0:nema detekcije
L:neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra hiljada: Zastita od krat.spoja sa zemljom u
operativiom modu
0:nema detekcije
L:neispravnost, slobod.zaustavljanje
F19.12 |Zastita od prev.napona |0:onesposobljena 1 1
na DC busu 1:osposobljena
F19.13 [Nivo napona na DC busu [100~150% (naz.napon na DC busu) 1% 125%
za osposob. zastite od
previsokog napona
F19.14 [Automatsko ograni¢enje [50~230% (G tip naziv.struje) 1% 170%
struje
F19.15 |Ubrzanje smanj.brzine [0.00~99.99Hz/s 0.01Hz/s |10.00Hz/s
pri osposob.
autom.ogranicenja struje
F19.16 |Izbor aktivnosti pri 0:konst.brzina osposobljena 1 0
autom. ograni¢. brzine |1:konst.brzina onesposobljena
F19.17 [Koefic.brzine reakcije  |150%~250% (G tip naziv.struje) 1% 230%
na povecanje struje
F19.18 |Nastavak rada motora  |0:onesposoboljen 1 0
1:osposobljen
prekidu napajanja
F19.19 |Stepen smanj. frekv.. 0.00~99.99Hz/s 0.01Hz/s |10.00Hz/s
pri krat.prekidu napaj.
F19.20 |Vreme obnavlj.napona |0.00~10.00s 0.01s 0.10s
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pri kratkotr.prek. napaj.

F19.21 |Operativni napon pri 60~100%( naziv.napona bus bara) 1% 80% x
kratkotr. prekidu napaj.
F19.22 |Vreme smanjenja do nulte |0.30~5.00s 0.01s 2.00s x
frekvenc. pri isklju¢enom
napajanju
F19.23 |Aktivnost pri signalu 0O:alarm, nastavak rada 1 2 x
alarma spoljne opreme 1:a arm, stop u skladu sa stop 1n9d01n
2:neispravnost, slobodno zaustavlj.
F19.24 |Funkcija zastite ulaza pri  |0:nevazeca 1 0 x
ukljucenju napajanja 1:vazeca
F19.25 [Veli¢.gubitka signala 0~100% 1% 0% [S)
postavke za PID regul.
F19.26 |Vreme odlag.pre indik. 0.0~500.0s 0.1s 0.5s o
gub. signala post. PID r.
F19.27 [Veli¢.gubitka signala 0~100% 1% 12% o
povrat sprege za PID reg
F19.28 [Vreme odlag.pre indikacije |0.0~500.0s 0.1s 0.5s o
gubitka signala
povrat.sprege PID regul.
F19.29 [Vrednost gubit. signala 0~100% 1% 50% o
postavke i povr. sprege PID
regul.za funkc.kum..greske
F19.30 |Ukup.vreme indikacije 0.0~500.0s 0.1s 0.5s o
gub.signala postavke i
povr.sprege PID regul.u
funk.kumul. greske
F19.31 |[Izbor aktivn.za zastitu od |Cifra jedinica: Gubitak signala postavke PID 1 000 o
gubit.signala postavke i 0:nema detekcije
povrat.sprege PID :alarm, nastavak rada
regulat. 2:alarm, stop u skladu sa stop modom
3:neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra desetica: Gubitak signala povrat.sprege
0:nema detekcije
1:alarm, nastavak rada
2:alarm, stop u skl.sa stop modom
3: neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra stotina: Funkc.akumuliranja greSaka
(postavki i povrat.sprega)
0:nema detekcije
:alarm, nastavak rada
2:alarm, stop u skladu sa stop modom
3:neispravnost, slobodno zaustavljanje
F19.32 |Izbor aktivnosti za zastitu |Cifra jedinica: aktivnost u slu¢aju komunikac. 1 1200 x

od gubitka komunikacije
putem interfejsa,
neispravnosti E2PROM,
greski kontaktora,
problema sa naponom

greske: uklju¢.greske E2PROM, greske
kontaktora i probl.sa napajanjem
0:alarm,nastavak rada

l:alarm, stop u modu zaustavljanja
2:neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra desetica: Greska E2PROM
0:alarm, nastavak rada

1:alarm, stop u skladu sa stop modom
2:neispravnost, slobod.zaustavljanje
Cifra stotina: Greska kontaktora
0:alarm, nastavak rada

l:alarm, stop u skl.sa stop modom
2:fault, slobod.zaustavljanje

Cifra hiljada: greska odsustva napona
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0:nema detekcije
L:neispravanost,
slobod.zaustavljanje

F19.33 |Rezervisano
F19.34 |Rezervisano
F19.35 |Indikacija greske i sat Cifra jedinica: izbor indikacije greske tokom 1 00 x
greske tokom perioda  |perioda autom.resetovanja greske
obnavljanja 0:aktivna
I:neaktivna
Cifra desetica: izbor funkc.sata greske za
Cuvanje prikaza greske nakon prek.napajanja.
0:onesposobljena
1:0sposobljena
F19.36 [Aktivnosti sa izlaz. Podudara se sa zastitnom aktivnos¢u 1 0 x
frekvenc. pri izboru 0:rad na trenut.postavljenoj frekvenciji
“Alarm: nastavak 1:rad na gornj.granici frekvencije
rada” 2:rad na donjoj granici frekvencije
3:rad na alarmnoj frekvenciji
F19.37 |Alarmna frekvencija 0.00Hz~ gornja granica frekvencije 0.01Hz | 10.00Hz x
F19.38 |Vreme detekcije gubitka [0.0~8.0s(Nema detekcije za vrednost 0) 0.1s 0.0s o
komunik.sa enkoderom
F19.39 [Vrednosti za indikaciju [0.0~120.0%(Jednaka gornj.grani¢.frekvenciji) 0.1% 120.0% [S)
prev.brzine (OS)
F19.40 |Vreme odlag.indikacije [0.00~20.00s (Nema detekcije za vrednost 0) 0.01s 0.00s o
prev.brzine (OS)
F19.41 [Vrednost za 0.0~50.0%(Jednaka gornjoj grani¢.frekvenciji) | 0.1% 10.0% o
indikaciju znacajnog
odstupanja brzine
F19.42 |Vreme odlaganja za 0.00~20.00s (Nema detekcije za vrednost 0) 0.01s 0.00s o
indikaciju
zna¢.odstupanja brzine
F19.43 [Koeficijent potiskivanja [0.0~100.0% 0.1% 90.0% o
previsokog napona
F19.44 |Rezervisano
F20— Grupa parametara postavki internih virtuelnih ulaza i izlaza
Kod . Min. Fabri¢. |lzmena
o Naziv Opseg postavke il default
F20.00 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz  [0~90 1 0 o
VDI1
F20.01 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz [0~90 1 0 o
VDI2
F20.02 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz  [0~90 1 0 o
VDI3
F20.03 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz [0~90 1 0 o
VDI4
F20.04 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz [0~90 1 0 o
VDI5
F20.05 |Izbor funkcije za virtuel.izlaz [0~60 1 0 o
VDO1
F20.06 |Izbor funkcije za virtuel.izlaz [0~60 1 0 o
VDO2
F20.07 |Izbor funkcije za virtuel.izlaz [0~60 1 0 o
VDO3
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F20.08 |Izbor funkcije za virtuel.izlaz |0~60 1 0 o
VDO4
F20.09 |Izbor funkcije za virtuel.izlaz |0~60 1 0 o
VDOS5
F20.10 |Vreme uklju¢enja VDO1 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.11 |Vreme uklju¢enja VDO2 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.12 |Vreme uklju¢enja VDO3 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.13 |Vreme ukljucenja VDO4 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.14 |Vreme uklju¢enja VDOS5 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.15 |Vreme iskljuc¢enja VDO1 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.16 |Vreme isklju¢enja VDO2 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.17 |Vreme isklju¢enja VDO3 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.18 |Vreme isklju¢enja VDO4 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.19 |Vreme isklju¢enja VDOS5 0.00~600.00s 0.01s 0.00s o
F20.20 |Osposoblj.kontrole 00~FF 1 00 o
virt.ulazima VDI
F20.21 |Logika veze virt.ulaza i 00~FF 1 00 o
izlaza
F20.22 |Konekcija virtuel.ulaza i 00~FF 1 00 o
izlaza Bit0:Konekcija VDIL i VDOL1
0:pozitivna logika
I:negativna logika
Bitl:Konekcija VD12 VDO2
0:pozitivna logika
I:negativna logika
Bit2:Konekcija VDI3 i VDO3
0:pozitivna logika
I:negativna logika
Bit3:Konekcija VD4 i VDO4
0:pozitivna logika
1:negativna logika
Bit4:Konekcija VDI5 i VDOS5
0:pozitivna logika
I:negativna logika
F21—Rezervisana grupa parametara 2
Kod g Min. |Fabri¢. | Izmena
Na O stavk
param. azv BRSNS jed. default
F21.00~ |Rezervisano
F21.21
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F22—Rezervisana grupa parametara 3

Kod Naziv O e Min Fabri¢.  |lzmena
param. jed. default
F22.00~ |Rezervisano
F22.17
F23—Rezervisana grupa parametara 4
Kod Naziv Opseg postavke Min Fabri¢.  |lzmena
param. jed default
F23.00~ |Rezervisano
F23.17
F24—Rezervisana grupa parametara 5
Kod Naziv O EsEe Min Fabri¢.  |lzmena
param. jed. default
F24.00~ |Rezervisano
F24.13
F25— Grupa parametara korisni¢kih kodova funkcijskih parametara
Kod ] Min. Fabri¢. [Izmena
param. e g jed. default
F25.00 |Korisni¢ki funkc.kod 1 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.01 |Korisni¢ki funkc.kod 2 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.02 |Korisni¢ki funkc.kod 3 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.03 |Korisni¢ki funkc.kod 4 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.04 |Korisni¢ki funkc.kod 5 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.05 |Korisni¢ki funkc.kod 6 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.06 |Korisni¢ki funkc.kod 7 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.07 |Korisni¢ki funkc.kod 8 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.08 |Korisni¢ki funkc.kod 9 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.09 |Korisni¢ki funkc.kod 10 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.10 |Korisni¢ki funkc.kod 11 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.11 |Korisni¢ki funkc.kod 12 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.12 |Korisni¢ki funkc.kod 13 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.13 |Korisni¢ki funkc.kod 14 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.14 |Korisni¢ki funkc.kod 15 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.15 |Korisni¢ki funkc.kod 16 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.16 |Korisni¢ki funkc.kod 17 JF00.00~F25.xx 0.01 25.00
F25.17 |Korisni¢ki funkc.kod 18 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00
F25.18 |Korisni¢ki funkc.kod 19 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.19 |Korisni¢ki funkc.kod 20 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.20 |Korisni¢ki funkc.kod 21 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.21 |Korisni¢ki funkc.kod 22 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.22 |Korisni¢ki funkc.kod 23 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.23 |Korisni¢ki funkc.kod 24 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.24 |Korisni¢ki funkc.kod 25 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o
F25.25 |Korisni¢ki funkc.kod 26 |F00.00~F25.xx 0.01 25.00 o

88




6 Tabelarni pregled parametara funkcija

F25.26

Korisni¢ki funkc.kod 27

F00.00~F25.xx

0.01 25.00 o

F25.27

Korisni¢ki funkc.kod 28

F00.00~F25.xx

0.01 25.00 o

F25.28

Korisni¢ki funke.kod 29

F00.00~F25.xx

0.01 25.00 o

F25.29

Korisni¢ki funkc.kod 30

F00.00~F25.xx

0.01 25.00 o

F26— Grupa parametara zapisa alarma i greSaka

Kod
param.

Naziv

Opseg postavke

Min. Fabri¢. |Izmena
jed. default

F26.00

Poslednji zapis alarma i
greske

0:nema greske

L:previsoka struja tokom ubrzavanja

1 0 *

2:previsoka struja tokom usporavanja
3:previs.struja pri konst.brzini
4:previs.napon pri ubrzavanju
5:previs.napon pri usporavanju
6:previs.napon pri konst.brzini
7:prev.napon pri zaust.motora
8:prenizak napon u radu

9:zastita frekv.regul.od preopterecenja
10.zastita motora od preopterecenja
11:zastita motora od prenis.optere¢.
12:gubitak ulazne faze

13:gubitak izlazne faze

14:zastita modula frekv.regulatora
15:kratak spoj sa zemljom tokom rada
16:kratak spoj sa zemljom pri ukljuciv.
17:pregrevanje frekv.regulatora
18:greska eksternog uredaja

19:greska detekcije struje

20:cksterne interferencije

21:interna interfer.—glavni sat itd.
22:gubitak PID postavke

23:gubitak PID feedbacka
24:abnorm.veli¢ina greske PID
25:aktivirana zastita terminala
26:komunikaciona greska
27~29:rezervisano

30:E2PROM greska o€it.i zapisiv.
31:greska merenja temperature
32:greska automat.podesavanja
33:Greska kontaktora

34:fabricka greska 1

35:fabricka greska 2

36:pregrevanje kondenzatora (viSe modova za
zastitu od pregrevanja)
37:iskljucenost enkodera

38:zastita od prevel.brzine

39:zastita od prevel.odstupanja brzine
40: greska gubitka Z impulsa

41: analogni kanal isklju¢en

42~50: Rezervisano

F26.01

Poslednja dva zapisa
alarma i greske

Isto kao gore

F26.02

Poslednja tri zapisa
alarma i greske

Isto kao gore

F26.03

Poslednja Cetiri zapisa

Isto kao gore
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alarma i greske
F26.04 |Postavlj.frekvencija pri  |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.0lHz | 0.00Hz *
poslednjoj gresci
F26.05 |Izlaz.frekvencija pri 0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.0lHz | 0.00Hz *
poslednjoj gresci
F26.06 |[Izlaz.struja pri 0.0~6553.5A 0.1A 0.0A *
poslednjoj gresci
F26.07 [Napon DC busa pri 0.0~6553.5V 0.1V 0.0V *
poslednjoj gresci
F26.08 |Temperatura modula pri [0~125C 1C 0C *
poslednjoj gresci
F26.09 [Stanje ulaz.terminala pri 0 *
poslednjoj gresci
F26.10 |Proved.vreme rada frekv. |0~65535min Imin Omin *
regul.pri posl.gresci
F26.11 [Post.frekv.u poslednje  |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.0lHz | 0.00Hz *
dve greske
F26.12 |Izlaz.frekv.u poslednje |0.00Hz~ gornja grani¢.frekvencija 0.0lHz | 0.00Hz *
dve greske
F26.13 |Izlaz.struja u posled.dve [0.0~6553.5A 0.1A 0.0A *
greske
F26.14 [Napon DC bus u posled. [0.0~6553.5V 0.1V 0.0V *
dve greske
F26.15 |Temp.modula u posled. [0~125C 1C 0C *
dve greske
F26.16 [Status ulaz.terminala u 0 *
posled.dve greske
F26.17 |Proved.vreme rada 0~65535min Imin Omin *
frekv. regul. u posled.2
oreSke
F27— Grupa parametara postavki korisni¢kih i fabri¢kih lozinki
Kod ] Min. Fabri¢. |Izmena
Na Ops stavk
param. azv BRSNS jed. default
F27.00 |Korisni¢ka lozinka 00000~65535 1 00000 o
F27.01 |Lozinka proizvodaca 00000~65535 1 00000 o
C—Grupa parametara funkcije monitoringa
Kod Naziv Opseg postavke MmA Fabri¢. |Izmena
param. jed. default
C-00 Displej parametara
F00.01, F00.07 definicija
c.o1 Displej parametara
F00.02, F00.08 definicija
Cc-02 Displej parametara
F00.03, F00.09 definicija
c.03 Displej parametara
F00.04, F00.10 definicija
C-04 Displej parametara o
F00.05, F00.11 definicija
C.05 Displej parametara
F00.06, F00.12 definicija
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(1)Odgovarajuéi odnosi statusa ulaznih terminala kao na slici ispod:

rrriinti
.r ' I I ,' I ’ , .r ’ §2 mevazetiulaz erminala
Rezervisan _ll H H_Statlls X1 terminalﬁ : vazeéi ulaz terminala

Rezervisan =— Status X2 terminala

Status X8 terminala atus X3 terminala

Status X7 terminala =————— Status X4 terminala
Status X6 terminala

Status X5 terminala

(2)Odgovarajuéi odnosi statusa standardnih izlaznih terminala kao na slici ispod:

1111
I .r I ’ ¢ nevazedi ulaz terminala

e
—
—
L]
——
-

Rezervisan | Status Y1 termin?fla : vazedi ulaz terminala
Rezervisan Status Y2 terminala

Rezervisan Status Y3 terminala

Rezervisan Status Y4 terminala

Rezervisan

Status RLY terminala

(3)Odgovarajuéi odnosi statusa komunikacionih virtualnih ulaznih terminala kao na Sl.ispod:

11111111 "
I "I FI , .f , I I Fll: vazedi ulaz terminala

Rezervisan _H H I_ Status CX1 terminala
Rezervisan Status CX2 terminala
Status CX8 terminala .
Status CX3 terminala
Status CX7 terminala .
) Status CX4 terminala
Status CX6 terminala
Status CX5 terminala

(4)Status frekventnog regulatora (Drive status):

BITO0:1=postavka napona sabirnice (busbar, DC bus)
BIT1:1=vaze¢a komanda obi¢nog na¢ina rada
BIT2:1=vaze¢a komanda jog na¢ina rada
BIT3:1=period rada frekv.regulatora

BIT4:1=obrtanje trenutnog smera rada
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BIT5:1=pokretanje komande obrtanja smera

BIT6:1=period usporavanja kocenja

BIT7:1=period ubrzavanja motora

BIT8:1=period usporavanja motora

BIT9: 1= alarm frekventnog regulatora

BIT10:
BIT11:
BIT12:
BIT13:
BIT14:
BIT15:

1= greska frekventnog regulatora
1= period ograni¢ene struje

1= period samo-popravke greske
1= period samo-podesavanja

1= status slobodnog zadrzavanja

1= pocetak pracenja brzine
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7 Detaljna specifikacija funkcija
Kodovi parametara funkcija u ovom poglavlju su navedeni kako sledi:

Broj Fabricka
Koda Opis Opseg postavke/Objasnjenje

default

7.1 Grupa parametara sistema: F00

| FO0.00l Kontrola displeja grupe parametara |Opseg: 0~3 2

Mod osnovne liste. Displej samo F00, FO1, F02, FO3 grupe
parametara osnovne kontrole i F26 grupe parametara snimanja gresaka.
Mod prosirene liste. Displej svih parametara izuzev grupa virtuelnih i
rezervisanih parametara.
Mod viSe liste. Mogu¢ je displej svih grupa parametara.
Mod korisnicke liste. Displej parametara definisanih od strane korisnika i
parametara monitoringa: displej F00.00 sve vreme.

@is lej parametra F00.00 sve vreme. U modu proSirene liste: grupa

) . Napom.
pdrametara koja ne odgovara izabranom kontrolnom modu

Displej izbora C-00
parametra tokom rada

Displej izbora C-01 . )~
F00.02 parametra tokom rada Opseg: 0765 :

F00.01

Displej izbora C-02

F00.03 parametra tokom rada Opseg: 0765 !
Displej izbora C-03 . 0~

F00.04 parametra tokom rada Opseg: 0765 :
Displej izbora C-04 . )~

F00.05 parametra tokom rada Opseg: 0765 6

F00.06 Displej izbora C-05 Opseg: 0~65 9

parametra tokom rada

Gor. displgj‘p)arametara je pris.kada se frekv.r. pokre¢e putem C-00~C-05 gr. par.,
pritisnuti >?) za prebacivanje izmedu ovih parametara.

Pritisnuti kako brss vratili na displej C-00 parametra.

Npr.: pritiskom na parametar se prebacuje sa C-00 na C-01: kontinuirano
pritiskanje istog tastera: parametar se prebacuje sa C-01 na C-02:slede¢im

pritiskom na %) vradate se na displej C-00 parametra.
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94

Postavka osnovne frekvencije (0.01Hz)
Postavka pomo¢ne frekvencije (0.01Hz)
Postavka frekvencije (0.01Hz)

Izlazna frekvencija (0.01Hz)

Izlazna struja(0.1A) (displej 0.01A ispod 11KW)
Izlazni napon (1V)

Napon na DC bus (busbar) (0.1V)

Brzina motora (1 obr./min)

Linijska brzina motora (1 obrt./min)
Temperatura frekventnog regulatora (1°C)
Vreme rada nakon ukljucenja (0.1min)
Ukupno proteklo vreme rada (1h)

Ukupno proteklo vreme ukljuéenosti (1h)

13:Status frekvent.regulatora (displej radnog stanja frekv.regulatora,
prikaz u decimalnom obliku, zatim se menja u binarni oblik, definicija se
moze naci u detaljima o parametrima.)

1P Pl Bl Pl |?| 1P Pl 1 Bl 1 Pl

1P
I I R e s~ e~ e e~ s~ I s o> T e~ = S s e e~ e s |

Ae A Status ulaznog terminala

Status izlaznog terminala

Status ekstenzije izlaznog terminala

Status ekstenzije ulaznog terminala

Status ulaznog komunikac.virtuelnog terminala

Status internog virtuelnog ulaznog ¢vora

Analogni ulaz AI1 (nakon provere)(0.01V / 0.01mA)
Analogni ulaz AI2 (nakon provere)(0.01V / 0.01mA)
Ekstenzija analog.ulaza EAI1 (nak.provere)(0.01V / 0.01mA)
Ekstenzija analog.ulaza EAI2 (nak.provere)(0.01V / 0.01mA)
Analogni AO1 izlaz (nakon provere) (0.01V /0.01mA)
Analogni AO2 izlaz (nak.provere) (0.01V ili 0.01mA)
Ekstenzija analog. EAO1 izlaza (0.01V /0.01mA)
Ekstenzija analog. EAO2 izlaza (0.01V /0.01mA)

Zadata frekvencija impulsnog ulaza (1Hz)

Rezervisano

PID referenca (0.01V)

Vrednost PID feedback-a (0.01V)

Odstupanje PID reference (0.01V)

Frekvencija izlaza PID (0.01Hz)

Trenut.stepen programa PLC.

Trenutni broj viSestepene brzine.

e o o o o o ol?l
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Obezbedeni pritisak snabd.vodom konst.pritiska (0.001Mpa)
Feedback pritiska snabdev.vodom konst.pritiska (0.001Mpa)
Status releja snabdev.vodom Kkonst.pritiska

Trenutna duZina (1M)

Predena duZina (1M)

Trenutna interna vrednost brojanja

Trenutna interna vrednost vremena (0.1s)

Postavka komandnog kanala (0: tastatura 1: terminal
komunikacija)

Kanal zadate osnovne frekvencije

Kanal obezbed.pomo¢éne frekvencije

Nazivna struja (0.1A)

Nazivni napon (1V)

Nazivna snaga (0.1KW)

Frekvencija nakon usporavanja (0.01Hz)
Frekvencija rotora motora (0.01Hz) (procena frekvencije za
otvorenu petlju, stvarno merenje za zatvorenu petlju)

53

:Trenut. obrtni moment (relat.prema nazivnom mom., ima smer)

Trenut.izlaz.obrt.moment (relat.prema naziv.mom., ima smer)
Trenutna struja obrtnog momenta (0.1A)

Trenutna struja fluksa (0.1A)

Postavka brzine rotacije motora (r/min)

Izlazna snaga (aktivna snaga) (0.1KW)

59~65: Rezervisano

Displej izbora C-00 parametra O
F00.07 kada se frekv.regulator zaustavi Opseg: 0~65 2
F00.08 Displej izbora C-01 paran}etra kada Opseg: 0~65 6
se frekv.regulator zaustavi
F00.09 Displej izbora C-02 paran}etra kada Opseg: 0~65 48
se frekv.regulator zaustavi
Displej izbora C-03 parametra O
F00.10 kada se frekv.regulator zaustavi Opseg: 0~65 14
F00.11 Displej izbora C-04 paran}etra kada Opseg: 0~65 20
se frekv.regulator zaustavi
F00.12 Displej izbora C-05 parametara Opseg: 0~65 9

kada se frekv.regulator zaustavi

Gore prikazani displej parametara se javlja kada se frekv.regulator zaustavi

putem grupe parametara C-00~C-05; pritiskom na >2) izvodi se prebacivanje
izmedu parametara. Pritiskom na taster e se na displej C-00
parametara.
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Npr.: Pritiskom na @ parametri se prebacuju sa C-00 na C-01, neprekidnim
pritiskanjem istog tastera parametri se prebacuju sa C-01 na C-02.

Pritiskom na vrag§e)se na displej C-00 parametra. Monitoringom razliitih
parametara se menja sadrzaj na displeju: konsultujte parametar F00.01.

Grupa parametara na displeju C-00~C-05 ima mod displeja u run
(pokretanje) i stop (zaustavljanje) modovima. Npr. na displeju C-
Napom{ 00 se prikazuju razli¢ite fizicke vrednosti u ova dva moda.

F00.13 Izb?rvl?arafnetara za displej pri Opseg: 0~5 0
ukljudivanju (power-on)

Parametar koji odreduje koja ¢e vrednost biti prikazana na displeju kada se dovede
napon na frekv.regulator. Npr., ako je F00.13=1, kada se primeni napon ili kada se
frekv.regulator zaustavi, na displeju ¢e biti prikaz.vrednost postavljena u parametru C-

Ako je F00.02=3, F00.08=6, kada se primeni napon ili kad se frekv.regulator
zaustavi, na displeju ¢e biti prikazan napon busa, ako se frekv.regulator startuje, na

&

displeju ¢e biti prikaz.izlazna frekvencija. Pritiskom na. \PATA/ na displeju ¢e biti
prikazan parametar C-00 za postavlj.vrednost motora.

Opseg: cifra jedinica: 0~2

cifra desetica: 0~5 000
cifra stotina: 0~4

Kontrola operacija sa

F00.14 5
parametrima

Dozvoljeno je modifikovanje svih parametara.
Izuzev ovog parametra, druge parametre nije dozvolj. modifikovati.
Izuzev F01.01, F01.04 i ovog parametra, druge parametre nije
dozvoljeno modifikovati.
Cifra desetica:
Nema aktivnosti.
Svi parametri su vraéeni na default vrednosti.(nije ukljucena
grupa parametara snimanja greSaka (grupa F26).
Izuzev parametra motora: svi parametri se vracaju na default
vrednosti. (nisu ukljuc¢ene grupe parametara F15 i F26).
Prosirenje parametra se vraca na default vrednost .(samo
F21~F24 grupa parametara se vraca na default vrednosti).
Virtualni parametar se vra¢a na default vrednost.(samo se F20 grupa
parametara vraca na default).
Vraéanje snimka greSaka na default vrednost. (Samo se grupa
parametara za snimanje greSaka (F26 grupa) obnavlja na fabricke default vredn.).
Cifra stotina: odreduje aktivne tastere kada je vazeca funkcija zakljucavanja
tastature.

Svi tasteri su zakljucani.
96






7 Detaljna specifikacija funkcija

Izuzevt: ostali su zakljucani.
2: Izuzev @ @, @ tastera: ostali su zaklju¢ani
3: Izuzev @ i tastera: ostali su zaklju¢ani
4: Izuzev @ tastera: ostali su zakljuéani

b

/ 1In.Ufactoryfabri¢! he unitsta usu,ofthcifrasfunctjedini is. 0,
andparametraitisdefaultje0,andi jenodtoj janj svihthe  otherdrugihfunctionkodova  code
p pa K i isnil zaviSiwant toizmenechangeiZelithedafunction
P prvo p itisetup! nafirst.
When0.Kadaall Sefini i needipotrebnatodo jepa N3l p

E functionovapostavkacodesetupkodaintodvodithe IPdogradepotr bnogyouneed}Pstepena..
oo ) ) ) . -

2. 2The.Cifrad

factorysnimkadefaili ultraduoperationufabrickoj. default postavci.
3When.Kada sethezavr3ithirdpostavkaofparametertrececi freFO0Oparametra.14finishF00setup:.14 button

/o
pressingpritisk. lasti ﬁju trajanj ds odto 2lockse. radikeyboardzaklju¢avanjaandrelevant

keybotastaturerdkey:irelevantnogwhenneed tasteratounlock.Kadathe kjeyboard:potrebnopress¢tkljucatithe

buttontastaturu,for2 pritiskatiseconds. taster & y trajanju od 2 sekynde.

Opseg: cifra jedinica: 0,1
cifra desetica: 0~9
cifra stotina: 0,1
cifra hiljada: 0,1

F00.15 [Izbor funkcije tastera 0001

Cifra jedinica: funkcije tastera @ na kontrol.panelu
Taster komande obratne akcije
Taster jog (pomak) akcije
Cifra desetica: funkcije multifunkcijskog tastera
NevazZeca.
Jog run (pomak). Multifunkc.taster: smer rada odreden grupom paramet.

osnovnih radnih funkcija FO1.16. Nakon postavke funkcije, jog run
funkcija na tastaturi je nevazeca.

Napred/nazad prebacivanje. Pritisnite ovaj taster za izmenu smera
tokom rada: zatim pritisnite isti taster za izmenu smera. Ovaj funkcijski taster se
ne koristi kao startni taster, samo kao signalni prekidac.

Slobodno zaustavljanje. Postavka funkcije slobodnog zaustavljanja i
stop moda, koji je ista funkcija kao F02.11(stop mod) sa 1 jog kretanjem.
Prebacivanje na mod komande za pokretanje prema
postavkama redosleda u F00.16.

Prebacivanje obrtnog momenta unapred/unazad. Kada je ova funkcija
vazeca, moguce je ostvariti prebacivanje smera prema modelu obrtnog momenta.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

6~9: Rezervisano

Cifra stotina: komandna kontrola putem terminala
14 . ~ _re

0: taster je nevazedi.

1: taster ’ je vazeéi.

Cifra hiljada: komandna kontrola putem komunikacije
0: taster je nevazedi.

1: taster je vaZeéi.

F00.16 Mfllti.funkcijski taster za izbor Opseg: 0~3 0
prioritetnog komandnog kanala

Kontrola tastaturom—kontr.putem terminala—kontr.putem komunik.
Kontrola putem tastature<——Kkontrola putem terminala
Kontrola putem tastature<——Kkontrola putem komunikacije
Kontrola putem terminala<——kontr.putem komunikacije
Ovi parametri kooperi$u sa multifunkcionalnim tasterom za prebacivanje funkcije
komandnog kanala: sa posebnim prebacivanjem redosleda komandnih kanala.

/ Prebacivanje na prioritet kontrole putem terminala (kod funkcije
terminala 49,50,51)—izbor terminala kao komandnog kanala (kod
funkcije terminala 52,53)— multifunkcijski taster—F01.15. U vezi
prebacivanja terminala i izbora terminala

Napom{ kao komandnog kanala, konsultujte grupu parametara F08, radi
detaljnog opisa funkcija terminala.

Savetujemo izmenu moda u stop stanju.

F00.17 [Koeficijent displeja Opseg: 0.1~999.9% 100.0%
brzine motora

Ovaj funkcijski kod se koristi za proveru greske displeja skale brzina, nema
efekta na stvarnu brzinu motora.

F00.18 [[Koeficijent displeja Opseg: 0.1~999.9% 1.0%
linijske brzine

Ovaj funkcijski kod se koristi za proveru greske displeja skale brzina, nema
efekta na stvarnu brzinu motora.
| F00.19 lPostavka delova prosir.porta | Opseg: 0~10 0 |
Kartica prosirenja nevaZec¢a
Rezervisano
2: Kartica napajanja vodom viSe pumpi
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Inkrementalni PG enkoder
4~10: Rezervisano
Ova funkcija je namenjena za parametar ekspanzione kartice proSirenog porta.
Nakon postavke ekspanzione kartice, F00.19 ¢e izabrati u skladu sa tim broj
ekspanzione kartice, nakon ¢ega se kartica moze normalno koristiti. Npr, kada se u
prosireni port doda PG ekspanziona kartica, F00.19 treba da je postavljen na 3.

Opseg: cifra jedinica: 0,1
Konfiguracija analognog cifra desetica: 0,1
ulaznog terminala cifra stotina: 0~2

cifra hiljada: 0~2

F00.20 0000

Ovim parametrom se mogu konfigurisati tipovi analognih ulaza All, AI2, EAIl,
EAI2 kao tip ulaza struje ili tip ulaza napona.
Cifra jedinica: All konfiguracija
0:0~10V ulaz
1:4~20mA ulaz
Cifra desetica: AI2 konfiguracija
0:-10~10V ulaz
1:4~20mA ulaz
Cifra stotina: EAIl konfiguracija
0:0~10V ulaz
1:-10~10V ulaz
2:4~20mA ulaz
Cifra hiljada: EAI2 konfiguracija
0:0~10V ulaz
1:-10~10V ulaz
2:4~20mA ulaz

E Tokom postavki konfiguracija All, AI2, prebacite prekidace (SW1,

SW2) u odgovarajuci poloZaj (nalaze se u donjem levom uglu CPU).

Opseg: cifra jedinica: 0,1
Konfiguracija analognog cifra desetica: 0,1
izlaznog terminala cifra stotina: 0,1
cifra hiljada: 0,1

F00.21 0000

Ovim parametrom se mogu konfigurisati analogni izlazi signala AO1, AO2,
EAO1, EAO2 kao tip izlaza napona ili izlaza struje.

Cifra jedinica: AO1 konfiguracija

0:0~10V izlaz

1:4~20mA izlaz

Cifra desetice: AO2 konfiguracija
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7 Detaljna specifikacija funkcija

0:0~10V izlaz

1:4~20mA izlaz

Cifra stotina: EAO1 konfiguracija
0:0~10V izlaz

1:4~20mA izlaz

Cifra hiljada: EAO2 konfiguracija
0:0~10V izlaz

1:4~20mA izlaz

E, Tokom postavki konfiguracija AIl, AI2, prebacite prekidace (SW1,
Napom. BW2) u odgovarajuéi poloZaj (nalaze se u donjem levom uglu CPU).

Opseg: cifra jedinica: Rezervisano
F00.22 .Konﬁgurac'ija Y cifra desgtica: Rezeryisano
izlaza terminala cifra stotina: Rezervisano
cifra hiljada: 0,1
Cifra jedinica ~ Cifra stotina: Rezervisano
Cifra hiljada: Konfiguracija Y4 izlaza
Open collector (OC) izlaz
DO izlaz
Cifra hiljada odreduje tip Y4 izlaza terminala; 0 oznacava OC izlaz, 1 oznacava
brzi (high speed) impulsni DO izlaz.

| F00.23 |Postavka tipa G/P Opseg: 0, 1 0
0:G tip. Prilagoden tipu optereéenja sa konstantnim obrtnim momentom.

0000

1:P tip. Prilagoden tipu opterecenja kao $to su ventilator i pumpa.
ENS500/EN600 integrise G/P tip dizajna u opsegu pune snage. F15 grupa
parametara koja se odnosi na motor ¢e se automatski izmeniti na G ili P tip.

E | P tip masina moZe da podrZava samo V/F kontrolu . '
Napom.

| F00.24 |Model kontrole motora |Opseg: 0~2 | 0 |
0: V/F kontrola

Ukoliko je potrebno zapoceti primenu ventilatora ili pumpe, ili ukoliko frekventni
regulator treba da upravlja jo§ jednim AC motorom, treba izabrati V/F kontrolni mod.
Kada frekventni regulator upravlja radom sinhronog motora, takode se moze izabrati
V/F kontrola.

Vektorska kontrola bez senzora brzine 1 (u poredenju sa vektorskom
kontrolom brzine 2, ovaj mod je podesniji za kontrolu indukcionih motora ispod
160kW, podrzava kontrolu brzine i kontrolu obrtnog momenta). Mod rada uz
vektorsku kontrolu bez senzora brzine, uglavnom se koristi za kontrolu brzine,
li%ntrolu obrtnog momenta u aplikacijama koje zahtevaju visoku performansu kontrole.
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Da bi se postigla bolja performansa kontrole, potrebno je postaviti grupu parametara
motora F15 u skladu sa detaljima na nazivnoj plo€ici motora, i izvesti automatsko
podeSavanje motora (parametar F-15.19). Jedan frekv.regulator moze upravljati samo
jednim motorom u vektorskom modu kontrole, i potrebno je da se napajanje
frekv.regulatora podudara sa motorom, normalno je dozvoljeno da napajanje
frekventnog regulatora bude za jednu klasu ispod ili iznad klase napajanja motora.
Vektorska kontrola sa senzorom brzine (podrzava kontrolu brzine i
obrtnog momenta). Kada je izabran vektorski mod kontrole u zatvorenoj petlji, AC
motor treba da bude instaliran sa enkoderom i frekventni regulator treba da bude
instaliran sa istim tipom enkodera. Ovaj vid kontrole se moze koristiti u visoko
preciznim aplikacijama kontrole brzine i obrtnog momenta. Jedan frekventni regulator
moze da upravlja samo jednim AC motorom, npr.masina za proizvodnju papira,
kranovi, elevatori.
Kada se koristi kontrola u zatvorenoj petlji, ukljucujuéi postavku parametara motora
(grupa parametara F15), potrebno je takode postaviti grupu parametara enkodera (F16),
parametar proSirenog (extended) porta (F00.19).

| F00.25 |Izb0r parametara displeja 2 Opseg : 0~65 4

Kada korisnik izabere EN-LED4-D tastaturu , u modu monitoringa se moze koristiti
parametar F00.25 za modifikovanje sadrzaja na digitalnom displeju sa tastaturom
(LED?2). Kada korisnik izabere EN-LCDI ili EN-LCD?2 tastaturu, u modu monitoringa
se moze koristiti parametar F00.25 za izmenu sadrzaja monitoringa donjeg LED. Za
sadrzaj monitoringa F00.25 parametra, konsultujte opis parametra F00.01

| F00.26 |P0de§avanje napona DC bus |Opseg :0.900~1.100 | 1.000

Ovaj parametar se moze koristiti za podesavanje napona busbara (DC bus) kako bi se
napon busa frekventnog regulatora uskladio sa preciznom vrednoscu.

F00.27 Upload/Download parametara i |Opseg: cifra jedin.: 0~2
. izbor jezika cifra desetica:

Cifra jedinica: izbor jezika. (Vazi samo za LCD tastature)
Kineski
Engleski
Rezervisano

| 00

Cifra desetica: u€itavanje (upload) i preuzimanje (download) parametara (vazi za LCD
tastature i tastaturu digitalnog potenciometra)

Nema aktivnosti

Utditavanje (upload) parametra

Preuzimanje parametara 1 (bez parametara motora)

Preuzimanje 2 (sa parametrima motora)
Kada su u jednom sistemu svi motori upravljani frekventnim regulatorima istog tipa,
moze se koristiti download 1 parametara, u suprotnom, koristi se download 2.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

7.2 Grupa osnovnih funkeijskih parametara:F01

F01.00 Izbor ulaznog kar-lftla Opseg: 0~14 0
osnovne frekvencije

Postoji moguénost izbora ukupno 15 tipova ulaznih kanala za postavku osnovne
frekvencije. Od ovog broja, kanali 11~14 su rezervisani i trenutno nemaju
odgovarajucu funkciju.

0:Digitalna postavka putem operat. tastature (kontrolni panel). Izborom

ovog kanala osnovna frekv. se postavlja na inicijalnu vrednost u F01.01:
modifikovanje parametra FO1.01 radi izmene postavljene osnov. frekvencije pomocu

operativne tastature ili pomocu @, V Jtastera.

1:AIl1 analogni ulaz. Postavka osnovne frekvencije odgovara All
analognom naponu/ struji, opseg ulaza: 0~10V (kratkospojnik (jumper wire)
postavlj.na ulazni mod napona V za All) ili 4~20mA(kratkospojnik postavljen na
ulaz struje A za All).

2:AI2 analogni ulaz. Postavka osnovne frekvencije odgovara AI2
analognom naponu/struji, opseg ulaza: -10~10V (AI2 jumper wire na V) ili
4~20mA (A2 jumper wire na A).

3:Postavka putem UP/DOWN funkcije terminala . Kada je inicijalna
vrednost osnovne frekvencije data parametrom FO01.01, pomoéu UP/DOWN
funkcije terminala se moze postaviti glavna frekvencija. Postavka se odvija u 16
UP koraka (progresivno povecavanje frekvencije) ili 17 DOWN koraka
(progresivno smanjivanje frekvencije).

4:Postavka putem komunikacije(adresa komunikacije:1E01).
Glavna frekvencija se obezbeduje izborom komunikacionog moda.

5:EAI1 analogni ulaz. Kada je proSireni analogni ulaz EAIl validan,
osnovna frekvencija odgovara EAIl analognom naponu/struji, ulazni opseg:-
10~10V(EAIl jumper wire (kratkospojnik) izbor V ulaza) ili 4~ 20mA(EAIl
jumper wire (kratkospojnik) izbor A ulaza). Za upotrebu ove funkcije postavke
potrebno je izabrati relevantnu karticu proSirenja (ekspanziona kartica).

6:EAI2 analogni ulaz. Kada je proSireni analogni ulaz EAI2 validan ,
postavka osnovne frekvencije se izvodi putem EAI2 analognog napona / struje,
ulazni opseg:-10~10V(EAIL2 kratkospojnik, izabrati V ulaz) ili 4~ 20mA(EAI2
kratkospojnik, izabrati A ulaz). Za upotrebu ove funkcije postavke potrebno je
izabrati relevantnu ekspanzionu karticu.

Postavka impulsa visoke brzine. Postavka osnovne frekvencije putem
frekventnog signala impulsa terminala (samo X8 ulaz); specifikacija ulaznog
impulsa: opseg napona 15~30V; opseg frekvencije 0.00~50.00KHz.

8:Postavka ulaza X8 za PWM funkciju. Postavka osnovne frekvencije
putem Sirine impulsa signala terminala (samo X8 ulaz); specifikacija ulaznog
impulsa: 15~30V; opseg Sirine impulsa 0.1~999.9ms.

9:Postavka ulaza povezanih sa enkoderom. Postavka osnovne frekvencije

putem impulsa enkodera na diskretnim ulazima X1 i X2 (samo kombinacija

ulaza X1 i X2) i frekvencije postavljene parametrom F08.30.
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10~14: Rezervisano

(" Analogni signal obezbeduje kontrolu pozitivnim i negativnim
polaritetom, i prethodi kontroli komande smera obrtanja motora;
kada se osnovna frekvencija obezbed.putem AI2, EAIl, EAI2, a
E postavka je od -10~10V, smer obrtanja motora se potvrduje
Napom.| potpuno polaritetom analognog signala; kada je aktivna PID
kontrola, smer obrtanja motora se potpuno odreduje PID
greSkom polariteta i parametrom F11.21.

Izuzev za postavku frekvencije upotrebom enkodera (F01.00=9),

A osnovna i pomoéna frekvencija ne mogu biti postavljene na isti frekventni izvor:
lilko su identi¢ni, kontrolni panel ¢e svetleti

(ALM) i na displeju ¢e biti prikazana poruka alarma A-51.

Digitalna postavka Opseg:0.00Hz~gornja

F01.01
osnovne frekvencije granica frekvencije

50.00Hz

Kada je F01.00=0,3 ili 4, FO1.01 je inicijalna vrednost osnovne frekvencije.

Fo1.02 |Digitalna kontrola Opseg: 00~11 00
postavljene osnovne

frekvencije

Cifra jedinica: postavka rezerve u slucaju prekida napajanja
Rezerva osnovne frekvencije u slu¢aju prekida napajanja. Kada je

validan kanal obezbedivanja osnovne frekvencije, i kad dode do prekida napajanja
tokom rada, trenutna osnovna frekvencija je sacuvana u parametru FO1.01.

1: Osnovna frekvencija u slu¢aju prekida napajanja bez rezerve.

Cifra desetica: zadrzavanje rezervne postavke.

0:ZadrZzavanje osnovne frekvencije. Kada je kanal osnovne frekvencije
validan, trenutna radna frekvencija se jedina belezi nakon zadrzavanja.

1:Obnavljanje zadrZane osnovne frekvencije F01.01. Postavka osnovne
frekvencije snimljene od strane softvera se obnavlja na vrednost parametra
F01.01 nakon zadrzavanja.

Cifra stotina: Komunikaciona postavka dimenzije frekvencije. (Vazii za
glavnu 1 za podredenu (slave) komunikacionu postavku frekvencije.

0:Postavka moda apsol. frekvencije (postavka 5000 predstavlja 50.00Hz).

1:Postavka 10000 predstavlja gornju granicu frekvencije (F01.11).

Postavka je validna samo kada je parametar F01.00=0,3,4. Ova funkcija s
moZe Koristiti nakon zaustavljanja frekv.regulatora ili kod prekida
Napom.| napajanja. Izmena ove postavke je na raspolaganju u standby modu.
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F(1.03 [1Zbor ulaznog kanala Opseg : 0~20 20
pomo¢ne frekvencije

Postoji moguénost izbora ukupno 21 tipa ulaznih kanala za postavku pomocéne
frekvencije. Od ovog broja, kanali 11~20 su rezervisani i trenutno nemaju
odgovarajucu funkciju:

0:Digitalna postavka putem operativne tastature. Izborom ovog kanala
pomocna frekvencija se postavlja na inicijalnu vrednost F01.04, modifikovanje

parametra F01.04 za izmenu pomo¢ne frekvencije, ili pomocu tastera @ ili
v

1:AIl analogni izlaz. Postavka pomoc¢ne frekvencije odgovara All analog.
naponu /struji, opseg ulaza: 0~10V (AIl jumper wire (kratkospojnik) postavljen
na ulazni mod napona V za All) ili 4~20mA(AIl jumper wire na ulaz struje A za
All).

2:Al2 analogni ulaz. Postavka pomo¢ne frekvencije odgovara AI2 analog.
naponu/struji, opseg ulaza: -10~10V (A2 jumper wire na V ulaz) ili 4~20mA
(A2 jumper wire na A ulaz).

3:Postavka UP/DOWN funkcije kanala. Incijalna vrednost pomocne
frekvencije je data parametrom F01.04, pomo¢u UP/DOWN funkcije terminala se
moze postaviti pomoc¢na frekvencija.

Postavka putem komunikacije ( adresa komunikacije:1E01).

Inicijalna vrednost pomocne frekvencije je data parametrom F01.04, i on odreduje
F05.00 postavke komunikacije.

5:EAI1 analogni ulaz. Kada je proSireni analogni ulaz EAIl validan,
pomoc¢na frekvencija odgovara EAIl analognom naponu/struji, ulazni opseg:-
10~10V(EAIl jumper wire (kratkospojnik) izbor V ulaza) ili 4~ 20mA(EAIL
jumper wire (kratkospojnik) izbor A ulaza).

6:EAI2 analogni ulaz. Kada je proSireni analogni ulaz EAI2 validan ,
postavka pomocne frekvencije se izvodi putem EAI2 analognog napona / struje,
ulazni opseg:-10~10V(EAL2 kratkospojnik, izabrati V ulaz) ili 4~ 20mA(EAL2
kratkospojnik, izabrati A ulaz).

7:Postavka impulsa visoke brzine. Postavka pomoc¢ne frekvencije putem
frekventnog signala impulsa terminala (samo X8 ulaz); specifikacija ulaznog
impulsa: opseg napona 15~30V; opseg frekvencije 0.00~50.00KHz .

8:Postavka ulaza X8 za PWM funkciju. Postavka pomocne frekvencije
putem Sirine impulsa signala terminala (samo X8 ulaz); specifikacija ulaznog
impulsa: 15~30V; opseg Sirine impulsa 0.1~999.9ms.

9:Postavka ulaza povezanih sa enkoderom. Postavka pomoc¢ne frekvencije
putem impulsa enkodera na diskretnim ulazima X3 i X4 (samo ova dva ulaza),
0.01Hz je fiksirana preciznost podeSavanja.

Rezervisano.
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Postavka PID kontrole. Kroz postavku osnovne i pomo¢ne frekvencije
se moze ostvariti PID kontrola u otvorenoj petlji (feed forward), Sto moze uciniti
da sistem brzo dode u spremno stanje. UopSteno se ova postavka koristi na mestu
kontrole procesa u zatvorenoj petlji, kao S§to je kontrola konst.pritiska,
konst.napetosti, itd.

12~20: Rezervisano.

rAnalogni signal obezbeduje kontrolu pozitivnim i negativnim
polaritetom, i prethodi kontroli komande smera obrtanja motora;

E kada se osnovna frekvencija obezbedena putem Al2, EAIl, EAI2, a

Napom.| postavka je od -10~10V, smer obrtanja motora se potvrduje potpuno

polaritetom analognog signala;.

g
Izuzev | za postavku frekvenc.upotrebom enkodera (F01)00=9),
osnovna i pomoc¢na frekvenciia ne moFu biti postavljene na isti frekventni izvor:
A ukoliko su identi¢ni, kontrolni panel ¢e svetleti (ALM) i na displeju ¢ée biti
prikazana poruka o alarmu A-51..

\

F01.04

Digitalna postavka pomo¢ne | Opseg:0.00Hz~gornja 0.00Hz
frekvencije granica frekvencije :

Kada je F01.03=0, 3 ili 4, F01.04 je inicijalna vrednost pomoc¢ne frekvencije.

Digitalna kontrola pomoéne Opseg: 00~11 1

1AL frekvencije

Cifra jedinica: postavka rezerve u slucaju prekida napajanja

0:Rezerva pomocéne frekvencije u slu¢aju prekida napajanja. . Kada je
validan kanal obezbedivanja pomoc¢ne frekvencije, i kad dode do prekida
napajanja tokom rada, trenutna osnovna frekvencija je sacuvana u parametru
F01.04.

1:Nema rezerve pomocéne frekvencije u slu¢aju prekida napajanja

Cifra desetica: Zadrzavanje postavke rezerve.

0:Cuvanje pomocne frekvencije nakon zaustavljanja. Kada je validan
kanal pomo¢ne frekvencije, trenutna radna frekvencija je sacuvana samo nakon
zaustavljanja.

1:Nakon zaustavljanja rezerva pomocne frekvencije se obnavlja na
vrednost parametra F01.04 .Nakon zaustavljanja, rezerva vrednosti pomoc¢ne
frekvencije uzima vrednost snimljenu pod parametrom F01.04.

ve 024
Na@er'a

Proracun zadate frekvencije pomocéu
F01.06 . ,
osnovnog i pomoc¢nog kanala

Opseg: 0~8 0




7 Detaljna specifikacija funkcija

Parametar definiSe nacin proracuna zadate (referentne) frekvencije na osnovu
vrednosti osnovne i pomoéne frekvencije.
Osnovna frekvencija. Referentna frekvencija je osnovna frekvencija.
Pomoc¢na frekvencija. Referentna frekvencija je pomoc¢na frekvencija.
Plus(polaritet suprotan referentnoj i osnovnoj frekvenciji, referentna
frekvencija je nula).
3:Minus(polaritet suprotan referentnoj i pomoc¢noj frekvenciji, referentna
frekvencija je nula).
4:Multiplikacija (polaritet suprotan osnovnoj i pomo¢noj frekvenciji,
referentna frekvencija je nula).
5:Max (Referentna frekvencija je jednaka vecoj apsolutnoj vrednosti izmedu
osnovne i pomoéne frekvencije).
6:Min (Refer.frekvencija je postavljena na manju vrednost izmedu osnovne i
pomocne frekvencije).
7:1zbor vrednosti koja nije nula (Ukoliko pomo¢.frekvencija nije nula,
refer.frekvencija je jednaka vrednosti osnovne frekvencije; ukoliko je pomo¢na
frekvencija nula, referentna (zadata) frekvencija je nula)
8:Osnovna frekv. x Pomoéna frekv.x2/F01.11. (polaritet suprotan
osnovnoj i pomo¢noj frekvenciji, referentna frekv.je nula, moze se izvesti fino
podeSavanje zasnovano na osnovnoj frekvenciji. ).

Incijalni polaritet kanala osnovne i pomo¢ne frekvencije se ne
moZe izmeniti usled operacija kalkulacija izmedu njih.

E Ako su osnovna i glavna frekvencija kompleksne vrednosti, i

Napadm. postavljene na tuvanje vrednosti u slu¢aju prekida napajanja:
paranjetri F01.01 i F01.04 odvojeno ¢uvaju izmenjene delove osnovne i
pomocéne frekvencije u kompleksnoj frekvenciji tokom

prekida napajanja .

Fo1.07 |Koeficijent pomocne Opseg : 0.00~10.00 1.00
frekvencije

Parametar F01.07 za podeSavanje pojacanja pomocne frekvencije.

Fo1.08 |Koeficijent referentne Opseg: 0.00~10.00 1.00
frekvencije

Parametar za fleksibilno podeSavanje frekvencije i izraCunavanje pojacanja
referentne frekvencije pomoc¢u osnovne i slozene frekvencije.

Izbor opsega pomocne .
F01.09 frekvencije Opseg: 0, 1 0

0:Gornja granica frekvencije. Opseg postavke pomocne frekvencije:
0.00Hz~gornja granica frekvencijexF01.10.
1:U odnosu na osn. frekvenciju. Opseg postav.pomo¢.frekv.: 0.00Hz~osnovna
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7 Detaljna specifikacija funkcija

frekvencijaxF01.10.

Fo1.10 |Skaliranje pomoénog Opseg: 0.00~1.00 1.00
frekventnog opsega

Ovaj parametar se koristi sa param. F01.09 za definisanje gornje granice pomo¢ne
frekvencije. Ova vrednost se mnozi sa gornjom granicom specifikovanom u
parametru F01.09.

F01.11 |Gornja gran.frekvenc. Opseg: (il'l?:ellisegrfcai;lelng 00Hz 50.00Hz

Postavku ovog parametra maksimalne frekvencije u svim rezimima rada treba

pazljivo modifikovati prema podacima sa plo¢ice na motoru.

F01.12 Donja gran.frekvenc. Opseg: 0.00Hz~.g0rn]a gramica 0.40Hz
frekvencije
F01.13 . .m.od na don-].o_] Opseg : 0~3 2
granici frekvencije
FO1.14 Mod. uspav.anosti Opseg: 0.01Hz~g2rnja granica 0.01Hz
na histerezis frekv. frekvencije

Rad na donjoj granici frekvencije.

Rad na postavljenoj frekvenciji

Rad na nultoj frekvenciji

Uspavanost: PWM sa frekvencijom uspavanosti.
Ako je postavljena frekv.ispod donje granice, tada: ako izaberete 0, frekv.regulator ¢e
nastaviti da funkcioniSe na donjoj granici frekvencije; ako izaberete 1, rad ce se
kontinuirano odvijati na postavljenoj frekv.; ¢ak i ako je ona niza od donje granice; ako
izaberete 2, frekv.regulator nastavlja da isporucuje struju na izlaze, ali frekvencija ¢e
biti nula; ako izaberete 3-frekv.regulator ¢e smanjiti frekv.na nulu i iskljuciti izlaz.
Ukoliko je referentna frekvencija viSa od donje granice plus histerezis, frekventni
regulator ¢e iskljuciti izlaz i startovati ubrzanje od 0 Hz do specifikovane frekvencije.
FO1.14-ova funkcija je namenj. za zavrSetak moda uspavanosti, Sto doprinosi ustedi
energije i postavlja vrednost za histerezis pri kojem frekv.regulator startuje nakon moda
uspavanosti. Postavkom ove funkcije se izbegava ¢esta hibernacija/startovanje .

AKko je F01.13=3: ovaj parametar omogucava zavrSetak uspav.moda
@ (uz uStedu energije) i sprecavanje Cestog ukljucenja/iskljucenja na
Napom.

pragu donje granice frekvencije, postavkom histerezisa na on ili off.

F01.15 |Izbor kanala za komandu aktiviranja run | Opseg: 0~2 0

Zadavanje komande putem operat.tastature. Start i stop upotrebom tast.
Zadavanje komande putem terminala Terminal X1 je forward (napred)
(FWD),X2 je reverse (obratno) (REV) prema postavkama za X1~X8. Drugi

terminali mogu takode postati izvori FWD/REV komandi.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Zadavanje komande putem komunikacije. Start i stop u
modu komunikacije.

1. Mogudée je izmeniti izvor startnih komandi pomo¢u multifunke.
tastera, komandi preko ulaznih terminala, kada je frekv.regulator u
standby ili radnom modu.

‘nema aktivn.komand.kanala pom.tastera N pre&postavkama u
parametru F00.15.\_ '/

Nakon izmene kanala startne komande, kanal refer.frekvencije je
definisan parametrima F18.00, F18.01, F18.02 ili F01.00, F01.03,
F01.06 i multifunkcionalnim terminalima.

Opseg: cifra jedinica: 0,1

cifra desetica: 0~2
F01.16 |Postavka smera cifra stotina: 0. 1

obrtanja cifra hiljada: 0. 1
Cifra jedinica: Postavka komande /rev putem tastature (samo za floating
frequency mod-mod plutajuce frekvencije).
Forward (napred).
Reverse (obratno).

Cifra desetica: Sprecavanje forward/reverse obrtanja (vazi za sve
modove izuzev floating frequency mod)

1000

For/rev je osposobljeno
Reverse je onesposobljeno (kada je data reverse komanda, stop).
Forward obrtanje zabranjeno (kada je data reverse
komanda, forward rotacija se zaustavlja).
Cifra stotina: Obrtanje trenutnog smera (vazi samo za tastaturu i
komunikacione kanale)
nevazece
vazee. Moze se posti¢i podeSavanje smera obrtanja motora
bez podesavanja ozic¢enja asinhr.motora.
Napomena: Pod uslovom da se ostvaruje kontrola viSe brzina putem PLD
ili terminala, ukoliko je cifra desetica parametara od F10.01 do F10.15
jednaka 0 ili 1, ovaj parametar ne utice na smer obrtanja motora.
Cifra hiljada: Terminal vremenske kontrole viSe brzina ubrzavanja i
usporavanja
Respektivno, u skladu sa ubrzanjem i usporenjem 1 do 15
Odreden parametrima F01.17 i F01.18

| F01.17 |Vreme ubrzavanja 1 | Opseg: 1~60000 Zavis.od tipa
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F01.18 | Vreme usporavanja 1| Opseg:1~60000 Zavis.od tipa

Vreme ubrzavanja je vremenski interval promene frekvencije od 0 do vrednosti
gornje granice, vreme usporavanja je vremen.interval promene frekvencije od
gornje grani¢ne vrednosti do nule. Jedinica se definiSe parametrom FO01.19.
Primer: F01.17=100, FO1.19=1, vreme ubrzavanja 1 iznosi 10.0 sekundi.

ENSO00/EN600 serija frekv.regulatora omoguéava postavku 15
vremena za ubrzavanje i usporavanje. U param. F1.17 i F.18 su

postavke samo vremena ubrzav.1 i vremena usporav.1l. Vremena
ubrzavanja/usporavanja od 2 do 15 se postavljaju u parametrima

F04.16-F04.43.

Jedinica vremena ubrzav.i usporav. 1~15 je postavljena pod
arametrom F1.19, fabricka postavka je 0.1s.

F01.19 (Jedinica vremena ubrzav./usporav. | Opseg: 0~2 1

Ova funkcija moze definisati jedinicu vremena ubrzavanja i usporavanja.
0:0.01s
1:0.1s
2:1s

Funkcija se primenjuje na sva zadata vremena ubrzav./usporav. ,
izuzev vremena ubrz./uspor.u modu plutajuée (floating) frekvenc.

F01.20 | Izbor moda ubzav./usporavanja Opseg: 0, 1 0

0:Linijski acc/dece mod. Izlazna frekvencija raste ili opada sa konstantnim
nagibom, kao na S1.7-1.
S kriva acc/dece mod. Izlazna frekvencija raste ili opada kao S-kriva,
kao na S1.7-2.

AFrekv. ‘Frekv.
50.00Hz —
50.00Hz|-===-==-=- @ B
®/ \@
/ \\
/ \
t ©% r@ t
= m = e L L
I t to [ T Ts
Sl 7-1 Linijski acc/dece SL. 7-2 S kriva acc/dece
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F01.21 | Yreme ubrzav.za S-kriva 16,000 10 09 ~50.0% 20.0%
na inicijalnom segmentu

Fo01.22 | Yreme ubrzav.za S-kriva 1000 10,09%~70.0% 60.0%
na finalnom segmentu

Fo01.23 | Yreme usporav.za S-krivu ¢ q00. 10,004 ~50.0% 20.0%
na inicijalnom segmentu

F01.24 | Yreme usporav.za S-krivu ¢, q00. 10,094 ~70.0% 60.0%
na finalnom segmentu

Parametri F01.21~F01.24 su namenjeni za postavku vremena ubrzav.i

usporavanja za mod S-krive (F01.20= 1). Takode je potrebno da se ispune sled.
uslovi: za ubrzav. F01.21+F01.22<90% , za usporav. F01.23+F01.24<90%.
Potetni vremenski interval S-krive kao na slici.7-2®), nagib krive izlazne
frekvencije se lagano povecava od nule.

Vremen.interval vrha S-krive kao na s1.7-2(2), nagib izlazne frekvencije je
konstantan. Krajnji vremenski interval S-krive kao na s1.7-2, nagib izlazne
frekvencije se lagano smanjuje do nule.

S-kriva acc/dece mod je podesan za start i stop elevatora,

pokretnilk Napom. traka, za transport i prenos opterecenja itd.

F01.25 | Jog frekvencija komande sa Opse.g:().OOHz~gq§‘n]a 5.00Hz
granica frekvencije
tastature
F01.26 |Jog frekvencija komande sa Opse.g:().OOHz~gq§‘n_|a 5.00Hz
. granica frekvencije
terminala
F01.27 [Interval vremena jog frekv. |Opseg: 0.0~100.0s 0.0s
F01.28 | Vreme ubrzavanja do jog Opseg: 0.1~6000.0s 20.0s
frekvencije
F01.29 | Vreme usporavanja do jog |Opseg: 0.1~6000.0s 20.0s
frekvencije

F01.25, F1.26 desiniSu jog frekvenciju komande sa tastature i sa terminala,
respektivno. Prilikom starta jog moda, izvodi se ubrzavanje od nulte frekvencije
(ne uti€u na mod starta definisanog parametrom F02.00). Kada se otkaze jog
komanda, frekv.regulator se zaustavlja u skladu sa postavkom za zaustavljanje.
Ukoliko je tokom usporavanja data druga komanda, ubrzavanje i usporavanje se
izvode sa trenutnom frekvencijom.

F1.27 definiSe vreme aktivacije signala za jog mod. Ukoliko je vreme aktivacije
jog moda manje od ovog vremena, jog mod nece biti aktiviran.

F1.28, F1.29 definiSu vreme ubrzavanja i usporavanja za jog mod, fiksna jedin.1s.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

7.3 Grupa parametara F02:Start, stop, forward/reverse, kocenje:

F02.00 |Mod startovanja Opseg: 0~2 0

Start sa startnom frekvencijom. Nakon prijema startne komande i nakon
Sto protekne pre-startno odlaganje (parametar F02.01), frekv.regulator startuje od
vrednosti startne frekvencije (parametar F02.02) i odrzava je u vremenu koje je
specifikovano u parametru F02.03.

Prvo DC Kkofenje, zatim start sa startnom frekvencijom. Prvo, DC
kocenje sa vredno$éu postavljenom u F02.04 u vremenu specifikovanom u
parametru F02.05. Nakon toga, frekv.regulator startuje od startne frekvencije i
odrzava je u vremenu specifikovanom u parametru F02.03.

Start sa pracenjem brzine osovine motora Ovaj mod je podrzan u svim
varijantama upravljanja motorom.

Startni mod 0: Savetuje se za upotrebu kod uredaja opste
namene i za konvencionalne sinhrone motore.
Startni mod 1: Podesan za mala inerciona opterecenja, npr,
forward i reverse se deSava kada nema upravljanja motora.
Startni mod 2: Startni mod 2 se primenjuje za optereéenja sa
velikom inercijom. Obi¢no se ovaj mod koristi tokom
restartovanja nakon problema sa napajanjem, samo-popravljanja

Napom. s i

greSaka itd. Kada se koristi ovaj mod, potrebno je imati u vidu:
3.1 Kada se frekv.regulator zaustavi slobodno, restartujte ga
nakon nekoliko sekundi. Ako se pri startu pojavi prekomerna
struja, produZite vreme u parametru F02.08.
3.2 Nemojte menjati postavljenu frekvenciju ukoliko
frekv.regulator po¢ne polako da usporava (traZenje brzine).
4 .Kada je aktivna opcija kontrole obrtnog momenta, savetujemo
upotrebu startnog moda 2.

F02.01 | Vreme odlaganja starta Opseg: 0.0~60.0s 0.0s

Vremensko odlaganje pre starta frekventnog regulatora nakon prijema startne
komande.

F02.02 |Startna frekvencija Opseg: 0.0~10.00Hz 0.00Hz
F02.03 | Yreme Zi.l.dl‘ ZivinjAiStastne Opseg: 0.0~60.0s 0.0s
frekvencije

Startna frekvencija se odnosi na inicijalnu frekvenciju od koje frekv.regulator
startuje nakon pojave startne komande, kao Sto je prikaz.na Sl. 7-3 (fs); vreme
zadrzavanja startne frekvencije (tl) je vreme tokom kojeg frekv.regulator

funkcioniSe na startnoj frekvenciji, kao §to je prikaz.na SI. 7-3 t1.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

fs

Start

vreme
frekv. >

I'<_>| Vreme
t

zadrzav

1

S1. 7-3 Startna frekvencija i vreme zadrZavanja

E’ Startna frekvencija nije ograni¢ena donjom granicom frekvencije.
Napom.

Opseg: 0.0 ~100.0%
F02.04 ST LA [ (G-tip frekv.regulatora, 30.0%
startu 9 q
procenat nazivne struje)
F02.05 Vreme DC kocenja pri Opseg: 0.0~30.0s 0.0s
startu

Kada je F02.00=1, za podesavanje DC kocenja pre starta, F02.04, F02.05 i stop
mod se koriste sa usporavanjem, S1.7-4.

Postavka startne struje DC kocenja je u odnosu na procenat izlazne nazivne struje
frekv.regulatora. Kada je startno vreme DC kocenja 0.0 sekundi, nema DC kocenja.

Izlaz.frekv..

T
i
D'b kodenje

Izlazni napon
vrednost)

Vreme

|
|
\
\
|

_ Vreme
VrgEe DC kocenja

Startna komanda

Sl. 7-4 Opis startnog moda 1
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F02.06 Startna fl;ek\.fencijz.l u Opseg: 0~2 2
modu traZenja brzine
Trenutno postavljena frekvencija.
Frekvencija pre zaustavljanja/iskljucenja.
Pomo¢éna startna frekvencija u modu traZenja brzine.
Izaberite vrednost frekvencije koja je najbliza trenut.radnoj frekvenciji motora u
modu trazenja brzina. Npr., kada je trenutna brzina rotacije blizu trenutne
postavljene vrednosti, podesite vrednost parametra na 0, a pri pokretanju trazenje
brzine pocinje od trenutne postavljene frekvencije.

Pomocna startna frekvencija |Opseg:0.00Hz~gornja
u modu traZenja brzine granica frekvencije

Ovaj parametar postaje aktivan u modu traZenja brzine ako je u parametru F02.06
postavljena vrednost 2.

F02.08 |Vreme cekanjaprestarta 0000 0.00~10.00s 0.10s
moda traZzenja brzine

F02.07 30.00Hz

Kada je u parametru F02.00 postavljena vrednost 2, ako frekv.regulator proverava
validnost pokretacke komande, brzina rotiranja se pretrazuje nakon vremena
definisanog parametrom F2.08.

F02.09 Ko?ﬁcijent za mod traZenja Opseg: 1~20 2
brzine

Ovaj parametar odraZava brzinu procesa traZenja brzine. Sto je veéa vrednost u
ovom parametru, brze se izvodi pretraga brzine.

F02.10 Vreme trazenja brzine

Opseg: 0.1~30.0 4.00

Ovaj parametar se moze menjati radi povecanja kvaliteta izbora brzine.
Kod SVC kontrole, jedinica mere je 0.1s;
Kod V/F kontrole, jedinica mere je 1s;

E 1. F02.06~F02.09 parametri vaZe samo za vektorsku kontrolu.
Napom. | 2. F02.10 parametar se koristi u V/F i SVC na¢inu upravljanja.

F02.11 | Stop mod (zaustavljanje) Opseg: 0~2 0

Stop usporavanjem. Nakon prijema stop komande, frekv.regulator
postepeno smanjuje izlaznu frekvenciju u skladu sa postavljenim vremenom
usporavanja, i zaustavlja se (stop) kada je frekvencija 0.

Sloebodan stop. Nakon prijema stop komande, frekventni regulator iskljucuje
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7 Detaljna specifikacija funkcija

odmabh svoje izlaze i motor usporava usled inercije i momenta otpora.
Usporavanjetzaustavljanje (stop) DC kofenjem. Nakon prijema stop
komande, frekv.regulator smanjuje izlaznu frekvenciju prema postavljenom
vremenu usporavanja. Kada se dostigne frekvencija DC kocenja (F02.14) nakon
pauze pre usporavanja (F02.15), frekv.regulator aktivira mod DC kocenja (S1.7-5).

Frekvencija zadrzavanja Opseg: 0.00Hz~gornja

F02.12 <. . k &5
zaustavljanja usporavanjem [granica frekvencije

0.00Hz

F02.13 |Vremezadriavanja — 1ghce0: 0.00~10.00s 0.00s
zaustavljanja usporavanjem

Parametri F02.12 i FO02.13 definiSu funkciju zadrzavanja zaustavljanja
usporavanjem. Kada frekvencija dostigne postavljenu vrednost u F02.12 tokom
usporavanja, frekv.regulator zaustavlja usporavanje, i odrzava je u vremenu koje
je postavljeno u F02.13 i ulazi u stanje usporavanja. Vazi samo za stop mod 0.

Frekvencija DC kocenja

F02.14 Opseg: 0.00~15.00Hz 0.50Hz

F02.15 |Vreme cekanja DC kocenja | ;ce0:0.00~30.00s 0.00s
Opseg: 0.0~100.0%

F02.16 |Struja DC kocenja (nazivna struja G-tipa 0.0%
masine)

F02.17 |Vreme DC kocenja Opseg: 0.0~30.0s 0.0s
Opseg: 0.0~100.0%

F02.18 |Pomoéna struja DC (nazivna struja G-tipa 0.0%

kocenja masine)
F02.19 |Vreme pomoc¢nog DC Opseg: 0.0~100.0s 0.0s

kocenja
F02.14 ~ F02.19 parametri definiSu vrednost jednosmerne struje i trajanje
aktivnosti u modu DC kocenja. Ako je F02.17, F02.19 ili F02.14 parametar 0.0,
tada nema procesa DC kocenja.

Pomoc¢no DC kocenje-druga faza kocenja (parametri F02.18 i F02.19). Koristi se u
posebnim slucajevima za glatko koCenje i traje duze vreme, ali smanjuje
zagrevanje motora.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Izlaz.frekv.
Stop kocenja
Startna frekv..
| Vreme
| Pomocno kocenje
Izlaz.napon. E
(Valid.vredn)| | DC kocenje
|
|
|
! ! l * Vreme
t i
|
|

Vreme pomoc¢.koc.

"i Vreme Stop DC kocenja

Komanda aktiviranja

Sl. 7-5 Zaustavljanje usporavanjem+DC kocenje

F02.20

Vreme mrtve zone forward/reverse

Opseg:0.0~3600.0s

0.0s

F02.21

Prebacivanje forward/reverse moda

Opseg: 0, 1

Prolaz kroz nulu

Kroz startnu frekvenciju
Vreme mrtve zone forward/reverse smera rotacije se odnosi na vreme odlaganja
za izmenu smera rotacije tokom frekvencije promene-ako je frekv.regulator izveo
rotaciju unapred i komanda za izmenu smera je postigla frekvenciju detektovanih
parametara F02.21, smer rotacije ¢e se izmeniti nakon pauze t1 koja je postavljena
u parametru F02.20 (tokom te pauze, frekvencija ¢e biti 0Hz).

1 Lz

vreme

v

SIL. 7-6 Vreme mrtve zone forward/reverse rotacije
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Mod potrosnje energije . 0~2
F02.22 et Opseg: 0 0

Nema potrosnje energije tokom kocenja.
Potros$nja energije tokom koc¢enja 1(Nema kocenja tokom zaustavljanja).
Potro$nja energije tokom koc¢enja 2(Kocenje tokom zaustavljanja).
Ova opcija moze spreciti gresku previsokog napona usled visokog napona na DC
busu tokom procesa zaustavljanja.

Molimo da ovaj parametar pravilno podesite u skladu sa trenut.
uslovima. U suprotnom, kontrolne funkcije neée ispravno raditi.
Napom. | Pre nego §to startujete ovu funkciju, osigurajte da frekv.regulator
ima ugradeni kocioni modul i ko¢ioni otpornik.

Nivo napona na DC Opseg:100.0~145.0% o
§02.23 busu za upotrebu (nazivni napon DC busa) 125.0%
koc¢ionog modula
F02.24 | Potrosnja energije Opseg:0.0~100.0% 100.0%
tokom kocenja
(otpornik)

Ova funkcija se primenjuje za ugradene kocione module. F02.23 odreduje nivo
napona na DC busu za upotrebu kocionog modula. F02.24 je podeSena koli¢ina
energije koja se koristi tokom kocenja (otpornik). Sa viSim odnosom, vece je
opterecenje na kocionom modulu i jaci efekat kocenja, ali sa nestabilnim naponom
na DC busu tokom kocenja, potrebno je podesiti parametar u skladu sa
karakteristikama koriS¢enog modula i ko¢ionog otpornika.

| F02.25 |Vreme kodiranja Opseg:0~65535h | 0 |

Kada je F02.25>1, vreme kodiranja je vaze¢e. Kada vreme rada (F05.38)
postane vece od vremena definisanog parametrom F02.25, frekv.regulator ¢e se
zaustaviti 1 na displeju ¢e se pojaviti A-53, frekventni regulator moze ponovo da
startuje samo nakon dekodiranja.

F02.26 | Koeficijent otklanjanja Opseg:95%~115% (samo 1%
grefaka kad F00.24=1)

U FW (field-weakening) modu kontrole (vazi samo kada je F00.24=1), pravilnim
pojacavanjem ovog parametra postize se smanjenje izlazne struje, ako je vrednost
parametra suvise velika, to ¢e povecati harmonicni talas izlazne struje.
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7.4 Grupa parametara V/F kontrole: FO3
F03.00 | Postavka V/F krive Opseg: 0~5 0

Kriva sa konstantnim obrtnim momentom.

Kriva 1 smanjenja obrtnog momenta.

Kriva 2 smanjenja obrtnog momenta.

Kriva 3 smanjenja obrtnog momenta.

Postavka V/F krive (V/F frekvencija i napon ne mogu imati vrednost 0 ili
maksimalnu vrednost).

5:V/F separacija (naponski kanal definisan sa F18.22). Ova metoda kontrole
se koristi za kontrolu obrtnog momenta motora, napajanja frekventnog regulatora,
indukcionog zagrevanja.

Ovaj kod funkcije uredaja EN500 / EN600 definiSe fleksibilan V / F nacin
podesavanja kako bi zadovoljio razli¢ite karakteristike optereéenja. Cetiri vrste
fiksnih krivih i jedna prilagodena kriva mogu se odabrati prema definiciji F03.00.
Kada je F3.00=0, kriva V/F predstavlja karakteristiku konstantnog obrtnog
momenta, kao na Sl. 7-7a kriva 0.

Kada je F03.00=1, kriva V/F je karakteristika smanjenja obrtnog momenta reda
snage 2.0 (S1.7-7a kriva 3).

Kada je F03.00=2, kriva V/F je karakteristika smanjenja obrtnog momenta reda
snage 1.7 (S1. 7-7a kriva 2).

Kada je F03.00=3, kriva V/F je karakteristika smanjenja obrtnog momenta reda
snage 1.2 (S1. 7-7a kriva 1).

Korisnik moze izabrati mod rada od 1, 2, 3 V / F krive u skladu sa
karakteristikama optereéenja da bi postigao bolje efekte usStede energije kada
frekventni regulator pokrece opadaju¢i obrtni moment opterecenja, kao §to su
ventilatori i vodena pumpa itd.

Kada je F03.00=4, korisnik moze postaviti V/F krivu postavkom F03.04 ~ F03.11.

Kao $to je prikazano na Sl. 7-7b, V/F kriva se moZze slobodno definisati
postavkama (V1, F1), (V2, F2), (V3, F3), (V4, F4) prema specif.opterec¢enjima.

A Napon %

1009
V3

V2

Izlazni napon

Nazivni napon

\%!
Vo

Frek. Hz

>

FO F1 F2 F3 Fb

Izl.frekvenc. VO~V3: Prvi-Getvrti napon V/F krive
- FO~F3: Prva-Cetvrta frekvencija V/F krive
Nazivna frekv.

Fb: Nazivna frekvencija

SL. 7-7 a V/F kriva b Korisn.postavka V/F krive
117




7 Detaljna specifikacija funkcija

F03.01 | Mod povec¢anja obr.momenta Opseg: 0, 1 0

Manuelno poveéanje. Napon povecanja obrtnog momenta je u potpunosti
odreden prametrom F03.02. Napon povecanja ima konstantnu vrednost, ali pri
niskim opterecenjima Cesto dolazi do magnetne saturacije motora.

F03.02

Napon poveéanja= _____X nazivni napon motora
100

Automatsko poveéanje obrtnog momenta. Povecanje obrtnog momenta
se menja kada se struja statora motora menja, a kada je struja statora povecana od
nominalne vrednosti, napon se automatski povecava.

Napon pojaé&—=E03.02 x naz.naponmotora X
Izl.struja frekv.regul.
100 2 X naz.struja frekv.regul.

F03.02 |Manuelno povecanje obrtnog |Opseg: 0.0~12.0% Za\;iisz‘o od

momenta p
Gor.gran.frekvencija do koje [Opseg:0.0~100.0%

F03.03 .

se povecava obrt.moment (naz.frekv.motora )

Poboljsanjem karakteristike niskog obrtnog momenta frekv.regulatora, moze

se kompenzovati izlazni napon.

100.0%

Naziv.napon 4 N.aziv.naponA
motora. motora.
£ £
Napon ¥ Napon y >
pojacanja. pojac.
F03.03 Nazivna F03.03  Naz.frekv.
frekv.motora . motora
a Automatsko povecanje obrt.mom. b Manuelno povecanje ob.mom.

F03.02-sa povecanjem postavke obrt.momenta, ovaj parametar
moZe uzrokovati zagrevanje motora ili akt.zastitu od prekom.struje.
Tokom upravljanja sinhronim motorom, preporucuje se korisniku
Napom. |da usvoji manuelno povecanje obrt.momenta i podesava V/F kriva

Opseg: 0.00~ V/F vrednost

F03.04 | V/F vredn.frekvencije 0 -
frekvencije 1

10.00Hz
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Opseg:0.00~ V/F vrednost

20.00%
napona 1

F03.05 | V/F vred.frekvenc. 0

Opseg: V/F vredn.frekvencije

0~ V/F vredn.frekvencije 2 i

F03.06 | V/F vred.frekvenc.1

Opseg: V/F vredn.napona 0~ | 44 050,

F03.07 | V/F vred.naponal V/F vrednost napona 2

Opseg: V/F vredn.frekvenc.1~ 25.00Hz

F03.08 | V/F vred.frekvenc.2 VIF vredn.frekvencije 3

Opseg: V/F vredn.napona 1~

V/F vrednost napona 3 50.00%

F03.09 | V/F vredn.napona 2

Opseg: V/F vredn.frekvenc.2~ 40.00Hz

F03.10 | V/F vredn.frekvenc.3 . . .t
gornja granica frekvencije

Opseg: V/F vredn.napona 2~

0,
F03.11 | V/F vredn.napona 3 100.00% (naziv.napon motora) 80.00%
Pomoc¢u parametara F03.04 ~  F03.11 odreduje se tip korisnicke V/F
karakteristike. Primetite da moraju biti zadovoljeni slede¢i uslovi:

V0<V1<V2<V3, FO<F1<F2<F3; radi detalja, konsult.Sl. 7-8b.
Ukoliko je napon pri niskoj frekvenciji postavljen previsoko, moze doc¢i do
pregrevanja motora, pozara ili aktiviranja prekostrujne zastite.

F03.12 |V/F faktor potiskivanja 100, 0~255 10
vibracija

Pri V/F kontroli, pravilnom postavkom ovog parametra se mogu smanjiti vibracije
motora. Kada frekv.regulator radi na niskoj frekvenciji bez opterecenja, Sto je
veca snaga motora i vibracije motora ¢e biti vee. Ovaj parametar se mora
povecati radi potiskivanja vibracija motora. Ukoliko je noseca frekvencija niska,
ovaj parametar se moze smanjiti radi redukovanja vibracija.

7.5 Grupa pomo¢nih operativnih parametara: F04

F04.00 | Frekv.skoka (jump) 1 gle’li‘;ﬁ;‘c’i;’e"HZNg"mja granica | o gopp,
F04.01 | Opseg skoka 1 ggli‘;%;‘c’i;’eo}l”g"mja granica | o oopp,
F04.02 | Frekv.skoka 2 ggli‘éﬁ;‘c’i;’e"HZNg"mja granica | g oop,
F04.03 | Opseg skoka 2 ggﬂ‘;ﬁ;‘c’i;’eo}lrg"r“ja granica | o oo,
F04.04 | Frekv.skoka 3 ggﬁ‘;ﬁ;&;’e"HZNg"r“ja granica | o o0H;
F04.05 | Opseg skoka 3 g‘e’li‘;ﬁ;‘c’i;’e"HZNg"mja gramica | o0p,

F04.00 ~ F04.05 se postavljaju radi odrzavanja izlazne frekvencije

frekv.regulatora dalje od rezonantne frekvencije mehani¢kog optereéenja (frekv.
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regulator iskljucuje rezonantnu frekvenciju). Postavljena frekvencija frekv.regulatora
moze da skace oko neke frekv.tacke kao na Sl. 7-9, i specifikovani su opsezi za svaku
frekvenciju skoka (SI. 7-9).

‘ Postav.frekv.nakon podes.

Frekv.skoka. 3 _ _l____T___D_Opseg skoka 3

Frekv.skoka. 2 oocnveornendiocon o ) Opseg skoka 2

Frekv.skoka. ?:‘d Opseg skokal
. Izlazna frekv.

ooy
-

SI. 7-9 Frekvencija i opseg skoka

F04.06 | Faktor pojacanja frekv.klizanja | Opseg: 0.0~300.0% 0.0%
F04.07 | Granica kompenz.klizanja Opseg: 0.0~250.0% | 100.0%

F04.08 | Vrem.konstanta kompenz.klizanja | Opseg: 0.1~25.0s 2.0s

Ova funkcija omogucava podeSav.izlazne frekvencije u skladu sa promenom
opterecenja radi dinamicke kompenzacije frekvencije klizanja asinhronog motora.
Na taj nacin brzina motora ostaje konstantna. Primenom automat.moda povecanja
obrt.momenta, moze se posti¢i potrebna karakteristika obrt.momenta pri niskim
brzinama, kao §to je prikazano na S1.7-10.

Opseg kompenz.klizanja = Granica komp.klizanja (F04.06)x Nazivno klizanje .
Nazivno klizanje = F15.03 x60 / Np - F15.04.

Np je polaritet motora.

Kompenz klizanja 100%

Izlaz.struja
150%}ezpm e Y
1000 § e e e e e

Pre komp.klizanj

e Komp-Ezana *—Nakon komp.klizanja
50%

Brzina obrtanja motora
Sl. 7-10 Kompenzacija frekv.klizanja
| F04.09 | Noseca frekvencija Opseg: 0.5~16.0K A0 0 AU

Noseca frekvencija uglavnom uti¢e na buku i zagrevanje motora tokom njeg.rada.
Izmedu nosece frekvencije, buke motora i curenja struje postoji slede¢i odnos:
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Sa povecanjem nosece frekvencije (1), smanjuje se buka motora (), curenje
struje motora se povecava (1), 1 interferencija se povecava (1);

Sa smanjenjem nosece frekv. (]), povecava se buka motora (1), smanjuje se
curenje struje motora (| ), i smanjuje se interferencija (|).

U situaciji visoke ambijent.temperature i velikog opterecenja motora, potrebno je
smanjiti nosecu frekvenciju u cilju smanjenja termickih gubitaka frekv.regulatora.

Tabela 7-1 Odnos modela frekv.regulatora i nosece frekvencije

Model Max. noseéa frekv. Fabricka default
0.4KW~1.5KW 16KHz 6KHz
22KW~11KW 16KHz 5KHz

15KW~55KW 8KHz 4KHz
75~200KW 6KHz 2KHz
Iznad 220KW 4KHz 2KHz

Radi postizanja boljih karakteristika kontrole, odnos izmedu
E max.radne frekvencije i nosece frekvencije frekv.retulatora
treba da bude najmanje 36.
Napom. | 2. Ukoliko je noseca frekvencija suviSe niska, na displeju ée
biti prikazana greSka niske nosece frekvencije.

Opseg: cifra jedinica: 0,1
cifra desetica: 0,1

F04.10 |PWM optimizovano cifra stotina: 0,1 0010
pedeSavanje cifra hiljada: 0,1
Cifra jedinica: Noseca frekv.se autom.podeSava u zavisn.od temperature
Onesposobljena.
Osposobljena.

Noseca frekvencija se menja u zavisnosti od temperature, pri visokoj temperaturi
radijatora frekv.regulatora, nosec¢a frekv.se automatski smanjuje radi smanjivanja
temperature. Nakon smanjenja temperature, noseca frekv.se ponovo povecava do
postavljene vrednosti. Ova funkcija pomaze spreavanju pojave alarma usled
pregrevanja frekventnog regulatora.
Cifra desetica: Mod ogranicenja nosece frekv.pri niskim brzinama

Nema ogranicenja

Ogranicenje. Noseca frekvencija se ograni¢ava na niskim brzinama
radi poboljsanja stabilnosti brzine obrtanja motora.
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Cifra stotina: sistem modulacije nosecéeg talasa
3-fazna modulacija
2-fazna i 3-fazna modulacija.
Cifra hiljada: Asinhrona ili sinhrona modulacija (sa V/F kontrolom)
Asinhrona modulacija.
Sinhrona modulacija (ispod 85Hz: Asinhrona modulacija).

/LAko je cifra jedinica postavlj.na 1, nakon postizanja tacke
alarma pregrevanja, noseéa frekvenc.se smanjuje na 1.5kHz, sa
padom temp.za 5°C u odn.na tacku alarma, noseca frekvencija
¢e biti automatski pove¢ana na postavljenu vrednost.

2. Sinhrona modulacija predstavlja izmenu nosece frekvencije kada
se menja izlazna frekvencija, ¢ime se garantuje konstantan odnos i
&

obicno se koristi pri visokoj izlaznoj frekvenciji. Kada je
izlazna frekvencija ispod 85 Hz, sinhrona modulacija obi¢no nije
potrebna. Pri visokom odnosu nosece frekvenc.i izlazne frekvenc.
prednosti asinhrone modulacije su o¢iglednije. Kada je izlazna
frekvencija viSa od 85 Hz, Koristi se sinhrona modulacija, dok se
frekvencije ispod 85 Hz reguli$u asinhronom modulacijom.

F04.11 | AVR funkcija Opseg : 0~2 2

AVR oznacava funkciju automatske regulacije napona, tj.frekventni regulator je u
stanju da daje konstantni izlazni napon pri nestabilnom ulaznom naponu.

Nema aktivnosti

Aktivnost sve vreme

Nema aktivnosti samo tokom kocenja

/ Kada je ulazni napon visi od nazivne vrednosti, u normalnoj
situaciji je potrebno postaviti F04.11=1. Ukoliko je F02.11=1 (mod
usporavanja sa postavljenim usporavanjem) i ulazni napon je visi
od nazivnog napona, frekv.regulator ¢e zaustaviti motor za krace

E vreme (od specifikovanog) i sa povecanom

Napom. strujom. Kada je AVR funkcija aktivna sve vreme (vredn.1),

motor ¢e koliti postavlj.vreme i sa niZom strujom.

AKo se primete vibracije motora tokom upotrebe ove funkcije,
potrebno je postaviti F04.11=0 (AVR funkcija nije aktivna).
Ova funkcija se moZe koristiti samo u V/F kontrolnom modu.
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| F04.12 | Rezervisano | |

Funkcija automatskog

¢uvanja energije
Nema aktivnosti
Aktivnost

Radi postizanja boljeg efekta cuvanja energije, ova automatska funkcija sprovodi

kontrolu struje opterecenja.

Ako motor radi sa ili bez malog opterecenja, tada nakon merenja struje

opterecenja frekv.regulator podeSava izlazni napon. Po pravilu ova funkcija se

moze primenjivati u uredajima koji rade sa konst.opterecenjem i konstantnom

brzinom obrtanja.

F04.13 Opseg: 0, 1 0

Ova funkcija se generalno Koristi u opterecenjima kao
$to su ventilator i pumpa za vodu.
Napom. 2. Ova funkcija vazi samo u V/F modu kontrole.

F04.14 Prebac.frekvenclje'lzmedu Opse.g: 0.00Hz~g2rnja 0.00Hz
vremena ubrzav.2 i 1 granica frekvencije

F04.15 Prebac.frekvencije 1.zmedu Range: 0.00Hz~g2rn]a 0.00Hz
vremena usporav.2il granica frekvencije

Ova funkcija se koristi ukoliko je tokom rada frekv.regulatora potrebno primeniti
razlic¢ite vrednosti vremena ubrzavanja i vremena usporavanja .

Tokom ubrzavanja, ako je frekvencija ispod F04.14, tada se upotrebljava vreme
ubrzavanja 2, u suprotnom se koristi vreme ubrzavanja 1. Tokom usporavanja, ako
je frekvencija visa od F04.15, tada se upotrebljava vreme usporavanja 1, u
suprotnom se upotrebljava vreme usporavanja 2.

Kada se Koriste terminali (diskretni ulazi) za postavku ubrzavanja i
usporavanja, F04.14, F04.15 funkcije nisu vaZece.

Napom.
F04.16 | Vreme ubrzavanja 2 Opseg: 1~60000 200
F04.17 | Vreme usporavanja 2 Opseg: 1~60000 200
F04.18 | Vreme ubrzavanja 3 Opseg: 1~60000 200
F04.19 | Vreme usporavanja 3 Opseg: 1~60000 200
F04.20 | Vreme ubrzavanja 4 Opseg: 1~60000 200
F04.21 | Vreme usporavanja 4 Opseg: 1~60000 200
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F04.22 | Vreme ubrzavanja 5 Opseg: 1~60000 200
F04.23 | Vreme usporavanja 5 Opseg: 1~60000 200
F04.24 | Vreme ubrzavanja 6 Opseg: 1~60000 200
F04.25 | Vreme usporavanja 6 Opseg: 1~60000 200
F04.26 | Vreme ubrzavanja 7 Opseg: 1~60000 200
F04.27 | Vreme usporavanja 7 Opseg: 1~60000 200
F04.28 | Vreme ubrzavanja 8 Opseg: 1~60000 200
F04.29 | Vreme usporavanja 8 Opseg: 1~60000 200
F04.30 | Vreme ubrzavanja 9 Opseg: 1~60000 200
F04.31 | Vreme usporavanja 9 Opseg: 1~60000 200
F04.32 | Vreme ubrzavanja 10 Opseg: 1~60000 200
F04.33 | Vreme usporavanja 10 Opseg: 1~60000 200
F04.34 | Vreme ubrzavanja 11 Opseg: 1~60000 200
F04.35 | Vreme usporavanja 11 Opseg: 1~60000 200
F04.36 | Vreme ubrzavanja 12 Opseg: 1~60000 200
F04.37 | Vreme usporavanja 12 Opseg: 1~60000 200
F04.38 | Vreme ubrzavanja 13 Opseg: 1~60000 200
F04.39 | Vreme usporavanja 13 Opseg: 1~60000 200
F04.40 | Vreme ubrzavanja 14 Opseg: 1~60000 200
F04.41 | Vreme usporavanja 14 Opseg: 1~60000 200
F04.42 | Vreme ubrzavanja 15 Opseg: 1~60000 200
F04.43 | Vreme usporavanja 15 Opseg: 1~60000 200

Za frekv.regulator EN500/EN600 je moguca postavka 15 razli¢itih vrednosti
vremena ubrzavanja/usporavanja, njihov izbor tokom rada se izvodi uz pomo¢
odredenih kombinacija signala kontrolnih terminala. Molimo konsult.definicije
funkcije terminala za vremena ubrzavanja/usporavanja = opisanim u
F08.18~F08.25. Zajedno sa funkcijama internog PLC, mozete takode postaviti
vreme ubrzavanja/usporavanja za svaki korak PLC radi ispunjenja specifi¢nih
zahteva .

Vremenska jedinica za vremena ubrzavanja/usporavanja 2 ~ 15 je ista kao za
vreme ubrzavanja/usporavanja 1 i sve su postavljene u parametru FO1.19 .
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Vreme ubrzavanja/usporavanja 1 je definisano u F01.17 i F01.18.
Napom.

7.6 Grupa parametara Kontrole putem komunikacije: F05

| F05.00 | Izbor protokola Opseg: 0~6 0 |
Modbus protokol .
Rezervisano.
Profibus protokol, po potrebi nabaviti eksternu ekspanzionu karticu.
CANIlink protokol, po potrebi nabaviti eksternu ekspanzionu karticu.
CANopen protocol, po potrebi nabaviti eksternu ekspanzionu karticu
Slobodni protokol 1. MoZe se ostvariti izmena svih funkcionalnih
parametara ENS00/EN600 frekventnog regulatora.
Slobodni protokol 2. MoZe se ostvariti izmena samo dela

funkcionalnih parametara EN5S00/EN600 frekventnog regulatora.
Opseg: cifra jedinica: 0~9

F05.01 Ll e cifra desetica: Rezervis. 005

KonfigmEagia cifra stotina: 0~6

F05.01 je namenjen za izbor baud rate (brzine prenosa podataka) komunikacije
kada se koriste razli¢iti komunikacioni moduli.

Cifra jedinica: Izbor baud rate (brz.pren.podataka) za Slobodni protokol i Modbus

0:300BPS

1:600BPS

2:1200BPS

3:2400BPS

4:4800BPS

5:9600BPS

6:19200BPS

7:38400BPS

8:57600BPS

9: 115200BPS

Cifra desetica: Rezervisano

Cifra stotina: Izbor baud rate za CanLink i CANopen protokol.

0:20K
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1:50K
2:100K
3:125K
4:250K
5:500K
6:1M

Opseg: cifre jedinica:0~5
cifre desetica :0~3
cifre stotina: 0~2
cifre hiljada: 0. 1

F05.02 | Format podataka 0000

Cifre jedinica: Format podataka slobodnog i Modbus protokola
1-8-1 format, nema provere pariteta, RTU. 1 za start bit, § za bitove
podataka, 1 za stop bit, RTU komunikacioni mod bez provere pariteta.
1-8-1 format, parni paritet, RTU. 1 za start bit, 8 za bitove podataka, 1
za stop bit, RTU komunikacioni mod sa parnim paritetom.
1-8-1 format, neparni paritet, RTU. 1 za start bit, § za bitove podataka,
za stop bit, RTU komunikacioni mod sa neparnim paritetom.
1-7-1 format, nema pariteta, ASCII. 1 za start bit, 7 bitova podataka,
1 za stop bit, ASCII komunikacioni mod bez pariteta.
1-7-1 format, parni paritet, ASCIL. 1 za start bit, 7 bitova podataka, 1 za
stop bit, ASCII komunikacioni mod sa parnim paritetom.
1-7-1 format, neparni paritet, ASCII. 1 za start bit, 7 bitova podataka, 1 za
stop bit, ASCII komunikacioni mod sa neparnim paritetom.
Cifra desetica: Format podataka Profibus_DP protokola
PPO1komunikacioni format
PPO2komunikacioni format
PPO3komunikacioni format
PPOSkomunikacioni format
Cifra stotina: Izbor odgovora u slobodnom ili Modbus protokolu
Pod uslovom da je usvojen Modbus ili slobodni protokol i da je cifra stotina u
parametru F05.02=1, kada slave Salje mikroprocesoru zahtev za pokretanjem,
menja se frekvencija i skriva unutra$nji parametar, slave nema odgovor na
povecanje brzine odgovora. Ali kada mikroprocesor ocita parametar frekventnog
regulatora, utvrdi¢e status ili izmeniti neke parametre frekv.regulatora, i cifra
stotina u parametru F05.02 nece uticati na odgovor slave. Read-only uputstva ¢e
odgovoriti samo kada je cifra stotina u parametru F05.02=2, .
Cifra hiljada:Postavka komunikacije za rezervu u slucaju prekida napajanja.
Ako je ovaj bit = 1, komunikaciona adresa je 1DO0H, 1DO1H, 1D02H, 1D03H,

1D06H, 1DOAH, 1DOBH.
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F05.03 lLokalna adresa Opseg: 0~247 1

port communicaion, nion o s

Ako se koristi slobodni protokol i dodeli adresa 00, frekventni regulator ¢e biti
master i moguca je komunikacija master-slave.

Kada se koristi Modbus protokol i dodeli adresa 00 (adresa emitovanja), moguc je
samo prijem i izvrSenje komandi od master uredaja, bez slanja odgovora.

Vreme provere prekoracenja
F05.04 | vremena prekida komunikacije Opseg:0.0~1000.0s 0.0s

Kada dode do prekida komunikacije putem serijskog porta i komunikacija se ne
obnovi u vremenu specifikovanom u ovom parametru, frekventni regulator ¢e ovu
situaciju smatrati komunikacionom greskom.

Kada je vrednost ovog parametra postavljena na 0, pretvara¢ nece detektovati
komunkacijski signal serijskog porta, odnosno ova funkcija ¢e biti neefikasna.

Period provere

LK1 komunikacijske greske

Opseg: 0.0~1000.0s 0.0s

Kada dode do prekida komunikacije putem serijskog porta i komunikacija se ne
obnovi u vremenu specif.ovim parametrom, frekv.regulator ¢e ovu situaciju
smatrati greSkom u komunikaciji.

Kada je vrednost ovog parametra postavljena na 0, pretvara¢ nece detektovati
komunkacijski signal serijskog porta, odnosno ova funkcija ¢e biti neefikasna.

Opseg: 0~200ms

(Modbus protokol) 2ms

F05.06 |Lokalno vreme odlag. odgovora

Vreme odlaganja odgovora je vreme potrebno da frekv.regulator poSalje odgovor
master uredaju (vreme prijema signalatvreme obrade signalatizvrSenje
komande+formiranje odgovora+vreme slanja odgovora).

Postavka proc.frekvencije
F05.07 |komunikacije master i slave |Opseg: 0~500% 100%
frekventnog regulatora

Nakon unosa ovog parametra, frekvencija master frekv.regulatora je ulazna
frekvencija za slave u procentima specifikovanim ovim parametrom. Jedan
frekventni regulator moze kontrolisati frekvenciju nekoliko slave frekv.regulatora
sa razli¢itim procentima frekvencije.

@ Ovaj parametar vaZi samo kada postoji master-slave konekcija i

kada je postavka kanala frekvencije data putem komunikacije.

Napom.
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F05.08

Pat 3y 2 RPN T ) 1
Osposopijavanje virtueinin

Opseg: 00~FFH 00H komunikacijskih ulaza

Bit0:

Bitl
Bit2
Bit3

Bit5

CX1 virtuelni ulazni terminal osposobljen

: CX2 virtuelni ulazni terminal osposobljen
: CX3 virtuelni ulazni terminal osposobljen
: CX4 virtuelni ulazni terminal osposobljen
Bit4: CXS virtuelni ulazni terminal osposobljen
: CX6 virtuelni ulazni terminal osposobljen
Bit6: CX7 virtuelni ulazni terminal osposobljen

Bit7: CXS8 virtuelni ulazni terminal osposobljen
Cvorovi virtuelnih
F05.09 komunikacijskih terminala Opseg: 0,1

Nezavisni ¢vor. Funkcija komunikacijskih virtuelnih terminala je

postavljena samo u F05.10 ~ F05.17.

Terminalni ¢vor. Funkcija komunikacijskih virtuelnih terminala je
postavljena samo u F08.18 ~ F08.25, iako su X1 ~ X8 ili CX1 ~ CX8 validni, svi
izvrSavaju ovu postavku funkcije , X1 ~ X8 odgovara CX1 ~ CX8.

F05.10 QXI funkcija k(-)mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

F05.11 C.X2 funkcija k(')mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

F05.12 C.X3 funkcija k(')mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

F05.13 C.X4 funkcija k(-)mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

Tk Kacisk

F05.14 C.XS funkcija (.)mum acijskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

F05.15 C.X6 funkcija k(')mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala

F05.16 QX7 funkcija k(-)mumkacljskog Opseg: 0~90
virtuelnog terminala
CXS8 funkcija komunikacijskog .

F05.17 virtuelnog terminala Opseg: 0~90

Funkcije komunikac.virtualnih terminala CX1 ~ CX8 i funkcije X1 ~ X8

terminala se razlikuju.

@ Funkcija komunikacijskog virtuelnog terminala se ostvaruje

putem
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Fos.1g | Farametar 1 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.19 | Farametar 2 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.20 | Farametar 3 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.21 | Parametar 4 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.22 | Parametar S grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.23 | Farametar 6 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.24 | Parametar 7 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.25 | Parametar 8 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

F05.26 | Farametar 9 grupnog Opseg: F00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

Fos5.27 | Parametar 10 grupnog 16 600 £00.00~F26.xx 25.00
oCitavanja

Parametri za postavku grupnog o€itavanja parametara.
Celi brojevi oznacavaju broj grupe. Decimalni brojevi oznacavaju broj parametra
u grupi. Na primer, F05.18=00.00 ukazuje na unos parametra 1.

xx predstavlja kod funkcije.
F25.xx znadi da nema ofitavanja.

Ovi parametri se koriste za postavku potrebnih parametara za

ofitavanje i za njihovo rasporedivanje u cilju povecanja efikasnosti
omunikacije. Npr, potrebno je ocitati vrednost parametara Napom.
F00.09, F01.10, F02.02 i F03.04 postavkom broja grupe i broja parametra u
F05.18-F05.22. U RTU modu komunikacije, u funkciji o¢itavanja parametra
5 grype, moZe se ocitati vrednost sva 4 parametra (03 05 01 12 00 05 24
D1), ¢ime se povecava efikasnost

komunikacije.

F05.28 | Postavka frekvencije |Displej trenut.postavlj.frekvencije
Frekvencija nakon
F05.29 | trenutnog

ubrzavanja/usporav.

Displej frekvencije nakon
ubrzavanja/usporavanja
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Sinhrona Displej trenutne sinhrone
F05.30 - -

frekvencija frekvencije
F05.31 |Izlazna struja Displej trenut.izlaz struje
F05.32 |Izlazni napon Displej trenut.izlaznog napona
F05.33 | Napon DC busa Displej trenutnog napona DC busa
F05.34 | Brzina obrt.motora Lot b e s l,)rz1.ne oA

o motora sa opterecenjem
sa opterecenjem
Displej trenut.postav. obr.momenta
F05.35 | Post.obr.momenta (>37367, negativan je)
. Displej trenut.izlaz.obr.momenta
F05.36 |Izlazni obr.moment (>32767, negativan je)
F05.37 | Struja obr.momenta |Displej tren.struje obr.momenta
F05.38 Proteklo vreme Displej proteklog vremena
i ukljucenosti ukljudenosti frekv.regulatora

Proteklo Displej proteklog vremena rada
F05.39

vreme rada frekv.regulatora

Ocitavanjem gore navedenih parametara moze se ostvariti funkcija kontinuiranog
olitavanja viSe parametara procesa putem komunikacije. Kada je ocitana vrednost
(F05.35ili F05.36) veca od 32767, stvarna vrednost= trenutna vrednost
-65536. Npr. ocitana vrednost F05.35 je jednaka 65307, jer 65307> 32767,
stvarna vrednost = 65307-65536 = -299, i dati obrtni moment je -29.9%.

7.7 Postavka parametara grupe krivih: F06

F06.00

Izbor krive

Opseg: cifra jedinica: 0~2
cifra desetica: 0~2
cifra stotina: 0~2
cifra hiljada: 0~2

0000

Cifra jedinica: izbor All krive
kriva 1.
kriva 2.
kriva 3.

Cifra desetica: izbor AI2 krive

Izbor je isti kao za All.

Cifra stotina: izbor krive za referencu frekvencije

impulsa Izbor je isti kao za All.

Cifra hiljada: izbor krive PWM

frekvenc.podeSavanja Izbor je isti kao za All.

Ovaj parametar se koristi za odredivanje tipa zavisnosti vrednosti ulaznog
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signala i izlazne frekvencije za All, AI2, impulsne i PWM ulaze. Kriva 1 i kriva 2
imaju 3 referentne tacke. Kriva 3 ima 4 referentne tacke.

Opseg: 0.0% ~ kriva 1

. . o

F06.01 |Postavka min.krive 1 Postavka infleksije 0.0%
Post.odgovarajuce

F06.02 |fizi¢.veli¢ine na ulazui | Opseg: 0.0 ~100.0% 0.0%
min.krive 1

F06.03 Po.stavka infleksije Opseg: .mln.krlve 1~ 50.0%
krive 1 max.krive 1
Post.odgovarajuce fizi¢.

F06.04 |veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 50.0%
infleksije krive 1

q Opseg: infleksija krive 1 0

F06.05 |Postavka max.krive 1 ~100.0% 100.0%
Post.odgovarajuée fiz.

F06.06 |veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 100.0%
max.krive 1

q q Opseg: 0.0% ~ Q

F06.07 |Postavka min.krive 2 infleksija krive 2 0.0%
Post.odgovarajucée

F06.08 |fizi¢.veli¢ine na ulazui | Opseg: 0.0 ~100.0% 0.0%
min.krive 2
Postavka Opseg: min.krive 2 ~ o

LR infleksije krive 2 max.krive 2 S
Post.odgov.fizi¢.

F06.10 |veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 50.0%
infleksije krive 2

F06.11 [Postavka max.Kkrive 2 :)[1)(S)3g(:)()1/21ﬂeks1]e [T 2 100.0%
Post.odgov. fiz.

F06.12 |veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 100.0%
max.krive 2

F06.13 |Postavka min.krive 3 g)pseg: 0:0% =infleksijatkrive 0.0%
Post.odgov.fizi¢.veli¢ine

F06.14 |na ulazu i min.krive 3 Opseg: 0.0 ~100.0% 0.0%
Post.infleksije 1 Opseg: min.krive 3 ~ o

Lites krive 3 infleksija 2 krive 3 S
Post.odgov.tizicke

F06.16 |veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 30.0%
infleksije 1 krive 3

F06.17 Postavka infleksije Opseg: infleksija 1 krive 3 ~ 60.0%

2 Kkrive 3

max.krive 3
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Post.odgov.fizicke

F06.18 | veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 60.0%
infleksija 2 krive 3
q Opseg: infleksija 1 krive 3 0
F06.19 | Postavka max.krive 3 ~100.0% 100.0%
Post.odgov.fizi¢ke
F06.20 | veli¢ine na ulazu i Opseg: 0.0 ~100.0% 100.0%

max.krive 3

Uzmimo krivu 1 kao primer:

Parametri F06.01 ~ F06.06 se koriste za definisanje zavisnosti izlazne frekvencije
(ili obrtnog momenta) od ulaznog signala na analognom ulazu ili ulazu velike
brzine. Razmotrimo primer ulaza All i postavku krive 1 za ovaj ulaz. Ukoliko je
ulazni napon ve¢i od F06.05, odgovarajuca veli¢ina se izraCunava na osnovu
F06.06. Ukoliko je ulazni napon manji od F06.01, odgovarajuéa veli¢ina se
izraunava na osnovu vrednosti iz F06.21.

Napon}

/ Radi funkcije i upotrebe krive 2, konsultujte opis krive 1.
Kriva 3 je sli¢na krivama 1 i 2, ali krive 1 i 2 imaju prave
linije sa 3 tacke, dok je kriva 3 kriva sa 4 tacke $§to omogucava
njihovo fleksibilnije podeSavanje.
Izlazni pozit./negat.polaritet za krive 1,2 i 3 je odreden
karakteristikama ulaznog analognog signala. Krive ne odreduju

" izlazni pozit./negativni polaritet.
AKo krive specifikuju izlaznu frekvenciju, tada 100%
ulaznog signala odgovara gornjoj granici frekvencije F01.11.

F06.21

Opseg: cifra jedinica: 0,1
cifra desetica: 0,1
cifra stotina: 0,1 11111
cifra hiljada: 0,1
cifra deset.hiljada: 0,1

zbor rada frekv.

egulat.kada ulaz.

ignal padne ispod
inim.krive
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Cifra jedinica: postavka krive 1
Ukoliko ulaz padne ispod postavljenog minim.krive, frekvencija
¢e ostati jednaka min.krive.
Smanjenje frekvencije do 0 (direktan V/F odnos).
Cifra desetica: postavka krive 2
Isto kao za cifru jedinica.
Cifra stotina: postavka krive 3
Isto kao za cifru jedinica.
Cifra hiljada: prosirena kriva 1
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Isto kao za ciftu jedinica.

Cifra deset.hiljada: prosirena kriva 2

Isto kao za ciftu jedinica.
Ovaj parametar definiSe rad frekv.regulatora sa frekvencijom (obrt.mom.) kada se
ulazni signal na analognim ulazima i ulazima vel.brzine smanji ispod minimuma
krivih (pod uslovom da minim.krive nije postavljen na 0).
Npr., ako je cifra jedinica u F06.21 jednaka 0, izlaz.frekvencija (0.moment) ¢e
ostati jednak minim.krive kada je ulazni signal nizi od postavlj.minimuma krive 1
(F06.01). Ako je cifra jedinica u F06.21 jednaka 1, ulazni signal je smanjen ispod
minim.krive 1 (F06.01), izlaz.frekvencija (moment) ¢e biti linearno smanjeni do
nule.
Uzmimo 0 ~ 10V All kao primer za postavku zavisnosti krive 1 ulaznog signala
na All i reakcije pri snizenju ulaznog signala ispod minimuma (SI. 7-11.

Freq.T
50.00Hz|
45.00Hz >
30.00Hz
2.50H4——
koAl
2V 5V 75V 10V

F06.01=20.0% F06.02=5.0%
F06.03=50.0% F06.04=60.0%
F6.05=75.0% F06.06=90.0%
F06.21=0

S1. 7-11 Zavisnost Kkrive 1 ulaz.signala na AIl i reakcije pri sniZenju
ulaznog signala ispod minimuma

7.8 Grupa parametara za postavku analognih i brzih ulaza: F07

F07.00 | Vreme filtera ulaza AIl Opseg: 0.000~9.999s 0.050s
F07.01 |Koefic.pojac.velifine ulaza AI1 [ Opseg: 0.000~9.999 1.006
F07.02 | Offset All Opseg: 0.0~100.0% 0.5%

Ako se analogni signal ¢esto prekida, pove¢anjem vremena filtera se izbegavaju
greske u konekeiji, medutim sa duzim vremenom filtera, vreme odgovora sistema
na promenu vrednosti na analognom ulazu je sporije (smanj.odgovora sistema).
Neophodno je izvesti postavku prema realnoj situaciji.

Ofset All se definiSe procentom max.ulazne veli¢ine (10V ili 20mA) i koristi se1 §§1
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postavku veli¢ine na analognom ulazu AlIl. Ako uzmemo kao primer ulaz napona
1 pozit.ofset, podeSavanje odnosa izmedu koeficijenta pojacanja i ofseta se izvodi
slede¢om relacijom:

Veli¢ina na analog.ulazu AIl (nakon korekc.) = koefic.pojatanja (F07.01) x
veli¢ina na analog.ulazu All (pre korekcije) + ofset (F07.02) x10V

Ako uzmemo kao primer ulaz struje i pozit.ofset, podeSavanje odnosa izmedu
koeficijenta pojacanja i ofseta se izvodi slede¢om relacijom:

Veli¢ina na analog.ulazu AIl (nakon korekc.) = koef.poja¢. F07.01) x Vel.na
All (pre korekcije) +ofset (F07.02) x20mA

F07.03 | Vreme filtera ulaza AI2 Opseg: 0.000~9.999s 0.050s
F07.04 | Koef.pojacanja veli¢.ulaza AI2 |Opseg: 0.000~9.999 1.003
F07.05 | Ofset AI2 Opseg: 0.0~100.0% 0.1%

Parametri F07.03 ~ F7.05 se koriste za postavku ulaza AlI2, i to vremena filtera
ulaza AI2, koefic.pojacanja i ofseta ulaza AI2. Radi detalja o ovoj metodi,
konsult.odgov.odeljak ovog prirucnika koji se odnosi na analogni ulaz veli¢ina
AI2. Ako uzmemo kao primer ulaz napona i pozit.ofset, podeSavanje odnosa
izmedu koeficijenta pojacanja i ofseta se izvodi slede¢om relacijom:

Veli¢.na analog. ulazu AI2 (nakon korekc.) = koef.pojaé. F07.04) x Veli¢. na
anal. ulazu AI2 (nakon korekc.) +ofset (F07.05) x10V

Ako uzmemo kao primer ulaz struje i pozit.ofset, podeSavanje odnosa izmedu
koeficijenta pojacanja i ofseta se izvodi slede¢om relacijom:

Veli¢.na analog.ulazu AI2 (nakon korekc.) = koef.pojac. F07.04) x Veli¢.na
analog. ulazu AI2 (nakon korekc.) +ofset (F07.05) x20mA

F07.06 Postavka ofseta Opseg: cifra jedinica: 0,1

analognih ulaza cifra desetica: 0,1 ut

Cifra jedinica: Polaritet ofseta na All
Pozitivan polaritet.
Negativan polaritet.
Cifra desetica: Polaritet ofseta na AI2
Pozitivan polaritet.
Negativan polaritet.
Parametar F07.06 se koristi za postavku polariteta ofseta na analognim ulazima
All i AI2. Uzmimo ulaz napona kao primer, kada je cifra jedinica u F07.06 =0:
Veli¢.analog.ulaza All(nakon korekc.) = koef.pojac.(F07.01)xVeli¢.na analog.
ulazu All (pre korekcije)+ ofset (F07.02)x10V

Kada je u F7.06 cifra jedinica postavljena na 1:

Veli¢.na anal.ulazu All(nakon korekc.) = koef.pojac. (F07.01)xVeli¢.na analog.
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ulazu AIl (pre korekcije)— ofset (F07.02)x10V

4 All nakon korekcije

10V [

‘"":3'“‘--”--”--koef.pojaé. =2

g «koef.pojac. =1

Ofset

- : » Post.napon nakon All filtera
0 5V 10V

S1. 7-12 Korekcija veli¢ina na ulazu AIl

F07.07 | Vreme filtera impulsnog ulaza |Opseg: 0.000~9.999s 0.000s

F07.08 | Koef.pojac.veli¢ine impuls.ulaza |Opseg: 0.000~9.999 1.000

F07.09 | Max.ulaz.frekv.na impuls.ulazu | Opseg: 0.01~50.00KHz| 10.00KHz

Parametri F07.07, F07.08 odreduju vreme filtera i pojacanje ako je kao frekventni
kanal izabran impulsni ulaz. Treba uzeti u obzir da Sto je duze vreme filtera,
sporija ¢e biti promena izlazne frekvencije. Iz tog razloga, instalirajte filter
pravilno, zavisno od trenutne situacije.

Parametar F7.09 odreduje opseg ulazne frekvencije, ako je kao frekven.kanal
postavljen impulsni ulaz. Ako je ulazna frekvencija na impulsnom ulazu veca od
specifikovane maxim.frekvencije na impulsnom ulazu, ona ¢e biti ograni¢ena
ovom vredno$¢u maksimalne frekvencije.

F07.10 |Vreme filtera na PWM ulazu Opseg: 0.000~9.999s [ 0.000s
F07.11 |Koef.pojad.veli¢ina PWM ulaza Opseg: 0.000~9.999 1.000
F07.12 |Logika PWM ulaza Opseg: 0,1 0
F07.13 |Max.§irina impulsa na PWM ul. | Opseg: 0.1~999.9ms | 100.0ms

Parametri F07.10, FO7.11odreduju vreme filtera i pojacanje ako je kao kanal
zadate frekvencije izabran PWM ulaz. Treba uzeti u obzir da ako je u F07.13
zadata maksimalna Sirina impulsa, ne preporucuje se postaviti vreme filtera
predugim, jer ¢e u suprotnom vreme odgovora izlazne frekvencije biti previse
dugo.

0: Pozitivna logika.
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1: Negativna logika.
F07.12 parametar defini$e aktivni nivo digitalne vrednosti impulsnog ulaza X8
kada je kao frekventni kanal postavljen PWM ulaz.
F07.13 parametar definiSe opseg Sirine ulaznih impulsa kada je kao frekventni
kanal izabran PWM ulaz.

F07.14 |Prag detekeije iskljuenia | ceq: 0.0%~100.0% 10.0%
analognog ulaza
F07.15 |Yreme detekcijeiskljucenja |, q00. 0,0~500.05 3.0s

analognog ulaza

Opcije zaStite analognog Opseg: cifra jed.: 0. 1. 2

F07.16 ulaza od iskljucenja cifra des.: 0. 1, 2 A
Cifra jedinica: Izbor kanala detekcije iskljucenja
nevazeci
All
A2

Cifra desetica: Nacin zastite od iskljucenja

Stop u skladu sa modom zaustavljanja

Greska, slobodno zaustavljanje

Nastavak rada
Kada se na kanalu (All ili AI2) izabranom putem cifara jedinica u parametru
F07.16 javlja ulazna veli¢ina manja od vrednosti praga definisanog parametrom
F07.14 i ona se odrzava u duzem vremenu od vremena definisanog parametrom
F07.15, program ¢e generisati izlazni signal iskljucenja analognog kanala, koji se
moze izvesti putem multifunkcionalnih izlaznih terminala (funkcija 48) 1
frekventni regulator ¢e delovati u skladu sa komandom definisanom ciframa
desetica u parametru F07.16: kada je cifra desetica jednaka 1, frekventni regulator
¢e prijaviti greSku E-41 (zastita isklju¢enja analognog kanala); kada je cifra
desetica u parametru F07.16 jednaka 0, frekventni regulator se zaustavlja u skladu
sa modom zaustavljanja.
Pomocu ove funkcije, All i AI2 se mogu koristiti za testiranje signala pozicije i
signala temperature motora u sistemu, pa se mogu preduzeti odgovarajuce zastitne
mere. U slucaju da vam ova funkcija nije potrebna, postavite cifru jedinica u
parametru F07.16 na 0.

F07.17 |Rezervisano
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7.9 Grupa parametara on-off funkcije ulaza: FO8

Fo8.00 | Postavka poziti negatlogike o0, 0090-FFFF 0000
ulaznih terminala
| hiljade stotine |desetice I]'edinice

Jlogike za X2
BIT2: postavka pozit.i negat.logike za X3

BIT2X3 positeandnegaive g definkion
BIT3: postavka pozit.i negat.logike za X4
BIT3:X4 positive and negative logic definition

BIT: postavka pozit.i negat.logike za X5

BIT1: postavka pozit.i negat.logike za X6
BIT2:postavka pozit.i negat.logike za X7
BIT3:postavka pozit.i negat.logike za X8

BITO: postavka pozit.i negat.logike za EX1
BIT1: postavka pozit.i negat.logike za EX2
BIT2: postavka pozit.i negat.logike za EX3
BIT3: postavka pozit .i negat .logike za EX4

BITO: postavka pozit.i negat.logike za EX5
BIT1:postavka pozit.i negat.logike za EX6

Postavka ovog parametra se kona¢no konvertuje u binarnu postavku, odnos
izmedu binarne postavke i heksadecimalne je prikazan u tabeli 7-2.

Tab. 7-2 Odnos izmedu binarne postavke i vrednosti bita na displeju

Binarna postavka Heksadecimalna vred.

BI3 BIT2 BIT1 BITO (vrednost na displeju)
0 0 0 0 0
0 0 0 1 1
0 0 1 0 2
0 0 1 1 3
0 1 0 0 4
0 1 0 1 5
0 1 1 0 6
0 1 1 1 7
1 0 0 0 8
1 0 0 1 9
1 0 1 0 A
1 0 1 1 B
1 1 0 0 C
1 1 0 1 D
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1 1 1 0 E
1 1 1 1 F

Bitovi se odnose na cifre jedinica, desetica, stotina ili hiljada koje su

prikazane na operativnom panelu.

F08.00 parametar definiSe aktivno logi¢no stanje Xi ulaznog terminala:

Pozitivna logika: Kada se primenjuje signal, Xi je ukljucen, kada nema signal, on
je iskljucen;

Negativna logika: Kada se primenjuje signal, Xi je iskljucen, kada nema signala,
terminal je ukljucen;

Ako je BIT=0-ovo ukazuje na pozitivnu logiku, 1-ukazuje na negativnu logiku.
Postavka ispravne vrednosti moze ustanoviti potrebnu logiku ulaza bez izmene
elektri¢nih konekcija.

| F08.01 |Vreme filtera ulaz.terminala | Opseg: 0.000~1.000s 0.010s

Parametrom F08.01 se postavlja vreme filtera ulaznih terminala. Kada se izmeni
stanje ulaza, stanje ulaznog terminala se ne menja sve dok ne istekne vreme
filtera. Ovim je omoguéeno redukovanje pogresnih aktivnosti u prisustvu
interferencija. Grupa C se koristi za displej statusa specifikovanih parametara.
Kada je terminal konfigurisan za rad na visokoj brzini, vrednost ovog parametra
treba smanyjiti ukoliko postoji gubitak signala.

F08.02 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X1 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.03 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X1 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.04 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X2 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.05 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X2 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.06 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X3 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.07 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X3 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.08 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X4 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.09 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X4 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.10 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X5 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.11 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X5 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.12 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X6 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.13 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X6 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.14 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X7 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.15 |Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X7 Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s

F08.16 |Odlag.prebaciv.u stanju zatvor.X8 | Opseg: 0.00~99.99s | 0.00s
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F08.17

Odlag.prebaciv.u stanju otvor.X8

Opseg: 0.00~99.99s 0.00s

Parametri F08.02 ~ F08.17 definiSu odgovaraju¢a vremena odlaganja ulaznih
terimnala pri prelasku izmedu statusa “otvoren-zatvoren” ili “zatvoren-otvoren”.
Ovaj parametar ne uti¢e na status ulaza na displeju. Ovaj parametar se koristi za
filtriranje interferencija.

Xi nivo
Neaktiv. E?ﬁf..-"" J,.-#}"f J..-;".:;.":-"f J,.-j',:l Neakt
§ Valid ¥
Xi aktiv. y Aktiv
== On-odlaga_rﬁé! ¥

Off-odlag

Sl 7-13 Odlaganja otvaranja i zatvaranja

F08.18 [Izbor funkcija ulaznog terminala X1 Opseg: 0~96 1
F08.19 |Izbor funkcija ulaznog terminala X2 Opseg: 0~96 2
F08.20 [Izbor funkcija ulaznog terminala X3 Opseg: 0~96 0
F08.21 |Izbor funkcija ulaznog terminala X4 Opseg: 0~96 0
F08.22 |Izbor funkcija ulaznog terminala X5 Opseg: 0~96 0
F08.23 | Izbor funkcija ulaznog terminala X6 Opseg: 0~96 0
F08.24 |Izbor funkcija ulaznog terminala X7 Opseg: 0~96 0
F08.25 |Izbor funkcija ulaznog terminala X8 Opseg: 0~96 0
Multi-funkcionalni ulazni terminali X1 ~ X8 omoguc¢avaju korisniku postavku do

95 razlicitih funkcija. Lista mogu¢ih funkcija je predstavljena u Tab.7-3:

Tab. 7-3 Izbor funkcija viSe-funkcionalnih ulaznih terminala

Red.br. Funkcija Red.br. Funkcija

0 Kontrolni terminal se ne koristi 49 Kanal aktivacije-kontrolni panel
1 Kretanje u smeru napred (forward) 50 Kanal aktivac.-ulazni terminal
2 Kretanje u obrn.smeru (reverse) 51 Kanal aktivacije-komunikacija

. . Ulazni terminal 1 za viSestep.izbor
3 Ekst.komanda jog rotacija unapred 52 kanala komande aktivacije
4 Ekst.komanda jog rotacija unazad 53 Ulazni terminal 2 za V1§§_step.1zbor

kanala komande aktivacije
. - . Komanda rotacije forward onesposobl;.

5 Terminal 1 za viSetep.kontrolu brzine 54 (stop zavisi od konfigurac.stop moda:
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Ne vazi za jog mod)

Onesposoblj.reverse komanda (stop zav.

6 Terminal 2 za viSestep.kontrolu brzine 55 od konfigur.stop moda: nije aktivna za
Jog mod).

7 Terminal 3 za viSestep.kontrolu brzine 56 Ulaz oscilirajuce (swing) frekvencije

8 Terminal 4 za viSestep.kontrolu brzine 57 | Resetovanje swing frekvencije
Ulaz.terminal 1 za viSestep. vreme .. P

9 ubrzavanja/usporavanja 58 | Resetovanje internog brojaca
Ulaz.terminal 2 za viSestep. vreme . L. P

10 ubrzavanja/usporavanja 59 | ZavrSetak brojanja int.brojaca
Ulaz.terminal 3 za viSestep. vreme .. .

11 ubrzavanja/usporavanja 60 | Resetovanje internog tajmera
Ulaz.terminal 4 za viSestep. vreme . . .

12 ubrzavanja/usporavanja 61 Aktiviranje internog tajmera
Ulaz.terminal 1 za izbor metode proracun .y v

13 zadate osn. i pomo¢.frekv. 62 Ulaz brojaca duzine

14 Ulaz.terminal 2 za izbor metode proracuna 3 ' brojaga dusi
zadate osn. i pomoé. frekv 6. Resetovanje brojaca duzine
Ulaz.terminal 3 za izbor metode proracun .

15 zadate osn. i pomoé.frekv 64 | Resetovanje vremena rada

16 Komanda pove¢.frekvencije (UP) 65 Prebac.izm.moda kontrole brzine/o.mom.

17 Komanda smanjiv. frekvencije (DOWN) 66 Osposoblj.terminala za pozicioniranje

(F00.24=2 vaze¢i).

18 Resetovanje postavlj.frekvenc. postavka 67 Osposoblj.terminala za nultu brzinu

pom. komandi UP i DOWN. servo motora (F00.24=2 vaze¢i).
: i : . Terminal za resetovanje motora

19 Terminal 1 VlslestepAlzbora postavki za 68 (F00.24=2 vazedi).
zatvorenu petlju

20 T inal 2 viSestep.izb tavki 69 Term'mail za lubna\l/ljanje tacke .
Z;T/Eiiu pzifj?ls Cp-12bora postavii za pozicioniranja (F00.24=2 vaze¢i).

21 Terminal 3 viSestep.izbora postavki za 70 Rezervisano
zatvorenu petlju

22 Neispravnost eksterne opreme 71 Rezervisano

23 Eksterni prekid signala 72 | Rezervisano

24 Resetovanje greske 73 Rezervisano

25 Komanda slobodnog zaustavljanja 74 | Rezervisano
Eksterna komanda zaustavlj. ( zavisi od .

26 postavlj. stop moda) 75 Rezervisano

27 Stop u modu DC ko¢. i sa otpornikom 76 | Rezervisano

28 Zabrana rada frekv.regul. (stop zavisi od 77 R .
konfigur.moda zaustavljanja) czervisano

29 Komanda zabrane ubrzavanja/usporavanja 78 | Rezervisano

30 3-zi¢ni mod rada 79 | Rezervisano

31 Neaktivna PID kontrola 80 | Rezervisano

32 Zaustavljanje PID kontrole 81 Rezervisano

33 Onesp.integ.komp.PID kontrole 1 82 Rezervisano
zaustavljanje kontrole

34 Onesp.integ.komp.PID kontrole i nastavak 83 Rezervisano
kontrole

35 Obratna PID logika 84 | Rezervisano
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negation)
36 | Simple (interni) PLC neaktivan 85 Rezervisano
37 | Simple (interni) PLC zaustavljen 86 Rezervisano
38 |Resetovanje stop stanja Simple PLC 87 Rezervisano
39 Kanal postavke osnovne frekvencije- 38 Rezervisano
tastatura
40 |Kanal postavke osn.frekvencije AIl 89 Rezervisano
41 |Kanal postavke osn.frekvencije- AI2 90 Rezervisano
42 | Kanal postavke osn.frekvencije- EAIL 91 Impulsni ulaz(VAZI ZA X8)
43 |Kanal postavke osn.frekvencije- EAI2 92 PWM ulaz (VAZIZA X8)
44 Kangl postavke osn.frekvencije- 93 Rezervisano
terminal 1
45 Kanql postavke osn.frekvencije- 94 Rezervisano
terminal 2
46 Kangl postavke osn.frekvencije- 95 Rezervisano
terminal 2
47 Kanql postavke osn.frekvencije- 9% Rezervisano
terminal 4
48 |Resetovanje pomocne frekvencije -

Opis funkcija u tabeli 7-3 sledi ispod:

1, 2: Kanal aktiviranja putem ulaznih terminala. Ako je izvor komande
aktiviranja ulazni terminal, upravljanje rotacijom unapred i unazad se izvodi preko
eksternih signala.

3, 4: Jog komanda sa ulaznih terminala. Ako su izvori start-jog komande-
ulazni terminali, jog kontrola forward i reverse rotacija se izvodi putem eksternih
signala..

5 ~ 8: Ulazni terminali za viSestepenu postavku brzine. Zadavanjem ovih
funkcija ulaznim terminalima, moguce je zadavanje 15 viSestepenih frekvencija
putem kombinovanja ON/OFF stanja ulaza. Povecanje ili smanjenje vremena
svakog koraka odgovara vremenu svakog koraka. Odgovarajuci smer obrtanja
motora za svaku fazu viSestruke brzine je odreden cifrom desetica u F10.01~

F10.15.
Tab. 7-4 Izbor rada u viSe stepeni

K4 K3 K2 K1 Visestepena postav. frekvencije
OFF OFF OFF OFF Druge radne frekvencije

OFF OFF OFF ON ViSestepena frekvencija 1
OFF OFF ON OFF ViSestepena frekvencija 2
OFF OFF ON ON Visestepena frekvencija 3
OFF ON OFF OFF Visestepena frekvencija 4
OFF ON OFF ON Visestepena frekvencija 5
OFF ON ON OFF Visestepena frekvencija 6
OFF ON ON ON ViSestepena frekvencija 7
ON OFF OFF OFF Visestepena frekvencija 8
ON OFF OFF ON Viestepena frekvencija 9
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ON OFF ON OFF ViSestepena frekvencija 10
ON OFF ON ON Viestepena frekvencija 11
ON ON OFF OFF Viestepena frekvencija 12
ON ON OFF ON Visestepena frekvencija 13
ON ON ON OFF ViSestepena frekvencija 14
ON ON ON ON Visestepena frekvencija 15

Kada se koriste viSestepena brzina i simple PLC, koristite parametre (F10.31 ~
F10.45). Uzmimo rad sa viSestepenom brzinom kao primer. Definisanje kontrolnih
terminala X1, X2, X3, X4:

Kada je F08.18=5, F08.19=6, F08.20=7, F08.21=8, X1, X2, X3, X4 postaju ulazi za

postavku visestepene brzine , kao na Sl. 7-14.
Postavkom F08.22=1 1 F08.23=2, za X5 i X6 respektivno, ovi terminali postaju
startni kanali u forward (napred) smeru i u obratnom smeru.

3 fazna kocniga

EN500/EN600

X5 -»—
16
COM

X5

COM

Sl. 7-14 El.Sema rada sa viSestep.brzinom SI. 7-15 Implementacija signala na ulaz.terminal

9 ~12: Izbor terminala za vreme ubrzavanja/usporavanja u vise koraka.
Kombinovanjem stanja ON/OFF ulaznih terminala je mogu¢ izbor 15 razlicitih
vremenskih postavki za ubrzavanje/usporavanje. Radi detalja, kons.tabl. 7-5:

Tabela 7-5 ViSestep.izbor vremen.referenci za vremena ubrzav./uspor.

Ulaz.terminal |Ulaz.terminal [Ulaz.terminal |Ulaz.terminal

4 za viSestep. |3 za viSestep. |2 za viSestep. |1 za viSestep. | Vreme ubrzavanja/usporavanja

postav.vrem. postav.vrem. postav.vrem. postav.vrem.

ubrzavanja/ |ubrzavanja/ |ubrzavanja/  |ubrzavanja/

usporavanja | usporavanja | usporavanja | usporavanja
OFF OFF OFF ON Vreme ubrzavanja/usporavanjal
OFF OFF ON OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja2
OFF OFF ON ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 3
OFF ON OFF OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 4
OFF ON OFF ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 5
OFF ON ON OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 6
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OFF ON ON ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 7
ON OFF OFF OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 8
ON OFF OFF ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 9
ON OFF ON OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 10
ON OFF ON ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 11
ON ON OFF OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 12
ON ON OFF ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 13
ON ON ON OFF Vreme ubrzavanja/usporavanja 14
ON ON ON ON Vreme ubrzavanja/usporavanja 15
13 ~ 15: Ulazni terminali za primenu izbora metode proracuna postavke

frekvencije na osnovu veli¢ine osnovne i pomoéne frekvencije.

Kombinovanjem ON/OFF statusa ulaznih terminala, mogucée je izabrati metod
izraCunavanja postavke frekvencije putem vrednosti osnovne i1 pomocne
frekvencije. Moguce je takode prebaciti se na metod izracunavanja koji je
specifikovan u parametru F01.06. Radi detalja, konsult.tabelu 7-6:

Tabela 7-6 Izbor metode izraéunavanja postavke osnovne i pomoéne frekvencije
Ulaz.terminal 3 za  |Ulaz.terminal 2 za  |Ulaz.terminal 1 za
; . ! - . « Metoda prorauna
izbor met.proratuna [izbor met.prorauna [izbor met.proraduna
postavke osnovne i postavke osnovne i [postavke osnovne i
pomoc¢.frekvencije omoc.frekvencije omoc.frekvencije
OFF OFF OFF [Defin.parametrom F01.06
OFF OFF ON [Pomoc¢na frekvencija
OFF ON OFF Sabiranje
OFF ON ON lOduzimanje
ON OFF OFF [Mnozenje
ON OFF ON [Maksimum
ON ON OFF Minimum
ON ON ON Izbor 9sn.frekveq9ij e, ako
omocna frekv.nije 0
16, 17: Ulaz.terminali sa funkcijama za uveanje frekvencije

(UP)/smanjenje frekvencije (DOWN). Povecanje ili smanjenje frekvencije kroz
ulazne terminale, zamena operativne tastature (kontrolnog panela) daljinskom
kontrolom. Da bi se ovo postiglo, mora se postaviti F01.00=3 ili F01.03=3. Korak
izmene brzine je postavljen u parametrima F18.06 1 F18.07.

Ulaz.terminal za reset. postavlj.frekvencije putem komandi poveéanja

(UP)/smanjenja (DOWN).

Ako je frekv.postavljena preko ulaz.terminala sa funkc.UP/DOWN, ova
vrednost se moze resetovati primenom signala na ulaz.terminal sa ovim funke.

19 ~ 21: Ulaz.terminali za viSestep.postavku u zatvorenoj petlji.
Kombinacijom ON/OFF stanja na ulaz.terminalima je mogu¢ izbor postavki za
zatvorenu petlju. Zadaci za viSestepene postavke u zatvorenoj petlji su postavljeni
u parametrima F11.23-F11.24.
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Tabela 7-7 ViSestepeni zadaci za zatvorenu petlju

Ul.terminal 3 za Ul.terminal 2 za Ulterminal 1 za A
viSestepeni izbor | viSestepeni izbor vikiasfiema e or kompleta
j Ti zatvorene petlje postavki za
zatvorene petlje zatvorene petlje zatvorenu petliu
Zadatak je def. eksternim
o ot OFF signalom post.u F11.01
OFF OFF ON Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 1
OFF ON OFF Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 2
OFF ON ON Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 3
ON OFF OFF Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 4
ON OFF ON Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 5
ON ON OFF Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 6
ON ON ON Viéestep.zgdatak za
zatvor.petlju 7

Signal greSke spoljne opreme. Preko ulaz.terminala je mogué prijem
signala greske eksterne opreme, ¢ime se omogucava monitoring greske od strane
frekventnog regulatora, kao Sto je prikaz.na Sl. 7-15.

Eksterni signal prekida. Kada frekv.regulator tokom rada primi ovu
komandu, on blokira izlaz i smanjuje izlaz.frekvenciju na 0. Ako posle komande
eksternog prekida stigne komanda za start, zapoc€inje pretraga brzine.

Signal resetovanja greske. Koristi se za resetovanje greSke u

frekventnom regulatoru. Ova funkcija i taster @ETJ imaju istu funkciju.

Signal slobodnog zaustavljanja. Svrha ove funkcije i
slobod.zaustavljanja postavlj.u parametru F02.11 je ista, ali je ovde kontrola
putem ulaznog terminala, Sto je podesno za daljinsku kontrolu.

Signal zaustavljanja. Ova komanda funkcioniSe sa svim startnim
kanalima, kada je dat signal na ulaz.terminalu sa tom funkcijom, frekv.regulator
zaustavlja motor u skladu sa konfigurisanim modom kocenja u parametru F02.11.

Zaustavljanje u modu DC Kko¢enja i sa ko¢.otpornikom. Izvodenje DC
kocenja ovom komandom kroz ulaz.terminal. Primenjuje se za hitno kocenje ili za
precizno pozicioniranje rotora. Pri zaustavljaju sa usporavanjem, ako je primenjen
signal na ulazterminal, pri smanjenju frekvencije ispod frekvencije pocetka
kocenja u F02.14, pocinje DC kocenje sa vredno$¢u zadatom u F02.16. DC
kocenje Ce se nastaviti sve dok se ne ukloni signal iz ovog ulaznog terminala.

Onemogucavanje rada frekv.regulatora (zaustavljanje zavisi od
konfiguracije stop moda). Ako je komanda data tokom rada motora,
frekv.regulator ¢e zaustaviti motor u skladu sa konfigurisanim modom kocenja u
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parametru F02.11. Ako je komanda data u “standby” modu i data je komanda za start,
frekventni regulator nece startovati. Ova funkcija se koristi radi dod.bezbednosti.

Komanda zabrane ubrzavanja/usporavanja. Kada dode do prijema ove
komande, frekv.regulator prekida prijem svih drugih ekster.komandi, izuzev stop
komande i odrzava trenutnu brzinu obrtanja motora.

Ova funkcija je neaktivna u norm.zaustavljanju usporavanjem.

Napom.

Trozi¢ni mod. Primenjuje se u slucaju koriséenja trozi¢ne kontrole
(konsult.opis parametra F08.26).

Zabrana PID kontrole. Prebacivanje na operativni mod niskog nivoa
pri radu sa signalom zatvorene petlje.

Prebacivanje na operativni mod niskog nivoa pri radu u
zatvorenoj petlji je moguée samo kada frekv.regulator radi u

modu zatvorene petlje (F11.00=1 ili F12.00=1).
2. Kada se izvodi prebaciv.na operativni mod niskog nivoa,

start/stop kontrola, smer obrtanja i vreme ubrzav./usporavanja
odgovaraju postavkama moda startovanja.

Zaustavljanje PID kontrole. PID kontrola se iskljucuje i odrzava se
poslednja frekvencija na kojoj je radio PID regulator.

Onesposobljavenje integr.komponente PID kontrolera i zaustavljanje
regulacije. Zadrzavanje aktivnosti integr.komponente PID kontrolera, pri ¢emu to
ne utice na proces regulisanja izlazne frekvencije.

Onesposoblj.integ.komponente PID kontrolera i nastavak kontrole.
Kada je data ova komanda, integralna kompon.PID kontrolera je onesposobljena,
ali proporcionalna i diferencijalna komponenta su ukljucene.

Izmena logike PID kontrole. Kada je data ova komanda, logika rada
(pozitivna<->negativna) postavljena u parametru F11.13 se menja.

Onesposobljavanje simple PLC. Ostvaruje se fleksibilno prebacivanje
na operativni mod niskog nivoa tokom kontrole putem simple (internog) PLC.

oo Ae A Prebacivanje na operativni mod niskog nivoa pri
upravljanju internim PLC je moguce samo ukoliko
frekv.regulator radi u PLC modu (u F10.00 cifra jedinica nije
nula).

.2. Kada se izvede prebaciv.na operat.mod niskog nivoa, start/stop
kontrola, smer obrtanja i vremena ubrzav./usporav.odgovaraju
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Zaustavljanje internog PLC. Koristi se za zaustavljanje aktivnog PLC
.Kada je komanda data, frekv.regulator nastavlja da radi na nultoj frekvenciji i
zaustavlja rad PLC; nakon otkazivanja komande, dolazi do ponovnog pokretanja
sa automatskim pretrazivanjem brzine, pri cemu PLC nastavlja da radi. .

Resetovanje stopa internog PLC. Kada se izda ova komanda, briSu se
vrednosti koraka, operativne frekvencije, operativnog vremena itd., koje su
sacuvane kada je PLC zaustavljen; konsult.opis grupe parametara F10.

Kanal zadavanja osnovne frekvencije-operativna tastatura. Postavka
osnovne frekvencije se izvodi pomocu tastature (UP i DOWN tasteri).

Kanal zadavanja osnovne frekvencije-All. Izvor zadavanja osnovne
frekvencije je All.

Kanal zadavanja osnovne frekvencije-Al2. Izvor zadavanja osnovne
frekvencije je AL2.

Kanal zadavanja osnovne frekvencije-EAIL. Izvor zadavanja osnovne
frekvencije je EAIL.

Kanal zadavanja osnovne frekvencije-EAI2. Izvor zadavanja osnovne
frekvencije je EAL2.

44 ~ 47: Ulazni terminali za viSestepeni izbor izvora zadavanja osnovne
frekvencije. Kombinacijom statusa ON/OFF terminala 1~4 omogucen je izbor
izvora osnovne frekvencije. Prioritet izbora izvora zadavanja osnovne frekvencije
(funkcije terminala 44~47) je visi u odnosu na funkciju prebacivanja osnovne
frekvencije (funkcije terminala 41, 42, 43). Radi detalja konsult.tabelu 7-8.

Tabela 7-8 Izbor izvora zadavanja osnovne frekvencije

Ulazni terminal 4[Ulazni terminal |[Ulazni terminal [Ulazni terminal
. . o L . Izbor izvora zadavanja osnovne
viSestep.izbora P viSest..izbora PviSest..izbora |1 viSest..izbora
kanala osnovne kanala osnovne |kanala osnovne |kanala osnovne frekvencije
frekvencije frekvencije frekvencije frekvencije
OFF OFF OFF ON Postavka putem
operativne tastature
OFF OFF ON OFF JAI1 analogna postavka
OFF OFF ON ON JAI2 analogna postavka
OFF ON OFF OFF [Post.preko ulaz.terminala sa
JUP/DOWN funkcijama
OFF ON OFF ON Postavka put.komunikacije
OFF ON ON OFF [EAIL analog.post.(proSirena)
OFF ON ON ON [EAI2 analog.post. (proSirena)
ON OFF OFF OFF Post.brzih impulsa (X8)
ON OFF OFF ON PWM postavka (X8)
ON OFF ON OFF Post.preko ulaz.terminala(X1,
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7 Detaljna specifikacija funkcija

[X2) u funkciji brojanja impulsa
enkodera
[Postavka pomocu

ON OFF ON ON . .
otenciometra (opciono)

ON ON OFF OFF [Rezervisano

ON ON OFF ON [Rezervisano

ON ON ON OFF [Rezervisano

Resetovanje pomoéne frekvencije. Primenj.se samo na vrednost
pomocéne frekvencije. Kada je aktivna ova funkcija, resetuje se zadata vrednost
pomocne funkcije. To vodi ka €injenici da je trenutna zadata frekvencija odredena
samo vrednos¢u osnovne frekvencije.

Kanal startne komande-operativni panel. Ovom komandom se
prebacuje izvor startnih komandi sa trenutnog izvora na kontrolni panel
frekventnog regulatora.

Kanal startne komande-ulazni terminal. Ovom komandom se
prebacuje izvor startnih komandi sa trenutnog izvora na ulazne terminale
frekventnog regulatora.

Kanal startne komande-komunikacija. Ovom komandom se prebacuje
izvor startnih komandi sa trenutnog izvora na komunikacioni interfejs frekventnog
regulatora.

52, 53: Ulazni terminali za viSestep.izbor komandnog kanala. Radi
detalja, molimo konsult.tabelu 7-9.

Tabela 7-9 Izbor startne komande kroz terminal kao izvor

Ulaz.terminal 1 za viestep.  |[Ulaz.terminal 1 za viSestep.

. . Kanal startne komande
izbor kanala startne komande Jizbor kanala startne komande

OFF OFF Ne koristi se

OFF ON Operativna tastatura

ON OFF Ulazni terminal

ON ON Komunikacioni interfejs

Zabrana komande rotacije unapred (forward). Kada se ova komanda
aktivira putem ulaznih terminala u “run” modu i sa forward rotacijom,
frekv.regulator zaustavlja motor u skladu sa izabranim modom kocenja. Ulazna
frekvencije se resetuje na nulu. Ova komanda ne uti¢e na Jog komande.

Zabrana komande rotacije unazad (reverse). Dejstvo ove komande je
slicno komandi zabrane forward rotacije.

Izvor oscilirajuée (swing) frekvencije. Kada je kanal startovanja moda
ustanovljen na operativnom panelu, ova funkcija se moze aktivirati.
Konsult.detaljan opis grupe parametara F13. Kada je kanal zadate oscilirajuce
frekvencije ustanovljen na operativnom panelu, ova funkcija je neaktivna.

147



7 Detaljna specifikacija funkcija

Resetovanje oscilirajuée (swing) frekvencije. Kada se radi sa swing
frekvencijom, bez obzira na nacin postavljanja frekvencije-manuleno ili
automatski, zatvaranjem ovog terminala ¢e se obrisati informacija o swing
frekvenciji iz memorije frekv.regulatora. Kada se terminal otvori, on ¢e
restartovati sa swing frekvencijom. Konsult.F13 radi detaljnijeg opisa.

Resetovanje internog brojaca. Resetovanje ugradenog brojaca
frekvent.regulatora i startovanje na signal na trigger (aktivirajuéem) ulazu.
Konsult.opis parametara F08.27 i F08.28.

Prekid brojanja internog brojaca. Ulazni port internog brojaca
impulsa, max.frekvencija: 50.0KHz.

Resetovanje internog tajmera. Resetovanje ugradenog tajmera,
startovanje na signal na trigger (aktiviraju¢em) ulazu.

Zaustavljanje internog tajmera. Konsult.funkciju parametra F08.29.

Broja¢ duzine. Ulaz za broja¢ duzine. Konsult.funkciju fiksirane

duzine u grupi parametara F13.

Resetovanje duZzine. Kada se terminal aktivira, resetuje se interna
vrednost duZzine, vidite grupu parametara fiksne duzine F13

Resetovanje vremena rada. Prilikom aktivacije terminala resetuje se
vreme rada frekventnog regulatora. Vid.opis grupe parametara F18.

Prebacivanje izmedu moda kontrole brzine/obrt.momenta. Funkcija
ovog terminala je efikasna samo u modu brzine; ovaj terminal moZze realizovati
dinamicko prebaciv.izmedu moda brzine i moda obrtnog momenta.

Terminal moda pozicioniranja (F00.24=2 vazZece). Vid.opis grupe
parametara 16.

Terminal servo moda nulte brzine (F00.24=2 vaZece). Vid.opis grupe
parametara 16.

Terminal resetovanja pozicije motora (F00.24=2 vaZeée). Vid.opis
grupe parametara 16.

Terminal obnavljanja tacke pozicioniranja (F00.24=2 vaZece). Videti
opis grupe parametara 16.

70~ 90: Rezervisano

Impulsni ulaz (X8 aktivan). Primenjiva samo na multi-funkcionalni
ulazni terminal X8, ova funkcija prihvata impulsni signal kao vrednost za
postavku frekvencije; odnos izmedu ulaznog impulsnog signala i postavljene
frekvencije je kao Sto je pokazano u grupama parametara F06 i FO7.

PWM ulaz (X8 aktivan). Primenjiva samo na multi-funkc.ulazni
terminal X8, ova funkcija prihvata Sirinu impulsa PWM signala kao vrednost za
postavku frekvencije; odnos izmedu Sirine PWM ulaznog impulsnog signala i

postavljene frekvencije je pokazan u grupama parametara FO6 1 FO7.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

93~96:Rezervisano

F08.26

Izbor moda zadavanja startnih
komandi i komandi forward/reverse

Opseg: 0~4 0

Ovaj parametar definiSe pet razli¢itih kontrolnih modova za startovanje
frekventnog regulatora preko terminala.
0: Dvo-Zi¢ni mod 1

K2 K1 | Operativna komanda
0 0 Stop
1 0 REV
0 1 FWD
1 1 Stop

EN500/EN600

"FWD

REV

COM

S1. 7-16 Dvo-Zi¢ni operativni mod 1

Dvo-Zi¢ni mod 2

2 2: Dvo-zi¢ni mod 3 (jedno-impulsni mod)

K2 K1 Operativna komanda
0 0 Stop
1 0 Stop
0 1 FWD
1 1 REV

—®

EN500/EN600

 FWD

7 REV

COM

Sl. 7-17 Dvo-Zi¢ni operativni mod

Jedno-impulsna kontrola je trigger (aktiviraju¢a) kontrola. Nakon §to jedan

impuls stigne na SB1, frekventni regulator ¢e startovati forward rotaciju

(unapred). Nakon §to jo$ jedan impuls stigne na SB1, frekv.regulator se

zaustavlja. Nakon Sto jedan impuls stigne na SB2, frekventni regulator ¢e

startovati reverse rotaciju (unazad). Kada sledec¢i impuls stigne na SB2,

frekventni regulator se zaustavlja. Ako za vreme forward rotacije na SB2

stigne impuls, frekventni regulator se zaustavlja. Ako za vreme reverse rotacije

na SBI stigne impuls, frekventni regulator se zaustavlja.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

SB1

SB2

EN500/EN600
WD

Sl. 7-18 Tro-zi¢ni mod 3

3: Tro-Zi¢ni mod 1

Definicije dugmadi:

SBI1: stop dugme
SB2: forward dugme

SB3: reverse dugme

SB2 | FWD
SB1 7 .
[ | o Xi
T
SB3 . REV
» COM

EN500/EN600

S1. 7-19 Tro-Zi¢ni operativni mod 1

Xi je multifunkcionalni ulaz X1 ~ X3, u ovom slucaju njegova funkcija je
definisana kao “tro-zi¢na kontrola” (funkcija br.30).

4: Tro-zi¢ni mod 2
SB1: stop dugme
SB2: run dugme SB2'1

SBI |

K2

ENS00/EN600
—% FWD
— Xi
© REV

© COM

K2 Izbor sme'r'a
rotacije
0 Forward
1 Reverse

S1. 7-20 TroZi¢ni operativni mod 2

Xi je multifunkcionalni ulaz X1 ~ X8, u ovom slucaju njegova funkcija je
definisana kao “tro-zi¢na kontrola” (funkcija br.30).

| F08.27 |Postavka inter.vrednosti brojaca |Opseg: 0~65535
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| F08.28 | Vrednost internog brojanja Opseg: 0~65535 0 |
F08.27 1 F08.28 su dodaci funkcijama 30131 u 7-10.

Kada Xi (ulaz brojaca) dostigne vrednost postavljenu u F08.27, na Y1 se javlja
jedan signal (vid.Sl. 7-21). Kada se na Xi pojavi osmi signal, na Y1 se pojavljuje
jedan kratak signal. U ovom slucaju, F08.27=8.

Kada Xi (ulaz brojaca) dostigne vrednost postavljenu u F08.28, na Y2 se postavlja
signal i biva sacuvan tamo dok se na Y1 ne pojavi signal. F08.28=5. Ako je
specijalna vrednost veca od vrednosti brojanja, ta specijalna vrednost se ignorise.

Xi ulaz 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Y1
Y2

Sl. 7-21 Postavka vrednosti brojanja i specijalne vrednosti brojanja

| F08.29 |Postavka vremena inter.tajmera Opseg: 0.1~6000.0s| 60.0s

Ovim parametrom se postavlja granicna vrednost za ugradeni tajmer. Tajmer se
aktivira eksternim signalom, nakon ¢ega on pocinje da odbrojava vreme (broj
funkcije Xi terminala je 61). Kada se dostigne postavlj.vreme, terminal Y1 emituje
signal visokog nivoa duzine 5 sek.. Kada se aktivira terminal resetovanja internog
tajmera (funkcije Xi terminala je post.na 60), interni tajmer se resetuje.
Fo8.30 | Brina terminala brojanja ¢y 0. ¢ 01~10.00Hz 1.00Hz
impulsa sa enkodera
Ovaj parametar odreduje osnovnu frekvenciju za regulaciju brzine u prisustvu
impulsa na ulazu enkodera (F01.00=9). Impulsni ulaz zadatog signala osnovne
frekvencije enkodera se moze birati samo od X1 ili X2. Impulsni ulaz
zadat.signala pomocne frekvencije se moze birati samo izmedu X3 i X4, odnos
pomocne frekvencije i frekvencije enkodera je konstantna vrednost.

Ako je u F01.00 i F01.03 postavlj.9, samo X1~X4 mogu biti
terminali zadate frekvencije upotrebom enkodera. Druge

Napom.
funkcije terminala defin.u F08.18~F08.21 se ne Koriste.

Opseg: cifra jedinica:0~1

cifra desetica :0~1 00

F08.31 | Izbor specijalne funkcije

Cifra jedinica: prioritet jogging nivoa
najvisi nivo prioriteta
najnizi nivo prioriteta
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Cifra desetica: podesav.displeja postavki putem tastature (u modu kontrole brzine)
displej postavke frekvencije
displej postavke brzine rotacije

7.10 Grupa parametara postavki funkcija izlaza: F09
Postavka izlaza Open Collector

F09.00 (00) Y1 Opseg: 0~60 0
F09.01 f(())sct;nga izlaza Open Collector Opseg: 0~60 0
F09.02 z’(gs(t:;\;l{(g izlaza Open Collector Opseg: 0~60 0
F09.03 z’(gs(t:z)n;l;: izlaza Open Collector Opseg: 0~60 0
F09.04 | Postavka relejnog izlaza Opseg: 0~60 22

OVi paranictri sc Koriste za dodeljivanjc stanja za osposobljenje 1zlaza Y1 ~ Y& 1
relejnog izlaza. Tablicom 7-10 prikazuje funkcije gore navedena 4 terminala.
Jedna funkcija se moze dodeliti vise od jednom izlazu.
Open-collector (Yi) izlazi. Izlaz Y4 moze takode biti konfigurisan kao brzi
impulsni izlaz (postavka u parametru F02.22=1 u cifri hiljada).

Tabela 7-10 Funkcije izlaznih terminala

Postav. Funkcija Postav Funkcija
0 Ne koristi se 31 |Dostig.postavlj.vred.internog brojaca
1 Osposobljen u modu rada (RUN) 32 |Dostig.postavlj.vred.internog tajmera
2 Osposoblj.u radu pri forward smeru 33 | Vreme stopa premaseno
3 Osposoblj.u radu pri reverse smeru 34 ]| Dostig.postavlj.vreme rada
4 Osposoblj.u radu pri DC kocenju 35 | Dostign.postavlj.ukupno vreme rada
5 Osposoblj.pri spremnosti za start 36 |Dostignuto postavlj.vreme ukljuéenosti

(norm.napon na DC bus, nema greSaka n
neispravn., nema zabrane starta (RDY)

6 Osposoblj.sa stop komandom 37 | Promenlj.frekvencija na prvoj pumpi
7 Osposoblj.kada nema izlazne struje 38 ]| Dostign.konst.frekv.na prvoj pumpi
8 Osposoblj.sa prekomer.strujom 39 |Promenlj.frekvencija na drugoj pumpi
9 Osposoblj.prvom vrednoséu struje 40 | Dostign.konst.frekv.na drugoj pumpi
10 | Osposoblj.drugom vredn.struje 41 | Osposoblj.izlaza putem komunik.interf.
11 OSpOSOb!J.?n pri nultoj izlaznoj 42 | Ogranicenje brzine u kontroli obrt.mom.
frekvenciji
12 ]Frekv.je u okviru opsega frekv. (FAR) 43 | Dostig.izlaz.obrtni moment
13 Detekcija u prvom opsegu frekvencije 44 |Zavrsetak pozicioniranja
(FDT1)
Detekcija u drugom opsegu frekvencije . .
14 (FDT2) 45 |Logika kocenja 1
Postizanje gornje granice izlazne . .
15 frekvencije (FHL) 46  |Logika kocenja 2
Postizanje donje granice izlazne "
16 frekvencije (FLL) 47  |Frekvencija 1 rada frekv.regulatora
17 Detekcija u prvom opsegu izlazne 48 Izlaz signala isklju¢.analog.ulaza
frekvencije

18  |Detekcija u drugom opsegu izlazne frek. | 49 | Vazeéi zatvoren terminal X1

19 (S(l)in)al upozorenja pre preopterecenja 50 Vazeci zatvoren terminal X2
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Stop indikacija usled nisko; .
20 napr()ma na D(Jj busu (LU) ¢ 31 [Rezervisano
21 |Stop indik. usled. ekst.alarm.sign.(EXT) 52 |Rezervisano
22 |Greska frekv.regulatora 53 |Rezervisano
23 [Neispravnost frekv.regulatora 54 |Rezervisano
24 |Startovan interni PLC 55 |Rezervisano
25 |ZavrSetak etape ciklusa internog PLC 56 |Rezervisano
26 |ZavrSetak ciklusa internog PLC 57 |Rezervisano
27 |Unutr.PLC stopiran (pauza) 58 |Rezervisano
28 |Pronalaz.frekvenc.izmedu granica moda 59 |Rezervisano

oscil.frekvencije
29 |Dostignuta postavlj.duzina 60 |Rezervisano
30 |Dostign.kona¢na vredn.internog brojaca - |-

Funkcije izlaznih terminala navedenih u tabeli 7-10:
Ne koristi se. Uslovi za ukljucenje izlaza nisu postavljeni, izlaz je uvek off.
1:Osposobljen u modu rada (RUN). Kada je frekv.regulator u “run” modu,
izlaz je ukljucen.

Osposobljen pri radu u forward smeru. Kada je frekv.regulator u “run”
modu, i data je komanda forward smera, izlaz se ukljucuje.

Osposobljen pri radu reverse modu. Kada je frekv.regulator u “run”
modu i data je komanda reverse smera, izlaz se ukljucuje

Osposobljen pri aktivnom DC ko¢enju. Tokom DC kocenja, izlaz je
ukljucen.

Osposoblj.kada je spreman za rad. Ukljucenje izlaza pod uslovima
normal.napona na DC busu, napajanja, odsustva zabrane starta na izlaznim
terminalima i spremnosti za ukljucenju u “run” mod.

Osposobljavanje sa stop komandom.

Osposobljen kada nema izlazne struje. Osposoblj.izlaza pri odsustvu
struje na strujnim izlazima frekv.regulatora. Vid.opis param.F09.12 i F09.13.

Osposobljavanje previsokom strujom. Osposoblj.izlaza kada struja
premasi strujne izlaze frekv.regulatora. Vid.opis parametara F09.14 i F09.15.

Osposoblj.prvom vredno$¢u struje. Ukljucenje izlaza pri detekciji
veli€ine struje na strujnim izlazima u opsegu 1. Postavka opsega 1 se izvodi
parametrima F09.16 i F09.17.

Osposoblj.drugom vrednoséu struje. Ukljucenje izlaza pri detekciji
veliCine struje u opsegu 2 na strujnim izlazima. Postavka opsega 2 se izvodi
parametrima F09.18 i F09.19.

Osposoblj.pri nultoj izlaznoj frekvenciji. Molimo da konsultujete opis
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parametara F09.10 1 F09.11.

Frekvencija se nalazi u opsegu zadate frekvencije (FAR). Molimo
konsultujte opis parametra F09.05.

Detekcija u prvom opsegu frekvencije (FTD1). Molimo konsultujte
opis parametara F09.06, F09.07.

Detekcija u drugom opsegu frekvencije (FTD2). Molimo konsultujte
opis parametara F09.08, F09.09.

Postizanje gornje granice izlazne frekvencije (FHL). Osposobljavanje
izlaza pri postizanju gornje granice frekvencije na izlazu frekv.regulatora.

Postizanje donje granice izlazne frekvencije (FHL). Osposobljavanje
izlaza pri postizanju donje granice frekvencije na izlazu frekv.regulatora.

Detekcija u prvom opsegu izlazne frekvencije. Molimo konsultujte
opis parametara F09.20, F09.21.

Detekcija u drugom opsegu izlazne frekvencije. Molimo konsultujte
opis parametara F09.22, F09.23.

Signal upozorenja pre preoptereéenja. Izlazna struja iz
frekven.regulatora premasuje vrednost postavlj.u parametru F19.06, u duzem
vremenu od onog koje je postavljeno u parametru F19.07.

Stop indikacija usled niskog napona na DC busu (LU).
Osposobljavanje izlaza pri smanjenju napona na DC busu ispod dozvoljenog.

Stop indikacija usled eksternog alarmnog signala (EXT). Osposobl;.
izlaza pri pojavi eksternog alarmnog signala (indikacija E-18).

Greska frekventnog regulatora. Osposobl;. izlaza pri detektovanju
greske (neispravnosti) frekventnog regulatora.

Neispravnost frekventnog regulatora. Osposoblj.izlaza pri
neispravnosti frekventnog regulatora.

Startovan interni. PLC. Osposoblj.izlaza pri detekciji rada internog
PLC.

Zavrsetak etape ciklusa internog PLC. Osposoblj. izlaza na 500 ms na
kraju etape programa internog PLC.

Zavrsetak ciklusa internog PLC. Osposoblj.izlaza na 500 ms na kraju
ciklusa programa internog PLC.

Interni PLC stopiran (pauza). Osposoblj.izlaza kada je PLC stopiran
(pauza).

PronalaZenje frekvencije izmedu granica moda frekvencije. Gornja i
donja granica u modu floating (plutajuce) frekvencije. Ako izracunati opseg
kolebanja pomoc¢u osnovne frekvencije u modu floating frekvencije premasuje
gornju granicu frekvencije (FO01.11) ili donju granicu frekvencije (F01.12), usled
toga ¢e doci do ukljucenja izlaza.
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A Gor.granica Post. 1§ Izlaz
Upper limit A / frekv. * Opseg deteke.
Lower kit l vreme
Donja >
granica T
-y
L
Y1: Odstupanje frekvencije reme

S1.7-22 Odstupanje frekvencije S1.7-23 Signal pri odstupanju fr?kvencije

Dostignuta postavlj.duZina. Kada se dostigne duzina ¢ija je vrednost
postavlj.u parametru F13.08, izlaz se osposobljava.

Dostignuta konac¢na vrednost internog brojac¢a. Molimo konsultujte
opis parametra F08.27.

Dostignuta postavlj.vrednost internog brojaca. Molimo konsultujte
opis parametra F08.28.

Dostignuta postavka internog tajmera (trajanje signala 0.5 s). Molimo
konsuljte opis parametra F08.29.

Vreme stopa premaseno. Ako frekv.regulator, nakon emitovanja stop
komande i isteka vremena zadatog u F18.12, nastavlja da bude u “run”modu, izlaz
se ukljucuje.

Dostignuto postavljeno vreme rada. Ukoliko frekv.regulator izvodi
tekuci zadatak duze od vremena postavlj.u F18.13, izlaz se ukljucuje.

Dostignuto postavlj.ukupno vreme rada. Ako ukupno vreme rada
frekv.regulatora premasi vrednost F18.10, izlaz se ukljucuje.

Dostignuto postavlj.vreme ukljuéenosti. Ako ukupno vreme
ukljucenosti frekv.regulatora premasi vred.datu param.F18.08, izlaz se ukljucuje.

Promenljiva frekvencija na prvoj pumpi.

Dostignuta konst.frekvencija na prvoj pumpi.

Promenljiva frekvencija na drugoj pumpi.

Dostignuta konst.frekv.na drugoj pumpi.

Kada se koriste Y1 ~ Y4 za kontrolu sistema sa dve pumpe za snabdevanje vodom
const.pritiska, funkcije za Y1 ~ Y4 se postavljaju redom od 37 do 40

Osposobljavanje izlaza putem komunikacijskog interfejsa. U ovom
slucaju, Yi se kontroliSe putem komunik.interfejsa. Radi viSe detalja, konstujte
opis koriS¢enog komunikac.interfejsa.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Ogranicenje brzine u kontroli obr.momenta. U modu kontrole obrtnog
momenta, kada je stvarna izlazna frekvencija veca ili jednaka vrednosti
ogranicavaju¢e frekvencije, ovaj izlazni terminal se ukljucuje. Vrednost
ogranicavanja brzine je definisana parametrima od F14.16 do F14.19.

Dostignut izlazni obrt.moment. U modu kontrole obrt.momenta, kada se
dostigne izlazni obrt.moment kojim se daje komanda ubrzav.ili usporavanja
motora, koje se nastavlja u vremenu defin.param. F09.48, izl.terminal se ukljucuje.

ZavrSetak pozicioniranja. U modu kontrole pozicioniranja, kada
motor dostigne predvidenu tacku, aktivira se ovaj izlaz.

Logika kocenja 1. Kocenje tokom procesa prebacivanja izmedu forward
reverse obrtanja motora. Kada je izlazna frekv.ve¢a od vredn.(F09.10+F09.11)
aktivira se izlaz (signal loose kocenja); kada je izlaz.frekv.manja od vredn.
defin.parametrom F09.10, izlaz signala kocenja.

Logika kocenja 2. Bez kocenja tokom procesa prebacivanja izmedu
forward i reverse obrtanja. Kod stopa usporavanjem i kada je izlaz.frekv.manja od
F.09.10 izlaz emituje signal kocenja. Ponovni start run komandom, kada je
izlaz.frekv.ve¢a od vredn.(F09.10+F09.11), izlaz emituje validan signal (loose
brake signal).

Frekvencija 1 rada frekv.regulatora. Kada je frekv.regulator u radnom
stanju i nije u jog operat.modu, izlaz emituje validan signal.

Izlaz signala iskljucenja analognog ulaza. Kada je signal iskljucenja
defin.parametrima od F07.14 do F07.16 vazedi, izlaz ¢e emitovati impuls u
trajanju od 0.5 sek., sistem ¢e zatim dodati ili oduzeti pumpu.

Vaze(i zatvoren terminal X1

VaZe(i zatvoren terminal X2

51~60: Rezervisano.

F09.05 | Frekvenciia je u opsegu

zadate frekvencije Opseg: 0.00~50.00Hz 5.00Hz

Ovim parametrom se postavlja opseg uvecanja ili smanjenja frekvencije od
postavljene vrednosti (Sl. 7-23). Za ukljucenje izlaza, treba postaviti Y1-Y4 ili
relejni izlaz u parametrima F09.00-F09.04 na vrednost 12.

Opseg: 0.00Hz~gornja

F09.06 |FDT1(nivo frekvenc.)nivo g he
granica frekvencije

10.00Hz

F09.07 |FDT1 lag (zaostajanje) Opseg: 0.00~50.00Hz 1.00Hz

F09.08 |[FDT2(nivo frekvenc)nivo | OPSes: 0-00Hz~gornja | 455,
granica frekvencije

F09.09 |FDT2 lag (zaostajanje) Opseg: 0.00~50.00Hz 1.00Hz
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F09.06, F09.07 se koriste kada se se
aktivira funkcija 13 za izlaze (Tab.7-
10). F09.08 1 F09.09 se koriste kada
se aktivira funkcija 14 za izlaze
(Tab.7-10). Primer rada funkcije 13 :
Kada izlazna frekvencija premasuje
FDT1, izlaz se ukljucuje i bice
ukljucen sve dok se frekv.ne snizi do
vrednosti “nivo FDT1”-“FDT1 lag”
Graficki prikaz rada na S1.7-24 . .

Izlaz.frekv.
FDT1 nivo . {_ FDTI
=T
Y
i
T
-

S1.7-24 Dijagram nivoa frekvencije

F09.10 Vrednostﬂdetekclje nulte Opse.g: 0.00Hz~g2rnja 0.40Hz
frekvencije granica frekvencije
Opseg: 0.00Hz~gornja gran.
F09.11 |Prazan hod nulte frekven. frekvencije 0.10Hz
Operat.frekv. i
AT

l'*-._ q F09. 11

F09. 10 _.-"’I
o

FHUE AT 1zdazni

finth
signal

i3
i

T
1 T
I|

i

1

L
TH[E]

S1.7-25 Signal postizanja nulte frekvencije
Parametri F09.10, F09.11 specifikuju parametre za funkciju detekcije nulte
frekvencije. Ako je izlazna frekv.u okviru detekcije nulte frekvencije i ako je
funkcija izlaza Yi=11, izlaz Yi ¢e biti ukljucen.

Vrednost detekcije nulte

F09.12 -
struje

Opseg: 0.0~50.0% 0.0%

F09.13 |Vreme odlaganja pre
detekcije nulte struje

Opseg: 0.00~60.00s 0.1s
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7 Detaljna specifikacija funkcija

|

1zlaz strujaffi i #ii

Amplituda [RV_\ 4

detekcije #nultewi 1
struje (F09.12) _
T
Signal ge}ekcije‘
nulte Sfru]r;"Lj‘ '
Ei2
! Tl
Vrenie deteke

E i AT
nulterosstruje. 13
(F09.13)
S1.7-26 Dijagram detekcije nulte struje
Ako je izlazna struja frekv.regulatora manja ili jednaka vrednosti detekcije nulte
struje 1 ako ostaje na toj vrednosti duze od vremena odlaganja pre detekcije nulte
struje, izlaz Yi se ukljucuje (Vid.Sl. 7-26).

F09.14 | Vredn.detekcije prekomerne struje | Opseg: 0.0~250.0% | 160.0%

F09.15 | Vreme odlag.pre detekc.prekom.str. | Opseg: 0.00~60.00s | 0.00s

Izlaz.struja Prag |

prekomerne ok

struje (F0‘9A14””
i {1

1 I
Signal4fidetekeijet it Hifi T
prekomernedfiR{d 5
struje o |
T

prekomerne

struje (F09.15)
S1.7-27 Dijagram detekcije prekomerne struje

Ako je izlazstruja frekv.regulatora veca ili jednaka vrednosti detekcije
prekomerne struje i ostaje na toj vrednosti duze od vrem.odlaganja pre detekcije
prekomerne struje, izlaz Yi se ukljucuje (Vid.Sl. 7-27).

F09.16 | Y rednoststruje 1 (za funke. 1 G0 0025000 | 100.0%
detekcije u opsegu struje)
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F09.17 | Opseg struje 1 (za f.detekc.u ops.str) |Opseg: 0.0~100.0% | 0.0%

Vredn.struje 2 (za funke.detekcije u .
F09.18 opsegu struje) Opseg: 0.0~250.0% 12}].0
(]

F09.19 | Opseg struje 2 (za f.detekc.u ops.str) |Opseg: 0.0~100.0% | 0.0%

Kada je vrednost izlazne struje frekventnog regulatora unutar gornje i donje
granice detektovane struje, izlaz Yi se ukljucuje.

EN500/EN600 poseduje dve vrednosti za monitoring struje i strujnog opsega
(SL.7-28).

Izlazna iy ! struja IR ‘

Dosti d = truje 1
ostig. vrednost P ity ) 0psegi I detklovanaite i Struje
SRR HH i - <=y — — —F-Opseg detektovanja struje 1
'r X o B :i e,
-
T
Signal detekcije ON ol
e P | OFF N
struje u zadatom OFF
opsegu OFF

S1.7-28 Dijagram detektovanja izlazne struje

F09.20 Vredn.frekv.1 (za funke. Opse.g:O.OOHz~gqf‘nJa 50.00Hz
detekc.u opsegu frekv.) granica frekvencije

F09.21 Frekv.opseg 1 (za funke. Opse.g:0.00Hz~g(ff‘n_|a 0.00HZ
detekc.u opsegu frekv.) granica frekvencije

F09.22 Vredn.frekv.2 (za funke. Opse.g:0.00Hz~g(ff‘n_|a 50.00Hz
detekc.u opsegu frekv.) granica frekvencije

F09.23 Frekv.opseg 2 (za funke. Opse.g:0.00Hz~gqf‘nja 0.00Hz
detekc.u opsegu frekv.) granica frekvencije

Kada se izlazna frekvencija frekventnog regulatora nalazi unutar gornje i donje
granice detekcije frekvencije, izlaz Yi se ukljucuje.

EN500/EN600 ima dve vrednosti za monitoring frekvencije i frekventnog opsega.
Na SI. 7-29 je prikazan dijagram detekcije frekvencije.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Radnal& 1T frekviii.. v

4 Opseg 1 detekceije frekvencije
TRIE K

Vred detekeijesis 3is fiitif == - -
frekvenc.1 e | —— Opseg | detekeife frekvnciie

—
Signal frekv.1 u IO_N HTJL []
OFF

zadatom opsegu OFF OFF

Iz

S1.7-29 Dijagram detekcije frekvencije

Postavka pozit.i negativ.

F09.24 logike izlaznih terminala

Opseg: 0000~FFFF 0000

Ovaj parametar definiSe tip logike za Yi izlaze i RLY relejni izlaz, kao za
izlaze na ekspanzionim karticama EYi, ERIY1, ERLY2.

pozitivna logika, izlazni i zajednicki terminal su zatvoreni u aktivnom
stanju i otvoreni u neaktivnhom stanju.

negativna logika, izlazni i zajednicki terminal su otvoreni u aktivnom
stanju i zatvoreni u neaktivnom stanju.

hiljade stotine desetice jedinice

BITO: postavka tipe logike za Y1
L BIT1:postavka tipa logike za Y2
BIT2:postavka tipa logike za Y3
BIT3:postavka tipa logike za Y4

BITO: postavka tipa logike za relej 1
BIT1:postavka tipa logike za OC1
BIT2:postavka tipa logike za OC2
BIT3:postavka tipa logike za OC3

BITO: postavka tipa logike za OC4
BIT1: postavka tipa logike za relej 1
BIT2: postavka tipa logike za relej 2

BIT3: rezervisano

|
| BITO~BIT3: rezervisano
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F09.25 |Odlaganje ukljuc¢enja Y1 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s

F09.26 |yreme odlagania iskljucenia 6000 0.000-50.000s | 0.000s

F09.27 |Odlaganje ukljucenja Y2 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s

ikliuCenja 32
F09.28 z;eme odlaganja iskljucenja 1, . 0.000~50.000s 0.000s

F09.29 |Odlaganje ukljucenja Y3 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s

Fo9.30 |Yreme odlagiskljudenja Y3 16 0 6 000~50.000s 0.000s

F09.31 |Odlaganje ukljucenja Y4 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s

Vreme odlaganja iskljucenja

F09.32 Y4 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s
F09.33 g&':fa“-'e ukljucenja relejnog |, oo 0.000~50.000s | 0.000s
Odlaganje iskljucenja

F09.34 Opseg: 0.000~50.000s 0.000s

relejnog izlaza

Parametrima F09.25 ~ F09.34 se postavljaju odgovaraju¢a vremena odlaganja
ukljucenja i iskljucenja izlaza. Na SI. 7-30 je Sematski prikazan algoritam dejstva
tih parametara.

Yinivo
Aktiv. V/{@I‘V 72| Neakt.
Yi aktiv. >|
T i -
dlag.uklj. Odlag.iskljuc.

Opseg postavke: 0.000~50.000s

S1.7-30 Dijagram aktivnosti multifunkec.izlaza

F09.35 | Izbor funkc.anal.izlaza AO1 Opseg: 0~25 0
F09.36 | Funkcija anal.izlaza AO2 Opseg: 0~25

DO funkcija (sa ponavljanjem .
F09.37 na Y4) Opseg: 0~25

0:1zlazna frekvencija pre kompenzacije klizanja (0.00Hz~ gornja
granica frekvencije)
1:1zlazna frekvencija nakon kompenzacije klizanja (0.00Hz~
gornja granica frekvencije)
Postavljena frekvencija (0.00Hz~ gornja granica frekv.)
3:0snovna frekvencije (0.00Hz~ gornja gran.frekvencije)
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7 Detaljna specifikacija funkcija

4:Pomocéna frekvencija(0.00Hz~ gornja granica frekvencije)
S:1zlazna  struja  1(0~2xnaziv.struja frekv.regulatora)
6:1zlazna  struja  1(0~3xnaziv.struja frekv.regulatora)
7:1z1azni napon (0~1.2xnaziv.napon motora)

Napon DC busa (0~1.5xnaziv.napon DC busa)
9:Brzina motora (0~3 Xnaziv.brzina)
10:Zadatak PID kontrole(0.00~10.00V)
11:PID feedback(0.00~10.00V)
12:A11(0.00~10.00V ili 4~20mA)
13:A12(-10.00~10.00V ili 4~20mA)

Komunikacioni interfejs (AO izlaz je kontrolisan putem
komunikacije, konsult.vezani komunikac.protokol radi detalja.)
15:Brzina obrtanja motora (0.00Hz~gornja gran.frekvenc.)
16:Trenutni zadati obr.mom. (0~2 x naziv.obrt.mom.)
17:Trenutni obrt.mom. izlaza (0~2 x naziv.obrt.mom.)
18:Struja trenut.obrt.mom.(0~2 x naziv.struje motora)
19:Struja tren.magn.fluksa (0~1 x naziv.struje magn.fluksa
motora) 20~25:Rezervisano

rlzlazi AO1 i AO2 se postavljaju bilo na 0~10V mod ili 4~20mA
mod prema potrebama korisnika.
Sa F00.21 moguce je izabrati 0~10V ili 4~20mA za AO1i AO2.
Ciframa jedin. u F00.22 ustanovljava se 1 za DO impulsni izlaz.
@ 4.Naziv.struja fluksa=vredn.struje u parametru F15.11.

Napom. Naziv.struja obr.mom.=kvadr.koren od ((naziv.struja motora)”-

(naziv.struja ﬂuksa)z)

| F09.38 |Rezervisano | |

F09.39 [Vreme filtera (AO1) anal.izlaza |Opseg: 0.0~20.0s 0.0s
F09.40 [Koefic.pojacanja (AO1) Opseg: 0.00~2.00 1.00
F09.41 |Offset anal.izlaza (AO1) Opseg: 0.0~100.0% 0.0%

Parametar F09.39 definiSe vreme filtriranja analog.izlaza AO1. Postavka ovog
parametra omogucava postizanje stabilnosti analognog izlaza. Medutim, pri
visokim vrednostima parametra, moguce je smanjenje brzine reakcije izlaza na
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7 Detaljna specifikacija funkcija

brze izmene vrednosti odgovarajucih fizickih veli¢ina.

Ako korisnici zele da izmene opseg na displeju (radi podesavanja ili iz drugih
razloga), moguce ga je izmeniti upotrebom koefic.pojacanja ili ofseta AO1.
Ako je tip analog.izlaza AO1-izlazni napon:

Analogni izlaz AO1(posle korekcije)=koef.pojac. AO1 (F09.40)*analogni izlaz
AOlI(pre korekcije)+ofset AO1 (F09.41)x10V

Ako je tip analog.izlaza AO1-izlazna struja:

Analogni izlaz AO1(posle korekcije)=koef.pojac. AO1 (F09.40)xanalogni izlaz
AOI(pre korekcije)t+ofset AO1 (F09.41)x20mA

@ Ovaj parametar ¢e uticati na izlazni signal kada se menja

vrednos{ Napom. samog parametra.

F09.42 [Vreme filtera anal.izlaza AO2 |[Opseg: 0.0~20.0s 0.0s

F09.43 [Koeficijent poja¢anja AO2 Opseg: 0.00~2.00 1.00

F09.44 [Ofset AO2 Opseg: 0.0~100.0% 0.0%
Molimo konsultujte opis funkc.parametara F09.39~F(09.41

F09.45 [Vreme filtera DO Opseg: 0.0~20.0s 0.0s

F09.46 [Koefic.pojacanja DO Opseg: 0.00~2.00 1.00

F09.47 ?;;’;:ﬁ;gvencija impulsnog |y, oo 0.1~20.0KHz 10.0KHz

Molimo konsultujte opis parametara F09.39~F09.41.

Maksimalna izlazna frekvencija terminala DO zavisi od veli¢ine parametra
F09.37. Na primer, F09.31=0, funkcija DO terminala je: izlaz frekvencije pre
kompenzacije klizanja, $to zna¢i da maksimalna frekvencija impulsnog izlaza
odgovara gornjoj granici frekvencije.

Napom.: Kada je izlaz.frekvencija DO terminala manja od 1.5Hz, smatra se kao OHz.

F09.48 | Yreme za definisanje Opseg: 0.02~200.00s 1.00s
dostignutog obr.momenta

F09.49 | Rezervisano
F09.50 | Rezervisano
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7 Detaljna specifikacija funkcija

7.11 Grupa parametara internog PLC i viSestepene brzine:F10

Opseg: cifra jedinica: 0~3
cifra desetica: 0~2
cifra stotina: 0,1
cifra hiljada: 0,1

F10.00 | Postavka rada internog
PLC

0000

Ovim parametrom, pomocu razli¢itih razreda cifara se moze konfigurisati mod
rada internog PLC, mod restartovanja nakon prekida, jedinica za merenje vremena
rada PLC, mod ¢uvanja podataka kada dode do prekida napajanja: Cifra jedinica:
Mod rada internog PLC.

0:Nema aktivnosti. Interni PLC je iskljucen.

1:Stop nakon svakog ciklusa. Kao Sto je prikazano na S1.7-31, uredaj se
automatski zaustavlja nakon svakog ciklusa i ne startuje ponovo sve do prijema
startne komande run.

Cuvanje konaéne vredn.frekvencije nakon jednog ciklusa i nastavak rada
frekv.regulatora na toj frekvenciji (vid.S1.7-32). Uredaj ¢e nastaviti sa radom na
konacnoj frekvenciji sve do prijema stop komande.

Kontinuirani rad (ponavljanje ciklusa) (vid.S1.7-33, uredaj ¢e nastaviti da
autom.izvodi sledeé¢i ciklus operacija nakon izvrSetka trenut.ciklusa, sve do
prijema stop komande. Zaustavljanje ¢e se izvesti u skladu sa specifikovanim stop
modom.

RUN komanda
STOP komanda

S1.7-31 PLC staje (stop) nakon svakog ciklusa
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7 Detaljna specifikacija funkcija

RUN komanda

STOP komanda

S1.7-32 PLC ¢uva poslednju vrednost nakon jednog ciklusa
[ dis I ds

;ad
o o ‘ 1
i d

i f4
T4 T5

i~ W ffciklusHh
UNfir 4 H

STOP komandaSTOPir=< ﬂ

R
R UN komanda

Fig7-33 PLC kontinur.rad (ponavljanje ciklusa)

al~al5:Vreme ubrzavanja za razlicite korake

d1~d15:Vreme usporavanja za razlicite korake

f1~f15:Frekvencija za razlicite korake

Moguce je postaviti 15 koraka (Vid.S1.7-31, 7-32, 7-33).

Cifra desetica: Izbor moda restartovanja nakon prekida.

0: Restartovanje od prvog stepena ciklusa.
Ako se frekv.regulator zaustavi tokom rada internog PLC usled stop komande,
neispravnosti ili probl.sa napajanjem, nakon restartovanja frekv.regulator ¢e
startovati interni PLC program od prvog stepena ciklusa.

1: Restartovanje rada sa mesta prekida;

T15

Ukoliko se frekv.regulator zaustavi za vreme rada internog PLC po prijemu komande
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7 Detaljna specifikacija funkcija

stop ili usled neispravnosti, nakon restartovanja PLC ¢e startovati svoj program od
stepena prekida (frekv.c¢e biti jednaka frekvenciji ovog koraka), uzimajuci u obzir
vreme koje je proteklo na tom koraku (Sl. 7-34). Ukoliko se frekv.regulator
zaustavi usled prekida napajanja, restartovanje PLC ¢e se izvesti sa prvog koraka.
Restartovanje rada od mesta prekida sa cuvanjem frekvencije

Ukoliko frekv.regulator stane za vreme rada internog PLC usled stop komande ili
neispravnosti, frekv.regul.¢e snimiti proteklo vreme i frekv.na kojoj je doslo do
stopa. Nakon restarta, PLC ¢e nastav.izvrSenje programa sa prekinutim
operat.vremenom i frekvencijom (S1. 7-35). Ukoliko frekv.regulator stane usled
prekida napajanja, restart internog PLC ¢e se izvesti od prvog koraka.

1zlaz.frekv, Hz Signal pauze
|
fi
d .
a
s
as
a: \ t
—
‘ Stepl | Korak2 | L |
1 T 1
Vreme rada Preost.vreme koraka 2

al, a2, a3-vrem.ubrzavanja LII, III koraka respekt;
d2-vreme usporav.I koraka; f1,2,f3-frekvenc.koraka

S1.7-34 Restart mod 1 internog PLC

Si gnal pauze

Izlaz.frekv. Hz [

f{\d\ Ista frekv.
| %

I \

- |

| |
I |
| |

®g

orak_l __Korak_Z

Vreme rada ‘

al,a2,a3-vrem.ubrzavanja LII, III koraka respekt., d2-
vreme usporav.l koraka; f1,f2,f3-frekvenc.koraka

S1.7-35 Restart mod 2 internog PLC
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Cifra stotina: Jedinica merenja vremena rada PLC.
Sekunde;
Minute;
Jedinica merenja vazi samo za trajanje operativnih koraka PLC. Jedinica za
ubrzavanje i usporavanje je postavljena u parametru FO1.19.

Korak se ne izvr§ava ukoliko je vreme za izvrSenje 0. U ovom
slucaju zapocinje izvrSenje sledeceg koraka.

Kontrola rada PLC (pauza, stop, start) se izvodi putem

Cifra hiljada: Mod ¢uvanja pri prekidu napajanja.

Nema ¢uvanja. Nije moguce Cuvanje proces.podataka internog PLC,
kada se napajanje ukljuci i da komanda starta program.ciklusa, interni PLC
startuje sa prvim korakom.

Cuvanje. Pri prestanku napajanja, proces.podaci inter.PLC (status, korak,
frekvencija, vreme rada) su sacuvani. Kad se obnovi napajanje, dolazi do restarta
u skladu sa modom restartovanja specifikovanim ciframa desetica.

Ako je cifra desetica postavlj.na 2 ili 1, morate postaviti cifru
hiljada na 1, inace ¢uvanje stanja u slu¢aju prekida napajanja
Napom. | neée funkcionisati.

F10.01 |Postavka koraka 1 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.02 | Postavka koraka 2 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.03 | Postavka koraka 3 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.04 | Postavka koraka 4 |Opseg: 000H~E22H 020
F10.05 | Postavka koraka 5 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.06 |Postavka koraka 6 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.07 | Postavka koraka 7 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.08 | Postavka koraka 8 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.09 | Postavka koraka 9 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.10 | Postavka koraka 10 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.11 | Postavka koraka 11 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.12 | Postavka koraka 12 | Opseg: 000H~E22H 020
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F10.13 | Postavka koraka 13 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.14 | Postavka koraka 14 | Opseg: 000H~E22H 020
F10.15 | Postavka koraka 15 | Opseg: 000H~E22H 020

Parametri F10.01~F10.15 se koriste za postavku parametara za svaki korak
internog PLC (frekvencija koraka, smer obrtanja, vreme ubrzav./usporav.).
Detaljnije ispod:
Cifra jedinica: Postavka frekvencije
0:1zbor viSestepene frekvencije i. i=1~15, molimo konsult.
F10.31~F10.45 radi opisa parametara viSestepene frekvencije.
1:Frekvencija predstavlja kombinaciju osnovne i pomo¢ne frekvencije.
2: Rezervisano.
Cifra desetica: Izbor smera obrtanja.
Forward (napred).
Reversed (u obrnutom smeru).
Postavka putem eksterne komande (FWD, REV)
Cifra stotina: Izbor vremena ubrzavanja/usporavanja.
Vreme ubrzavanja/usporavanja 1
Vreme ubrzavanja/usporavanja 2
Vreme ubrzavanja/usporavanja 3
Vreme ubrzavanja/usporavanja 4
Vreme ubrzavanja/usporavanja 5
Vreme ubrzavanja/usporavanja 6
Vreme ubrzavanja/usporavanja 7
Vreme ubrzavanja/usporavanja 8
Vreme ubrzavanja/usporavanja 9
Vreme ubrzavanja/usporavanja 10
Vreme ubrzavanja/usporavanja 11
Vreme ubrzavanja/usporavanja 12
Vreme ubrzavanja/usporavanja 13
Vreme ubrzavanja/usporavanja 14
Vreme ubrzavanja/usporavanja 15

Vreme ubrzavanja/usporavanjal ~15 je definis. F01.17,F01.18,F04.16~F04.43.
Smer obrtanja i viSestepena brzina su definisani cifrom desetica u F10.01~F10.15

F10.16 |Vreme rada u koraku 1 | Opseg: 0~6000.0 10.0

F10.17 |Vreme rada u koraku 2 | Opseg: 0~6000.0 10.0
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F10.18 | Vreme rada u koraku 3 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.19 | Vreme rada u koraku 4 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.20 | Vreme rada u koraku 5 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.21 | Vreme rada u koraku 6 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.22 | Vreme rada u koraku 7 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.23 | Vreme rada u koraku 8 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.24 | Vreme rada u koraku 9 |Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.25 | Vreme rada u koraku 10 | Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.26 | Vreme rada u koraku 11 [ Opseg:0~6000.0 10.0
F10.27 | Vreme rada u koraku 12 | Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.28 | Vreme rada u koraku 13 | Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.29 | Vreme rada u koraku 14 | Opseg: 0~6000.0 10.0
F10.30 | Vreme rada u koraku 15 | Opseg: 0~6000.0 10.0

Parametrima F10.16~F10.30 su definisana vremena izvrSenja svakog koraka od

koraka 1 do koraka 15.

Vreme svakog koraka se mora postaviti uzim.u obzir vreme ubrzav.i usporav. Ako
je vreme ubrzav./uspor.duZe od vremena koraka, frekv.regul.neée uspeti

Napom.

da dostigne postavljenu frekvenciju za taj korak.

F10.31

Frekv.1 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~ gor

. gran.frekv.

5.00Hz

F10.32

Frekv.2 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

10.00Hz

F10.33

Frekv.3 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

20.00Hz

F10.34

Frekv.4 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

30.00Hz

F10.35

Frekv.5 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

40.00Hz

F10.36

Frekv.6 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

45.00Hz

F10.37

Frekv.7 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

50.00Hz

F10.38

Frekv.8 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

5.00Hz

F10.39

Frekv.9 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

10.00Hz

F10.40

Frekv.10 za viSe koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

20.00Hz

F10.41

Frekv.11 za vi$e koraka

Opseg:0.00Hz~gor.

gran.frekv.

30.00Hz
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F10.42 | Frekv.12 za viSe koraka |Opseg:0.00Hz~gor.gran.frekv. | 40.00Hz
F10.43 | Frekv.13 za viSe koraka |Opseg:0.00Hz~gor.gran.frekv. | 45.00Hz
F10.44 | Frekv.14 za viSe koraka |Opseg:0.00Hz~gor.gran.frekv. | 50.00Hz
F10.45 | Frekv.15 za viSe koraka |Opseg:0.00Hz~gor.gran.frekv. | 50.00Hz

Visestepeni (multi-step) izbor frekvencije se moze koristiti za rad u modu internog
PLC, kao i za postavku potrebne brzine sa digitalnih ulaza. Radi detalj.opisa,
vidite grupu parametara FO8 (funkcije kontrole). Frekvencija ¢e se koristiti u
multi-step modu i pri kontroli internog PLC. Vid.grupu parametara FO8
(postizanje viSestepenog zadavanja brzine, veli¢ine funkcija za digitalne ulaze 5-
8) 1 grupu parametara F10 (kontrola internim PLC) radi detalja.

7.12 Grupa parametara rada PID regulatora u zatvor.petlji:F11
Sistem regulacije sa analognom povratnom spregom:

Postavka pritiska se izvodi putem analognog ulaza All; stvarna vrednost pritiska
senzora pritiska (40-20 mA) se primenjuje na analogni izlaz AI2 (povratna veza).
Takva konekcija realizuje sistem PID regulacije sa povratnom spregom (S1. 7-36)

Tro QF R ENS00/EN600 U

fazni — S v @
380V — T W g
o
J— Xi (Defin.kao FWD) _5
p COM 7%
AT2 ) 3
+10V GND
Postavka f ALl
3K L GND
_f'

S1.7-36 Dijagram ugradenog PID regulatora

E Postavkom parametra F11.01, moZe se postaviti referentni kanal
PID kontrolu.

Princip rada ugradenog PID regulatora u frekventnim regulatorima EN500/EN600
je prikazan na S1.7-37:
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Proporc.
pojacanjg
—| (F11.07)
+e .
Postavka Vreme Gran.ofseta gy + Regulacija
zatvpettie | fitera PID X (F1L11) o | idea  feldaz
-pety post. kanala - (F11.08) zatvor.petlje zatvor.petlie
(F11.03)
+
"~ IDifer.pojag
| _Regulpovr
.sprege .
Eo o Feedback zatv.petlje

Fig.7-37 Princip rada PID regulatora
Postavka koeficijenata PID regulatora je slicna kao kod standardnog PID
regulatora. Odnos izmedu postavljene vrednosti i ocekivane vredn.povratne sprege
je prikazan na Sl. 7-38. Fino podeSavanje ocitavanja sa analog.izlaza za postavku i
povratnu vezu se moze postaviti u parametrima gupa F06 i FO7. Tacna postavka
analognih ulaza postize najbolji rezultat sa PID regulacijom.

A
Qc&ekivanafeedbagk vrednost
20mA
4mA Postavka
0 10V

Fig.7-38 Odnos postavljene vrednosti i feedback vrednosti

Nakon ukljuc¢enja moda PID regulacije, potrebno je izvrSiti slede¢u sekvencu
radi konfigurisanja PID regulatora:

Postaviti zadati kanal za rad PID regulatora i za povratnu spregu (feedback)
(F11.01F11.02).

Postaviti odnos izmedu postavke i signala povratne sprege (grupa F06).
Postaviti frekvenciju zadrzavanja (F11.19,F11.20).

Postaviti proporcionalne, integralne i diferencijalne koeficijente regulatora,
period obrade i opseg odstupanja (F11.07~F11.11).

F11.00 |Uklju¢enje PID regul.sa povrat.spregom |Opseg: 0,1 | 0 |
0:PID funkcija zatvor.petlje osposobljena

1:PID funkcija zatvor.petlje.onesposobljena

| F11.01 |Referentni kanal za PID regulator | Opseg: 0~7 | 0 |
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Digitalna postavka putem tastature
1:AIl ulaz 0-10V ili 4-20mA
2:Al2 analogni ulaz
3:EAII analog.ulaz (sa mog.proSirenjem)
4:EAI2 analog.ulaz (sa mog.proSirenjem)
Impulsni ulaz
Komunikacioni interfejs(Komunik.adresa : 1D00). Molimo konsult.
poglavlje koje se odnosi na Modbus konfiguraciju.
Rezervisano

Pored pomenutih metoda postavki, moguca je viSestepena postavka
PID regulatora. Koristedi viSe ulaza, moguce je postaviti

Napom. i O I
razli¢ite zadatke sa razli¢itim nivoima prioriteta.

F11.02 |Izbor kanala povratne sprege (feedback) |Opseg: 0~9 0

0:AIl analogni ulaz

1:AI2 analogni ulaz

2:EAI1 analog.ulaz (sa mog.proSirenjem)

3:EAI2 analog.ulaz (sa mog.proSirenjem)

4:AT1+AI2

5:Al1-Al2

6:Min {AIl, Al2}

7:Max {AIl, AI2}

8: Impulsni ulaz

9:Komunikac.feedback ( adresa je 1DOC, 4000 oznacava 10.00V)
F11.03 | Vreme filtera kanala post.PID reg. | Opseg: 0.00~50.00s [ 0.20s

F11.04 | Vreme filtera kanala obr.spr.PID r. | Opseg: 0.00~50.00s 0.10s
F11.05 | Vreme filtera izlaza PID regulatora | Opseg: 0.00~50.00s 0.10s

Dosta ¢esto signali postavke i povratne sprege imaju buku. Parametri F11.03 i
F11.04 su predvideni za smanjenje efekta ovih interferencija na PID regulator.
Duzim vremenom filtriranja se smanjuje efekat interferencija, ali se usporava
odgovor sistema (brzina). Sa manjom vredno$¢u vremena, poveéava se odgovor
sistema, ali se povecava efekat interferencija.

Vreme filtera izlaza PID regulatora je vreme filtracije izlazne frekvencije ili
obrtnog momenta Sto je veéa njeg.vrednost, pogorsava se odziv sistema.

F11.06 Postavka PID regul. putem tastature Opseg: 0.00 10.00V 1 dOV ‘

Ovom funkcijom je moguce postaviti PID postavke putem tastature.
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Kada je PID regulator ukljucen, postavkom vredn.1 u param. F18.14 Kada je PID regulator
ukljuden, postavkom vredn.1 u param.F18.14

¢e se povecati ili smanjiti , otherwise the keys ée se poveé.ili smanj.postavka
PID regulatora sa UP ili DOWN

Napom. aretasterima,invalid forusuprotnomadjusting referenceCetasteri inbitimonitoringneaktivni. mode.

F11.07 | Proporcional.koeficijent Kp Opseg: 0.000~6.5535 0.0500

F11.08 | Integralni koeficijent Ki Opseg: 0.000~6.5535 0.0500

F11.09 | Diferencijalni koeficijent Kd Opseg: 0.000~9.999 0.000

F11.10 | Period obrade T Opseg: 0.01~1.00s 0.10s

Sa povecanjem Kp se povecava brzina sistema (odgovor), ali moguce je stvaranje
oscilacija.

Ako se koristi samo koeficijent Kp, odstupanje neée biti u potpunosti
kompenzovano. Radi ove kompenzacije, potrebno je upotrebiti koeficijent Ki. U
prisustvu Kp i Ki, i odsustvu Kd, sistem ¢e biti konfigurisan kao PI regulator.
Period obrade T se odnosi na ciklus obrade veli¢ine povratne sprege. Izlazna
veli¢ina PID regulatora se izracunava jedanput za svaki period obrade. Pri vecoj
vrednosti ovog parametra, dobija se sporiji odgovor sistema.

| F11.11 |Granica odstupanja Opseg: 0.0~20.0% | 2.0% |

Ako je signal povratne sprege unutar specifik.granice odstupanja od postavke za
PID regulator (Sl. 7-39), proracun izlazne veli¢ine PID regulatora ¢e biti

zaustavljen. Ispravna postavka ovog parametra ¢e povecati tacnost i stabilnost
sistema.
f ]

Pov.spT )
Postavka | | Granica ofseta
4 -
T
'
Izl frekv.
T

S1 7 .20 H

foat
[ oo ot anCa-orstra ]

Napom.
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‘ F11.12 ‘Opseg diferencijacije PID regulat.  Opseg: 0.00~100.00% 0.10%

Kod PID regulatora dejstvo diferencijal.faktora je dosta znacajno, previsoka
vrednost moze voditi ka nestabilnosti sistema. Ovaj parametar je namenjen za
ogranicavanje vrednosti diferencijalnog faktora na izlazu PID regulatora.

| F11.13 |Logika PID regulatora Opseg: 0,1 | 0 |

Pozitivna logika. Kada se povecava vrednost postavke, povecava se
brzina motora.

Negativna logika. Kada se povec¢ava vrednost postavke, smanjuje se
brzina motora.

i Vred.nakon

konverz. &

Brzina

10—
Pozit.efekat _._'_'_,.,-'Pozit‘efekat

Negativ.efekat FF._._,..-'Ne gat.efekat

= Postavka

" Postavka
0 10V 0 10V

S1.7-40 Izlazna karakteristika S1.7-41 Karakt.povrat.sprege

F11.14 Karakteristika povratne sprege

Opseg: 0,1 0

Pozitivna karakteristika. Odnos izmedu zadate vrednosti i signala
povratne sprege je pozitivan

Negativna karakteristika. Odnos izmedu zadate veliCine i signala je
negativan.
Ovaj parametar se koristi za izmenu karakteristike signala povratne sprege. Nakon
ulaza u frekv.regulator kroz analogni ulaz, vrednosti pritiska koje daje senzor

povratne sprege se porede sa zadatom veli¢inom, nakon cega se podeSavaju u
skladu sa izbranom logikom (SI. 7-41).

F11.15 Gornja gran.frekvencije Opse.g: O.OOHZN'gzorn]a 50.00Hz
za PID regulator granica frekvencije

F11.16 Donja gran.frekvencije Opse.g: 0.00H2~g:0rn.|a 0.00Hz
za PID regulator granica frekvencije

Parametri F11.15 1 F11.16 su predvideni za ogranicavanje izlazne frekvencije PID
regulatora.

| F11.17 |Rad integralne kompon.PID regulatora | Opseg: 0,1 0 |

0: Iskljucenje integralnog koeficijenta, kada je razlika izmedu zadate veli¢ine
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i povratne sprege manja od veli€ine iskljucenja.(F11.18);

1: Iskljucenje integralnog koeficijenta se ne koristi.
Podesavanjem ovog parametra se moze izbe¢i saturacija integralne komponente
1 poboljsati odgovor sistema.

Vrednost isklju¢enja C 0 O o o

’ FI1L18 0 togralne PHJ) regfﬂmje Opseg: 0.0~100.0% ‘ 100.0%
Funkcija ovog parametra: integralna komponenta je isklju¢ena ukoliko je razlika
izmedu zadate vrednosti i signala povratne sprege veéa od ove vrednosti. U
suprotnom slucaju, integralni koeficijent je ukljucen. Sa ovim parametrom je
moguée podesavati brzinu odgovora sistema.

Frekvencija zadrzavanja Opseg: 0.00Hz~gornja

LI PID regulatora granica frekvencije e
Vreme rada na frekvenciji o M M

F11.20 zadrZavanja PID regulatora Opseg: 0.0~6000.0s 0.0s

Parametri zadrzav.frekvencije mogu omoguditi ubrzav.procesa postizanja stabil.

stanja sitema. Kada su ovi param.postavljeni, frekv.na izlazu PID regulatora ¢e se

povecavati do frekv.zadrzavanja. Kada se ona dostigne, izlaz.frekv.ce biti

zadrzana na ovom nivou za vreme postavljeno u param.F11.20. Nakon isteka tog

vremena, PID kontroler ¢e nastaviti sa izraunavanjem izlaz.frekvencije (S1.7-42)
A 1zlaz frekv.

Postav.frek. -

Vreme

Vreme zadrzavanja

S1.7-42 Postavlj.frekvencija i vreme zadrZavanja

E Ova funkcija ne radi ako je u parametrima F11.19 i
F11.20 N

om. postavljena vrednost 0.

F11.21 | Rad pri negativnoj postavljenoj Opseg: 0~2 2
vrednosti PID regulatora
Pri negat.vrednosti na izlazu PID regulatora, izlazna frekvencija
frekv.regulatora ¢e biti jednaka donjoj granici frekvencije.
1:Pri negat.vrednosti na izlazu PID regulatora, frekventni regulator ¢e
delovati na obrnuti smer obrtanja i posti¢i ¢e se obratna zadata frekvencija.
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Odreduje se na osnovu radne komande. Smer obrtanja motora

je odreden smerom komande.

Vrednogt poredenja se moZe videti u parametrima PID monitoringa.

a je pozitivna ako je postavlj.vrednost veca od Napom. vrednosti
signala povrat.sprege, i negativna je ako je postavljena
vrednost manja od vrednosti signala povratne sprege.

Maks.vrednost frekvencije
F11.22 | pri negativnoj
postavljenoj vrednosti

Opseg: 0.00Hz~gornja
granica frekvencije

50.00Hz

PID regulator je vrsta bipolarnog sistema. Postavkom F11.21 i F11.22 moze se
podesiti rad sa negat.vrednos$c¢u na izlazu PID regulatora (tj.da li ¢e smer obrtanja

biti obrnut.)

F11.23 |ViSestep.izbor 1 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.24 |ViSestep.izbor 2 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.25 |ViSestep.izbor 3 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.26 |ViSestep.izbor 4 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.27 |ViSestep.izbor 5 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.28 |ViSestep.izbor 6 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V_0.00V

F11.29 |ViSestep.izbor 7 postavke PID regul.

Opseg:

0.00~10.00V 0.00V

Uz 7 izvora postavki PID regulatora u parametru F11.01, moguce je definisati
dodatne izvore postavki u F11.23~F11.29, koji imaju visi prioritet.

ViSestepeni izbor postavke 17 se moze ukljuciti putem diskretnih ulaza. Detaljan
opis viSestepenog izbora postavke putem digitalnih ulaza je predstavljen u

parametrima F08.18~F08.25 sa funkcijama 19~21.

Formula za proratun: Postavka pritiska = F12.06

postavke/10.00V.

X ViSestepeni izbor

Upotrebom ove funkcije moguce je realizovati razliCite postavke za razliCite

konstantne pritiske.
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7.13 Grupa parametara za odrZavanje konst.pritiska vode: F12
F12.00 Izbor moda odrzavanja konst.pritiska

vode

Iskljucen.

Mod rada: jedan frekv.regulator-dve pumpe.

Izbor dodat. pulta za realizaciju moda jedan frekv.regul-dve pumpe.

Izbor dodat.pulta za realizaciju moda: jedan frekv.regul.-tri pumpe.

Izbor dodat.pulta za realizaciju moda: jedan frekv.regul.-Cetiri pumpe.

Izbor terminala frekv.regulatora Y1,Y2 za tajming izmene kontrole rada sa
dve pumpe. Kada je F12.00=5, F09.00=37, F09.01=3, ostvaruje se tajming izmene
kontrole rada izmedu dve pumpe, u svakom trenutku radi samo jedan motor,
vreme izmene je definisano parametrom F12.10. Kada je F12.10=0, nema izmene
kontrole, kada je F12.10=1 tokom startovanja se izvodi prebacivanje na pumpu
koja radi.
Ova funkcija se koristi za izbor razlicitih tipova modova odrzavanja konstantnog
pritiska vode. Da bi se upotrebljavao mod “jedan frekv.regul.-tri pumpe” i “jedan
frekv.regul.-Cetiri pumpe”, potrebno je upotrebiti dodatni pult za odrzavanje
konstantnog pritiska. Parametar F00.19 se mora postaviti na 2.

Opseg: 0~5 0

Kada se modifikuje parametar F12.00 sa 0 na neki od naved.modova , C-04,C-05
automatski dobijaju postavku za mod odrzav.konst.pritiska vode (ukljucujuci
displej zaustavljanja i rada).

/ Funkcija grupe 11 ée biti autom.aktivirana pri aktiviranju
funkcije odrzav.konst.pritiska.
Sa izuzetkom postavki parametara grupa F11 i F12 za povratnu
spregu, funkcija za Yi mora biti akitirana u F9 ako frekv.regulator
E. radi u modu “1 frekv.regul.-2 pumpe” bez dodatnog pulta.
Napom. | 3. Izlazni terminal Y4/DO treba da bude postavljen na Y4.
Kada jedan frekv.regulator kontroliSe jednu pumpu za
odrZav.konst.pritiska vode, parametar u F09.00~F09.03 (Y1~Y4)
se ne moZe postaviti na 37~38.

Opseg: 0.000~ gor.granica
senzora pritiska

Ovaj parametar definiSe postavljenu vrednost konstantnog pritiska u sistemu za
odrzavanje konst.pritiska. Izvori za postavnu tacku i povratnu spregu su postavljeni
uF11.011F11.02.

F12.01 |Postavka konst.pritiska 0.200Mpa
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Opseg: 0.00Hz~gornja

F12.02 | Min.frekv.za start moda A
granica frekv.

uspavanosti

30.00Hz

F12.03 | Vredn.pritiska za izlaz iz g[];)s: LU L) 0.150Mpa

moda uspavanosti

Funkcija uspavanosti se koristi radi uStede energije i pove¢.radnog veka motora i
pumpi. Uslovi aktiviranja uspavanog (sleep) moda: Funkcija se aktivira kada je
vrednost povrat.sprege u granicama odstupanja (F11.11) i trenutna frekv.je
jednaka ili manja od frekv.postavljene u param.F12.02 i ispunjenje ovih uslova
tokom vremena odlaganja sleep moda (F12.04). Frekvencija pri aktiv.ovog moda
¢e biti smanjena na 0 Hz.

Uslovi izlaska iz sleep moda: Funkcija se aktivira kada je vredn.povr.sprege ispod
nivoa postavlj.u param.F12.03 i odrzava se u vremenu postavlj.u param.F12.05
(vremensko odlaganje pre ukljucivanja sleep moda).

l F12.04 lVreme odlaganja sleep moda IOpseg: 0.0~6000.0s 0.0s

Ovaj parametar definise vreme tokom kojeg uslovi za aktlwra'nje moda
uspavanosti moraju biti ispunjeni radi aktivacije sleep moda.

Ako se tokom ovog vremena izmene parametri tako da prekinu da ispunj.uslove
za aktiv.sleep moda i vracaju na vrednosti za uslove aktiviranja, sistem ¢e ostati u
radnom stanju (sleep mod se nece aktivirati).

Sleep funkcija se onesposobljava kada je F12.04=0.

F12.05 | Vreme odlag.izlaska iz sleep moda | Opseg: 0.0~6000.0s 0.0s

Kada je sistem konst.pritiska u stanju uspavanosti, ako je vrednost pritiska
povratne sprege sistema manja od F12.11 kojim se definiS§e mod izlaska iz sleep
moda, sistem ¢e se aktivirati i iza¢i iz moda uspavanosti nakon vremena odlaganja
izlaska iz sleep moda.

Max.vred.pritiska pov.sprege . _
F12.06 v 7 o ) Opseg: 0.001~9.999Mpa (1.000Mpa

Ovaj parametar definiSe max.vrednost pritiska od senzora (ustanovlj.odnos
izmedu max.vrednosti pritiska i max.vrednosti na analognom ulazu). Postavka
ovog parametra moze korespondirati max.feedback pritisak i analogni feedback
signal od 10V ili 20mA.

Vrednost vi§ka pritiska na gornjoj granici
frekvencije ili nedostatak pritiska na donjoj

Opseg:
gran. frekvencije kako bi se ukljucile i iskljucile pseg o 1'0
dodatne pumpe. 0.1~100.0% &

F12.07

Parametar je namenjen za odred. vrednosti frekvencije ukljuc. i isklju¢. dodatnih
pumpi.Ako je izlazna frekvencija dostigla gor. granicu frekv. i vrednost povratne
sprege je manja od post. vrednosti za post.opseg (F12.07), uslov aktiviranja
dodatne pumpe je ispunjen.Ako je izl. frekv. dostigla dognju gran. frekvencije i
vredn. povrat. veze je veca od post. vredn. za post. opseg (F12.07), ispunjen je
dodatni uslov za isklju¢. pumpe.Ako F12.07 = 0.0% i dostize se gor. granica ili
donja gran. frekvencije i vredn povratne sprege jednaka postavci, aktivira se
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funkcija ukljucenja ili iskljucenja pomocéne pumpe, respektivno.

Vreme odlaganja pre ukljucenja/ . 0.2~
F12.08 e e Ay Opseg: 0.2~999.9s 5.0s

Ako je izlazna frekv.dostigla gornju granicu (F11.15), ali je pritisak nizi od
zadatog, po isteku vremena F12.08, sistem ¢e ukljuciti dodatnu pumpu.
Ako je izlazna frekv.dostigla donju granicu (F11.16), ali je pritisak visi od
zadatog, po isteku vremena F12.08 sistem ¢e iskljuciti dodatnu pumpu.

F12.09 | Vreme odlaganja elektromagnetnog Opseg: 0.1~10.0s 0.5s

This paranjetprekidacarefines the action delay time of |magnetic control conductor when

Ovaj parametar odreduje vremensko odlaganje uklju¢ivanja el.magn.prekidaca.

F12.10 |Interval automatskog Opseg: 0000 ~65535min| 0

By setting |prebacivanjathisparameter can avoid theJrust of motor when it’s not work Ipng time.

Postavka ovog param.omogucava izbegavanje kvara motora ili pumpe u situaciji
kad su duze vreme u isklju¢enom stanju. Frekv.regulator ¢e automatski prebaciti
pumpe iz operativnog moda u neaktivni (idle) mod, uzimajuéi u obzir interval
prebacivanja.

Ako je ovaj parametar 0000, automatska funkcija prebacivanja je onesposobljena.
Sistem ¢e izvesti jedno prebacivanje svaki put kada se sistem restartuje, ako je
ovaj parametar 0001. Ako je parametar vise od 0002, sistem ¢e izvoditi
automatsko prebacivanje u skladu sa intervalom prebacivanja.

F12.11 [Izbor moda izlaska iz sleep moda Opseg: 0,1 0

F12.12 |Koeficijent pritiska za izlaz iz sleep Opseg: 0.01~0.99 0.75
(uspavanog) moda

Kada je F12.11=0, pritisak sistema za izlaz.iz sleep moda je tacno odreden u
parametru F12.03.Kada je F12.11=1, pritisak sistema za izlaz iz sleep moda se
izraCunava prema formuli F12.12*F12.01

Vreme odlaganja pre ukljucenja/ . —
F12.13 isklju¢enja dodatnih pumpi Opseg:  0.2~999.9s 5.0s

Ako je izlazna frekv.iznad gornje granice (F11.15), ali pritisak jo§ nema
zahtev.vrednost, po isteku vremena F12.13, sistem ¢e ukljuciti dodatnu pumpu.
Ako je izlazna frekv.ispod donje granice (F11.16), ali pritisak jo§ nema
zahtev.vrednost, po isteku vremena F12.13 sistem ¢e iskljuciti dod.pumpu.

F12.14 |Rezervisano
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7.14 Grupa parametara moda plutajuée frekvencije
(traverse) i moda fiksirane duZine: F13

| F13.00 | Osposobljavanje moda plutajuce frekvencije [ Opseg: 0,1 | 0
0: Onesposobljen
1: Osposobljen

Opseg: cifra jedinica: 0,1
cifra desetica: 0,1
cifra stotina: 0,1
cifra hiljada: 0,1

F13.01 | Postavka rada u modu
plutajuce frekvencije

0000

Cifra jedinica: Ulaz u mod
Automatski. Frekv.regulator radi na zadatoj frekvenciji za mod ulaza u
mod plutajuce frekvencije, nakon izves.vremena ukljucuje mod plutaj.frekvencije.
Mod ukljucenja kroz ulazne terminale Prelaz na mod plutajuce frekvencije
se izvodi putem signala na ulaznim terminalima (Xi=X1~X8) sa funkcijom 56.
Mod se stopira i prelaz na postavlj.frekvenciju se izvodi kroz ulaz.terminal.
Cifra desetica: Izbor varijante rada moda plutajuce frekvencije na osnovu AW
frekvencije (promenljiva amplituda)
Promenljiva plutajuéa frekvencija. AW vrednost se menja sa
centralnom frekvencijom i stepen izmene je odreden parametrom F13.02.
Fiksirana plutajuéa frekvencija. AW vrednost je odredena gornjom
granicom frekvencije i parametrom F13.02.
Napomena: Centralna frekvencija moda plutajuce frekvencije je odredena vrednoséu
osnovne frekvencije.
Cifra stotina: Mod restartovanja
Restartovanje od startne pozicije.
Restartovanje od stop stanja.
Cifra hiljada: Cuvanje stanja pri iskljuenju napajanja.
Ova funkcija je aktivna kada je mod restartovanja aktiviran iz stop stanja.
Nema ¢uvanja
Cuvanje

Tokom rada u modu plutaj.frekvencije, kanal za postavku
@ centralne frekv.je definisan u param.F01.06. U ovom modu,

vremena ubrzav.i usporav.su odredena samo vremenom ciklusa
Napom. | moda plutaj.frekvencije (F13.04) i vrednoscu central.frekvencije.

F13.02 | Amplituda izmene frekvencije u Opseg: 0.0~50.0% 10.0%
modu plutajuée frekvencije
Promenljiva plutajuca frekvencija: AW= Centralna frekvencija xF13.02
Fiksirana plutaj.frekvencija: AW=Gornja gran.frekvencije xF13.02

180



7 Detaljna specifikacija funkcija

Operativna plutajuca frekvencija je ogranic¢ena gornjom i donjom
granicom frekvencije. Nepravilna postavka frekvencije ¢e voditi

Napom. | ka abnormalnom radu sa plutajucom frekvencijom.

‘ F13.03 ‘Velié.skoka frekv.u modu plutaj.frekv. ‘Opseg:0.0~50.0% ?.0%

Ako je F13.03=0, nema skoka frekvencije, vid.SI. 7-43.

F13.04 Vreme ciklusa u modu plutaj.frekvenc. L)pseg:O.l 999.9s L0.0S
F13.04 definiSe kompletan ciklus “traverse”
operacije, koja ukljucuje procese

. ~ A

F13.05 |Uvecanja i smanjenja frekvencije. %’ksleugs?rgvegga‘; 7 50.0%
Vreme blagog povecanja i smanjenja
frekv.u modu plutajuée frekvencije
Vreme blagog povecanja frekvencije=F13.04xF13.05 (s), vreme blagog smanjenja
frekvencije= F13.04%x(1-F13.05)(s).
Molimo Konsult.SI.7-43 | ‘

Opseg:0.00~400.00Hz

F13.06 Frekv.ulaza u mod plutaj.frekvenc. 0.00Hz
Parametar F13.06 odreduje frekvenciju koju frekv.regulator mora da postigne
da bi se aktivirao mod plutajuce frekvencije.
F13.07 Vreme odlaganja pre ulaska u mod
" |plutajuée frekvencije
F13.07 definiSe vreme rada na frekvenciji ulaza u modu plutajuce frekv. Funkcija
je aktivna pri automatskom startu moda plutajuce frekvencije. Ako je na
raspolaganju manuelni start, F13.07 je onesposobljen.

Opseg:0.0~6000.0s [0.0s

Molimo konsulg S1.7-43.
Hz Operat.frekv,
Amplit.prom. frekv.
Gornja gran.frek ‘/ o 7rﬁl/“i i L
T
Centralna freky i /f V/ - \J
Donja gran.frekv A / \
Frekv.ulaza. // Frekv.skokh \
al’ =AW*F13 0] \
J/
Vi¥me t
Ubtzav. “Ttaverse odfaganja Vr _E_le porasta Uspdrav.
‘ vreme=F13.07 Traverse ciklus prema vrem.uspor.

Run komanda
. ij o S e mod)

Stop komanda
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Opseg: 0~65535

F13.08 |Postavka duZine 0
(m\cm\mm)

F13.09 |Broj impulsa po obrtaju Opseg: 1~10000 1

F13.10 |Obim osovine Opseg: 0.01~655.35¢cm 10.00cm

F13.11 |Procenat preostale duzine |hce0. (.00%~100.00% | 0.00%

F13.12 |Koeficijent korekcije duZine |00, 0.001~10.000 1.000

Zadata duzina, trenutna duZina i broj impulsa po obrtaju se koriste za postavku moda
fiksirane duzine. Trenutna duZzina se izraCunava iz broja impulsa primljenih na

ulaznom terminalu Xi (i=1--8), postavkom funkcije koda 62 za Xi (funkcija
izracunavanja duzine). Trenutna duzina=(broj impulsa xF13.10xF13.12)/ F13.09.

Kada je trenutna snimljena duzina (F00.02 = 39)>postavljena duzina(F13.08), nakon
vremena definisanog parametrom F13.07, signal "postizanja duZine" moze biti odat
preko Yiiizlaznog relejnog terminala u trajanju od 0.5 sekundi.

Kada je procenat preostale duzine < F13.11, frekv.regulator ¢e raditi na frekvenciji
definisanoj parametrom F13.06 sve do postizanja duzine. Pomocu ove funkcije se
moze spreciti prekoracenje stopa i povec.preciznosti kontrole fiksirane duZzine.
Kada je ovaj parametar jednak 0.00% funkcija je nevazeca. (Funkcija je vazeca
samo kada je trenut.frekvencija primarno pomocna).

Ako F00.02=39, trenutna duZina se moZe posmatrati kroz C-01.
Funkcija proracuna brzine je na raspolaganju u V/F Kkontroli i
vektorskoj kontroli.

2) Upotrebom X8 porta kao ulaza proracuna fiksirane duZine,
max.ulazna vrednost je 4K. Upotrebom X1~X7 portova,
max.ulazna vrednost je SOHz .

Cifra jedinica: Rezervisano
Aktivnost pri dostizanju | Cifra desetica: 0. 1. 2
zadate duZzine Cifra stotina: 0. 1. 2 0000

Cifra hiljada: 0. 1. 2

F13.13

Cifra jedinica: Rezervisano
Cifra desetica: Postavka jedinica duzine
metar (m)
centimetar (cm)
milimetar (mm)
Cifra hiljada: Aktivnost pri dostizanju zadate duzine
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Nastavak rada

Stop u skladu sa izabranim stop modom

Obnavljanje kontrole duZine

Cifra hiljada: Programsko resetovanje duzine (moze i putem komunikac.)

Nije osposobljen

Trenutna duZina je postavljena na 0

I trenutna i ukupna duZina su postavljene na 0
Cifrom desetice u parametru F13.13 se odreduje jedinica duzine za param. F13.08,
0=m, l=cm, 2=mm. Prema zahtevima procesa, izbor razli¢itih jedinica moze
povecati preciznost kontrole fiksne duzine.
Cifrom stotina u F13.13 se odred. aktivnost frekv.regulatora pri dostizanju duzine. 0
Nastavak rada, 1 = Stop prema izabr.stop modu, 2 = Obnavlj.kontrole duZzine.
Kada je izabrano 2, frekvencija ¢e se smanjiti na 0 i nastavi¢e se u slede¢cem
fiks.vremenu nakon vremena definisanog parametrom F13.04. Ova funkcija je
efikasna samo kada je frekvencija glavna pomoéna referenca, npr.jogging, PLC,
PID. Funkcija je na raspolaganju samo kada je referenca viSeg prioriteta nevazeca.
Cifra hiljada u F13.13: kompjuter moZze izmeniti trenutnu duzinu i ukupnu duzinu
izmenom cifre hiljada u F13.13. Kada su ciftre jedinica, desetica i hiljada u F13.13
bile 1,1,0, tada F13.13 treba da se postavi na 0x1110 ili 0x2110. Kada je vazeéi
multifunkcionalni ulazni terminal br.63, i trenutna i ukupuna duzina su resetovane
na 0.

Ciira JEulii.Z Us 1

Cifra deset.: 0. 1 011
Cifra hiljada: 0. 1

Fl13.14 Kontrola ¢uvanja trenutne duZine

Cifra jedinica: Prilikom stopa
0: Automatsko resetovanje trenutne duzine
Trenutna snimljena duzina je autom.resetovana prilikom iskljucenja.
1: Cuvanje dostignute vrednosti
Trenutna snimljena duzina ostaje nepromenjena tokom iskljucenja.
Cifra desetica: Prilikom iskljucenja napajanja.

Nema ¢uvanja

Cuvanje
Ovim ciframa se kontroliSe funkcija cuvanja trenutne duzine pri iskljucenju,
bice sacuvana ukupna duzina.
Cifra stotina: Izracunavanje duzine pri iskljucivanju

DuZina se ne izraunava

DuZina se izratunava
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Kada je ova cifra 1, modul za izra¢unavanje duzine automatski izracunava duzinu
prema spoljnom impulsu kada se frekventni regulator iskljuci.

7.15 Grupa parametara vektorske kontrole: F14

| F14.00 |Izbor kontrole brzine/obrtnog momenta |Opseg: 0,1 | 0

Kontrola brzine

Kontrola obrt.momenta (postavka je u funkciji ako je F00.24= 1 ili 2).
Ako je mod kontrole motora vektorska kontrola sa ili bez senzora povratne sprege
(enkoder), korisnik moze izabrati kontrolu obrtnog momenta ili kontrolu brzine u
param.F14.00. Takode je moguce izabrati ove kontrolne modove putem
multifunkcionalnog terminala sa funkcijom br.65.

T el o
e Ty I
Freor [yrems egae e Done[Opg 00 ToRs | vonns
Fr4s T | et san

U parametrima F14.01 - F14.05, postavljaju se proporcionalni i integralni
koeficijent petlje brzine u modu vektorske kontrole; oni uti¢i na karakteristiku
odgovora sistema.

Odgovor sistema se povecava sa povecanjem proroprcionalnog koeficijenta i
smanjenjem integralnog koeficijenta. Medutim, ako je proporc.koeficijent
previsok ili integralni koefic.prenizak, sistem ¢e raditi sa fluktuacijama.
Predlazemo slede¢i nacin postavke:

Ako fabricke postavke koeficijenata ne obezbeduju dovoljan odgovor sistema,
potrebno je podesiti ove koeficijente. Postavka zapocinje od fabri¢kih postavki.
Pre svega, povecavajte proporc.koeficijent sve dok sistem ostaje stabilan. Nakon
postavke proporc.koeficijenta, izvedite postavku integralnog koeficijenta.
Parametri deluju u modu vektorske kontrole (sa ili bez senzora), ne deluju u V/F
kontroli.

Koefic.stabilizacije generisane Opseg: 0~50 (Ako

1KLY energije pri niskoj frekvenciji je F00.24=1 ili 2)

25

Ako se motor kontroliSe putem frekv.regulatora u modu vektorske kontrole sa
niskom izlaznom frekvencijom, ovaj parametar se mora pravilno postaviti.
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Na primer, frekventni regulator ¢e nestabilno raditi ukoliko se opterecenje
postepeno smanjuje. Povecanjem parametra F14.06 ¢e se povecati stabilnost
sistema.

F14.07 Proporcional.koeficijent petlje [Opseg: 1~500(Ako je 70
. struje F00.24=1 ili 2)
. - . . |Opseg: 0.1~100.0ms(Ako
F14.08 | Vreme integracije petlje struje je F00.24=1 ili 2) 4.gm

F14.07 F14.08 su koeficijenti PI regulatora za petlju struje.

Odgovor sistema kontrole obrtnog momenta se moze povecati sa povecanjem
proporcion.koeficijenta ili umanjenjem vremena integracije Ti.

Stabilnost sistema se povecava sa smanjenjem proporcionalnog koeficijenta P i
povecanjem vremena integracije Ti.

U opstem slucaju, gornje parametre nije potrebno menjati.

Max.struja motora za ogran. |Opseg: 0~250.0% (Ako je o
F14.09 | ;5 erativ.obrt.momenta F00.24=1 2 3) L0
Max.struja za ograni¢avanje [Opseg: 0~250.0% (Ako je
F14.10 | 1 okionog obrt.momenta F00.24=1 ili 2) 160.0%

Grani¢.vrednosti obrt.momenta za ubrzavanje i obrt.mom.za kocenje su odredeni
opsegom obrt.momenta na izlazu petlje struja. Povecanje ovih parametara je
potrebno za sisteme sa brzim ubrzavanjem i usporavanjem. Ako su vrednosti
parametara previsoke, frekv.regulator ¢e emitovati gresku prekomerne struje.

U modu kontrole obrt.momenta, izlazni obrt.moment se takode odrzava u okviru
ovih grani¢nih vrednosti.

Koeficijent slabljenja

Opseg: 20.0~100.0% (Ako
F14.11 |magnetnog fluksa je F00.24=1 ili 2) 80.0%

Minim.vrednost magnetnog | Opseg: 10.0~80.0% (Ako

FI412 | quksa je F00.24=1 il 2)

10.0%

Parametri F14.11, F14.12 se koriste za korekciju karakteristike slabljenja polja.
Korekcija ove karakteristike moze omoguciti povecanje tacnosti kontrole brzine.
Minim.vrednost magnetnog fluksa postavlja vrednost magnet.fluksa pri
maksimalnom slabljenju. F14.12 se koristi u proratunima samo za mod
vektorskog upravljanja sa povratnom spregom .

Opseg: cifra jedinica: 0~8

cifra desetica :0~8 000
cifra stotina: 0~8

Izbor kanala za postavku

HELE obrtnog momenta

Cifra jedinica: Izbor kanala za postavku obrt.momenta
0: Digitalna postavka
1:Analog.ulaz AI1 (0-10V ili 4-20mA odgovaraju 0~200.0% naziv. obrt.

momenta struje motora)
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2:Analogni ulaz AI2

3: Ulazni terminali sa UP/DOWN funkcijama

4:Komunikac.interfejs (komunik.adresa: 1D01) . (0~10000 odgovara 0~200.0%
naziv.obrt.momenta struje motora )

5:Analog.ulaz EAI1 (proSiren)
6:Analog.ulaz EAI2 (proSiren)
Ulaz.terminal X8 u funkec.brojanja impulsa (potreb.izvesti odgov.postavke X8)
Ulaz.terminal X8 u PWM funkciji (potreb.izvesti odgov.postavke X8)
Opseg gornjih kanala od minim.do max.vrednosti odgovara 0.0~200% naziv.
obrt.momenta struje motora.
Cifra desetica: Izbor kanala granice struje obrt.momenta
Digitalna postavka (odredena param. F14.09)
Postavka analog.ulaza AIl
Postavka analog.ulaza AI2
Postavka ulaz.terminala sa UP/DOWN funkcijama
Rezervisano
Postavka analog.ulaza EAI1 (Vazi prosiren)
Postavka analog.ulaza EAI2 (Vazi prosiren)
Postavka ulaz.terminala X8 sa funkec.brojanja
impulsa (potrebno izvesti odgov.postavka X8)
Postavka ulaz.terminala X8 u PWM funkciji
(potrebno je izvesti odgov.postavke X8)
Napom.: Maksimum vrednosti kanala 1~ 8 odgovara F14.09
Cifra stotina: Izbor kanala granice obrt.momenta kocenja
Digitalna postavka (Odredena sa F14.10)
Postavka analog.ulaza AIl1
Postavka analog.ulaza AI2
Postavka ulaz.terminala sa UP/DOWN funkcijama
Rezervisano
Postavka analog.ulaza EAI1 (Vazi prosiren)
Postavka analog.ulaza EAI2 (Vazi prosiren)
Postavka ul.term.X8 sa funke.brojanja
impulsa (potrebno je izvesti odgov.postavke X8)
Postavka ul.term.X8 u PWM funkciji
(potrebno je izvesti odgov.postavke X8)
Napom.: Max.vrednost kanala 1 ~ 8 odgovara parametru F14.10
Kada se grani¢na vrednost obrtnog momenta modifikuje putem komunikacije, kanal
obrtnog momenta mora biti postavljen na digitalnu postavku (cifre desetica ili stotina

su 0). OgraniCenje obrt.momenta se moze izvesti direktno modifikov.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

parametara F14.09 ili F14.10 putem komunikacije. Funkcije ¢uvanja podataka u
slucaju iskljucenja ili prekida napajanja su pod uticajem parametara F01.03 =3 i
F01.05 = 00 kada je podeSen terminal sa UP/DOWN funkcijama. Pomenute
parametre je potrebno podesiti F01.03=3 1 F01.05=00.

| F14.14 |P0stavka polariteta obrt.momenta | Opseg: 0000~—~2112 | 00 |

Cifra jedinica: Polaritet referentnog obrt.momenta
Pozitivan
Negativan
Definisan putem komande. Kada je F14.13=2, i cifra desetica u
F00.20 jednaka 0, smer obrt.momenta je odreden polaritetom AI2.
Cifra desetica: Polaritet kompenzacije obrt.momenta
Isti smer kao refer.obrtni moment
Suprotan smer od smera refer.obrt.momenta
Cifra stotina: F14.21 kompenz.oslabljena kada je motor zakljucao rotor
NevazZeca
Vazefa. Ova funkcija sprecava klizanje kaiSa usled toga S§to je
kompenzacija niskih frekv.F14.21 postavljena suvise velika i motor
zakljucao rotor.
Cifra hiljada: Funkcija anti-reverse kontrole obrtnog momenta
NevazZeca
Anti-reverse funkcija neprekidno aktivna
Anti-reverse funkcija osposobljena pri startu. Samo startni moment ima
anti-reverse funkciju.
Parametar F14.14 definiSe logiku kompenzacije obrtnog momenta i logiku
postavke. Pri izboru za kanal postavke jednog od ulaza AI2, EAIl, EAI2, i pri
postavci bipolarnog nacina njihovog rada (-10V...10V), pravac momenta se
odreduje znakom sa tih ulaza. Takode pod ovim uslovima, cifra jedinica u
parametru F14.14 ne funkcioniSe. Moguce je promeniti pravac obrtnog momenta
pomocu multifunkcionalnog dugmeta.

Opseg:0.0~200.0%
(ako F00.24=1 ili 2)
Ako je F14.13=0, vrednost obrt.momenta se postavlja u F14.15. Vrednost od
100.0% odgovara momentu pri naziv.struji motora. Kada je motor u modu
slabljenja polja, stvarni obrt.moment ¢e se smanjiti. U modu digitalne postavke
obrt.momenta, vrednost se moze menjati pom.UP i DOWN tastera.

F14.15 |Digitalna postavka obrt.momenta 0.0%

Kanal ogranic.frekvencije za forward . O~
F14.16 obrtanje u modu kontrole obrt.momenta Opseg: 0~8 0

187



7 Detaljna specifikacija funkcija

0: Digitalna postavka

1:Postavka AIl analog.ulaza

2:Postavka AI2 analog.ulaza

Ulazni terminali sa funkcijama UP/DOWN
Komunikaciona postavka(komunik.adresa: 1D0A).

5:Postavka EAIl analog.ulaza (prosir.)

6:Postavka EAI2 analog.ulaza (prosir.)

Post.ulaz.terminala X8 sa funkc.brojanja impulsa (potreb.postavke X8)
Post.ulaz.terminala X8 sa PWM funke. (potreb.postavka X8)

Kada se obezbeduje pozitivan obrtni moment, ako je obrt.moment
opterecenja manji od izlaznog obrt.momenta, brzina rotacije motora ¢e se
povecavati u forward smeru neprekidno do grani¢ne vrednosti frekvencije
definisane sa (F14.16),kako bi se izbeglo bezanje motora.

Kanal ograni¢.frekvencije za reverse .
F14.17 : Opseg: 0—~8
obrtanje u modu kontrole obrt.momenta _— 0

0: Digitalna postavka
1:Postavka analog.ulaza AIl1
2:Postavka analog.ulaza AI2
Ulaz.terminal sa UP/DOWN funke.
Komunikac.postavka(komunikac.adresa: 1D0B).
5:Post.analog.ulaza EAI1 (prosir.)
6:Post.analog.ulaza EAI2 (prosir.)
Post.ulaz.terminala X8 sa funkc.brojanja impulsa (potreb.postavke X8)
Post.ulaz.terminala X8 sa PWM funke.(potreb.postavke X8).
Kada se obezbeduje negativan obrtni moment, ako je obrt.moment opterecenja
manji od izlaznog obrt.momenta, brzina rotacije motora ¢e se povecavati u reverse
smeru neprekidno do grani¢ne vrednosti frekvencije definisane sa (F14.17),kako
bi se izbeglo bezanje motora.

Post.ogr anié.fre.kvenc. U |Opseg:0.00Hz~ gor.gran.freky.
F14.18 |forward obrtanju u modu (Ako je F00.24=1 ili 2) 50.00

kontrole obr.momenta Hz

Post.ogranic.frekvenc. u

. Opseg:0.00Hz~ gor.gran.frekv.
F14.19 [reverse obrtanju umodu (pn0 50 440 2) 50.00

kontrole obr.momenta Hz

Kada je F14.16=0, F14.17=0, vezane granic.frekvencije pozit.i negat.obrtnog
momenta se potvrduju parametrima F14.18 1 F14.19.

F14.20 Vreme ubrzav./usporav.u Opseg: 0.000~60.000s

modu kontrole obrt.mom. (vazi za F00.24=1 ili 2) L
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Zadati obrt.moment ¢e biti dostignut u vremenu ubrzav.i usporav.u parametru
F14.20. Odgovar.vrednost parametra omoguc.izbegavanje vibracija motora pri
skokovitoj izmeni veli¢ine zadatog obrt.momenta.

Opseg: 0.0~100.0%

(vaZi za F00.24=1 oili 2) il

F14.21 |Kompenzacija obrt.momenta

Cifra jedinica u F14.14 1 F14.21 definiSe polaritet i ofset kompenzacije
obrt.momenta. U slucaju znatnih sniZzenja obrt.momenta usled mehan.gubitaka u
motoru, neophodno je postaviti ovaj parametar. 100% vrednosti ovog parametra
odgovara naziv.struji momenta motora. Kada je refer.obrt.moment manji za 1.1%
od nazivnog obrt.momenta, vrednost kompenzacije obrt.momenta definisana u
F14.21 je nevazeca.

Koeficijent pojacanja Opseg: 50.0~150.0% o
L) pozitivnog obrt.momenta ( vazi za F00.24=1 ili 2) B2
Koeficijent pojacanja Opseg: 50.0~150.0%
L negativnog obrt.momenta (vazi za F00.24=1 ili 2) 100.0%

Ako se vredn.pozitivnog izlaznog obrt.momenta ne podudara sa postavljenom
vrednos¢u obrt.momenta, potrebno je podesiti velicinu koeficijenta pojacanja u
parametru F14.22.

Ako se vredn.negativnog izlaz.obrt.momenta ne podudara sa postavlj.vrednoséu
obrt.momenta, potrebno je podesiti veli¢inu koeficijenta pojacanja u parametru
F14.23.

Opseg: 0.0~300.0%

(vaZi za F00.24=1 ili 2) D2

F14.24 |Koefic.ko¢enja poljem

U modu kontrole brzine sa ili bez povratne sprege, povecanje jacine polja moze
voditi ka prebrzom zaustavljanju motora. Energija koja se generiSe u procesu
kocenja poljem ¢e biti oslobodena kao toplota. Ovo moze dovesti do pregrevanja
motora. Potrebno je pratiti temperaturu motora i, ukoliko je potrebno, smanjiti
vrednost u ovom parametru. Ako je tokom procesa kocenja poljem data komanda
starta, proces kocCenja ¢e biti prekinut i motor ¢e ubrzavati do zadate frekvencije.
Ukoliko se koristi ko€ioni otpornik, potrebno je iskljuciti funkciju kocenja poljem.

F14.25 Vreme pre-magnetizacije pre starta | Opseg: 0.1~3.0

) (vazi za F00.24=1)
U SVC modu kontrole, smanjenjem vrednosti F14.25 ¢e se skratiti vreme pre
starta motora, ¢ime se postize performansa brzog starta.

0.5

F14.26 Proporc.koeficijent petlje brzine |Opseg: 0.010~6.000

(vaii za F00.24=3) 0.500

Vreme integracije petlje brzine |Opseg: 0.010~9.999

F14.27 (vazi za F00.24=3)

0.360
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Postavke parametara F14.26 i F14.27 ¢e izmeniti karakteristiku odgovora u modu
vektorske kontrole.

Koeficijent stabilizacije Opseg: 10~300 (vazi za
L motora F00.24=3) 100
Kada motor vibrira, povecajte vrednost parametra F14.28 radi smanjenja vibracija.
Koeficijent smanjenja Opseg:100.0~130.0% 0
FI14.29 |vibracija (vaZi za F00.24=3) 100.0%

Kompenzacija=0 ako je F14.29=100%. Previsoka vrednost ovog parametra ée
voditi ka prekomernoj struji prilikom starta motora.

F14.30 Granic.frekv.kompenzacije |Opseg: 0.00Hz~gor.gran.

obrtnog momenta frekv.(vaZi za F00.24=1,2)| 20-00HZ

Ako je izlazna frekvencija viSa od vrednosti F14.30, kompenzacija momenta
postavljena u F14.21 ¢e biti=0. Uz to, stvarna kompenzacija momenta ¢e se
linearno smanjivati od 0 Hz do F14.30.

7.16 Grupa parametara motora: F15

F15.00 [ Rezervisano
F15.01 Naziv.snaga asinhronog Opseg: 0.1~6553.5KW Zay. od
motora tipa
F15.02 Naziv.napon asinhronog Opseg: 1~690V Za'v.od
motora tipa
F15.03 Naziv.struja asinhronog Opseg: 0.1~6553.5A Zav..od
motora tipa
F15.04 Naziv.frekvencija asinhr. Opseg: 0.00~600.00Hz Za'v.od
motora tipa
F15.05 Naziv.brzina asinhronog Opseg: 0~60000r/min Za'v.od
motora tipa
F15.06 Broj polova asinhronog Opseg: 1~7 2
motora

Postavite ove parametre u skladu sa naziv.plo¢icom motora, bez obzira na to koji
je mod kontrole postavljen, u suprotnom to moze voditi na nenormalnom radu.
Za bolju kontrolu (i V/F i vektorsku) potrebno je izvesti automatsku postavku.
Ispravnost automatske postavke ¢e zavisiti od ispravnosti unetih vrednosti u ovim
parametrima.

Opseg: 0.001~65.535Q(AC
Otpornost statora
. snaga motora<<7.SKW) Zav.od
FI3.07 | asinhron.motora Opseg: 0.0001~6.55350(AC| tipa
snaga motora=7.5KW)
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Opseg: 0.001~65.535Q(AC
Otpornost rotora
x snaga motora<<7.SKW) Zav.od
F15.08 | asinhr.motora Opseg: 0.0001—6.55350(AC | tipa
snaga motora=7.5K'W)
Opseg: 0.01~655.35mH(AC
Induktivna
. snaga motora<<7.SKW) Zav.od
FIS.09 | otpornost curenja |G 0.001~65.535mH (AC| tipa
snaga motora=7.5K'W)
Opseg: 0.1~6553.5mH (AC
Uzajamna
. . snaga motora<<7.SKW) Zav.od
e L R Opseg: 0.01~655.35mH (AC tipa
motora
snaga motora=7.5KW)
No-load struja Zav.od
F15.11 | asinhr.motora Opseg: 0.01~655.35A a‘t]i(;)a

F15.07~F15.11 su parametri asinhr.motora koji nisu naznaceni na naziv.plo€ici
motora, oni se odreduju u procesu automatske postavke. Za ostvarenje kontrole
visokog kvaliteta, potrebno je ukloniti optere¢enje sa osovine motora i startovati
automat.podesavanje sa obrtanjem. Za asinhr.motore koji se ne mogu iskljuciti od
optereéenja, postavite ove vrednosti manuelnim putem ili izaberite
autom.postavku bez obrtanja. Drugi nain je postavka parametra F15.01 i
upotreba fabrickih postavki param.F15.02~F15.11. Izborom razli¢.tipova
optereéenja P ili G, vrednosti parametara F15.02~F15.11 ¢e se takode izmeniti.

F15.12
= Rezervisano
F15.18
| F15.19 |Aut0matska postavka motora Opseg: 0~3 | 0

Nema aktivnosti

Automatska postavka bez obrtanja rotora
Automatsko podesavanje motora bez obrtanja rotora se koristi u slucajevima kada
nije mogucée iskljucivanje optereéenja ili je ono komplikovano. Pre starta automat.
podesavanja, potrebno je uneti vrednosti sa naziv.plo¢ice motora u parametre
F15.01-F15.06. Postavite F15.19 na vrednost 1 i pritisnite za povratak u
mod monitoringa, zatim pritisnite @ za start automat.podesavanja, na
operat.pultu ¢e se prikazati “tune” ¢ime se signalizuje da je automatska postavka u
toku. Nakon zavrSetka autom.podeSavanja bez obrtanja rotora, frekv.regulator Ce.
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automatski iza¢i iz autom.moda postavke i dodeliti parametre F15.07-F15.09.
Automat.podeSavanje bez obrtanja ne odreduje vrednost no-load struje i
induktivne otpornosti curenja. Korisnik moze nezavisno postaviti te vrednosti na
osnovu fabri¢.planova izrade motora ili na osnovu izvestaja o testovima motora.
Za zaustavljanje automatskog podeSavanja bez obrtanja, pritisnite @ taster.

2: Automatska postavka motora sa obrtanjem rotora
Automatsko podeSavanje sa obrtanjem rotora je moguce ukoliko nema opterecenja
ili je opterecenje manje od 30% od naziv.optereéenja motora ili kada je inerciono
optereéenje malo. Preciznije vrednosti parametara ¢e se dobiti tokom no-load ili u
odsustvu opterecenja.

Values on the motor’s nameplate should be input correctly before slarmg auto-

Pre starta autom.postavke, potrebno je uneti vrednosti sa naziv.plo¢ice motora u

tuning(F15.01-F15.06).Set F15.19 as 2 and press back'to monitoring

parametrima F15.01-F15.06. Postavite parametar F15.19 na vredn.2 i pritisnite
mode, t} ress RUX to start auto-tuning which with a “tune” symbol On/ﬁih

keyboardtaste PWhen zarotationpovrataksettingnamodaftermonitoringa,themotorlinakoneisconnected, togapritisnitethe magor rup$

" heloadé

intasterthe zawrongstart direct Negativepodesavanja,forthe nadeviceoprator.pul seis pojavitlargerin, tune“thecurrentsto

direction)éesignalizirati.Y oudacanje u settokuFO01

ka. 161 it kadigit. to Irunning reverse direction

rotation! Setkatuning. Tt keFO1.16setti kenedsa toobrtanj lyrotora,

regulatorsetting.

ok PSR L

¢e Afautomatskier-tuning,iza¢iizthemodaDrivepodes i} I

iautomaticallyvre i i dthed dF15.07 do

Fl 5 11. Za zaustavljanje automatske postavke sa obrtan]em rotora, pritisnite taster
va f the stator’s resist rotor’s the leakage induct

urrent and mutual inductive reactance will be saved in F15.07-F15.11.
During the process of auto-tuning, any abnormal please press to stop
auto-tuning.

3: Rezervisano

F15.20
Rezervisano
F15.22

7.17 Grupa parametara povratne sprege enkodera: F16

| F16.00 |K0ntrola nulte brzine |Opseg:0,1 0

Osposobljavanje kontrole nulte brzine

0: NevaZeca

1: Vazeéa
Kada je F16.00=1 ili je vaze¢a funkcija terminala 67, pod uslovom da nema
komande za start i brzina motora je manja od donje granica F01.12, frekventni
regulator je u stanju kontrole nulte brzine.
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| F16.01 |Rezolucija enkodera Opseg: 0~10000 1024 |

Ovaj parametar mora odgovarati rezoluciji enkodera instaliranog na motoru, u
suprotnom ¢e do¢i do razlike izmedu stvarne brzine i brzine prikazane na displeju.

F16.02 (Smer enkodera Opseg: cifra jedinica:0,1 00
Units | digit: Phase sequence of AB phase cifra desetica:0~3
Forward (napred)

Reverse (obratno)
Cifra desetica: Postavka tacke pozicioniranja i smera traZenja pozicije

TraZenje pozicije u skladu sa komandom smera.

TraZenje pozicije u forward smeru

TraZenje pozicije u reverse smeru.

TraZenje pozicije u slu¢ajnom smeru.
Gore navedeni parametri odreduju broj impulsa po obrtaju enkodera i poredak AB
signala. Nepravilno definisana sekvenca signala ¢e rezultirati greSkom
prekomerne struje.

Odnos reduktora za impulse

F16.03 enkodera

Opseg: 0.001~60.000 1.000

Ovaj parametar se koristi za korigovanje stvarne vrednosti brzine motora ako
enkoder nije postavljen na osovinu motora. Npr., ako je enkoder postavljen na
reduktor sa odnosom 10:1, potrebno je postaviti F16.02 na 10.000 radi dobijanja
tacne vrednosti izmerene brzine. Iz razloga §to je enkoder postavljen na osovinu
motora najceS¢e u modu vektorskog upravljanja sa povratnom spregom, to nema
potrebe za promenom vrednosti datog prametra.

| F16.04

Koeficijent filtracije enkodera Opseg: 5~100 | 15 |

Ponekad pri jakim interferencijama, povecanje vrednosti F14.06 ¢e oslabiti
vibracije motora usled interferencija u signalu enkodera. U isto vreme, prevelika
ili premala vredn.param.F16.04 ¢e rezultirati vibracijama sistema.

Pored ispravnih vrednosti u param.grupe F16, takode su potrebne
ispravne vredn.parametra F00.19 za normalan rad u modu

Napom.
vektorske kontrole sa povratnom spregom.
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F16.05 | Kontrolni mod pozicije Opseg: 0—~4 0

0:Kontrola pozicije nevazeéa

1:Mod pozicioniranja tacke

2:Mod pozicioniranja prvobitne tacke

3~4:Rezervisano
Kada je parametar F16.05=1, vaze¢i je multifunkc.ulazni terminal br.66,
frekv.regulator je pozicioniran pod uglom definisanim param.F16.12 u skladu sa
modom traZenja pozicije defin.ciframa desetica u F16.02. U modu pozicioniranja
tacke, u slucaju gubitka Z impulsa, frekv.regulator ¢e alarmirati gresku E-40.
Kada je parametar F16.05=2, vaze¢i je multifunkc.ulazni terminal br.69, ako je
data non-jog komanda, motor ¢e se pokrenuti na prvobitnu lokaciju koju je
zabelezio sistem. Originalna lokacija se moze odrediti pomocu funkcije terminala
68 ili pri prvom ukljucenju.

F16.06 | Max-frekvencija kontrole 1,000 0.01~100.00Hz | 30.00Hz
pozicije
F16.07 | Minfrekvencija kontrole |,q00: 0.01~5.00Hz 0.01Hz
pozicije
Parametri F16.06, F16.07 nisu ograni¢eni parametrima FO1.11, F01.12, FO1.13.
F16.08 | Broj impulsa pri maloj Opseg:0~60000 30
brzini do postiz.pozicije

Sa postavkom ovog parametra kontrole pozicioniranja, broj impulsa je toliki da
motor puzi na frekvenciji F16.07.

Postavku parametra treba izvesti razumno, ukoliko je postavljena vrednost suvise
niska, moze do¢i do prelaska preko konac¢ne pozicije, i to ¢e uticati na krajnju
preciznost pozicioniranja; ako je postavlj.vrednost previsoka, konacno
pozicioniranje se moze prebaciti sa vise izlazne frekvencije na frekvenciju puzanja
motora, Sto dovodi do vibracija motora i sistema. Kada je inercija velika ali niska
frikcija, potrebno je povecati vrednost postavke.

£

J&Brid .impulsa?t T Hiiprefikkrajai ${usporavanja

xll‘ﬁ AR {E £ Cilj.vredn tacke

Sl. 7-44 ZavrsSetak usporavanja pri pozicioniranju
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Greska dostizanja pozicije

F16.09 Opseg:1~255 2

Ovaj parametar se postavlja u kontroli pozicioniranja, tako da se pozicioniranje
kreé¢e unutar dozvolj.opsega greSaka pozicije do ciljane postavlj.vredn.pozicije.
Ako je postavljeno F16.09=2, podrazumeva se dostizanje pozicije u okviru +2
impulsa. Konsult.S1.7-45. Nakon toga, terminal Y moZe emitovati signal
postizanja pozicije.

£

PSG

ostizfE It predvid it [l 4. pozicije, A AuiE ovom s Fllopseguik
|

~APOSPOSreaching ik -+1

t

i
time  point

Sl. 7-45 Postizanje pozicije u postavlj.opsegu
| F16.10 |Koeﬁc.k0ntrole pozicije |Opseg:1~5000 | 200 |
Sto je veéa vrednost ovog parametra, lokacija brze odgovara, ali suvise visoko
postavljena vrednost moze uzrokovati oscilacije sistema.
| F16.11 |PSG tatka |0pseg:0.01~30.00Hz | 5.00Hz |

Sto je manja vrednost ovog parametra, lokacija brze odgovara, ali suvie nisko
postavljena vrednost moze uzrokovati oscilacije sistema.

Fle.12 |PoAcioniranje tackeu oy 0000 00~360.00 stepeni | 0.00
odnos na ugao na Z osi
Vreme ubrzav./usporav.

F16.13 |za kontrolu pozicije Opseg:1~60000 200

Sto je ovaj parametar veéi, lokacija brze odgovara, ali suvise visoko postavljena
vrednost moze uzrokovati oscilacije sistema. Jedinica za vreme je odredena param.
F01.19, fabricka postavka parametra F16.13 je 20.0s.

7.18 Grupa 1 rezervisanih parametara:F17
F17.00

Rezervisano

F17.20
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7.19 Grupa parametara proSirene kontrole: F18

Veza kanala startne komande kao operativnog |Opseg: 0~15

F18.00 panela i kanala postavljene frekvencije

0

F18.00 moze da pakuje operativni panel sa kanalima postavljene frekvencije kako bi
se postigao sinhroni prekidac.
Nema povezivanja
Operativni panel, digitalna
postavka 2:All analogni ulaz
3:Al2 analogni ulaz
Ulaz.terminal sa UP/DOWN funkcijama
Postavka putem komunikacije (MODBUS i FieldBus koriste iste
registre cuvanja podataka)
6:EAI1 analog.ulaz (prosir.)
7:EAI2 analog.ulaz (prosir.)
Ulaz.terminal X8 u funkciji broj.impulsa (potreb.odgov.postavke X8)
Ulaz.terminal X8 u funkciji PWM (potreb.odgov.postavke X8)
Ulaz.terminali X1, X2 povezani sa enkoderom)
11~15 Rezervisano
Razli¢iti kanali kontrol.komandi se mogu povezati na isti kanal referentne
frekvencije. Nakon uspeSnog povezivanja, vezani kanal refer.frekvencije ¢e imati
najvisi prioritet i bie na raspolaganju za vezivanje sa kanalom glavne frekvencije.

'Veza ulaz.terminala kao kanala startne
5 .. : 0~1
F18.01 komande sa kanalom postavke frekvencije Opseg: 0~15 0

Molimo konsultujte opis parametra F18.00

F18.02 Veza komunik.interfejsa kao kanala startne

Opseg: 0~15 0
komunikacije sa kanalom postavke frekvenc. e

Molimo konsultujte opis parametra F18.00

Opseg: cifra jedinica: 0,1
Ukljucenje integralne funkcije za cifra desetica: 0,1
diskretnu izmenu frekvencije cifra stotina: 0. 1
cifra hiljada: 0. 1

F18.03 0000

Cifra jedinica: Tasteri UP/DOWN na operat.tabli
Integralna funkcija osposobljena
Integralna funkcija onesposobljena

Cifra desetica: Tasteri UP/DOWN na operat.tabli
Integralna funkcija osposobljena
Integralna funkcija onesposobljena
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Cifra stotina: Dugme potenciometra.
Osposobljeno u modu monitoringa
Onesposobljeno u modu monitorigna
Ova funkcija radi zajedno sa funkcijama 16 i 17 multifunkcion.terminala
Cifra hiljada: podes.tastaturom za izbor moda klasi¢ne frekvencije
Nevazeéi
Vazedi, opseg podeSavanja odreden parametrom F18.05

Integr.brzina izmene brzine pomocéu . ~
F18.04 UP/DOWN tastera Opseg: 0.01~50.00Hz 0.10Hz

Ako je integrac.funkcija za UP/DOWN dugmad na oper.panelu ukljucena dok se
drze ovi tasteri, brina izmene ¢e se povecati. Integralna brzina odreduje brzinu
izmene svakog koraka izmene frekvencije .

Ova funkcija je pogodna za primene kada je potrebno brzo podesav.frekvencije.

Pojed.korak izm.frekvenc.pomoéu 9 .

F18.05 UP i DOWN sa iskljud.integr.funke. Opseg: 0.017~10.00Hz 0.01Hz
Ako je onesp.integr.funkcija za Up/Down dugmad, brzina izmene frekv.je jednaka
F18.05 svaki put kad se pritisnu tasteri. Brzina izmene frekv.¢e biti konstantna.

F18.06 | Terminal UP/DOWN Opseg: 0.01~50.00Hz| 0.20Hz

Jedin.korak izmene brzine sa i —
F18.07 ulaza UP/DOWN pri iskljuenoj Opseg: 0.01~10.00Hz| 0.10Hz

integralnoj funkciji
Konsultujte parametre F18.04 1 F18.05 u vezi parametara F18.06 1 F18.07.

| F18.08 |K0ntrola balansa opterecenja |Opseg: 0.00~10.00Hz | 0.00Hz |

Kada nekoliko je nekoliko uredaja povezano sa istim optere¢enjem, ova funkcija
moze proizvesti da uredaji jednako rasporeduju opterecenje.

Funkcija se moze primeniti za deljenje ukupnog opterecenja izmedu nekoliko
motora. Vrednost parametra F18.08 je max.donja frekvencija kada uredaj dostize
svoju nazivnu snagu.

F18.09 | Postavka vremena ukljucenog Opseg: 0~65535h 0
napajanja za indikaciju

F18.10 | Postavka vremena rada za Opseg: 0~65535h 0
indikaciju

Kada stvarno proteklo vreme rada dostigne postavljeno vreme rada (F18.10),
frekv.regulator ¢e emitovati signal indikacije. Molimo da konsultujete opis
parametara F09.00~F09.03.

F18.09 definise ocekivano vreme ukljucenja napajanja postavljeno u fabrici.

E Vreme ukljucenosti i vreme rada se moZe proveriti

monitorfngom Napom. parametara grupe C.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F18.11 | Osposoblj.funkcije vremena rada do stopa Opseg: 0,1 0
0: Onesposobljena
1: Osposobljena

| F18.12 |Vreme rada do stopa Opseg: 0.1~6500.0min | 2.0min|

Kada je funkcija F18.11 osposobljena, drajver ¢e startovati tajmer kada startuje sa
radom frekventni regulator.

Frekv.regulator ¢e se autom.zaustaviti i multifunkc.terminal Yi (Postaviti Yi sa
funkcijom br.33) ¢e emitovati indik. signal kada se postigne postavlj. stop vreme.

E Tajmer frekv.regulatora svaki put startuje od 0, korisnik moZe

posmatrati trenut.vreme rada kroz grupu parametara F0.

Napom.

F18.13 | Vreme rada do pojave signala |Opseg: 0.0~6500.0min | 1.0min

Kada stvarno vreme rada dostigne vrednost postavljenu ovim parametrom,
multifunkcionalni terminal Yi (postav.Yi sa funkc.34) ¢e emitovati indikat.signal
“Dostignuto postavljeno vreme rada”.
F18.14 Izbor UP/]?OV}’N sa operat.panela u Opseg: 0~6 0
modu monitoringa
Podesavanje frekvencije putem tastature
Podesav.PID.digit. refer.vrednosti
2~6:Rezervisano
Kada je F18.14 =1, UP/DOWN se koriste za podeSavanje PID digit.refer.vrednosti
uglavnom u modu monitoringa.
Kada F18.14 =0, UP/DOWN se koriste za podesavanje vrednosti frekvencije ne
samo u modu monitoringa .
Ogranicenje frekv.za potiskiv. Opseg: 0.00Hz~ gor.
kb Viﬁracija uI V/F modul;mntrole gr]:m.%rekvencijag LD E Y
U V/F modu kontrole, kada je izlaz.frekvencija frekv.regulatora ve¢a od grani¢ne
frekv., bi¢e onesposoblj.potiskivanje parametrom F03.12. PodeSavanjem F18.15
se moze u velikoj meri eliminisati fenomen treSenja motora.
Opseg: Cifra jedinica: 0. 1
Cifra desetica: 0 . 1

F18.16 Dodatne Cifra stotina: 0. 1
funkcije Cifra hiljada: 0. 1 0001
kontrole (Ovaj parametar vazi kada je

F00.24 =11ili 2)
Kada je cifra desetica u F18.16 jednaka nuli 0, grani¢.obrt.moment je postavljen u
skladu sa naziv.strujom frekv.regulatora. Kada je vrednost jednaka 1, obrt.moment
je ogranicen naziv.obrt.momentom motora . Uzmimo kao primer elektri¢ni obrtni

moment: F14.13 cifra desetica= 1
198
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(All dat), F14.09 = 150.0%, naz.struja frekv.regulatora In = 100A, naziv.struja
motora Im (F15.01) = 90, no-load struja motora lo (F15.11) = 30A. Kada je cifra
jedinica u F18.16=0, All max., maksim.izlaz.struja frekv.regulatora = In * F14.09
= 150A. Kada je cifra jedinu F18.16=1, AIl max., maks.izlaz.struja
frekv.regulatora=Sqrt (F14.09 x Sqrt (Im xIm-Io x Io))  + Io%) = 130A.

Kada je cifra stotina u F18.16=1, imamo funkciju ubrzavanja ako je frekvencija
ispod donje grani¢ne vrednosti.

Kada je cifra hiljada u F18.16 =1, PWM ¢e biti blokiran kada je obrt.moment
manji od 1.1% i brzina motora manja od 2Hz u modu kontrole obrt.momenta bez
senzora brzine, i motor je u slob. stanju. Ova funk. je vaze¢a kada je F00.24 = 1.

Operativni mod Opseg: cifra jedin.: 0~2
KLy rashladnog ventilatora cifra deset.: 0,1 W

Cifra jedinica: Kontrolni mod ventilatora

0:Smart fan (ventilator)

1:Ventilator radi sve vreme nakon ukljucivanja

2:Nema pokretanja ventilatora, autom.startuje kada je temp.iznad 75°C.

Cifra desetica: Kontrolni mod brzine ventilatora.

0:Smart PWM regulacija brzine

1:Rad pri najveéoj brzini.
U slucaju smart kontrole, nakon zaustavljanja frekv.regulatora, ako je detektovana
temperatura niza od 35C, ventilator automatski zaustavlja svoj rad za 20s.

F18.18 | Koefic.klizanja vektora brzine Opseg: 50%~200% 100%

U modu vektorske kontrole bez senzora brzine (F00.24 = 1), ovaj parametar se
koristi za podeSavanje tacnosti brzine motora: kada je brzina motora niska,
parametar se povecava i obratno.

F18.19 Nizi rgd ukupne potrosnje Opseg: 0~9999 0
energije

F18.20 Visi r.e.d ukupne potrosnje Opseg: 0~65535 0
energije

F18.21 |Korekefaktor za proradun |y, ce0: 50,09%~200.0% | 100.0%
ukup.potros.el.energije

F18.19 i F18.20 prikazuju ukupnu koli¢inu energije potroSene od strane
optereéenja i1 frekv.regulatora. Sli¢no, C-x se moze postav.na 59 i 60 za
monitoring potro$nje energije putem tastature. Kada u param.F18.20 minim.jedin.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

predstavlja 10000KWH, npr. F18.19 = 1000, F18.20 = 4, ukup.potro$nja energije
=4 x 10000 + 1000 = 41000KWH.

Korisnici mogu takode postaviti F18.19 i F18.20 na 0 za restartovanje proracuna
potrosnje energije; ako izraunata vrednost nije tacna, parametar F18.21 se moze
podesiti, tako da izracunata vrednost odgovara stvarnoj potrosnji.

F18.22 |Kanal postavke napona posebne V/F Opseg:0~8 1
0: [Digitalkontrolesetting. (determined by 18.23)

: Post.analog.ulaza AIl

: Post.analog.ulaza AI2

: Terminal sa UP / DOWN funkcijama
: Rezervisano

: Post.analog.ulaza EAI1 (prosir.)

: Post.analog.ulaza EAI2 (prosir.)

N NN AW -

: Ulaz.terminal X8 u funkeiji broj.impulsa (potreb.odgov.postavke X8)

8: Ulaz. terminal X8 u funkciji PWM (potreb.odgov.postavke X8)
Napomena: Max.vrednost od 0 ~ 8 kanala odgovara naziv.naponu motora.
Kada je F03.00 = 5, i F00.24 = 0, izvodi se posebna VF kontrola. Frekvencija je
data na origin.nacin, napon je dat parametrom F18.22, takode mozete izabrati
digitalnu postavku, analog.postavku, postavku terminala sa UP / DOWN
tasterima, moguca je i direktna modifikacija putem komunikacije. Na ovaj nacin
se mogu kontrolisati opste indukciono zagrevanje, napajanje frekv.regulatora,
obrtni moment motora.

F18.23 |Nivo napona posebne V/F | g, 000. 0.0% ~100.0% 0.0%
kontrole

V/F posebna kontrola omogué.podesavanje napona na digitalnom interfejsu.
100.0% odgovara nazivhom naponu motora.

F18.24 |Koef.klizanja pri niskoj frekvenc. |Opseg: 30~300% 1%

Kada vazi F00.24=1, ispravnim podeSavanjem ovog parametra se postize

poboljsanje preciznosti brzine rotacije pri niskoj frekvenciji.

200



7 Detaljna specifikacija funkcija

7.20 Grupa postavki parametara zasStite: F19

Opseg: 0.0~20.0s
(0 funkcija 0.0s
iskljuéena)

Ovaj parametar definiSe da li ¢e se frekv.regulator automatski restartovati nakon
prekida napajanja i da li ¢e biti vremenskog odlaganja pre automatskog restarta.
Ako je F19.00=0.0s, nakon obnavljanja napajanja, frekv.regulator ne¢e automatski
startovati. Ako je F19.00+#0.0s, nakon obnavlj.napajanja, frekv.regulator ¢e
automatski startovati nakon pauze koja je zadata u F19.00 ukoliko su ispunjeni svi
uslovi za restartovanje.

Vreme ¢ekanja pre automat. starta

LEHLD nakon prekida napajanja

Uslovi za autom.restartovanje nakon uspostavlj.napajanja:
Cﬂ._' frekventni regulator mora biti u operativnom stanju. Pre isklju¢enja

Napom. napajanja, ne sme biti greSaka niti startnih komandi pri uspostavljanju

napajanja.
Opseg: 0~10
F19.01 | Br.pokusaja restarta nakon |[(0 ukaz.da je funkc.autom. 0
automat.resetovanja greSke |resetov.greske iskljucena)
F19.02 Vreme celfan]a vpre-automat. Opseg: 0.5~20.0s 5.0s
resetovanja greske i restarta

Tokom rada frekv.regulatora, u nekim slucajevima moze do¢i do greSke usled
fluktuacije opterec¢enja. Kako se ne bi zaustavljao rad opreme, potrebno je osposobiti
funkciju automat.resetovanja greske tokom stop moda. Frekv.regulator ¢e se automat.
resetovati nakon resetovanja greske. Ukoliko frekv.regulator ne moze da startuje usled
neke greske, potrebno je otkazati start. Ukoliko je broj pokuSaja samo-reSavanja greske
(self-healing) postavljen na 0, ova funkcija ¢e biti onesposobljena.

( Kada koristite self-healing funkciju, osigurajte da je oprema u
ispravnom stanju i da nema greSaka na frekventnom regulatoru.
Self healing funkcija je delotvorna kod slede¢ih greski: prekid
k[ ajanja, pregrevanje, kratak spoj na izlazu, kratko uzemljenje, nizak napon.
‘e o Ae AAKo je F19.00#0, moguce je restartovati opremu nezavisno be
ucesca operatera. Budite paZljivi prilikom koriS¢enja ove funkcije.

3
F19.03 |1Zbor akcije prilikom preopterecenja

motora
Kada dode do preopterecenja AC motora , do¢i ¢e do sled.moda zastite.

Opseg: 0~2 2
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Alarm, nastavak rada; doslo je samo do upozorenja, nema karakteristike
zastite motora od preopterecenja (pazlj.koristiti ovu funkciju, frekv.regulator
nema veze sa optere¢enjem motora);

Alarm, stop u skladu sa izabranim stop modom;

Signal neispravnosti, slobodan stop. U slucaju preopterecenja , izlaz
frekv.regulatora je blokiran , motor ¢e se slobodno zaustaviti .

Koeficijent zaStite od Opseg: 10.0~2000.0%
preoptereéenja motora (Naziv.struja motora)

Kako biste efikasno zastitli razlicite tipove motora od preopterecenja, osigurajte
da je parametar F15.03 (naziv.struja motora) postavljen u skladu sa podacima
sa nazivne plocice motora.

F19.04 100.0%

Vreme preoptere¢.motora se moze podeSavati preko parametra F19.04. Kao na
S1.7-46, kada je izlaz.struja motora jednaka 150% naziv.struje motora, i odrzi tu
vrednost u vremenu 4min*F19.04, nakon tog vremena ¢e se oglasiti alarm zastite
od preopterecenja. Ako je F19.04=120.0% , tada je vreme preopterecenja
4min*120.0%=4.8min. Minimalno vreme preoptereéenja motora je 5s.

pug=at il
Vreme preopterecenja

80min

40min|

15min
6min

o
2.5min

oos w1 Lo ol JiTT—
20s _ o[ |

i 125% 135% 145% 155% 165% 175% 185%  195% ™ procazivstouje motora
AUBLAE )
R E 2 E
Fig.7-46 Zastita elektronskim termorelejem

Ova podesiva vrednost koeficijenta se moze zasnivati na korisnikovim
postavkama. U istom stanju, ako se AC motor preoptereti i potrebna je brza
zaStita, smanjite F19.04, u suprotnom ga povecajte.

F19.05 Izbor detekcije preoptereéenja frekv.regulat.

pre alarma Opseg: 0,1 0

Detekcija sve vreme rada. Tokom radnog procesa frekv.regulatora, ne
zaustavlja autom.motor nakon detektovanja preopterecenja.

Detekcija samo u modu konst.brzine. Detekcija preopterecenja samo
tokom rada pri konst.brzini, ne zaustavlja motor nakon detekt.preopterecenja.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

i ii . 20~ D)
F19.06 Nivo detekcije preopter.frekv. Ops?g. 20 ) 180% 130%
regulatora pre alarma (naziv.struja frekv.regulat.)
F19.97 |Yreme odlag.pre alarma Opseg: 0.0~20.0s 5.0
preopter.frekv.regulatora

Ako je izlaz.struja visa od vredn.parametra F19.06, nakon pauze jednakoj £19.07,
bi¢e emitovan signal kroz izlaz sa odgovar.funkcijom (molimo konsult.Sl 7-47 i
listu parametara F09.00~F09.03).

A
Nivo upozorenja _ 7 Izlazna struja
(F19.06) P -
r/
/
Yi
vapeci vazedi
1—.-]] - : Vreme
F19.07 F19.07
S1.7-47 Alarm preoptereéenja
Nivo struje signala niskog Opseg: 0.0~120.0% N
LA opterecenja motora (Naziv.struja motora) S
F19.09 V.reme odlagalrnja.pre signala - Opseg: 0.1~60.0s 2.0s
niskog opterec¢enja motora

Ako je izlazna struja frekv.regulatora niza od nivoa detekcije za nisko opterecenje
motora F19.08, i ukoliko se odrzava ispod te vrednosti u vremenu postavlj.u
F19.09, tada ¢e se ukljuciti izlaz Yi sa odgovarajuom funkcijom. .

F19.10 Postavka funkcija prilikom |Opseg: cifra jedinica: 0~2 00
Units |signaladigit:detectinis.optereénselection..motora cifra desetica: 0~2

Nema detekcije.

Detekcija u svim modovima rada. Osposobljava se tokom procesa
startovanja frekventnog regulatora.

Detekcija samo u modu konst.brzine. Osposobljena samo u modu
konstantne brzine.

Cifra desetica: Izbor aktivnosti.

Kada je u stanju alarma, nastavak rada. Frekv.regulator ¢e
emitovati alarm samo kada se detektuje prenisko opterecenje.

Alarm, Stop u skladu sa modom zaustavljanja (stop mod)

Neispravnost, slobodno zaustaljanje .Frekv.regulator ¢e detektovati da se

motor nalazi u alarmu niskog opterecenja, zaklju¢ac¢e PWM izlaz, i motor ¢e se
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zaustaviti putem slobodne rotacije.

Opseg: cifra jedinica: 0,1

Zastit itka f:
astita od gubitka faze na cifra desetica: 0,1

F19.11 ﬂlazu, izlazu i zastita od

krat.spoja sa zemljom cifra stotina: 0,1 L

cifra hiljada: 0,1
Cifra jedinica: zastita od gubitka ulazne faze.

Nema detekcije (zastita iskljucena).

Signal neispravnosti, slobodno zaustavljanje .Kada frekv.regulator
detektuje da ulazu nedost.jedna faza, emituje se alarm i slobod.zaustavljanje.

Cifra desetica: zaStita od gubitka izlazne faze

0 : Nema detekcije (zastita iskljucena).

1:Neispravnost, slobodno zaustavljanje .Kada frekv.regulator detektuje
nedostatak izlazne faze, emituje se alarm, zatim slobodno zaustavljanje.

Cifra stotina: Zastita od krat.spoja sa zemljom pri ukljucenju napajanja.

Nema detekcije (zastita iskljucena).

Neispravnost, slobodno zaustavljanje. Kada se frekv.regulator ukljuci,
izlaz ka zemlji je kratko spojen. U tom trenutku alarmira se greska kratkog spoja
sa zemljom i frekv.regulator se slobodno zaustavlja.

Cifra hiljada: Zastita od kratkog spoja sa zemljom u operativnom modu.

Nema detekcije (zastita je iskljucena).

Neispravnost, slobodno zaustavljanje. Kada se frekv.regulator ukljuci,
izlaz ka zemlji je kratko spojen tokom procesa rada. U ovom trenutku alarmira se
greska kratkog spoja sa zemljom tokom rada i frekv.regulator se slob.zaustavlja.

| F19.12 |Za§tita od prev.napona na DC busu Opseg: 0,1 1 |
Onesposobljena.
Osposobljena
Nivo napona na DC busu za osposoblj. [gpges: °
LTI zastite od previsokog napona 10% Ng 150% 125%

Tokom usporavanja, brzina kofenja motora moze biti manja od brzine smanjenja
frekvencije na izlazu frekv.regulatora, usled velikog inerc.optere¢enja. U ovom
procesu se generiSe dodatna energija i to vodi ka povecanju napona na DC busu.
Ukoliko ne koristite funkciju ograni¢.napona na DC busu, uredaj ¢e se iskljuciti
usled greske prekomernog napona na DC busu.

Tokom usporavanja, frekv.regulator detektuje napon DC busa i poredi ga sa
nivoom prekomernog napona defin.u param.F19.13. Ako napon na busu
premaSuje nivo prekomernog napona, frekv.regulator ¢e obustaviti smanjenje
izlazne frekvencije. Kada napon padne ispod ovog nivoa, kocenje se nastavlja.
Konsult.SI. 7-48.
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Prekomerni = — — _ —
napon N b
*Vreme
1zlaz.frekvenc. )
Vreme
Sl. 7-48 Prekomerni napon
F19.14 Automatsko ogranicenje struje Opseg: 170%
50~230%
F19.15 Ubrzanje smal{]v.br.n ne pri sposeh: Opseg: 10.00Hz/s
automat.ogranicenja struje 0.00~99.99Hz7/s
F19.16 Izbor .avktl.vnostl-prl autom. Opseg: 0,1 0
ogranicenju brzine

Konstantna brzina osposobljena.

Konstantna brzina onesposobljena.
Funkcija autom.ogranienja struje se koristi za ograni¢.struje ispod nivoa
odredenog param.F19.14 u realnom vremenu. Njena namena je sprecavanje greske
prekomerne struje. Funkcija se obi¢no koristi za opterec¢enja sa vel.inercijom ili za
sisteme sa znacajnim izmenama u veli¢ini opterec¢enja u kratkom vremenu.
F19.14 definiSe prag automatskog ogranicavanja struje. Postavlja se u procentima
nazivne struje motora.
F19.15 definiSe ubrzanje smanjenja izlazne frekvencije u slucaju prekomer.struje.
Ako je F19.15 postavljen prenisko, moguce je da ¢e se dogoditi greska
prekomerne struje. Ukoliko je postavlj.previsoko, frekvencija ¢e otro padati i
frekv.regulator ¢e se duze vreme nalaziti u stanju generacije, koja moze voditi ka
operaciji zaStite od previsokog napona.
Funkcija autom.ogranicav.struje je uvek aktivna tokom ubrzavanja i usporavanja.
Da li ¢e funkcija biti aktivna pri konstantnoj brzini-to opredeljuje parametar
F19.16.
F19.16=0 Autom.ogranice.struje je onesposobljeno kada frekv.regulator radi pri
konstantnoj brzini;
F19.16=1 Autom.ogranic.struje je aktivno pri konstantnoj brzini;
U procesu automatskog ogranicavanja struje, izlazna frekvencija moze da varira,
iz tog razloga ova funkcija se ne preporucuje ukoliko se zahteva konstantna
izlazna frekvencija.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

F19.17 | Koefic.brzine reakcije na poveéanje struje |Opseg: 230%
150%~250%
Ova funkcija je predvidena za smanjenje verovatnoce greSaka usled previsoke
struje, ¢ime se osigurava neprekinut rad motora. Ako se motor duze vreme nalazi
u stanju ogranicav. trenutne struje, moze se pregrejati ili proizv.previsok napon.
Sa nizom vrednoséu F19.17, funkcija ¢e biti osetljivija. Ako je F19.17 jednako
250%, ova funkcija je neaktivna.

Nastavak rada motora pri kratkotraj. 5
BRI (iznenadnom) prekidu napajanja Opseg: 0,1 v
0:  onesposoblj.
1: osposoblj.
Stepen smanjenja frekvenc. pri Opses:
LI kratkotr.prekidu napajanja 0 50599 99Hz/s 10.00Hz/s
Vreme obnavljanja napona pri Onpses:
LD kratkotraj.prekidu napajanja 0 50 510 00s Lkl
Operativni napon pri kratkotrajnom .
F19.21 prekidu napajanja %ﬁeﬁio% 80%
Vreme smanjenja do nulte frekvenc. .
F19.22 pri isklju¢enom napajanju 0053%5 00s 2.00s

Napon DC busa
F19.20
i Time
Radna frekve—_} = H
] §
5 ¥
a §
Mreme Vrem Time

L}

sp.
Radna freks—
E— x
5
§
N i -
| F19.22 | Time

S17-49 Dijagram reakcije frekv.regul.tokom kratkotr.prek.napajanja

ubrz
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Pri kratkotraj.isklju¢enju napajanja, ili pri iznenad.smanjenju napona napajanja,
doc¢i ¢e do smanjenja napona na DC busu. Ova funkcija omogucava frekv.regulat.
kompenzovanje sniZzenje napona na DC busu pomocu energije opterecenja,
smanjuje se izlaz.frekvencija ¢ime se omogu¢.motoru nastavak rotacije.

Ako je F19.18 = 1, tokom kratkotr.prekida napajanja ili iznenad.pada napona
napajanja, motor ¢e zapoceti sa usporavanjem. Nakon obnavlj.napona na DC
busu, motor ¢e ubrzavati do postavlj.frekvencije. Ukoliko napon na DC busu
ostaje normalan u duzem vremenu od F19.20, frekv.regulator podrazumeva da je
napon na DC busu obnovljen na nazivnu vrednost.

Ako je vreme smanjenja ili odsustva napona duze od vremena u F19.22,
frekventni regulator ¢e bez alarma omoguciti slobodno zaustavljanje motora.

F19.23 Aktivnost pri signalu alarma spoljne Opseg: 0~2 2
opreme

Alarm, nastavak rada .Nakon alarma, nastavice se rad.

Alarm, Stop u skladu sa modom zaustavljanja. Frekventni regulator
detektuje neispravnost, aktivira se alarm, pritisnuti Stop u odgov.stop modu.

Neispravnost, slobodno zaustavljanje .Frekv.regulator detektuje
neispravnost, aktivira se alarm, motor se slobodno zaustavlja.

F19.24 Funk.c1_|a} zaStite ulaza pri ukljucenju Opseg: 0,1 0
napajanja

Onesposoblj.

Osposoblj.
Ako je prilikom ukljucenja napajanja aktivna funkcija restartovanja, ova funkcija
¢e biti neaktivna. U slucaju detektovanja startne komande na ulazima pri
ukljuCenju napajanja, bi¢e aktivirana zastita ulaza kako bi se izbegle greske.
Funkcija se moze primeniti samo na FWD/REV terminal.

F19.25 |Veli¢.gubitka signala postavke za PID Opseg: 0%
regulator 0~100%

F19.26 |Vreme odlag.pre indikacije gubitka signala |Opseg: 0.5s
postavke PID regulatora 0.0~500.0s

Ako je postavka PID niza od F19.25 i vreme tog stanja traje duze od F19.26, bice
postavljeno stanje gubitka postavke PID regulatora, frekv.regulator ¢e delovati u
skladu sa modom datim cifrom jedinice u param.F19.31. Vid. SI. 7-50.

F19.27 |Veli¢.gubitka signala povratne sprege | Opseg: 12%
za PID regulator 0~100%

F19.28 |Vreme odlag.pre indikacije gubitka Opseg: 0.5s
signala povrat.sprege PID regulatora | 0.0~500.0s
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Ako je veli¢.povratne sprege PID niza od F19.27 i vreme ovog stanja traje duze od
F19.28, bi¢e post. gubitak povratne sprege PID, frekv.regulator ¢e delovati u
skladu sa modom datim cifrom desetice u F19.31.Vid. SI. 7-50.

Vrednost gubit. signala postavke i povr. Opses: °
KL sprege PID regul.za funkc.kumulat.greske 3 B o S
0~100%
F19.30 |Ukup.vreme indikacije gub.signala postavke i Opseg: 0.5s

povr.sprege PID regul.u funk.kumul.greske 0.0~500.0s

Ako je velicina greske PID visa od F19.29, i vreme u tom stanju
premas.postavlj.vreme u F19.30, frekv.regulator ¢e raditi u skladu sa
preth.postavljenim modom u param.F19.31. Vid.SI. 7-50.

Vredn.povr.sprege
(postavka, povr.sprega, greska)

Nivo

detekcije

me . | —
Less than [detection ti No detection | more than  |detection time

o alarm wh |en detection Failure alarm |when detection
=

Time
Sl 7-50 Dijagram vremena povratne sprege

F19.31 Izbor aktivn.za zaStitu od gubit.signala
) postavke i povrat.sprege PID regulat.

cifra desetica: 0~3
cifra stotina: 0~3

Opseg: cifra jedinica: 0~3 000,

Ovim parametrom se postavlja nacin zastite pri gubitku postavke i signala
povrat.sprege PID regulatora ili pri premaSiv.dopustene greSke. Ako je
vredn.parametra jednaka 0 ili 1, frekv.regulator nece prikaz.poruku na displeju.
Ako nije izabran nacin zastite, potrebno ga je zadati u ovom parametru u skladu sa
tekucom situacijom.
Cifra jedinica: Gubitak signala postavke.
Nema detekcije.
Alarm, nastavak rada
Alarm, Stop u skladu sa stop modom
Neispravnost, slobodno zaustavljanje.
Cifra desetica: Gubitak signala povratne sprege.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Nema detekcije.

Alarm, nastavak rada.

Alarm, Stop u skladu sa stop modom .
Neispravnost, slobodno zaustavljanje.

Cifra stotina: Funkcija akumuliranja greSaka (postavka i povrat.sprega)

Nema detekcije.

Alarm, nastavak rada

Alarm, Stop u skladu sa stop modom
Neispravnost, slobodno zaustavljanje.

komunik.putem interfejsa,
F19.32 neispravn. E2PROM, greske

Izbor aktivn.za zastitu od gubitka

kontaktora, greSke odsustva napona

Opseg: cifra jedin: 0~2
cifra deset.: 0~2

cifra stotina: 0~2

cifra hiljada: 0,1

1200

Ovaj parametar definiSe aktivnost u sluc¢aju komunik.greske, greske E2PROM,
greske kontaktora i problema sa napajanjem; u odsustvu greski, stop u zadanom
modu kocenja. Kada je vrednparametra jednaka 0, u slucaju greske,
frekv.regulator ¢e samo prikazati poruku. Ukoliko nacin zastite nije izabran,
potrebno je da ga specifikujete u ovom parametru u skladu sa trenut.situacijom.
Cifra jedinica: Greska komunikacije na interfejsu, ukljucuje time-out i gresku.

Alarm, nastavak rada
Alarm, Stop u skladu sa stop modom

Neispravnost, slobodno zaustavljanje .

Cifra desetica: Greska E2PROM.
Alarm, nastavak rada
Alarm, stop u skladu sa stop modom

Neispravnost, slobodno zaustavljanje.

Cifra stotina: Greska kontaktora.
Alarm, nastavak rada
Alarm, stop u skladu sa stop modom

Neispravnost, slobodno zaustavljanje.

Cifra hiljada: Greska odsustva napona.
Nema detekcije.

Neispravnost, slobodno zaustavljanje.

F19.33 |Rezervisan0

F19.34 Rezervisano
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Indikacija greske i sat greske |Opseg: cifra jedinica: 0,1 00

F19.35 tokom perioda obnavljanja cifra desetica: 0,1

Cifra jedinica: Indikacija greske tokom perioda autom.resetovanja gresaka.
Aktivna. Tokom autom.resetovanja, Yiizlaz i relejni izlaz ¢e se prebaciti
u skladu sa postavkama (tj.signal o gresci).
Neaktiv. Tokom autom.resetov., Yi i relejni izlaz ne daju signal greske.
Cifra desetica: Izbor funkcije za sat greSke: za cuvanje prikaza greske
nakon isklju¢ivanja napajanja.
Onesposoblj.
Osposoblj. Kada je ova funkcija ukljucena, i ako je iskljueno napajanje,
prilikom ukljucenja napajanja pojavice se poruka o greSci napajanja.

Aktivnosti sa izlaz.frekvenc. pri . (Y~
LIEED izboru “Alarm:nastavak rada” Opseg: 0~3 0

Ovaj parametar odreduje radnu frekvenciju kada je “Alarm, nastaviti rad”
postavljeno za mod greske frekventnih regulatora.
0: rad na trenutno postavlj.frekvenciji
rad na gornjoj granici frekvencije.
rad na donjoj granici frekvencije.
rad na alarmnoj frekvenciji.

Alarmna frekvencija Opseg: 0.00Hz~ gor.

F19.37 gran. frekvencija

10.00Hz

Ovaj param.definiSe alternat.radnu frekvenciju ukoliko dode do greske u radu
frekv.regulatora i mod alternativ.frekvencije se postavlja u F19.36.

Vreme detekcije gubitka Opseg: 0.0~8.0s

F19.38 komunik.sa enkoderom (Nema detekcije za 0)

0.0s

Kada frekv.regulator radi sa enkoderom u povrat.sprezi, test startuje ako je
frekvencija frekv.regulatora visa od 1 Hz. Ukoliko nema povratne sprege u
vremenu specifikov.u F19.38, frekv.regulator ¢e generisati greSku E-37 1 izvesti
stop slobodnim zaustavljanjem.

Vrednosti za indikaciju | Opseg: 0.0~120.0% 0
PP prev.brzine (OS) (jednaka gor.gran.frekvencije) AN
Vreme odlag.indikacije ~ Opseg: 0.00~20.00s
jmi) prev.brzine (OS) (nema detekcije za 0) LS

Pri vektorskoj kontroli sa ili bez povrat.sprege, pri odredivanju brzine motora, ova
vredn.se poredi sa vredno$éu u param.F19.40, ako je brzina motora veca od ove
vredn.tokom vremena postavlj.parametrom F19.40, frekv.regulator ¢e generisati
E-38 upozorenje i izvesti stop slobod.zaustavljanjem. Kada je 19.40=0, ovo
pracenje je onesposobljeno. Vrednost nula za F19.39 ne onesposoblj.ovu funkciju.
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7 Detaljna specifikacija funkcija

Vrednost za indikaciju Opseg: 0.0~50.0% a
Lkl znacajnog odstupanja brzine (jednaka gor. gran. 10.0%
frekvenciji)
Vreme odlaganja za indikacij Opseg: 0.00~20.00s
F19.42 | Fome oTaganya m MAKACH 1Tpses " 0.00s
znad.odstupanja brzine (nema detekcije za 0)

Pri vektorskoj kontroli sa ili bez povratne sprege, kada je detektovana razlika
izmedu zadate brzine obrtanja i trenutne brzine motora ve¢a od vrednosti u
parametru F19.41, u vremenu koje je postavljeno u parametru F19.42,
frekv.regulator ¢e generisati upozorenje E-39, i izvesti stop sa slobodnim
zaustavljanjem. Kada je F19.42=0, ovo pracenje ¢e biti onesposobljeno. Nulta
vrednost parametra F19.41 ne onesposobljava ovu funkciju.

F19.43 | Koeficijent potiskivanja ;000 0 0~100.0% 90.0%
previsokog napona

Sto je veca vrednost parametra F19.43, bice vise o¢ito potiskivanje, ali ée odgovor
opterecenja biti spor: Parametar je na raspolaganju kada je F00.24=1 ili 2.

Kada postoje snazne fluktuacije opterecenja, sa uredajim kao Sto su drobilica,
busilica, i oprema sa kvacilom lako dolazi do previsokog napona, tako da je
potrebno povecati ovaj parametar.

F19.44 |Rezervisano ‘
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7 Detaljna specifikacija funkcija

7.21 Grupa parametara postavki internih virtuel.ulaza i izlaza: F20

F20.00 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz VDI1 | Opseg: 0~90 0
F20.01 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz VDI2 [ Opseg: 0~90 0
F20.02 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz VDI3 [ Opseg: 0~90 0
F20.03 | Izbor funkcije za virtuel.ulaz VDI4 | Opseg: 0~90 0
F20.04 |Izbor funkcije za virtuel.ulaz VDI5 [ Opseg: 0~90 0

Za VDIl do VDI5 mogu biti izabrane iste funkcije kao i za ulazne terminale Xi.
Radi vise detalja, vid.opis F08.18-F08.25. Realizacija funkcija internih virtuelnih
ulaza mora biti zasnovana na dostupnim funkcijama za ove ulaze .

F20.05 [Izbor funkcije za virtuel.izlaz VDO1 Opseg: 0~60
F20.06 [Izbor funkcije za virtuel.izlaz VDO2 Opseg: 0~60
F20.07 [Izbor funkcije za virtuel.izlaz VDO3 Opseg: 0~60
F20.08 [Izbor funkcije za virtuel.izlaz VDO4 Opseg: 0~60

(=3 BN B BN I}

F20.09 Izbor funkcije za virtuel.izlaz VDOS Opseg: 0~60
Za VDOI-VDO5S mogu bit1 1zabrane 1ste funkcije kao za 1zlazne terminale Y1.
Radi detalja vidite opis grupe parametara F09.

Virtuelni ulazi i izlazi se mogu koristiti zajedno radi ostvarivanja jednostavne
logicke kontrole.

F20.10 |Yreme ukljucenja VDO1 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.11 |Vreme uklju¢enja VDO2 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.12 |Yreme ukljucenja VDO3 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.13 |Yreme ukljucenja VDO4 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.14 |Vreme ukljuéenja VDOS Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.15 |Yreme iskljuéenja VDO1 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.16 |Vremeiskljuenja VDO2  165600. 0.00~600.00s 0.00s
F20.17 |Yreme iskljuéenja VDO3 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
F20.18 |Vreme iskljucenja VDO4 Opseg: 0.00~600.00s 0.00s
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Vreme iskljuéenja VDOS

F20.19 Opseg: 0.00~600.00s

0.00s

F20.10~ F20.19 definiSu vremena ukljucivanja i iskljucivanja virtuelnih izlaza

VDO1~VDOS od jednog stanja do drugog.

| F20.20 |Osp0s0blj.kontrole virt.ulazima VDI Opseg: 00~FF |

00|

Parametar F20.20 se koristi za kontrolu ulaza VDI1~VDI5..(BIT0-BIT4) se
koriste za osposoblj. VDI1~VDIS5,0 oznac.onesposobljen , 1 oznac.osposobljen.

Sledi prikaz odnosa:

desetice|jedinice

BITO: ospos.kontroleVDI1
BIT1: ospos.kontrole VDI2
BIT2: ospos.kontroleVDI3
BIT3: ospos.kontrole VDI4

—I BIT0:0spos.kontrole VDI5 |

F20.21 | Logika veze virt.ulaza i izlaza Opseg: 00~FF

00

Stanje virtuelnog ulaza VDI i stanje virtuelnog izlaza VDO je odredeno
parametrom F20.21. Odnos izmedu ovih ulaza je logicki OR.

Bitovi parametra F20.21 BIT0-BIT4 se odnose na stanja VDI1-VDIS5 ulaza, 0

oznacava onesposobljen ulaz, 1 oznacava osposobljen ulaz.

F20.22 | Konekcija virtuel.ulaza i izlaza Opseg: 00~FF

00

Bit0 : Konekceija VDI 1 VDOL1
0 : pozitivna logika.

1 : negativna logika.

Bitl : KonekcijaVDI2 i VDO2
0 : pozit.logika.

1 : negat.logika.

Bit2 : Konekcija VDI3 i VDO3
0 : pozit.logika.

1 : negat.logika.

Bit3 : Konekcija VD4 1 VDO4
0 : pozit.logika.

1 : negat.logika.

Bit4 : Konekcija VDIS i VDOS5
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0 : pozit.logika.

1 : negat.logika.
Parametar F20.22 definiSe odnos izmedu virtuelnih izlaza VDO1VDOS i
virtuelnih ulaza VDI1VDIS u bitovima 0....4. Nula oznacava pozitivnu logiku,

jednica oznacava negativnu logiku.

@ Parametar F20.21 definiSe VDI stanje , ali ne uti¢e na

parametdr Napom. F20.22.

7.22 Rezervisana grupa parametara 2:F21
F21.00

Rezervisano

F21.21

7.23 Rezervisana grupa parametara 3:F22
F22.00

Rezervisano
F22.17

7.24 Rezervisana grupa parametara 4:F23
F23.00

Rezervisano

F23.17

7.25 Rezervisana grupa parametara 5:F24
F24.00

Rezervisano
F24.13
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7.26 Grupa parametara korisn.kodova funkcijskih parametara: F25

F25.00 | Korisni¢ki funkc.kod 1 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.01 | Korisni¢ki funkc.kod 2 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.02 | Korisni¢ki funke.kod 3 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.03 | Korisni¢ki funke.kod 4 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.04 | Korisni¢ki funkc.kod 5 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.05 | Korisni¢ki funkc.kod 6 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.06 |Korisni¢ki funkc.kod 7 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.07 | Korisni¢ki funkc.kod 8 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.08 | Korisni¢ki funkc.kod 9 Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.09 | Korisni¢ki funkc.kod 10 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.10 | Korisni¢ki funkc.kod 11 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.11 | Korisni¢ki funke.kod 12 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.12 | Korisni¢ki funkc.kod 13 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.13 | Korisni¢ki funkc.kod 14 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.14 | Korisni¢ki funkc.kod 15 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.15 | Korisni¢ki funkc.kod 16 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.16 |Korisni¢ki funkc.kod 17 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.17 | Korisni¢ki funkc.kod 18 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.18 | Korisni¢ki funkc.kod 19 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.19 | Korisni¢ki funkc.kod 20 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.20 | Korisni¢ki funkc.kod 21 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.21 | Korisni¢ki funkc.kod 22 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.22 | Korisni¢ki funkc.kod 23 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.23 | Korisni¢ki funkc.kod 24 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.24 | Korisni¢ki funkc.kod 25 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.25 | Korisni¢ki funkc.kod 26 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.26 |Korisni¢ki funkc.kod 27 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
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F25.27 | Korisni¢ki funkc.kod 28 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.28 | Korisni¢ki funkc.kod 29 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00
F25.29 | Korisni¢ki funkc.kod 30 |Opseg: F00.00~F25.xx 25.00

Ovaj parametar je korisnicki funkcijski kod postavljen od strane korisnika;
korisnik moze birati od FO do F30 za displej u F25, radi prilagodavanja displeja i
izmene korisniku potrebnih parametara.

Upotrebite F25.00 za kod u prvom funkc.parametru. Zatim F25.01 za kod drugog
funkc.parametra (mozete postaviti ukupno 30 kodova parametara), zatim postavite
F00.00=3 (na displeju se pojavlj.korisnicka lista, pritisnite taster C-';"_"'-D .Ukoliko

nije potreban displej korisn.definisanih parametara, postavite F00.00+#3 i \&%/
Npr., korisnik Zeli da postavi 3 korisnicki definisana parametra :F02.01,F03.02
F04.00 , potrebno je izvesti sledece korake :

(DU F25.00 postavite kod prvog parametra 02.01, pritisnite taster ;= oo

DATA
DATA )
ET

(2)U F25.01 postavite kod drugog parametra 03.02, pritisnite taster — win iowrs i

(3)U F25.02 postavite kod tre¢eg parametra 04.00, pritisnite taster eiwnrcero

(4)Postavite F00.00=3(pritisnite tast. kada se na displeju prik.korisn.lista).
Nakon zavrSetka postavke parametara, ako se parametar F00.00 nije menjao, na

%ﬁj operativnog panela ¢e biti prikazane samo vrednosti parametaral
LF02.01,F03.02 i F04.00. Ako nije potreban mod displeja postavke

korisn.

xx oznacava funkcijski kod parametra.

. 2.F25.xx oznacava da nema dodeljenog koda.

Kada postavka funkc.parametra nije na raspolaganju kod
EN500/EN600, postavka korisni¢ki definisanog parametra nece

Napom. K .
imati dejstva.
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7.27 Grupa parametara zapisa alarma i greSaka: F26

F26.00 | Poslednji zapis alarma i greske Opseg: 0~50 0
F26.01 | Poslednja dva zapisa alarma i greSke |Opseg: 0~50 0
F26.02 | Poslednja tri zapisa alarma i greske Opseg: 0~50 0
F26.03 | Poslednja Cetiri zapisa alarma i greske | Opseg: 0~50 0

0:Nema greske.

1~26: E-01~E-26 greske.
27~29: Rezervisano.
30~40: E-30~E-40 greske.
41~50: Rezervisano.

Parametrima F26.00~F26.03 se omogucava uvid u zapise alarma i greske koji su
se dogodili od 1-4 puta, a koji se odnose na greske napona, trenutnog terminala
frekv.regulatora itd. Korisnici mogu na osnovu koda greske i uz konsultovanje
odeljka o identifikaciji i reSavanju problema do¢i do reSenja razlicitih problema .

Postavlj.frekvencija pri

Opseg:0.00Hz~ gor.gran.

LRl poslednjoj gresci frekvenc. e
Izlaz.frekvencija pri Opseg:0.00Hz~gor.gran.

i poslednjoj gresci frekvenc. 10302

F26.06 (Igzr‘:gch"“la pri poslednjoj | g ,q00. 0,0~6553.5A 0.0A

F26.07 g:sffg(‘i‘nlj)(ﬁ gr“;;il"i Opseg: 0.0~6553.5V 0.0V

F26.08 Temperatura modula Opseg: 0~125C 0C

" |pri poslednjoj gresci ’

Stanje ulaz.terminala pri

LRI poslednjoj gresci v

F26.10 |Proved.vreme rada frekv. 16 ,600: 0~ 65535min Omin
regul.pri poslednj.gresci
Post.frekv.u poslednje Opseg:0.00Hz~gor.gran.

L2201 dve greske frekvenc. DAY

F26.12 Izlavz.frekv.u poslednje dve |Opseg:0.00Hz~ gor.gran. 0.00Hz
greSke frekvenc.

F26.13 |Idazstruja u posled.dve 10 ,e0: 0,0~6553.54 0.0A
greske

F26.14 |Napon DCbus uposled. |00 0.0~6553.5v 0.0V
dve greske

F26.15 Tenvlp.modula u posled. dve Opseg: 0~125TC 0C
greske
Status ulaz.terminala u

L0 posled.dve greske v
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F26.17 Provedeno vreme rada freky. Opseg: 0~65535min Omin
regulatora u posled.dve greSke

U F26.04~F26.17 su dati zapisi stanja ulaza pri poslednjim greskama, ukljucujuci

stanja standardnih i proSirenih ulaza. Stanja ulaznih terminala:
Bit0:X1(Standard input terminal 1). 1: valid;0: invalid
Bit1:X2(Standard input terminal 2). 1: valid;0: invalid
Bit2:X3(Standard input terminal 3). 1: valid;0: invalid
Bit3:X4(Standard input terminal 4). 1: valid;0: invalid
Bit4:X5(Standard input terminal 5). 1: valid;0: invalid
Bit5:X6(Standard input terminal 6). 1: valid;0: invalid
Bit6:X7(Standard input terminal 7). 1: valid;0: invalid
Bit7:X8(Standard input terminal 8). 1: valid;0: invalid
Bit8:EX1(Extended input terminal 1). 1: valid;0: invalid
Bit9:EX2(Extended input terminal 2). 1: valid;0: invalid
Bit10:EX3(Extended input terminal 3). 1: valid;0: invalid
Bit11:EX4(Extended input terminal 4). 1: valid;0: invalid
Bit12:EX5(Extended input terminal 5). 1: valid;0: invalid
BIT13:EX6(Extended input terminal 6). 1: valid;0: invalid

(Standard input terminal-standardni ulazni terminal;
Extended input terminal-proSireni ulazni terminal;
Valid-vaze¢i, aktivan;

Invalid-nevazeci, neaktivan).
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7 Detaljna specifikacija funkcija

7.28 Grupa postavki korisnickih i fabri¢kih lozinki: F27

F27.00 |Korisni¢ka lozinka Opseg: 00000~65535 00000

Funkcija postavke korisnicke lozinke se koristi radi sprecavanja neovlaséenog
pristupa osoba, proveravanja i modifikovanja funkcionalnih parametara
frekventnog regulatora.

Postavite F27.00 na 00000 ukoliko nije potrebna korisnicka lozinka.

Ukoliko je potrebna korisn.lozinka, unesite petocifreni broj bez nule, i",—';

pritisnite za potvrdu. Lozinka odmah postaje aktivna.

Za izmenu lozinke:
Pritis unesite vazecu lozinku, izaberite F27.00 (F27.00=00000 u tom

trenutku), zatim unesite novu lozinku i pritisnite @ za potvrdu. Lozinka odmah
postaje aktivna.

Otkazivanje lozinke:
Pritis stanju verifikacije, 1 unesite originalnu ta¢nu petocifrenu lozinku u
stanju editovanja parametara, zatim izaberite F27.00 (F27.00=00000 u tom tren.)

ENTER
pritisnite \®AA/ za potvrdu, lozinka se moze otkazati.

E Molimo da upamtite lozinku. U slu¢aju gubitka lozinke

potrazitd Napom. savet od proizvodaca.

F27.01 |Lozinka proizvodaca Opseg: 00000~65535 00000

Fabricki postavljena funkcija, korisnici je ne mogu menjati.
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Identifikacija i reSavanje problema

8.1 Greske i nacin njihovog otklanjanja
U tabeli 8-1 je data lista mogucih tipova greSaka frekv.regulatora EN500/EN60O,
ukljucujuc¢i greske i poruke u vezi sa njima. Tipovi greSaka su oblika E-XX,
odgovaraju¢i alarmi imaju oblik A-XX. Ukoliko se greSska dogodi tokom rada
frekv.regulatora, kod greSke se cuva u grupi parametara F26. Ukoliko se jave alarmi,
frekv.regulator ¢e biti u modu “Alarm” sve dok se ne eliminiSe uzrok alarma, pri cemu
kodovi alarma nisu sacuvani u grupi param.F26. Neki kodovi greSaka su rezervisani za
buducu upotrebu. U slucaju deSavanja greSaka u radu frekv.regulatora, korisnik mora
da se pridrzava preporuka iz opisa uzroka greske i nacina za njenu eliminaciju, koji su
dati u tabeli ispod. Ukoliko Vam je potrebna servisna podrSka, kontaktirajte naSe
servisne centre ili predstavnike u vasem regionu.

Tabela 8-1 Tip greske i nacin uklanjanja

Kod
greske Tip greske Mogu¢i uzrok Nacin otklanjanja greske
Prekratko vreme ubrzavanja |Povecati vreme ubrzavanja
Postav.param. V/F krive, podesiti
Neodgov. V/F kriva manuel.pojacanje obrt.mom.ili
prebaciti na autom.pojac.obrt.mom.
Previsoka struja Start motora nakon iznen. |Postaviti proveru brzine pri restartu
E-01 [tokom ubrzavanja [prest.rada frekv.regulatora
Nizak ulazni napon Prover.ulaz izvora napajanja
Pre mala snaga frekventnog |Izabrati frekv.regulator vece snage
regulatora
Gubitak izlaz.faze u Proverite da li je kabl motora u
vektor.kontroli dobrom stanju
Kratko vreme usporavanja  [produziti vreme usporavanja
Previsoka struja Previsoko opterecenje Povecati otpornost ko¢ionog modula
E-02 [tokom usporavanja
Pre mala snaga frekventnog |Izabrati frekv.regulator vece snage
regulatora
Iznenadna promena Proveriti opterecenje, eliminisati
opterecenja iznenad.izmene karaktera opterec.
Previsok napon |Suvise kratko vreme Povecati vreme ubrzavanja/
E-03 [tokom rada ubrzav./usporavanja usporavanja
Nizak ulazni napon Prover.izvor najapanja i konekcije
Mala snaga frekvntnog Izabrati frekv.regul.vece snage
regulatora
Previsok napon
Neusklad.ulaz.napona Proveriti izvor napaj.i konekcije
E-04 |tokom ubrzavanja
Kratko vreme ubrzavanja  |Povecati vreme ubrzavanja
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Start motora nakon
iznenadnog stopa

Postaviti proveru brzine pri restartu

Previsok napon

Kratko vreme ubrzavanja

Povecati vreme usporavanja

E-05 |tokom usporavanja |Previsoko opterecenje Povecati otpornost ko¢ionog
modula
Neusklad.ulaznog napona  |Prover.izvor napajanja i konekcije
Kratko vreme Produziti vreme ubrzavanja /
Previsok napon |ubrzavanja/usporavanja usporavanja
E-06 |tokom rada
Neusklad.ulaz.napona s .
Instalirati mrezni regulator
. - Povecati otpornost
Previsoko opterecenje i
kocionog modula
Previsok napon Prover.izvor napajanja i prikljucak
E-07 |naulazu Neusklad.ulaznog napona  |... ) pajana 1 pricy
ili kontakt.servisni centar
E-08 [Nizak napon tokom [Ulaz.napon suviSe nizak Proveriti ulazni napon
rada
Premalo vreme ubrzavanja |Produziti vreme ubrzavanja
DC kocenje je previsoko Smanjiti DC ko&enje, povecati
vreme usporavanja
7 astita freky. Pogresna V/F kriva Podes.par. V/F krive, podes.manuel.
E-09 regulatora od poja¢.momenta ili preb.na autom.
preopterecenja Restart motora nakon Postaviti proveru brzine pri restartu
iznenad.zaustavljanja
Nizak ulazni napon Prov.izvor napajanja i konekcije
Preveliko optereenje Izabr.frekv.pretvara¢ vece snage
Pogresna V/F kriva Podes.V/F krivu i pojag.obrt.mom.
apon 1zvora napajanja Proveriti napon izvora napajanja
suvise nizak
» Vel.optere¢.motora pri Izabrati motor promenljive
E-10  |Zastita motora maloj brzini tok.duz.vrem. |frekvencije
(A-10) fod N tri zastit Postav.i Stitu mot
preopterecen;a eprav.parametri zastite ostav.ispravno zastitu motora
motora od preopterecenja  |od preoptere¢enja
Blokiran motor ili trenutno
povecanje opterecenja Proveriti opterecenje
Radna struja frekv.regulat. |Proveriti ispravnost vrednosti u
1l |zasi je ispod nivoa zastite od |param. F19.08 i F19.09
i astita motora preopterecenja
(A-11) |od preniskog - —
i it . Proverite opterecenje
opterecenja Opterecenje je skinuto sa
motora
E-12 Gubitak ulazne Greska 3-faznog izvora Proverite izvor 3-faz.struje i njene

faze

napajanja

konekcije sa frekv.regulatorom
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Greska napajanja
frekv.regulatora

Potrazite servis od proizvodaca ili
predstavnika

Greska operat.panela

Potrazite servis od proizvodaca ili
predstavnika

Gubitak izlazne

Odstup.izlazne faze pri radu
motora

Prover.otpornost namotaja motora

Odstup.izlazne faze pri radu
motora

Proverite da li je trofazni
namotaj motora u ravnotezi

E-13
f - — — - - —
aze Greska napajanja frekv. Potrazite servis od proizvodaca ili
egulatora predstavnika
- Potrazite servis od proizvodaca ili
Greska operat.panela .
predstavnika
Tranzijent prekom.struja Vid.mere za eliminisanje
frekv.regulatora prekomerne struje
Kratak spoj na izlazu “faza-
faza”ili “faza-zemlja” Izvesti ponovno povezivanje
Za't v0r.vent11.0tv0r¥ ili Ocistiti ventil.otvore ili zameniti
neispr.rashlad.ventilator .
ventilator
Previsoka ambijentalna Sniziti ambijent.temperaturu
temperatura
Zastit: dul . o
E-14 astita mocuta Isklju¢.koneke.kabl ili .. .
frekventnog Prov.konekcije, pon.povezati
latora nema kont.sa k.tablom
regu Nezeljene fluktuac.struje,
uzrok.gubitkom izlazne faze |Proveriti el.konekcije
isl.
on mocno cl.napajanje Potraziti servis od proizvodaca ili
oSteceno .
predstavnika
Greska rada kontr table Potraziti servis od proizvodaca ili
predstavnika
Kratg k spoj motora sa Zameniti kabl ili motor
emljom
Kratak spoj sa ) i
E-15  |zemljom Ostec¢enje Hall senzora ili
tokom rada greska konekcije ili greSka |PotraZiti servis od proizvodaca ili
kontrolnog panela predstavnika
Kratgk Spoj motora sa Zameniti kabl ili motor
zemljom
Kratak spoj sa Izvor napaj.frekv.regulat. i
E-16 |zemljom pri konekcija motora su obrnuti |Zameniti kabl ili motor
ukljuéivanju
Hall senzor oStecen ili loSe |PotraZiti servis od proizvodaca ili
povezan predstavnika
Neprekidni alarm A-17 duze |O¢istiti ventilacione puteve
E-17 . od 30 min.
Pregrevanje frekv.
(A-17) |regulatora Blokada vazdusnih puteva Ocistiti ventilacione puteve
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Previsoka ambijentalna
temperatura

Sniziti ambijent.temperaturu,
sniziti nose¢u frekvenciju

Ostecenje ventilatora

Zameniti sa novim ventilatorom

E-18 Greska eksternog Zatvoren ulaz eksternog Otklju¢.ulaz ekst.alarm.stopa nakon
(A-18) |uredaja alarmnog stopa eliminacije uzroka
Greska konekcije ili greska .. .
rontrolne table Prover.konekcije, ponovo povezite
Osteceno pomo¢no Potrazite servis od proizvodaca ili
E-19 Greska detekcije  |napajanje redstavnika
i struje Ste¢ Hall Potrazite servis od proizvodaca ili
Ostec¢.Hall senzora predstavnika
GreSka pojacanja kola Potrazite servis od proizvodaca ili
predstavnika
Zastita je delovala, ali nije
) bilo previs.napona, previs. - fpiisnite "STOP/RESET" taster
Greska eksterne struje ili kratkog spoja L e .. .
E-20 |. .. za resetovanje ili instalirajte novi
interferencije 5 L
ilter napajanja
Greska interne ) ) - Iskljucite napajanje i Stam{Jte pon.
E-21 |. - Jake interne interferencije  |frekv.regulator, ako se greska
interferencije . . ; V
nastavi kontakt.servis radi podr§ke
Prag detekc.gubitka postavk |Pon.postaviti relev.parametre
PID neprav.postavljen
E-22 Eksterna postavka
(A-22) |Gubitak postavke |onesposobljena Prover.konekciju ekst.postavke
PID Potrazit is od proizvodaca ili
Greska rada kontr.panela otrazite servis od proizvodaca 1l
predstavnika
Nivo deteke.gub.signala Pon.postaviti relev.parametre
povr.sprege neprav.postav.
E-23 . Odsustvo signala povratne |Proveriti konekcije eksternog
(A-23) |Gubitak PID sprege signala
feedback-a 71 : ] Sa il
Greska kontrol panela Potrazite servis od proizvodaca ili
predstavnika
Nivo detekc.greske PID
E-24 | Abnorm.velicina nepravilno postavljen Pon.postaviti relev.parametre
(A-24) |greske PID . Potrazite servis od proizvodaca ili
Greska kontrol.panela )
predstavnika
E-25 Zastita starta Data komanda na ulaz pri ~ |Proverite stanje ulaza
pri signalu sa ukljuc.frekv.regulatoru.
ulaza
Baud rate neprav.postavlj. |Pravilno postavite Baud rate
E-26 |Komunikaciona Greska komunik.serijskog  |Pritis. “STOP/RESET” za resetov.,
(A-26) |greska porta potrazite servis

Parametar upozorenja na

greSku neprav.postavljen

Modifikujte F05.04, F05.05
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Master uredaj ne

Proverite rad master uredaja i
da li je pravilno povezan

funkcionise

E-27 |Rezervisano

E-28 |Rezervisano

E-29 |Rezervisano

E-30 |E2PROM Greska oCitavanja/zapisiv. |Pritisn. “STOP/RESET” radi reset.

(A-30) |greska ocitav. parametra Potrazite servis od proizvodaca ili

i pisanja predstavnika
Potrazite servis od proizvodaca ili
Greska merenja Greska senzora temperat. .

E-31 [temperature predstgvmka - - —
Greska rada modula za Potrazite servis od proizvodaca ili
merenje temperature predstavnika
Postavke param.msu u Postav.parametre u skladu sa
skladu sa naziv.plo¢icom . o
motora nazivn.plo¢icom motora

E-32  |Gre§ka automat.

postavka motora  |Greska povezivanja motora |Izab.frekv.regul.podesan za motor
Greska poveziv.motora Proverite konekcije motora
E-33 . Greska modula napajanja Potrazite servis od proizvodaca ili
(A-33) Greska kontaktora predstavnika
Greska kontaktora Zamenite kontaktor

E-34 |Fabr.greska | Otklanj.greske u fabrici

E-35 |Fabr.greska 2 Otklanj.greske u fabrici
Nedov.hlad.frekv.regulatora |Poboljsajte hladenje/odvod.toplote

. |sa frekv.regulatora
E-36 Pregrevanje bus (Nizak kapacitet
(A-36) |kondenzatora frekv.regulatora Izab.frekv.regul.podesan za motor
Rashl.ventilator kondenzat. |Zamenite rashl.ventilator bus
ostecen kondenzatora
E-37 Iskljuenost Enkoder oStecen ili nije Prover. povezanost enkodera
enkodera povezan
Kratko vreme ubrzavanja  |Produzite vreme ubrzavanja
7 astita od Mala snaga frekv.regulat. Izaberite frekv.reg.vece snage
E-38 \ Prag detekc.prev.brzine u s
prevelike . ; Postavite ispravne
. F19.391F19.40 je .
brzine . . vrednosti parametara
nepravilno postavljen
Kratko vreme Poveéas
. . ovecajte vreme ubrzav./usporav.
ubrzavanja/usporavanja
Zastita od Mala snaga frekv.regulat.  |Izaberite frekv.reg.veée snage
E-39 [prevelikog Prag detekc.devijacije
odstupanja brzine u param.F19.41 Postavite ispravne
brzine and F19.42 je nepravilno  |vrednosti parametara
postavljen
. Kabl Z signala kodera . .
E-40 |Greska gubitka motora je nepovezan ili Proverite Z kabl signala
Z impulsa labav motornog kodera
Detekc.fiz.veli¢.na All ili | Proverite da li je merenje fiz.vel.na
AI2 nije u norm.opsegu, ili |AIl ili AI2 u norm.opsegu,
E-41 |Analogni kanal lje kontakt AIl ili AI2 lo§

iskljucen

proverite povezanost All ili AI2
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E-42
~ Rezervisano
E-50

Alarm upozorenja
da je izvor osnovne
F01.00 i F01.03 ne mogu zadavati
Greska postavke parametara [jedan isti izvor (9:izuzev ulaza
enkodera)

B i pomo¢ne
A-S1 frekvenc.isti

Alarm duplirane
Parametri postavki funkcija
A-52  [funkcije terminala [ferminala su zadati sa Proverite veli¢inu relev.parametara
[dubliranjem

A5y |Alarm
ograni¢enja rada

N Molimo kontakt.dobavljaca
Ograni¢eno vreme rada

Pritiskajte @ taster duze od 2s

LOCHI. |Zaklju¢ Zakljuc tastat
akljucana akijucana fastatura za odblokir.tastature

tastatura

1, U slu¢aju alarma E-16, frekv.regulator treba iskljuc.i resetovati.
2, U slucaju greski prekom.struje, kratkog spoja sa zemljom tokom
rada, frekv.regulator se moZe resetovati nakon odlaganja od 2s.

3, U slu¢aju greske E-09, vreme resetovanja frekv.regul.iznad 75kw

) (i 75kw) je 10s; za S5kw (i 55kw), to vreme iznosi 4s.

8.2 Ocitavanje zabeleZenih gresaka

Ovaj frekventni regulator je u stanju da zabelezi 4 poslednja koda greSaka i svoje
operativne parametre u poslednje 2 greske, Sto pomaze eliminisanju uzroka gresaka.

Sve informacije o greSkama su saCuvane u grupi parametara F26. Konsultujte ovu
grupu parametara radi o€itavanja zabelezenih kodova gresaka.

Kod Sadrzaj Kod Sadrzaj
F26.00 | Poslednji zapis alarma i greske F26.09 E:)zrllizr?;zgeﬁnala pri
F26.01 | Treci zapis alarma i greske F26.10 | Protek.vreme rada pri posl.gresci
F26.02 | Drugi zapis alarma i greske F26.11 | Postav.frekv.pri tre¢oj gresci
F26.03 | Prvi zapis alarma i greske F26.12 | Izlaz.frekv.pri trecoj gresci

Izlaz.struja pri tre¢oj gresci
F26.04 | Postav.frekvenc.pri poslednjoj gresci | F26.13 az-stiuja pr trecop greset

F26.05 | Izlaz.frekvenc.pri poslednjoj gresci F26.14 | DC bus napon pri trecoj gresci

Temper.modula pri trecoj gresci
F26.06 | Tzlaz.struja pri poslednjoj greici F26.15 | O Permocua pritreco) grescl
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Stanje ulaz.terminala pri trecoj

F26.07 | DC bus napon pri poslednj.gresci F26.16 e
gresci

Proteklo vreme rada frekv.regul. pri
tre¢oj gresci

F26.08 | Temper.modula pri poslednj.gresci F26.17

8.3 Resetovanje greSaka

/ Pre resetovanja greske i restarta, neophodno je pronacéi gresku

i ispraviti je, u suprotnom moZe do¢i do ostecenja uredaja.
Ukoliko se greska ne moZe resetovati i dalje je prisutna,

potrebno je na¢i uzrok greske, dugotrajno resetovanje u ovom

slu¢aju moZe oStetiti frekv.regulator.

3. Nakon aktiviranja zastite od pregrevanja ili od preoptereéenja, satekajte
najmanje 5 min pre restartovanja.

U slu¢aju greske E-14, potrebno je iskljuc.uredaj sa napajanja,
proveriti konekcije motora i tek zatim restartovati frekv.regulator.

U slucaju greske E-16 nakon uklju¢.uredaja, nemojte startovati
frekv.regulator, potrebno je proveriti da li su ulazni i izlazni
kablovi obrnuti.

Za nastavak normalnog rada frekv.regulatora, ukoliko dode do greske, mozete
uraditi sledece:
Postavite funkciju eksternog resetovanja sa bilo kojeg terminala X1~X8.
Kada se COM terminal zatvori, frekventni regulator ¢e se resetovati.

(2) Ako se pojavi kod greske, pritisnite taster = da biste resetovali
frekventni regulator. G
Gubitak komunikacije. Vid.opis uzroka i reSenja u uputstvima.

Iskljucite frekventni regulator sa napajanja.

8.4 Resetovanje alarma
U slucaju alarma, potrebno je eliminisati uzrok njegove pojave. Alarm se ne moze
resetovati upotrebom reset tastera.
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Odrzavanje
9.1 Rutinsko odrZavanje
Prilikom upotrebe frekventnih regulatora serije EN500 i EN600, preporucujemo da se
strogo pridrzavate uputstava iz ovog priru¢nika u pogledu sklapanja, povezivanja i rada
sa uredajem. Temperatura, vlaznost, vibracije i starenje delova uti¢u na radni vek
proizvoda i mogu uzrokovati neispravnost frekv.regulatora. Kako bi se ovo izbeglo,
savetujemo da izvodite planirane kontrole i odrzavanje opreme.

Table 9-1 Stavke dnevne kontrole i odrZzavanja

Period
Kontrolna stavka

Dnevno [Peridi¢no

Dnevno ¢i$cenje:

(1) Frekv.regulator treba odrzavati u ¢istom stanju

\ (2) Kada ¢istite prasinu sa povrsine frekv.regulatora, izbegavajte da dode
do prodora prasine (posebno metalne prasine) u unutra$njost uredaja.

(3) Ocistite mrlje od ulja sa lopatica rashl.ventilatora

y Proveravajte i redovno ¢istite vazdu$ne vodove.
y Proveravajte stegnutost zavrtanja.
y Proverite u pogledu prisustva korozije na frekv.regulatoru.

Proverite usaglaSenost sa uslovima sredine.

Proverite rad rashl.ventilatora frekv.regulatora.

Proverite frekv.regulator u pogledu pregrevanja.

Proverite izmene zvuka povez.motora kada frekv.regulator radi.

< | 2] <] &| =

Proverite da li su pris.eksterne vibracije povezanog motora pri radu sa
frekvent.regulatorom.

\/ Prover.da nema efekata elektr.luka na terminalima.

y Proverite otpornost izolacije strujnih kola.

Preporucujemo izvodenje kontrole pomocu sledecih instrumenata:
Ulazni napon: AC voltmetar; Izlazni napon: AC voltmetar; Izlazna i ulazna struja:
strujna kljesta.

9.2 Kontrola i zamena o$tec¢enih delova

Nakon dugotrajne upotrebe frekv.regulatora, karakteristike nekih delova ¢e
oslabiti ili ¢e otkazati. Radi osiguranja stabilnog i pouzdanog rada
frekv.regulatora, preporucuje se po potrebi odrzavati ili zameniti odgovarajuce
delove.
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(1) Rashladni ventilator
U slucaju pojave neobic¢ne buke, uzrok mogu biti ostecene lopatice ili neispravni
lezaji. Ukoliko dode do kvara ventilatora, potrebno ga je zameniti.

Elektroliticki kondenzator

Kondenzatori mogu zakazati usled cestih promena optereéenja (povecanje
pulsacije struje) i visoke ambijentalne temperature (starenje elektrolita). U slucaju
kvara kondenzatora, on se mora zameniti.

9.3 Garancija

Tokom garantnog perioda, mi obezbedujemo besplatno odrzavanje u slucaju bilo
kakve greske ili neispravnosti frekv.regulatora tokom njeg.upotrebe. Period
vazenja garancije se moze naci u garantnoj kartici.

Garancija ne vazi u slede¢im situacijama:

a. Ukoliko frekv.regulator nije kori§éen strogo u skladu sa prirucnikom za

upotrebu ili pod ambijent.uslovima navedenim u prirucniku za upotrebu, $to
je dovelo do neispravnosti frekv.regulatora.
b. Ukoliko je do kvara frekv.regulatora doslo usled njegove nepravilne upotrebe;
c. Ukoliko je do kvara frekv.regulatora doslo usled samostal.pokusaja popravke;
d. Ukoliko je doslo do neispravnosti frekv.regulatora usled njeg.nepravilnog
¢uvanja, padanja sa visine ili drugih spoljnih uticaja;

e. Ukoliko je do neispravnosti doslo usled element.nepogoda, groma, poviSenog

napona, dejstva soli i gasova, vode, vlage, oluje, zemljotresa, itd..;

f. Ukoliko nedostaje nazivna plocica na telu frekv.regulatora, ili se njegov

serijski broj na plocici ne podudara sa brojem u garantnoj kartici.

U gore navedenim slu¢ajevima, mi naplacujemo servisni remont i
obracunavamo ga na osnovu stvarnih troskova popravke.

U slucaju da imate bilo kakvih pitanja, molimo kontaktirajte naseg distrubutera ili
nas direktno. Osim toga, na kraju garantnog perioda, mi obezbedujemo placeno
servisiranje nase opreme.

E Nasa kompanija obezbeduje placeno post-garantno

servisiranje Napom. frekventnih regulatora.
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9.4 Uslovi ¢uvanja
Nakon kupovine frekventnog regulatora, vazno je da korisnik ispunjava uslove
kratkorocnog i dugorocnog ¢uvanja:

Nemojte Cuvati frekventni regulator na visokoj temperaturi, u uslovima visoke
vlaznosti 1 na mestima sa puno praSine. Osigurajte dobru ventilaciju u prostoru u
kojem ¢ete cuvati frekventni regulator.

Dugotrajno ¢uvanje vodi ka starenju elektrolitickog kondenzatora. 1z tog razloga,
najmanje jednom godisnje, potrebno je povezati frekventni regulator sa strujnim
napajanjem. Pri tome frekventni regulator mora biti povezan na napajanje
najmanje 1 sat. Napon se mora dovesti putem regulatora od 250W. Prilikom
povezivanja, postepeno povecavajte napon od 0V do nazivnog napona frekventnog
regulatora u trajanju od 1 sata. Frekventni regulator se mora iskljuciti od
opterecenja tokom ove procedure.
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Dodatak A Modbus protokol komunikacije

Default mod: Asinhroni serijski, semiduplex transmisioni mod. Postoje dva
moda RTU i ASII . Default format i baud rate: 8-N-1, 9600bps.
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A.4 Mod prenosa

Asinhroni serijski, semiduplex mod prenosa. Default format i baud rate: 8-N-1,

9600bps. Radi zadavanja specifi¢nih funkcija vidite opis grupe parametara F05.

(Primedba: Opis ovih parametara se primenjuje samo na Modbus protokol,

vid.originalni priru¢nik za servis radi opisa drugih parametara)

F05.00 [Izbor 0:Modbus protokol 1 0 X

protokola 1:Rezervisano

2:Profibus protokol(modul prosirenja)

3:CanLink protokol(modul prosirenja)

4:CANopen protokol(modul prosirenja)

5:Slobodni protokol 1(moguce je primeniti
izmene svih parametara EN500/EN600)

6: Slobodni protokol 2(moguce je izmeniti
samo deo parametaraEN500/EN600)

Napomena: pri izboru 2,3,4 komunikacije

potrebna je kartica proSirenja

F05.01 |Baud rate Cifra jedinica: Izbor baud rate za slobodni 1 005 x

postavka protokol i Modbus protokol

0:300BPS

1:600BPS

2:1200BPS

3:2400BPS

4:4800BPS

5:9600BPS

6:19200BPS

7:38400BPS

8:57600BPS

F05.02 |[Format Cifra jedinica: Format podataka za slobodni 00 x

podataka protokol i Modbus protokol

0:1-8-1 format, bez provere, RTU

1:1-8-1 format, neparni paritet, RTU

2:1-8-1 format, parni paritet, RTU

3:1-7-1 format, bez provere, ASCII

4:1-7-1 format, neparni paritet, ASCII

5:1-7-1 format, parni paritet, ASCII

F05.03 |Lokal.adresa  [0~247, 00 je adresa emitovanja 1 1 x

A.5 Struktura podataka komunikacije
A.5.1 Format okvira (frame) podataka

U RTU modu, poruka startuje sa intervalom tiSine koji je jednak vremenu prenosa 3.5
karaktera pri datoj brzini prenosa u mrezi. Prvo polje se zatim prenosi na adresu
uredaja, opseg je 0x00~0xFF. Oprema mreze neprekidno vr§i monitoring mreze
(uklju¢.pauze). Kada je adresa primljena, prijemnik je odreden, nakon $to je prenet
poslednji simbol, treba da bude pauza jednaka vremenu prenosa 3.5 karaktera pri
datoj brzini prenosa. Nakon ove pauze, moguce je
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poslati slede¢u poruku.

Celokupni okvir poruke se mora preneti kao kontinuirani protok podataka.
Ukoliko zapoc¢ne prenos nove poruke u vremenu manjem od vremena prenosa 3.5
karaktera, prijemni uredaj ¢e tu poruku smatrati nastavkom prethodne. Ovo ¢e
uzrokovati gresku, jer kona¢na vrednost CRC polja ne moze biti ispravna. Format

RTU frejma je opisan u tablici ispod:

Zaglavlje frejma

Vreme prenosa 3.5 karakt.pri datoj brzini

Adresa Slave

Slave adresa:0~247

Funkcija Modbus protokola

03H:o¢itavanje param.slave
06H:zapisivanja param.slave

Sadrzaj podatka DATA

Sadrzaj podatka DATA

Sadrzaj paketa:
Adresa parametra (16bit);

Broj parametara ili bajtovi vrednosti parametra;
Vrednost parametra (16bit)

CRC provera vredn.niskih bajtova

CRC provera vredn.visokih bajtova

16bit vrednost provere bez znakova

Flag zatvaranja

Vrem.interval prenosa 3.5 karaktera

U vezi metode generisanja CRC kontrolne sume, konsult.odeljak A.9.
Format ASCII frejma je prikazan u tablici ispod:

Zaglavlje frejma

Vreme prenosa simbola‘:’(0x3A)

Slave adresa Hi

Slave adresa: Kombinacija 2 ASCII koda

Slave adresa Lo

8 bit slave adresa 0~247

Kod komande Hi

Kod komande: 8 bit kod komande
kombinovan sa 2 ASCII koda

Kod komande Lo

03H:ocitavanje slave parametra
06H:zapisivanje slave parametra

Sadrzaj podataka DATA

Sadrzaj paketa podataka:

Sadrzaj podataka DATA

N delova od 8bit sadrzaja podatka kombinovani
sa 2*N delova ASCII koda

LRC CHK Hi

LRC CHK Lo

LRC vrednost provere ukljucuje 2 dela ASCII
koda

Flag zatvaranja Hi

Flag zatvaranja Hi = CR(0x0D)

Flag zatvaranja Lo

Flag zatvaranja Lo = LF(0x0A)

A.5.2 Master ofitavanje parametara za Slave

Modbus funkcija 03H. Master moze ocitati jedan ili viSe (do 10)
parametara koji inicijalizuju transakciju.

Npr., sadrzaj komande mastera za ocitavanje 2 parametra frekv.regulatora
(sa adresom 01 u mrezi) pocevsi od adrese parametra 000H :
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ADR 01H

CMD 03H

Inicijal.adresa parametara je visoki bajt 00H

Inicijal.adresa parametara je niski bajt 00H

Broj parametara je visoki bajt 00H

Broj parametara je niski bajt 02H

CRC kontrolna suma je niski bajt C4

CRC kontrolna suma je niski bajt OB
Sadrzaj Slave odgovora:

ADR 01H

CMD 03H

Bajtovi vrednosti parametra 04H

Adresa 0000H sadrzaj visoki bajt 00H

Adresa 0000H sadrzaj niski bajt 00H

Adresa 0001H sadrzaj visoki bajt 00H

Adresa 0001H sadrzaj niski bajt 03H

CRC kontrol.suma niski bajt BA

CRC kontrol.suma visoki bajt F2

A.5.3 Master zapisivanje parametara za Slave

Funkcija Modbus 06H. Master moze zapisivati parametre za Slave, koji
inicijalizuju transakciju .

Npr., sadrzaj komande zapisivanja veli¢ine 1388H (5000 u decimal.obliku) u
parametru na adresi 0101H u frekvent.regulatoru koji je Slave sa adresom 02:

ADR 02H

CMD 06H

Adresa parametra visoki bajt 0lH

Adresa parametra niski bajt 01H

Vrednost parametra visoki bajt 13H

Vrednost parametra niski bajt 88H
CRC kontrol.suma niski bajt D4
CRC kontrol.suma niski bajt 93

Sadrzaj Slave odgovora:

ADR 02H

CMD 06H

Adresa parametra visoki bajt 01H
Adresa parametra niski bajt 01H

Adresa 0101H sadrzaj visoki bajt 13H

Adresa 0101H sadrzaj niski bajt 88H
CRC kontrol.suma niski bajt D4
CRC kontrol.suma visoki bajt 93
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A. 6 Dodeljivanje adresa za komunikaciju podataka

A.6.1 Adresa komunikacije grupe funkcionalnih kodova F00-F26

Adresiranje funkcionalnih parametara u Modbus protokolu sledi PPnn pravilo: gde
je PP visoki bajt grupe parametara, nn je niski bajt adrese koji sadrzi vrednost
parametra. Na primer, adresa parametra F3.21=0315H, 03H-broj grupa 3, 15H-
broj koda 21.

Za F00.00~F26.17 komunikaciona adresa je 0000H~1A11H. Startovanje adrese
grupe F26=1A00H.

A.6.2 Komunikaciona adresa komande kontrole i komande ofitavanja statusa

[Naziv Komunikac. Zapisivanje ili
- . . Vrednost komande ili odgovora
romenljive | adresa oCitavanje
1: Rezervisano
2: Jog stop komanda
3: Jog-start forward (napred)
4: Jog-start reverse (unazad)
Rec
Ocitavanje ili 5: Start
(word) 1 E00H L
Kkomande zapisivanje 6: Stop
starta 7: Start forward
8: Start reverse
9: Resetovanje greske
10: Rezervisano
Vrednost F01.02 mesto stotina=0: 5000 predstavlja
postavke Ocitavanje i 50.00Hz
. 1E 01H T .
serijskog zapisivanje F01.02 mesto stotina=1: 10000
porta predstavlja FO1.11
BITO: Napon DC busa
BIT1: Zavrsetak komande obi¢nog starta
BIT2: Ispunjenje komande Jog starta
BIT3: U modu rada
BIT4: Trenutni smer-reverse
BITS: Postavljeni smer-reverse
BIT6: Usporavanje kocenjem
BIT7: Ubrzavanje
Status
1E 02H Samo BIT8: Usporavanje
frelev.regul olitavanje BIT9: Alarm

BIT10: Greska

BIT11: Ograni¢enje struje

BIT12: Resetovanje greske
BIT13: Automat.postavka

BIT14: Slobodno zaustavljanje
BIT15: Start moda trazenja brzine
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Kod alarma

1E 03H

Samo oéitavanje

0: nema alarma
1 ~ 50: kod trenutnog alarma

Modbus komunikac.adresa: 1E01 je data adresa za frekvencijski
komunikac.mod; 1D01 je data adresa za komunik.mod

Napom.

obrt.momenta; 1D00 je data adresa za PID-komunikacioni mod.

A.6.3 Komunikaciona adresa parametara monitoringa

Naziv promenljive LG el 'Z'apis'lvan_] M Vrednost komande ili odgovora
adresa ili ocitavanje
C-00 1CO0H Ocitavanje Parametar monitoringa 1
C-01 1CO1H Ocitavanje Parametar monitoringa 2
C-02 1C02H Ocitavanje Parametar monitoringa 3
C-03 1CO3H Ocitavanje Parametar monitoringa 4
C-04 1C04H Ocitavanje Parametar monitoringa 5
C-05 1CO5H Ocitavanje Parametar monitoringa 6
A.6.4 Skriveni parametri
. .. Komunikaciona |Zapisivanje Vrednost datih komandi ili odgovora
Naziv promenljive L .. .
adresa ili oGitavanje
Vredn.postavke PID Opseg: 0~1000(1000 predstavlja
komunikacije IDOOH Ocit.-Zapis. 10.00V)
Vredn.postavke
K k.ob 1DO1H Okt Zavi Opseg:0~2000(2000 predstavlja
omunk.obrt. cit.-Zapis. 200.0% naziv.obrt.mom.motora)
momenta
Veli¢ina na izlazu Opseg: 0~4000(4000 predstavlja
A0l 1D02H OCit-Zapis. | 14 60y ili 20.00mA)
Veli¢ina na izlazu AO2 . . Opseg: 0~4000(4000 predst.
1DO3H OCit-Zapis. | 6 60v il 20.00mA)
Veli¢ina na izlazu Opseg: 0~4000(4000 predst.
EAO1 1D04H OCit-Zapis- | 14 00y ili 20.00mA)
Veli¢ina na izlazu Opseg: 0~4000(4000 predst.10.00V
EAO2 1D0SH Ocit.-Zapis. i1i 20.00mA)
Veli¢ina na izlazu Opseg: 0~4000(4000 predst.
DO 1DO6H OCit-Zapis. | 14 60y ili 20.00mA)
Veli¢ina na izlazu EDO . . Opseg: 0~4000(4000 predst.
1DO7H Ocit--Zapis. | 1 00V ili 20.00mA)
BIT0:Y1
BIT1:Y2
. . BIT2:Y3
Status izlaznih
BIT3: Y4
terminala 1D08H Ocit.-Zapis. BIT4: RLY1
BIT5: EY1
BIT6: EY2

BIT7: EY3
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BIT8: EY4
BIT9: ERLY1
BIT10: ERLY2
Data 1D09H BIT0:CX1
vredn.virtual.ulaz. Ocit.-Zapis. | ...
terminala BIT7: CX8
Pozit.obrt.moment 1DOAH Ocit.-Zapis Opseg: 0~60000(60000 predstavlja
ogranié.frekvenc. ’ " | 600.00Hz)
Nega'tiobn.moment 1DOBH Ocit.-Zapis. Opseg: 0~60000(60000 predstavlja
ogranic.frekvenc. 600.00Hz)

PID feedback napon

1DOCH Ocit.-Zapis. 10.00V)

Opseg: 0~4000(4000 predstavlja

Rezervisano

1DODH /

A.7 Obrada komunikacionih greSaka

Ako frekventni regulator odredi da je nepravilna adresa parametra ili pogresna
vrednost parametra primljena master komandom, on Salje masteru poruku o
gresci. Poruka o greSci (komanda mastera +80H) sadrzi 1 bajt sa kodom greske.

Format poruke o gresci je sledeéi:

ADR 01H

CMD 83H/86H

Kod greske 91H~06H (radi detalja, pogledajte tablicu
ispod)

Niski bajt CRC kontrolne sume Dobijen proraéunom

Visoki bajt CRC kontrolne sume

Dobijen proradunom

Objasnjenje kodova gresaka:

Kod greSke Tip greske Prioritet
0x01 Greska CRC kontrolne sume 1
0x02 Pogresan kod komande 2
0x03 Pogre$na adresa parametra 3
0x04 Pogres$na vrednost 4
0x05 Nije dozvoljena izmena datog parametra 5
0x06 Pogresan broj podataka za ogitavanje 6

A.8 Primeri frejmova podataka

A.8.1 RTU mod
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00

Adresa
registra
niski bajt

Adresa
registra
visoki
bajt

06

Modbus
funkcija

01

Slave
adresa

N <
5] 2]
o =)
o] ~
— —
o o
=3 =3
S S
[\ &
(=} g

[sa)

=

—

o

Polje
podataka

1. Start #1 frekv.regulatora

rmarkRemover.com
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A.8.2 ACSII mod

D .
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Kod zavrSetka frejma: enter, line break:0x0D,0x0A
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Frejm zahteva:
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Visoko bajt je napred, za njim se nalazi niski bajt.
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(Opis svakog bajta)
“’: simbol pocetka frejma
1: Slave adresa
6:Modbus funkcija
0 1 0 1:adresa parametra koji se zapisuje
3 8 8:vrednost zapisanog parametra
5C:{01060101 1388} kontrolna suma.
0x5C = 0x100 - (0x01 + 0x06 + 0x01 + 0x01 + 0x13 + 0x88)

Frejm odgovora:
:0106010113885C \n\r
(Opis svakog bajta)
“’: simbol pocetka frejma
0 1: Slave adresa
0 6:Modbus funkcija
0 1 0 1:adresa parametra koji se zapisuje
1 3 8 8:vrednost zapisanog parametra
5C:{01060101 1388} kontrolna suma.
0x5C = 0x100 - (0x01 + 0x06 + 0x01 + 0x01 + 0x13 + 0x88)

/1. ASCII frejm se formira konvertovanjem heksadecimalnog broja
u dva 8-bitna simbola, koji se konvertuju nazad u heksadecim.broj
nakon prenosa.

2. Zaglavlje frejma sadrzi“:”, podnoZje futera sadrZzi“\n\r”.

3. Simboli koji se koriste u protokolu: :, 0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,A,B,C,
E D,EF i heksadecimalni 0DH, mala slova ASCII kao: a, b, c, d, e, f
se ne koriste

Nap.

4. Frejm sadrZi kontrolnu sumu radi provere ta¢nosti prenosa
podataka.

5. Radi viSe podataka, konsultujte oficijelni opis
Modbus protokola.
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A.9 CRC Kkalkulacija kontrolne sume
Algoritam za kalkulaciju vrednosti kontrolne sume (na C jeziku):

unsigned int cal_crc_value (unsigned char *pval, unsigned char len)
{

unsigned int crc_value=0xFFFF;

unsigned int i;

while(len--)

{
crc_value = *pval++;
for(i=0; i<8; i++)
{
if(crc_value & 0x0001)
{
crc_value >>=1;
crc_value "= 0xA001;
H
else
{
crc_value >>=1;
H
H
H

return(crc_value);

}
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Dodatak B Slobodni protokol komunikacije
B. 1 Uvod
U EN500/EN600 seriji frekventnih regulatora obezbedili smo klijente sa
zajednickim RS485/RS232 komunikacionim interfejsom. Korisnik moze da
izvodi centralni monitoring i kontrolu frekventnog regulatora putem interfejsa
master komunikacionog uredaja (kao $to je PC, PLC, itd.) (takve operacije kao
Sto su postavka parametara frekventnog regulatora, monitoring starta frekv.
regulatora, oCitavanje operativnog statusa frekv.regulatora), takode se moze
prikljuciti tastatura za daljinsku kontrolu radi ostvarivanja niza razli¢itih
operativnih zahteva.
U ovom odeljku su opisani zahtevi protokola za implementaciju gore opisanih
funkcija. Pazljivo ih procitajte.
B. 2 Sadrzaj i opis protokola
B.2.1 Izgradnja komunikacione mreZe

| Master je PC ili MasterMainframejePLCis PC ili ENS5S00/EN600 master

Mainframe is PC

RS232

232-485
Konverz.modul

RS485

EN600 EN600 EN500 | ENS500

S1.B-1 Dijagram izgradnje mreZe
B.2.2 Mod komunikacije

Trenutno, frekventni regulatori serije EN500/EN600 se mogu koristiti ne samo
kao slave uredaj, ve¢ takode i kao master uredaj na RS485 interfejsu. Ukoliko se
frekv.regulator koristi kao slave uredaj, master uredaj moze biti PC, PLC ili
interfejs operatera, i ako se frekv.regulator koristi kao master, tada se moze
koristiti master-slave kontrola, specifi¢nosti moda komunikacije su opisane ispod.

PC ili PLC kao master, frekv.regulator kao slave, komunikacija tipa
“od tacke do tacke” izmedu mastera i slave-a.
Slave ne odgovara na emitovanu komandu master uredaja.
Korisnik moze postaviti lokalnu adresu, baud rate (brz.pren.podataka) i
format podataka frekventnog regulatora putem tastature.
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Slave izveStava master o greSci na kraju frejma odgovora.

ENS500/EN600 ima RS485 interfejs.
B.2.3 Mod prenosa
Asinhroni serijski, polu-dupleks mod prenosa. Default format i brzina prenosa: 8-
N-1, 9600bps. Radi postavki specifi¢nih funkcija, vidite opis grupe param.F05.
(Napomena: Opis ovih parametara se primenjuje samo na Slobodni (Free-port)
protokol, opis drugih parametara se ne menja).

F05.00 [izbor 0:Modbus protokol 1 0 |x
protokola 1:Rezervisano

2:Profibus protokol(prosirenje)

3:CanLink protokol(prosirenje)

4:CANopen protokol(prosirenje)

5:Free-Port] protokol (moguée menjati sve
parametre EN500/EN600)

6:Free-Port 2 protokol (moguée menjati deo
parametara EN500/EN600)

Napom.: potrebna je ekspanziona kartica pri izboru
protokola 2, 3, 4

F05.01 |Baud rate Cifra jedinica na LED ekranu: Izbor brzine izmene 11005 | x
brz.pren.pod.) |za Slobodni protokol i Modbus:
konfiguracija 0:300BPS

1:600BPS

2:1200BPS

3:2400BPS

4:4800BPS

5:9600BPS

6:19200BPS

7:38400BPS

8:57600BPS

F05.02  [Format podataka |Cifra jedinica: Format podataka za Slobodni i 00 | x
Modbus protokol:

0:1-8-1 format, nema provere, RTU
1:1-8-1 format, parna provera, RTU
2:1-8-1 format, neparna provera, RTU
3:1-7-1 format, nema provere, ASCII
4:1-7-1 format, parna provera, ASCII
5:1-7-1 format, neparna provera, ASCII

F05.03 [Lokal.adresa 0~247, 00 adresa mastera 1] 1 X
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Napomena:

(1) “Oblast postavke podataka” i “Oblast izvrSenja podataka” mogu
odsustvovati iz nekih formata komandi/podataka, u listi komandi protokola

one su oznacene sa ‘“nothing”.

(2) U protokolu su efektivni karakteri: ~, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9,A,
B, C, D, E, Fiheksadecim.podaci 0DH, ASCIImalaslova:a, b, ¢
d, e, f'su nevazeca.

Duzina frejma komande je 14 ili 18 bajta.

>

B.2.5 Objasnjenje i opis formata

Zaglavlje frejma

To je karakter“~” (naziv hex 7E), jedan bajt.

Adresa slave uredaja
Znacenje podatka: lokalna adresa slave uredaja, dva bajta. ASCII format. Fabricka
default adresa frekv.regulatora je O1.

Master komanda/odgovor slave uredaja
Znacenje podataka: master Salje komandu, slave Salje odgovor, dva bajta,
ASCII format.
Kodovi odgovora:
Tip 1>: kod komande="“10", master zahteva slave uredaj za trenutno
stanje pripreme.
Tabela B-1 Znacenje koda komande u frejmu odgovora

Kod Znacenje
odgovora Stanje pripreme Dopustena kontrola od Dopustena postavka
ASCII slave uredaja master uredaja frekvencije

10 Nije spreman Nema znacenje

11 Spreman Dopusteno Dopusteno

12 Spreman Dopusteno Dopusteno

13 Spreman Nije dopusteno Nije dopusteno

14 Spreman Nije dopusteno Nije dopusteno

20 Greska frejma

Tip 2>: kod komande="“11"~*“15", 5 vrsta komandi koje master Salje slave-
u, videti listu komandi protokola radi detalja.
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Tabela B-2 Znacenje kodova odgovora

Kod
odgovora Znacenje koda odgovora Opis
ASCII

Status komunikacije i kontrole, slave u

00 redu, izmena parametara je dostupna
lozinka je ispravna.
(1) kontrolna suma frejma pogres$na;
(2) prepunjeno polje “Komanda”; Pri pojavi datih greski, podaci iz

20 (3)“prepunjeno polje “Indeks”; “Oblast komande”, “Oblast indeksa” i
4) greska duzine frejma/ne ASCII “Oblast izvrSenja podataka” se ne

8 il ya p

bajtovi prisutni u poljima osim prenose.
zaglavlja i kraja frejma
Ellij)ekr(r)lrézzl':zflad slave uredajem Ovaj kod se odnosi na trenutno stanje
(2) nije moguée izmeniti vrednosti slave uredaja kada su polja “Indeks” i

30 slave parametara; “Podaci za izvrSenje” preneti u skladu
(3) prepunjeno polje sa protokolom.
“postavka/izvr§enje podataka” .
(4) pogresna lozinka.

Slave indeks/indeks komande/indeks greske.
Znacenje podataka: bajt pomo¢nog indeksa i bajt komande.
Za master uredaj: pomo¢ni indeks, indeks komande se koriste za objedinjenje
komande pri izvrSenju specifi¢nih funkcija.
Za slave uredaj: pomo¢ni indeks, indeks komande se koriste za izlaz koda
greska, indeks komande se prenosi neizmenjen.
Tip podataka: heksadecimalni, 4 bajta, ASCII format.
Indeks komande zauzima 2 niza bajta, opseg: “00”~“FF”.
Pomoc¢ni indeks zauzima 2 visa bajta, opseg: “00”~“FF”.
Status greske slave-a zauzima bajt “Pomo¢ni indeks”, vid.Tabelu B-3.
Tabela B-3 Opis tipa greSaka slobodnog protokola Free-port 1

Kod greske Kod greske
(decim.) Opis (decim.) Opis
1 Prev.struja tokom 19 Greska kola merenja
ubrzavanja struje
2 Prev.struja tokom 20 Greska usled eksternih
usporavanja interferencija
Prev.struja pri Greska usled internih
3 - 21 . .
konst.brzini interferencija
4 Prev.nap(?n pn 22 Gubitak signala post.PID
ubrzavanju
5 Prev.napon pri usporavanju 23 Gubitak sign.povr.sprege
PID
6 Prev.napon pri 24 Premasena veli¢ina
konst.brzini greske PID
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7 Prev.napon pri stopu 25 Zastita ul.terminala pri
startu
Prenizak napon pri RS485 komunikaciona
8 26 «
radu greska
9 Zastl'ta frekv.regulatora od 27 Rezervisano
previs.napona
10 Zastita od preopt.motora 28 Rezervisano
11 Zastlt% od preniskog 29 Rezervisano
opterec.motora
12 Gubitak ulazne faze 30 EZPROI\{I gre'ska
zapisiv./Citanja
13 Gubitak izlazne faze 31 Greska merenja temperature
14 Zastita modula 32 Greska autom.postavke
frekv.regulatora
15 Kratgk Spo) sa 33 Greska kontaktora
zemljom tokom rada
16 Kr'atak spoj prilikom 34 Interna greska 1
primene napona
17 Pregrevanje frekv.regulat.
18 Greska ekster.uredaja
Opis tipa greSaka slobodnog protokola Free-port 2
Kod greske Kod greske
(decim.) Opis (decim.) Opis
1 Previs.struja pri ubrzavanju 13 Zastita modula
frekv.regulatora
2 Previs. stru:] aprl 14 Greska ekster.uredaja
usporavanju
3 Previs.struja pri konst.brzini 15 Greska kola merenja struje
4 Previs.napon tokom 16 RS485 komunikaciona
ubrzavanja greska
5 Previsok napon . 17 Rezervisano
tokom usporavanja
6 Prev1s.napqn pn 18 Rezervisano
konst.brzini
7 Prev1'sol'< napon 19 Nizak napon
napajanja
8 Preoptere¢.frekv.regulatora 20 Sistemske interferencije
9 Preoptere¢.motora 21 Rezervisano
10 Pregrevanje frekv.regulatora 22 Rezervisano
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Stanje izlaz.terminala 11 00| OF Ne ~010BO00F01A9\r Ne
Stanje prosir.izlaz.terminala 11 00 10 Ne ~010B00100194\r Ne
Stanje prosir.ulaz.terminala 11 00| 11 Ne ~010B00110195\r Ne
Stanje vm.uel.komumkucwmh 1 ool 12 Ne ~010B00120196\r Ne
ulaz.terminala
Stanje internih virtuel.ulaza 11 00| 13 Ne ~010B00130197\r Ne
Analogni ulaz All 11 00| 14 Ne ~010B00140198\r Ne
Analogni ulaz AI2 11 00| 15 Ne ~010B00150199\r Ne
Prosireni analog.ulaz
11 00| 16 Ne ~010B0016019A\r Ne
EAIl
Prosirent analog ulaz 1 | oo| 17 N 010B0017019B\r | N
EADR © | ©
Analogni izlaz
11 00| 18 Ne ~010B0018019C\r Ne
AO1
Analogni izlaz AO2 11 00] 19 Ne ~010B0019019D\r Ne
Prosir.analog.izlaz EAO1
11 00| 1A Ne ~010BO01AO1AS\r Ne
Prosir.analog.izlaz
11 00| 1B Ne ~010B001BO1A6\r Ne
EAO2
Frekv.cksternog impulsnog
P 11 00| 1C Ne ~010B001CO1A7\r 1Hz
ulaza
Rezervisano
Postavka PID 11 00 1E Ne ~010BOO1EO1A9\r | 0.01V
PID feedback 11 00| 1IF Ne ~010BO01F02AA\r | 0.01V
PID greska 11 00| 20 Ne ~010B00200195\r | 0.01V
PID izlaz 11 00| 21 Ne ~010B00210196\r | 0.01Hz
Trenut.etapa programa \
Simple PLC 11 00| 22 Ne ~010B00220197\r Ne
Trenutna viSestepena brzina
11 00| 23 Ne ~010B00230198\r Ne
P.rmsak snabdev?m']a 1 ool 24 Ne ~010B00240199\r 0.001Mp
sistema konst.prit.vode a
Feedback pritiska sistema 11 00| 25 Ne ~010B0025019A\r |0.001Mp
konst.pritiska vode a
Stanje releja sistema \r
konst.pritiska vode 11 00| 26 Ne ~010B0026019B Ne
Trenutna duzina 11 00| 27 Ne ~010B0027019C\r Ne
Ukupna duzina 11 00] 28 Ne ~010B0028019D\r Ne
Trenutni interni broja¢ 11 00| 29 Ne ~010B0029019E\r Ne
Trenutno interno vreme 11 00] 2A Ne ~010B002A01A6\r Ne
Kanal start komande
11 00| 2B Ne ~010B002B0O1A7\r Ne
Kanal postav.osnovne
s 11 00| 2C Ne ~010B002CO1A8\r Ne
frekvencije
Kanal postav.pomoéne 11 | oof 20 Ne  |~010B002DO01A% | Ne
frekvencije
Naz.struja frekv.regulatora 11 00| 2E Ne ~010B002E0IAA\r | 0.1A
Naz.napon frekv.regulatora 11 00| 2F Ne ~010B002F01AB\r v
Naz.snaga frekv.regulatora 11 00f 30 Ne ~010B00300196\r | 0.IKW
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Rezervisano

Rezervisano

Frekvencija nakon

softvera za slave
uredaj

ubrzavanja i usporavanja 11 00| 33 Ne ~010B00330199\r | 0.01Hz
Frekvenc.rotora motora 11 00| 34 Ne ~010B0034019A\r | 0.01Hz
Postavka obrt.momenta 11 00] 35 Ne ~010B0035019B\r | 0.1%
Trenut.izlazni 0.moment 11 00] 36 Ne ~010B0036019C\r | 0.1%
Trenut.struja obrt.momenta 11 00| 37 Ne ~010B0037019D\r | 0.1A
Tren.struja magn. fluksa 11 00| 38 Ne ~010B0038019E\r | 0.1A
Start komanda za slave \
(pomoéni) uredaj 12 00| 00 Ne ~010C00000194\r Ne
Postavka radne frek . Post.frekv.
ostaviea radne frekvene 0Hz~gor. |~010C00010FA002 Ost.reRy
slave uredaja 12 | 00| o1 0.01Hz |=40.00Hz
gran.frek. 7C\r
Post.frekv.
Start slavef uredaja{sa 2| ool o2 O0Hz~gor. |~010C00020FA002 0.01Hz slave ured.
zadatom frekvencijom gran.frek. 7D\r =40.00Hz
Komanda starta slave
. N 12 00| 03 Ne ~010C00030197\r Ne
uredaja u forward smeru
=
g Komanda starta slave 12 | oo| o4 Ne ~010C00040198\r | Ne
G uredaja u reverse smeru
Post.frekv.
Komanda starta slave oH 010C00050FA002 =40.00H
uredaja u forward smeru sa 12 | oof 05 ot 0.01Hz oz
. gran.frek. 80\r
zadat.radnom frekvenc.
§ uredaja u reverse smeru sa 12 | 00| 06 |OHz~gor. |~010C00060FA002 | 0.01Hz |Post.frekv.
Komanda starta slave
. gran.frek. 81\r
zadat.radnom frekvenc.
Stop slave uredaja 12 | oo 07 Ne ~010C0007019B\r Ne
Jog start slave uredaja 12 | 00| 08 Ne ~010C0008019C\r Ne
Jog start slave uredaja u 12 | oo] 09 Ne | ~010C0009019D\r | Ne
smeru forward (napred)
Jog start slave uredaja u
smeru reverse (unazad) 12 00| OA Ne ~010C000A01A5\r Ne
Stop komanda slave ured. 12 | 00| OB Ne ~010C000BO1A6\r Ne
Resetovanje greske slave
L 12 00| oC Ne ~010C000CO1A7\r Ne
uredaja
- [Pehievati verziju 15 | 00| 00 Ne [ ~010F00000197\ | 1
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Tabela komandi slobodnog protokola Free-port 2

=
z
]
2 2
z E E Tifs
| = g ER2z 8
El= = E B £ 2783
® (2 = 5 H g§0g % =
= |5 2 =) 2 =8 % g 2
§ =% @ B < SR O =« &
= 3 e |=: S = = =
= = 2 3 = E E B g
& | S 5 |2 £z: s g
S| Z ) 5 =2 E B =]
g SE [§ | 2 | £33 2 2 o
= -
Stanje slave motora 10 00| 00 Ne ~010A00000192\r 1
Start komanda
slave uredaja 12 00| 00 Ne ~010C00000194\r Ne
Postavka frekvenc. OHz~gor.
slave uredaja 12 00] 01 gran.frek. | ~010C00010FA0027C\r | 0.01Hz
Start slave uredaja sa OHz~gor.
zad. frekv. 12 00| 02 |gran.frek.| ~010C00020FA0027D\r | 0.01Hz
Start komanda slave v
uredaju u forward sm 12 00| 03 Ne ~010C00030197 Ne
Start komanda slz
artkomandasiave 15 1 oo 04 Ne ~010C00040198\r Ne
uredaju u reverse sm
Start komanda slave OHz~gor.
Funkcije |ured.u forward sm.sa 12 00| 05 gran.frek. | ~010C00050FA00280\r | 0.01Hz
upravljanja |zadat.frekvencijom
startomi  [Start komanda slave 0Hz~gor.
postavkama |ured.u reverse sm.sa 12 00| 06 |gran.frek.| ~010C00060FA00281\r | 0.01Hz
zadat.frekvencijom
Stop slave uredaja 12 00| 07 Ne ~010C0007019B\r Ne
Jog start slave ured. 12 00| 08 Ne ~010C0008019C\r Ne
Jog start slave uredaja
) ) : 12 00| 09 Ne ~010C0009019D\r Ne
forward (unapred)
Jog start slave uredaja \
reverse (unazad) 12 00| OA Ne ~010C000A01AS\r Ne
Stop komanda
op komanda 12 | 00| oB Ne ~010C000B01 A6\r Ne
slave uredaja
Resetovanje greske
1. iy 12 00| oC Ne ~010C000CO1A7\r Ne
slave uredaja
Zahtevati ij
antevatl verziu 15 | 00] 00 Ne ~010F00000197\r 1
softvera za slave
uredaj
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Tabela B-5 O¢itavanje parametara sa slave uredaja

Definicija Kodovi funkcija o¢itavanja parametra slave uredaja: svi kodovi funkcija oéitavanja
funkeije parametara izuzev korisnickih i proizvodacevih lozinki
Znacenje Zaglavlje [Adresa rednost Ordinalni Podaci Kontrolna Kraj
frejma ( indeks suma frejma
klavnog
frejma
Zahtev master Vid.
uredaja 7EH ADDR 13 hapomenu 4 BCC ODH
Koli¢ina bajta 1 2 2 4 0 4 1
Odgovor Vid Kod
slave 7EH ADDR 06 < parametra BCC 0DH
uredaja napomenu
Koli¢ina bajta 1 2 2 4 4 4 1

Za ocitavanje parametra F2.15,

Za o¢itavanje parametra F0.05, upotrebite indeks zahteva=0005;
Za ocitavanje parametra F2.11, upotrebite indeks zahteva =020B;

upotrebite indeks zahteva=020F;

Za o¢itavanje parametra F2.13, upotrebite indeks zahteva =020D;

Indeks komande=kombinacija koda grupe funkcia i heksadecim.koda funkcije. Npr:

Zavisnost izmedu decimalnih i heksadecimalnih predstavki koda grupa funkcija

Koﬁuitgz Decimal Hex Kofingl::lllj: Decimal Hex
FOO 0 00H FOE 14 OEH
FO1 1 01H FOF 15 OFH
F02 2 02H F10 16 10H
FO3 3 03H Fll 17 11H
Napomena F04 4 04H F12 18 12H
FO5 5 05H FI13 19 13H
F06 6 06H Fl4 20 14H
FO7 7 07H FI5 21 15H
FO8 8 08H F16 22 16H
F09 9 09H F17 23 17H
FOA 10 0AH FI8 24 18H
FOB 11 0BH F19 25 19H
FOC 12 0CH FI1A 26 1AH
FOD 13 ODH FIB 27 1BH
Virtuel.podaci | O~FFFF (ili 0~65535)

Molimo unesite ispravnu korisnicku lozinku pre zadavanja kodova korisnickim
funkcijama parametara.
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Tabela B-6 Postavka funkcije zapisivanja parametara slave uredaja

Definicija [Kodovi funkcija postavki slave uredaja: svi kodovi funkcija o¢itavanja parametara izuzev lozinki
funkcije orisnika i proizvodaca
g Veli¢ina P .
Znacenje Zagl. Adresa glavnog Ordinalni Podaci Kontrolna Kraj frejma
frejma frejma indeks suma
Zaht ast
attev master) gy ADDR 14 | Vid.napom 4 BCC O0DH
uredaja
Koli¢.bajt. 1 2 2 4 4 4 1
Odgovor Kod
slave 7EH ADDR 06 Vid.napom| parametra BCC 0DH
uredaja
Koli¢.bajt. 1 2 2 4 4 4 1
Indeks komande=kombinacija koda grupe funkcia i heksadecim.koda funkcije. Npr:
[Za oc¢itavanje parametra F0.05, upotrebite indeks zahteva=0005;
Za ocitavanje parametra F2.11, upotrebite indeks zahteva =020B;
Za ocitavanje parametra F2.15, upotrebite indeks zahteva =020F;
[Za oc¢itavanje parametra F2.13, upotrebite indeks zahteva =020D;
Zavisnost izmedu decimalnih i heksadecimalnih predstavki koda grupa funkcija
Kod grul}?e Decimal Hex Kod gn?l:’e Decimal Hex
funkcija funkcija
F00 0 00H FOE 14 0EH
FO1 1 0IH FOF 15 OFH
F02 2 02H F10 16 10H
Napomena F03 3 03H Fl1 17 11H
Fo4 4 04H F12 18 12H
FO5 5 05H F13 19 13H
Fo6 6 06H F14 20 14H
F07 7 07H F15 21 ISH
FO8 8 08H Fl6 22 16H
F09 9 09H F17 23 17H
FOA 10 0AH F18 24 18H
FOB 11 0BH F19 25 19H
FOC 12 0CH F1A 26 1AH
FOD 13 O0DH FIB 27 IBH
Virt.podaci J0~FFFF(ili 0~65535)
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Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)
C.1 Izbor tastature:

Br. Tip Detalji Napomena

1 EN-LED3-D Lokaln'a tastatura sa jednim LED d1§ple]em i digit. Standardna
potenciometrom ( sa funkc. kopiranja parametara)
Lokalna tastatura sa dva LED displeja i digit. ..

2 EN-LED4-D potenciometrom ( sa funkcijom kopiranja parametara) Opcija

3 EN-LCD1 Lok'alna' tastatura sa LED displejem ( sa funkcijom Opcija
kopiranja parametara)

4 EN-LCD2 East'atur'a sa LED za daljinsku kontrolu (sa funkcijom Opcija

opiranja parametara )
5 EN-LED1 Lokalna tastatura sa jednim LED displejem Opcija

Trenutno postoje 4 modela tastatura za izbor klijentima, i to su: EN-LED4-D,EN-
LCD1,EN-LCD2 i EN-LEDI. Njihove spoljne dimenzije i dimenzije za
instaliranje su iste kao za standardnu tastaturu-LED3-D. Radi vise detalja o
dimenzijama, konsult. “Rad sa tastaturom i spoljne dimenzije instalacionog boksa
za tastaturu” u poglavlju 2.

EN-LED3-D, EN-LED4-D,EN-LCD1,EN-LCD?2 su 4 vrste
E’ tastature koje imaju funkciju kopiranja parametara.

Napom/ 2. Funkcija kopiranja parametara se moZe Koristiti preko

C.2 Tastatura sa dva LED displeja i digit. potenciometrom
Lokalna tastatura sa dva LED displeja i digit. potenciometrom: EN-LED4-D
C.2.1 Raspored tastature

IndikatLED1 553 lampicard i 4

IndikLEDI.lampica it s i ifistruje(LED 1 ) 2 fix

Digitalni#{fis i3

(displejLEn2) (LED2)ZProcenatf{( 4y

ttparametra (%) (%)

Brzina(r/min)/FrekvLED2 5t/ 853 b i . (Hz)ind 75 540
(.lampr/min.LED2)

IndikLEp2. lamp &5 strujertifi fi(LED2) 5 i fir (A)

%

~Vn snapona(LEDD#fr (v) " Indikat™ " lamp™ . fre
Indik Jamp =™ alarma™* " gresice ™" Q lo o o s i
ndichmp - ahmma - gree [ w0 uv 2 w o oy " kvencije(LEDT)" " Flndik3i s lamp £ 4. 351
AR ) .
Indik lampa moda orward 47 obrtanja
Indik5571% lamp 2 4% Afireverse ¥4 obrtanja
| |
| | .. . . .
i P Digitalni¥i &7~  (displejLED1) (LEDI)
Indiki b2, lamp &7 naponasty A (LED2) i (1) i © '33 ﬁé
|

Tast.povec:

n I
Exit/Program

t)

ba 3 -y e
Prebac./ Koncrolaﬁ/1 ’ ﬁtaster%ﬁ: (LEDZ)‘ﬁ'/’ﬂTj)ﬁ‘g’_ﬁ‘TEK b (Hz) )
Bisitaln AL ' E
. = ot/ Pigitalni ) potenciometar
Reverse/Jog/zf#tast/ .2kt P ———; Wik ¥ fﬂﬁ'ﬁg
Potvrd \ ./Podaci
Smanjivanje

Stop/Resetfs 1L {i ftast.
iEForward#:iz17 ##obrt.tast.



S1.C-1 EN-LED4-D raspored operativne tastature
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C.2.2 Opis funkcija tastature, LED digitalnih cevi i indikatorskih lampica

Lokalna tastatura sa dva LED displeja i digit. potenciometrom sastoji se od dva
petocifrena digitalna cevna ekrana, 8 tastera, digitalnog potenciometra i 10 indikatorskih
lampica.

Ukoliko vam je potrebno vise detalja o definiciji funkcija 8 tastera, LED digitalnih

cevi, digitalnom potenciometru i o specifikacijama indikator.lampica, konsult.
“Specifikacije funkcija tastature” u poglavlju 5.

| Postavka displeja LED2 se izvodi u parametru F00.25. '
Napomena

C.3 LCD tastatura

C.3.1 Serija LCD tastatura:

Lokalna LCD tastatura-tip: EN-LCD1
Daljinska kontrola LCD tastatura- tip: EN-LCD2

C.3.2 Raspored tastature

g Indikatyi # i lamp 8. greskett [ 2 Indiksii 2. lamp i #45. forward 54T obrtanja
1

74T Indik. lamp#. stmodatt AT 2 Indikiii 2. lamp f2#%45.reverse 4T obrtanja

) IR
LD ekran

Tast.za povec.
puibih )
Tast.Potvrd./Podaci
LiVNE: €3

Tast.izl4i. #iz/p i

&
Multifunkcion# . gjtasterfi ! @
|
@
08

wTastfy/. ysmanjivizs.
g Stop/Reset taster

{& 1k Tast. forward/ & i obrt.
IERE 84T

Reverse/Joglk i ™

SL.C-2 CrteZ rasporeda tastature (EN-LCD1, EN-LCD2)

C.3.3 Funkcije tastature, LCD displej i specifikacije indikat.lampica

LCD tastatura se sastoji od LCD ekrana, 9 tastera i 4 indikat.lampice

LCD ekran: Za prikaz postavke parametara, izvodenje kontrole, prikaz kodova
gresaka i parametara.

Multifunkcionalni taster: Specificne funkcije tastera su definisane cifrom desetica

u parametru F00.15. Vidite opis parametra F00.15.

Radi viSe detalja o definiciji funkcija 8 tastera i specifikacijama indikatorskih lampica,
molimo konsultujte “Specifikacije funkcija tastature” u poglavlju 5.
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Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

C.3.4 Operativne specifikacije tastature sa LCD displejem

Inicijalizacija LCD tastature kada se priklju¢i na napajanje

Kada je tastatura prikljucena na napajanje, animirani natpis“Keyboard” se
pojavljuje na ekranu:

258

Keyboard

S1.C-3 Ekran inicijalizacije pri prikljucenju tastature
Operacija prebacivanja na osnovni meni (SL C-4):

F00:System Parameter Group
F01:Basic Running Group
F02:Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

Pritisn. @

A 4

F00:System Parameter Group
F01:Basic Running Group
F02: Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

Pritisnuti(v)

v

F00:System Parameter Group

F01:Basic Running Group
F02:Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

Pritisgy)

F00:System Parameter Group
F01:Basic Running Group
F02: Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

Prit

F26:Fault Record Group

Pritisnuti (v)

[
>

I
F00:System Parameter Group

F01:Basic Running Group
F02: Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

S1.C-4 Ekran po okondanju inicijalizacije



Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

Ako je F00.00=2, grupa parametara FOO~F27 se prikazuje u glavnom meniju, 28
grupa ukupno. Kontrolne metode u meniju su prikazane na Sl. C-4.

Displej i kontrola u pod-meniju:

Izaberite grupu parametara u glavnom meniju, pritisnite “ENTER/DATA” taster i
na taj nacin ¢ete preci u pod-meni. Npr, za parametar F00.00:

F00:System Parameter Group
F01:Basic Running Group
F02:Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

ENTER/DATA

' Parameter Group Display
F0000=2

2: Senior List Mode

Range

0~3

> F00:System Parameter Group
00: Parameter Group Display

01:C00 display when operation
02: CO1 display when operation

ENTER/DATA

 —

Prit.taster za povecavanje

W Parameter Group Display

F0000=0

0: Basic List Mode

Range

0~3

S1.C-5 Primer kontrole sa pod-menijem
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Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

Upravljanje funkcionalnim parametrima

U operacije upravljanja funkcionalnim parametrima ulaze provere izmena i
Cuvanja vrednosti parametara. Pre startovanja frekv.regulatora, potrebno je
postaviti ispravne vrednosti parametara. Metode kontrole su prikaz.na Sl. C-6:
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Frequency Setting
C00 050.00 Hz
Frequency Setting

050.00 Hz

ESC/MENU
v

F00:System Parameter Group
F01:Basic Running Group
F02:Start Stop Brake Group

F03: V/F Control Group

lENTElUDATA

Pro0: System Parameter Group

00: Parameter Group Display

W Motor Control Mode
F0024=1
1:Speedless Vector Control

Range: 0~2

A

W' Motor Control Mode
F0024=0
0:V/F Control

Range: 0~2

ENTER/DATA

’ F00:System Parameter Group

24: Motor Control Mode

01:C00 display when operation

02:C01 display when operation

Press (v)
b

25:Supervision 2 selection

26:Busbar voltage coefficient

S1.C-6 Primer izmene vrednosti funkcionalnog parametra

Pritign.taster za uvecavanje



Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

Status pogleda na greske

Kada se dogodi upozorenje na gresku, korisnik moze videti vrednost parametra zapisa
greske:

Fault Alarm!

E13

Output Plllase Loss

i ESC/MENU

’ F26:Fault Record Parameter
00:The Last Fault Record
01:The Last Two Fault Record

02: The Last Three Fault Record

ENTER/DATA
A 4

W The Last Fault Record
F2600=13

13: Output Phase Loss

Range 00~50

S1.C-7 Status parametra zapisa greSke
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Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

C.4 Tastatura sa jednim LED

Tip lokalne tastature sa jednim LED: EN-LEDI1.
C.4.1 Raspored tastature

{ikIndikat /5% L lampica 355 Hinaponafil (V) fitind
. N _ N - " o L
SR IndikFLL Hlamp s 5 strujefir. (A) Ind = L — o Ailamp 46 frekvencije /i L () Indik -
L B i AT #, i 1 5 T
ikat dampica  greske Indikat.1 V= lamp " obrt . forward
& mmm A O 0 o o—h A IndikA. lamp S5 obrtf. R reversetT
ampica moda’ rada || wo M oA = o oR |

Taster za povedidi 3 .

Potvrd ./Podaci

MultifunkcionZ 1) tasterfit i O @ #% Prebacfii/ ¥ ./Kontrolafs
| 16 Tast).za% smanjiv.

Reverse/JoglZ4t tizhaste. ‘ @ (== I f#Stop/Reset 15 fitasterfit
.

IE Tast¥% forwardiZ 1748 obrtanja

&

S1.C-8 EN-LED1 raspored operativne tastature

C.4.2 Opis funkcija tastature, LED Nixie cevi i indikator.lampica

Tastatura sa jednim LED se sastoji od 5-cifrenog nixie cevnog displeja. 9 tastera

i 6 indikatorskih lampica.

Multifunkcionalni taster: Specificne funkcije tastera su definisane cifrom desetica u
parametru F00.15; vid.opis parametra F00.15.

Radi vise detalja o definicijama funkcija 8 tastera i specifikacijama indikatorskih
lampica, konsultujte “Specifikacije funkcija tastature” u Poglavlju 5.

Raspored tastera na EN-LED1, EL-LCD1, EN-LCD2 se
razlikuje od rasporeda na standardnoj tastaturi, obratite

paZnju na poloZaj tastera u slu¢aju ove tri tastature.
Kod tastatura EN-LED1, EN-LCD1, EN-LCD2 , na¢in

otklju¢avanja tastera se razlik.u odnosu na stand.tastature.

Radi otklju¢avanja pritisn. @ili prit. @ duZe od dve

Napom.

sekunde.
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Dodatak C Tastatura (kontrolni panel)

C.5 Povezivanje kontrolnih tastatura

Maksimalna duzina kabla za el.konekciju izmedu tastatura EN-LED3-D, EN-
LEDA4-D, EN-LCDI1, EN-LEDI i instaliranog frekventnog regulatora je 2m.
Izmedu kontrolnog pulta EN-LCD?2 i frekventnog regulatora moguce je upostaviti
vezu putem RS485 interfejsa, upotrebom standardnog kabla. Maksimalna duzina
kabla ne treba da bude vec¢a od 100 metara. U ovom modu rada, kontrolni panel
deluje kao master, frekventni regulator kao slave uredaj. Terminali kabla za
konekciju su izradeni od kristalnih krajeva, tako da je lak za odrzavanje.

Potrebno je povezati eksterno napajanje sa kontrolnom tastaturom: napon u opsegu
od 10V do 24V, struja 150mA. Preporucuje se bakarni kabl Imm”~ sa PVC
izolacijom.

Pomocu kontrolnog panela, moguce je izvodenje slede¢ih operacija:

Kontrola starta, stopa, jog kretanja, resetovanja greski, postavka frekvencije,
izmena veli¢ine parametara i smera obrtanja slave uredaja.

Identifikacija tipa pomoc¢nog uredaja. Monitoring i pracenje operativne
frekvencije, postavljene frekvencije, izlaznog napona, izlazne struje, vrednost
feedbacka analogne povratne sprege, postavke analogne povratne sprege i
vrednosti brojaca pomoénog uredaja.
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice prosirenja
D.1 Izbor komunikacione kartice proSirenja (ekstenzije):
Trenutno postoje 4 tipa kartica za proSirenje (ekstenziju).

i35 Tip Opis Napomena
PROFIBUS-DP komunikac.kartica .

! EN-PROI prosirenja (za 15KW i nize ) Opcija

2 EN-PRO2 PROFIBUS-DP komunikac.kartica prosir. Opcija

(za 15KW i vise)

EN-CAN1 CANopen komunikaciona kartica prosir. Opcija

4 EN-CAN2 | CANlink komunikaciona kartica proSirenja Opcija

D.2 PROFIBUS-DP komunikac.kartica za proSirenje interfejsa
D.2.1 PROFIBUS Uvod

PROFIBUS (skracenica od Process Field Bus ), je otvoreni medunarodni
standard. Podrzan je od strane mnogih proizvodaca sa visokom stepenom
kompatibilnosti. Siroko se upotrebljava u inZenjeringu i menadzmentu
industrijskom opremom.

PROFIBUS omogucéava kombinovanje razli¢itih automatizovanih uredaja u
jedinstveni sistem, sva oprema moze razmenjivati informacije kroz jedan port, ali
su moguce razliite brzine prenosa-prijema. Iz tog razloga postoje sledece
PROFIBUS varijante: PROFIBUS-DP (Distributed Peripheral), PROFUBUS-PA,
PROFIBUS-FMS.

PROFIBUS (RS485), prvi sloj ostvaruje balansirani prenos podataka, kabl bus
segmenta je twisted-pair (dvozilni) kabl sa oblogom, oba kraja segmenata imaju
terminalni otpornik. Mod prenosa: polu-dupleks, asinhroni, sinhrona kontinuirana
razmena podataka, fizicki sloj podrzava opticka vlakna, frejm podataka 11, brzina
prenosa podataka: 9.6Kbit / sec-12Mbit / sec.

Duzina busa je u opsegu od 100 do 1200 metara

Izmedu kontrolera i PC komunikacija istog nivoa (token procedura) treba
osigurati adekvatnu moguénost reSavanja njihovih zadataka komunikacije u
definisanom vremenu. Kod kompleksnih PLC i PC sa I/O komunikacijama, treba
obavljati brzu komunikaciju sa minimalnim protokolom (master-slave program).
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

D.2.2 Izgled i opis konektora PROFIBUS-DP komunik.kartice proSirenja

©

I
Jp3

(o]

°

°

&2 J2
o'® o0

o ® o0
np [
(o]

J3
G

S1 D-1 PROFIBUS-DP spoljni izgled kartice
Tabela D-1 Opis konektora

Konektor

Naziv Opis Napomena
Kod frekv.regulat.
12 USB konektor USB konekcija i prosirenje kroz adapter do [snage 15kW i ispod
DB9
Kod frekv.regulat.
3 DB9 Signal konekcije komunik.interfejsa ,9- snage 15kW i iznad.

komunikac. port

pin DB9 Zenski.

IP2

Konektor za povez.
kartice za
prosirenje sa
plocom frekv.regul

Pri instaliranju kartice prosirenja, ovaj
konektor je povezan sa konektorom CN2 na
kontrolnoj plo¢i frekv.regulatora.
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice prosirenja

Opis pinova J3 konektora :

O 52D @’

PIN PIN
. Definicija . Definicija
podaci podaci
1 Ne koristi se 6 vCC
2 Ne koristi se 7 Ne koristi se
3 Komunikacioni signal A 8 Komunikacioni signal B
4 Ne koristi se 9 Ne koristi se
5 GND (uzemljenje) - -
Opis pinova konektora J2 :
S 24\
L T3 J
PIN PIN
. Definicija . Definicija
podaci podaci
1 Komunikacioni signal A 3 GND
2 Komunikacioni signal B 4 vCC

Povezivanje kabla sa J2

Smer A

T Hiid S
ki

Tabela D-2  Kontakti (pinovi) levog i desnog konektora

Kontakti levog Kontakti desnog Kontakti levog Kontakti desnog
konektora (PIN konektora konektora konektora
podaci) (PIN podaci) (PIN podaci) (PIN podaci)

- 1 4 6

- 2 7

1 3 2 8

- 4 9

3 5
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

D.3 CANopen komunikaciona kartica

D.3.1 CANopen-Uvod

CANopen je otvorena industrijska mreza zasnovana na Controller Area Network
(CAN). Standard CAN (ISO 11898) opisuje dva niza sloja ISO/OSI referentna
modela, CANopet opisuje ostalih pet. Dokument “The CANopen Application
Layer and Communication Profile” (CiA DS 301) definiSe nacin na koji uredaji
komuniciraju i opisuje interfejs sa nizim slojevima mreze. Glavno polje primene
CANopet su ugradeni distribuirani sistemi upravljanja u realnom vremenu
(embedded networks). CANopen je u stvari standard i najvise kori§¢en protokol
za kreiranje modernih sistema kontrole u masinogradnji, Zelezn.transportu,
specijalnim transportima, sofisticiranoj medicinskoj opremi, elevatorima itd.

D.3.2 OpSta Sema komunikacije uredaja u CANopen

CANopen protokol definiSe nekoliko metoda za prenos poruka kroz CAN mrezu.
Ove poruke se nazivaju komunikacioni objekti. CANopen podrzava
sinhronizovani prenos poruka, $to se omogucava Sync i Time Stamp objektima.
Asinhrone poruke (ili events) se mogu slati u bilo kom trenutku. Uopsteno,
CANopen definiSe Cetiri tipa poruka (komunikacioni objekti):

Poruke upravljanja mrezom, kao §to su LMT i NMT poruke;

Service Data Objects (SDO);

Process Data Objects (PDO);

Predefinisane poruke (Sync Object, Time Stamp Object, Emergency Object).

D.3.3 Object Dictionary (Re¢nik objekata)

Object Dictionary (OD: Object Dictionary) je uredena grupa objekata; adresiran je
svaki objekt koji koristi indeksnu vrednost 16, kako bi se omogucio pristup
strukturi podataka pojedinacnog elementa, sa definicijom 8 pod-indeksa.

D.3.4 Komunikacija

(1)Komunikacioni objekti: Menadzment paketi, Service Data Objects (SDO),
process data objects (PDO), pre-definisan paket ili objekt specijalne funkcije
(2)Komunikacioni model: master/slave model, klijent/server

model, proizvodac/potrosa¢ model

D.3.5 Sporazum

NMT sporazum (upravljanje mrezom): Definicija statusnog ugovora o
komandama za izmenu stanja maSine (kao Sto je start ili stop opreme), za
detekciju pokretanja udaljenog uredaja i scenarije greSaka.

Heartbeat sporazum: ¢vorovi u mrezi za monitoring i potvrdu ispravnog rada
mreZze.

SDO sporazum: koristi se za prenos velike koli¢ine podataka niskog

prioriteta, tipi¢no za konfigurisanje uredaja u CANopen mreZi.

PDO sporazum: 8 bajta ili manje se koristi za prenos podataka, nije postavljen
drugi sporazum (Sto znaci da su podaci pre-definisani).
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

D.3.6 Izgled i opis konektora kartice proSirenja CANopen

©

s

S1 D-2 CANopen kartica proSirenja, spoljni izgled

Tabela D-3 Opis funkcije konektora

Konektor Naziv Opis Napomena
CN1 Port komunikacionog Prikljucenje uredaja na CAN bus
interfejsa
. . Kada se instalira kartica pro§ir., ovaj
I Konektor za priklj.kartice |konektor je povezan sa konektorom CN2
rosir.na plocu frek.reg.  |na kontrol.plogi frekv.regulatora
n Otpornik-terminator Instalira se na bus terminalnom uredaju
(1) Opis konektora CN1
PIN Definicija PIN Definicija
1 signal CANL 3 COM
2 signal CANH - -
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

D.4 Kartica proSirenja komunikacionog interfejsa CANlink

D.4.1 CANlink-Uvod

Fizicki sloj CANlink-a je CAN bus, i podrzava se samo CAN2.0B protokol sa
prosirenim formatom frejma. CANlink kartica proSirenja se povezuje direktno na
kontrolnu plocu frekventnog regulatora, u poredenju sa CANopen karticom ima
visoku brzinu prenosa podataka do 1Mb/s, visoku imunost na buku, prenos
podataka u realnom vremenu, za prenos se koristi diferencijalni signal, najveci
domet je 10 km, pri baud rate od 1Mbps domet je do 30m.

CANIlink protokol je samo-definiSu¢i protokol, podrzava modifikacije i

monitoring parametara frekventnog regulatora.

D.4.2 Tzgled i opis CANIlink kartice proSirenja

o J

oy 12 3

L]
o o o

= ANL_[CARH [ cOm

SI D-3 Spoljni izgled CANlink
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Dodatak D Komunikacione interfejsne kartice proirenja

Tabela D-4 Opis funkcije konektora

Konektor Naziv Opis
CN1 Port komunikacionog  [Povezivanje uredaja na CAN bus
interfejsa
. 1. [Priinstaliranju kartice pro$irenja, ovaj konektor je povezan
n Koqektor za prlklju?. ka konektorom CN2 na kontrol.ploci frekven.regulatora
kartice prosir.na plocu
frekv.regulatora
n Otpornik-terminator  [[nstalira se na bus terminalnom uredaju

(1) Definicija CN1 pinova

PIN Definicija PIN Definicija
1 Signal CANL 3 COM
2 Signal CANH - -
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Dodatak E Univerzalna kartica prosirenja za enkoder

Dodatak E Univerzalna kartica proSirenja za enkoder
E.1 Izbor kartice prosirenja za prikljucenje enkodera:

Univerzalna kartica proSirenja za enkoder (PG card), opciono, je neophodna za
primenu frekv.regulatora u sistemima sa povratnom spregom.

Br. Model Opis Napomena

Kartica sa diferencijalnim ulazom za
1 EN-PGO1 enkoder, ulazni signal enkodera nije Opcija
izolovan (primenlj.za sve tipove frekv.reg.)

Kartica sa diferenc.ulazom za enkoder, ulaz
signala enkodera je galvanski izolovan

2 EN-PGO02 putem optickog sklopa, ima veéu otpornost Opcija
na buku (podesna za sve tipove frekventnih
regulatora)

3 EN-PGO3 Kartica sa OC ulazom za enkoder, ulaz Opcija

signala u enkoder kroz opticki
izolacioni sklop

E.2 EN-PGO01,EN-PGO02 oblik i opis konektora

ol

CN1

o

CN2
246810

SLE-1 EN-PGO01, EN-PG02 Spoljne dimenzije kartice
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Dodatak E Univerzalna kartica proSirenja za enkoder

Tabela E-1 Opis ulaznih konektora

Konektor Naziv Opis
CN1 Konektor za Za povezivanje CN2 sa osnovnim kontrolnim panelom
prikljucenje frekventnog regulatora
CN2  [Korisn.interfejs Za povezivanje enkodera
(1) Opis konektora CN2
PIN Ozmaka Opis
1 PE Ekran
2 PE Ekran
El.napajanje (GND EN-PGO1 i GND kontrol.panela
3 GND frekv.regulatora su medus.povezane. GND EN-PG02 i GND
kontrol.panela frekv.regulatora su izolovane jedna od druge.

4 vCC Napajanje enkodera 5V/300mA
5 A- Izlazni signal enkodera A negativan
6 At Izlazni signal enkodera A pozitivan
7 B- Izlazni signal enkodera B negativan
8 B+ Izlazni signal enkodera B pozitivan
9 Z- Izlazni signal enkodera Z negativan
10 Z+ Izlazni signal enkodera Z pozitivan

(2) Specifikacija PG kartice:

Korisnic¢ki interfejs Terminal

Interval/Korak izmedu terminala 3.81mm

Maksimalna rezolucija 500kHz

Amplituda ulaznog diferencijalnog signala <7V
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Dodatak E Univerzalna kartica prosirenja za enkoder

E.3 EN-PGO03 oblik i opis konektora

© {

)

I
=

=

2
2

-

3

2C
JOOC

=

(38

]8

SL.E-2 EN-PGO3 Spoljne dimenzije kartice
Tabela E-2 Opis funkcija konektora

Konektor

Naziv

Opis

CNI1

Konektor za
prikljucenje

Za povezivanje CN2 sa osnovnim kontrolnim panelom
frekventnog regulatora

CN2

Korisn.interfejs

(1) Opis CN2 konektora

Za povezivanje enkodera

PIN Ozmaka Opis
1 PE Zastitni (shielding) terminal
2 PE Zastitni terminal
3 A Izlazni signal A enkodera
4 12V Eksterno napajanje 12V(samo za 12V enkodere)
5 B Izlazni signal B enkodera
6 24V Napajanje strujom 24V/100mA
7 7 Izlazni signal Z enkodera
8 CoM Uzemljenje

273




Dodatak F Integraciona kartica prosirenja

Dodatak F  Integraciona kartica proSirenja
F.1 Izbor modela kartice proSirenja:
Br. Model Opis Napomena
PROFIBUS-DP i OC izlaz PG
1 EN-PRPGO!1 integraciona kartica prosirenja Opcija

(za frekv.regul.snage 5.5kW i vece)

F.2 EN-PRPGO1 kartica proSirenja

F.2.1 PROFIBUS Info
Molimo da konsultujete Dodatak D radi detalja o komunikac.kartici proSirenja.

F.2.2 Izgled i opis konektora
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Dodatak F Integraciona kartica prosirenja
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Dodatak G Ko¢ioni modul i ko¢iona otpornost

Dodatak G Kocioni modul i kodiona otpornost

G .1 Kocioni modul i kodiona otpornost
Ako se brzina motora previSe brzo smanjuje ili se optere¢enje motora brzo menja
tokom rada frekventnog regulatora, tada ¢e njegova potencijalna energija, koja je u
tom vremenu alocirana, poceti da puni kondenzatore frekventnog regulatora, §to
moze voditi ka brzom povec¢anju napona na DC busu frekv.regulatora. Ovo moze
uzrokovati neispravnost frekventnog regulatora. Kako bi se ovo izbeglo, potrebno
je povezati eksterni kocioni otpornik za blagovremeno praznjenje tokom kocenja.
Tokom kocenja, eksterni otpornik ¢e dovesti do disipacije viska energije iz DC

busa.

EN600-2S0037, EN600-4T0007G/0015P ~ EN600-4T0150G/0185P imaju ugradeni
kocioni modul, za EN600-2S0004 ~ EN600-2S0022, EN600-4T0185G/0220P

~EN600-4T0550G/0750P, kocioni modul je opcioni.
Kada je potrebna funkcija kocenja, molimo da povezete eksterni kocioni otpornik

u skladu sa donjom tabelom.

Tabela konfiguracije koc¢ionog modula i kofionog otpornika

Kocioni [Kocioni [Otpornost Snaga disipacije | Snaga disipacije
Tip frekv.regulatora modul  |otpornik |ekst.ko¢. | Koli¢ina | ko¢.otpornika ko¢.otpornika
otpornika (koef.ko¢.50%) | (koef.ko¢.10%)
EN600-2S0004 Opcija Ne =150Q 1 =1KW =200W
EN600-2S0007 Opcija Ne =100Q 1 =1.5KW =250W
EN600-2S0015 Opcija Ne =70Q 1 =2KW =400W
EN600-2S0022 Opcija Ne =50Q 1 =3KW =600W
EN600-2S0037 Ugraden Ne =30Q 1 =5KW =1KW
EN600-4T0007G/0015P | Ugraden Ne =300Q 1 =1KW =250W
EN600-4T0015G/0022P | Ugraden Ne =300Q 1 =1KW =250W
EN600-4T0022G/0037P | Ugraden Ne =300Q 1 =1KW =250W
EN600-4T0037G/0055P | Ugraden Ne =125Q 1 =2KW =400W
EN600-4T0055G/0075P | Ugraden Ne =380Q 1 =3.8KW =T750W
EN600-4T0075G/0110P | Ugraden Ne =380Q 1 =3.8KW =T750W
EN600-4T0110G/0150P | Ugraden Ne =50Q 1 =5KW =1KW
EN600-4T0150G/0185P | Ugraden Ne =40Q 1 =7.5KW =1.5KW
EN600-4T0185G/0220P | Opcija Ne =27Q 1 =9KW =1.8KW
EN600-4T0220G/0300P | Opcija Ne =22Q 1 =11KW =2.2KW
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Dodatak F Ko¢ioni modul i ko¢iona otpornost

EN600-4T0300G/0370P | Opcija Ne =19Q =15KW =3KW

EN600-4T0370G/0450P | Opcija Ne =16.8Q =18.5KW =3.7KW
EN600-4T0450G/0550P | Opcija Ne =13Q =22KW =4.5KW
EN600-4T0550G/0750P | Opcija Ne =11Q =28KW =5.5KW
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