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Encom proizvodi su projektovani i proizvedeni prema  standardima
EN61800-5-1: 2007, EN 61010-1: 2010, EN61800-3: 2004+A1: 2012 u sklopu
1S09001:2008 Sistema menadzmenta kvalitetom.

Zahvaljujemo Vam se na kupovini EDS800 mini univerzalnog frekventnog
regulatora proizvedenog od strane Shenzhen Encom Electric Technologies Co.,
LTD.

EDS800 serija frekventnih regulatora moze da ispuni sve vrste zahteva za
frekventne regulatore opste namene putem napredne kontrole koja omogucava
visoki obrtni moment, visoku preciznost i pogon sa Sirokim rasponom regulacije
brzine. EDS800 serija frekventnih regulatora je visenamenska kombinacija za
svrhu frekventne regulacije u opstoj industriji, koja obezbeduje PID povratnu
spregu, interni simple PLC regulator, programabilni ulazno-izlazni regulator
terminala, daljinsku sinhronu kontrolu, impulsnu postavku frekvencije i druge
mocne specijalne kontrolne funkcije kojima se obezbeduje visoko-integrisano
reSenje visoke vrednosti Uz smanjenje tro§kova sistema i unapredenje pouzdanosti
sistema kada su u pitanju klijenti koji se bave proizvodnjom uredaja i
inZenjeringom u oblasti automatizacije procesa i masina.

EDSB800 postize visoki obrtni moment uz nisku elektromagnetnu buku i
minimalne smetnje tokom rada ¢ime se ispunjavaju zahtevi potro$aca u pogledu
zastite okoline, a §to je omoguceno tehnikom prostorne vektorske PWM kontrole
napona i jedinstvenim dizajnom kojim se postize elektromagnetna
kompatibilnost.

U ovom uputstvu su na raspolaganju informacije o sklapanju i oZi¢enju,
postavkama parametara, reSavanju problema i dnevnom odrzavanju. Da biste bili
sigurni da Cete ispravno montirati i raditi sa frekventnim regulatorima serije
EDSB800 i kako biste postigli njihovu izvrsnu performansu, molimo Vas da
detaljno procitate ovo uputstvo pre sklapanja uredaja, kao i da odlozite uputstvo
na odgovarajuéi nacin kako bi bilo na raspolaganju krajnjem korisniku.

Kontaktirajte nasu lokalnu ispostavu ili distributera bilo gde i kad, i ukoliko
imate bilo kakvih nedoumica ili posebnih potreba u vezi sa koris¢enjem ovog
uredaja, takode mozete direktno kontaktirati na§ servisni centar u sediStu nase
kompanije. Bi¢e nam zadovoljstvo da Vam se nademo na usluzi.

Zadrzavamo pravo da Vas obavestimo o promenama sadrzaja ovog uputstva.
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Uputstvo za korisnike frekventnih regulatora serije EDS800

1 Bezbednosne informacije i kori$éeni simboli
U cilju osiguravanja bezbednosti Vaseg osoblja i opreme molimo Vas da pre
upotrebe frekventnog regulatora pazljivo pro€itate sadrzaj ovog odeljka.
1.1 Simboli za mere opreza i napomene
U ovom uputstvu su kori$cene tri vrste simbola upozorenja i napomena:

ﬁ Ovim simbolom se ukazuje na stavke na koje treba obratiti paznju tokom
rada sa uredajem.

&

Napomena

Ovaj simbol se koristi za oznac¢avanje korisnih informacija.

m Ovaj simbol upucuje na sledece: Ukoliko se ne radi na zahtevani nacin, moze

doci do smrtnog ishoda, ozbiljne povrede ili ozbiljnog oste¢enja imovine.

(1) Zabranjeno je prikljuéivanje AC napajanja na U,V,W prikljucke jer ¢e u
suprotnom doé¢i do kompletnog unistenja frekventnog regulatora.

(2) Nemojte kratko spajati prikljuc¢ke P- i P+ jer ¢e do¢i do ostec¢enja
frekventnog regulatora.

(3) Ne instalirajte frekv.regulator u blizini zapaljivih materija, jer moze do¢i do
pozara.

(4) Ne instalirajte frekv.regulator u sredini sa eksplozivnim gasovima, jer moze
do¢i do eksplozije.

(5) Nakon prikljuéenja frekv.regulatora, pre njegovog ukljuéenja proverite

m izolaciju kablova da ne bi doslo do strujnog udara.

(6) Kada je frekv.regulator prikljuten na napajanje, nemojte rukovati sa njim
vlaznim rukama, jer moze do¢i do strujnog udara.

(7) Terminal za uzemljenje regulatora mora biti spojen na uzemljenje.

(8) Dok je regulator priklju¢en na napajanje, ne otvarajte poklopac i ne
prikljuéujte nove kablove. Ako je potrebno, prvo iskljuéite regulator i
sacekajte 10 minuta da se isprazne kondenzatori.

(9) Samo kvalifikovano osoblje sme izvoditi povezivanje uredaja; strogo je
zabranjeno ostavljati bilo kakav provodnicki predmet u uredaju, jer u
suprotnom moze do¢i do elektriénog udara ili oSte¢enja frekv.regulatora.

(10) Ako je frekv.regulator stajao uskladisten duze od 2 godine, mora se prikljuciti

na napajanje preko naponskog regulatora. Postepeno podizite napon do punog

napona napajanja. U protivnom moZze doé¢i do oste¢enja regulatora i
eksploziije.
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(1) Nemojte povezivati nijedan kontrolni terminal frekv.regulatora osim TA, TB,
TC sa izvorom AC struje od 220V, u suprotnom se moze ostetiti uredaj.
A (2) Nije dozvoljeno instaliranje i rad sa frekv.regulatorom koji je ili ostecen ili mu
nedostaju delovi jer moze do¢i do pozara ili povrede osoblja.

(3) Frekv. regulator se mora instalirati na osnovi koja je u stanju da nosi tezinu uredaja,

u suprotnom on moze pasti i povrediti osoblje ili dovesti do oste¢enja imovine.

1.2 Oblast primene frekventnog regulatora

(1) Ovaj frekv.regulator se koristi samo sa trofaznim asinhronim motorom u opstoj
industriji.

(2) Treba pazljivo rukovati i konsultovati proizvodaca kada se frekv.regulator koristi
sa opremom koja moze da uti¢e na fizi¢ku bezbednost, bezbednost materijalne
imovine i bezbednost samog uredaja.

(3) Ovaj tip frekv.regulatora je upravljacki uredaj za motore op$te namene. Ako se
uredaj koristi sa opremom koja moze biti opasna, neophodno je preduzeti mere
predostroznosti kako bi se osigurala bezbednost u slu¢aju kvara regulatora.

1.3 Napomene u vezi upotrebe frekventnog regulatora

(1) EDS800 serija frekventnih regulatora je naponski tip regulatora, tako da je blago
povecanje temperature, buke i vibracija u odnosu na rad direktno iz mreze
normalna pojava.

(2) Ako je potreban rad u duzem vremenskom periodu pri konst.obrtnom momentu i
maloj brzini, potrebno je da izaberete odgovarajuci motor. Ako koristite
asinhroni AC motor opSte namene, morate kontrolisati temperaturu motora ili
sprovesti mere za prisilnu disipaciju toplote, kako ne bi do$lo do ostecenja
motora i frekventnog regulatora.

(3) Mehanicke delove kao $to su reduktori i sl.treba podmazivati ako rade dugo
vremena sa malom brzinom. Ukoliko je podmazivanje neodgovarajuce, moze
do¢i do njihovog ostecenja, tako da je potrebno preduzeti unapred potrebne
mere.

(4) Ako motor treba dugo da radi preko svoje nominalne brzine, zbog vibracija moze
do¢i do ostecenja mehanickih delova motora (lezaji i sl.), tako da treba izabrati
motor odgovaraju¢e nominalne brzine.

(5) Kod podizanja i velikog inercijalnog opterecenja, frekv.regulator ¢e se iskljuciti
usled prekostrujne ili prekonaponske greske. Za normalan rad treba izabrati

odgovarajucu ko¢ionu opciju.
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(6) Startovanje i zaustavljanje frekventnog regulatora kontrolise se preko terminala
ili drugog regulisanog komandnog kanala. Zabranjeno je ¢esto ukljué./iskljuciv.
frekventnog regulatora povezivanjem na veliki strujni prekidac kao $to je
kontaktor, jer moze do¢i do oStec¢enja opreme.

(7) Ako su frekv.regulator i motor povezani preko prekida¢kog uredaja (kontaktora),
prilikom otvaranja kontaktora, proverite da li je frekv.regulator iskljucen i da
nema napona na izlazu, inace ¢e se ostetiti njegovi izlazni moduli.

(8) Prilikom rada frekv.regulatora u odredenom opsegu izlazne frekvencije
dode do mehanicke rezonancije opterecenja, mozete postaviti jumping
frekvenciju da biste izbegli ove rezonancije.

(9) Pre upotrebe, proverite da li je napon napajanja regulatora u dozvoljenim
granicama. U suprotnom, podesite napon ili narucite posebnu verziju regulatora.

(10) Ako je frekv.regulator na mestu ¢ija je nadm.visina preko 1000m, strujno

opterecenje regulatora i njeg.izlazna struja se moraju smanjiti. Na svakih
1500m, nominalni ulazni i izlazni napon regulatora treba smanjiti za oko 10%.

(11) Proverite izolaciju motora pre prvog starta ili ako sistem nije dugo radio. Ispitajte
izolaciju sa 500V megaommetrom kao na Sl.1-1. Otpor izolacije ne bi trebalo da
bude manji od S0MQ. U protivnom moze do¢i do ostecenja regulatora.

(12) Nije dozvoljeno povezivanje kondenzatora sa izlaznim terminalima frekventnog

regulatora radi povecanja snage-ovo moze voditi ka oSte¢enju uredaja (SI. 1-2).

EDS800
Po zavrietku povezivanja, kratko

s /suojiteU,V,Wradi merenja U
= izolacije matora EDS800 Vv
.

\ w
2 3%

Sl.1-1 brovera izolacije motora SI.1-2 Nije dopusteno povezivanje kondenzatora sa
izlazima frekventnog regulatora



Uputstvo za korisnike frekventnih regulatora serije EDS800

14 Napomene u vezi odlaganja frekventnog regulatora i njegovih
komponenti

Napomene u vezi rukovanja odbacenim frekv.regulatorom i komponentama:

(1) Frekventni regulator treba odloziti kao industrijski otpad.

(2) Elektroliti¢ki kondenzatori mogu eksplodirati ako se spaljuju.

(3) Plastika i guma mogu proizvesti otrovne i $tetne gasove prilikom

sagorevanja. Potrebne mere predostroznosti se moraju unapred preduzeti.
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2 Tip frekventnog regulatora i specifikacije

2.1 Kontrola stanja uredaja po prijemu

(1) Proveriti da li su prisutna o$tecenja frekventnog regulatora tokom transporta ili da
li ima nedostajucih delova.

(2) Proveriti da li su delovi navedeni na listi pakovanja prisutni.

(3) Proverite da li se oznaka modela frekventnog regulatora na nazivnoj plo€ici sa
tehnic¢kim karakteristikama podudara sa modelom koji ste narucili.
Garantujemo konstantnu kontrolu kvaliteta proizvoda u svim fazama
proizvodnje, pakovanja i isporuke. U sluéaju bilo kakvih problema prilikom
koris¢enja molimo da kontaktirate nas ili bilo kog naseg distributera radi
njihovog blagovremenog resenja.

2.2 Objasnjenje tipa frekventnog regulatora

EDS800-4 T 0015N /B

Kod Deo
B Ugrad.ko¢ioni modul
Klasa napona| Kod
c Ugrad.ko¢ioni modull
220v 2 i otpornik
380V 4
Kod Snaga motora
Ulaz.napon | Kod (kw)
- 0002N 0.2
ifazni | S 0004N 04
3-fazni T | 0007N 0.75
0015N 15
0022N 2.2
0037N 3.7
Sl. 2-1 Opistipa

& Ako kod regulatora nema odgov.sadrzaj ili se ne prihvata po defaultu, deo iza /” se ignon'é]
Napom.

2.3 Objasnjenje podataka sa nazivne plocice
Nazivna plo¢ica na grafickom prikazu 2.2, sa tipskim i nominalnim parametrima
frekventnog regulatora, nalazi se pri dnu desne strane kuéista regulatora.

@Ebswo INVERTER |« sSerijskibroj

Model; EDES00-280007N [ Mocel
Input: AC 230V~, 50Hz, 49A. {«——  Nazivni napon i frekvencija
| Output: AC 0-20V3-, 0-400Hz, .75KW, 474 | «——  Snaga motora i izlaz.struja
CE sN: +——  Serijski broj

i |e—
MADE N CHIA

Proizvodad

Sl.2-2 Nazivna plo¢ica
5



Uputstvo za korisnike frekventnih regulatora serije EDS800

2.4 ObjasSnjenje tipova serija frekventnih regulatora

Tabela 2-1
Tip frekventnog Nazivna snaga | Nazivna izlazna Snaga motora

regulatora (KVA) struja (A) (KW)
EDS800-250002N 0.6 16 0.2
EDS800-2S0004N 11 3 0.4
EDS800-2S0007N 1.8 4.7 0.75
EDS800-2S0015N 2.8 75 15
EDS800-2S0022N 3.8 10 2.2
EDS800-4T0007N 15 23 0.75
EDS800-4T0015N 24 3.7 15
EDS800-4T0022N 33 5 2.2
EDS800-4T0037N 5.6 8.5 37

25 Objasnjenje izgleda i naziva delova

LED
— Analogni potenciometar

Gornji poklopac
Tastatura
Poklopac terminala

/s ___ Uklonite ovaj deo za povezivanje
koc.otpornika (opcija)

[ ==

Ulaz kontr.kabla%iy.' =) /

Otvor za ventilaciju Ulaz.napajanja i izlaz.terminal fr.regulatora.
Gor.poklopac _Tastatura LED digitalni displej

Analogni potenciometar

Donji poklopac Nazivna plo¢ica

Ulaz kontr.kabla

Otvor za ventil.
Ulaz.napajanja i izlaz.terminal
frekv.regulatora

SI.2-3 Nazivi delova EDS800
6
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2.6 Spoljne dimenzije i b. teZina

L- o ...| L__A__,
- n1 -l w
Sl.a

S1.2-4 Spoljne dimenzije

. k=
s
-1 1]
=) |1Gee
L 11
| warnine
L3
I'c)
oA ]
R ' —

Tabela2-2 EDS800-2S0002N~EDS800-4T0037N montazne dimenzije

Tiptekieninog ||y | oy | o) | com) | v i e |
regulatora (mm) | (kg)
EDS800-2S0002N 89 |[1485 (1125|1247 | 74 | 138 5 1 Sla
EDS800-2S0004N 89 |148.5| 1125|1247 | 74 138 5 1 Sla
EDS800-2S0007N 89 |[1485 (1125|1247 | 74 | 138 5 11 Sla
EDS800-2S0015N 89 |148.5| 1125|1247 | 74 138 5 1.2 Sla
EDS800-250022N | 125 | 170 | 152.1 | 164.1 | 1145 | 158 5 1.9 Slb
EDS800-4T0007N 89 |1485 (1125|1247 | 74 | 138 5 11 Sla
EDS800-4T0015N 89 |148.5| 1125|1247 | 74 138 5 11 Sla
EDS800-4T0022N | 125 | 170 |152.1 | 164.1 | 114.5 | 158 5 19 Slb
EDS800-4T0037N | 125 | 170 |152.1 | 164.1 | 114.5 | 158 5 19 Slb
2.7 Spoljne dimenzije tastature i boksa za njeno fiksiranje (jedin: mm)
= T T [ .
2
| I
e 55

S1.2-5 Spoljne dimenz.tastature i nacrt boksa za njeno fiksiranje

7
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2.8 Tehnicki indeksi i specifikacije proizvoda

Stavka

Opis stavke

Nazivni napon i
frekvencija

3-fazna struja 380V, 50Hz/60Hz; monofazna struja 220V, 50Hz/60Hz

Ulaz
Dozvolieni opseq napona 3-fazna struja: 320V~460V;
d PSeq nap monofazna struja: 200V~260V
Napon 380V klasa: 0~380V; 220V klasa: 0~220V
\zlaz Frekvencija OHz-400Hz
Dozvolj.preopterecenje |150% nazivne struje za 1min, 200% nazivne struje za 0.5secs
" Optimalni prostorni vektor SVPWM konst.napona. V/F kontrola
Kontrolni mod
Opseg regulac.brzine 1:100

Startni obrtni moment 100% nazivnog obrtnog momenta pri niskoj brzini

PreaznosF stabilnog stanja = £0.5% nazivne sinhrone brzine

radne brzine

. . |Digitalna postavka: max. frekvencija< +0.01%; analogna
Preciznost frekvencije postavka: max.frekvencija X £0.5%

Rezolucija  |Analog.post. [0.1% of max. frekvencija-+96

frekvencije
§ Digit.post.  |0.01Hz
§ Ekst.impuls [0.5% max.frekvencije
-‘é Poveéanje obrt.momenta | Autom.poveéanje obr.mom., manuelno pove¢.obrt.mom. 0.1%~20.0%
2 VIF kriva (Karakteristik Postavka naziv.frekvencije u opsegu 5~400Hz, izbor konst.obrtnog mom.,
g IF kriva (karal _t'e"s“ a degresivni obrt. moment 1, degresivni obrt. moment 2, degresivni obrtni
2 napon/frekvencija) moment 3, ukupno 4 vrste krivih

Kriva ubrzavanja/
usporavanja

2 moda: prava linija ubrzavanja/usporavanja i S kriva ubrzavanja/usporav.;
7 vrsta vremena ubrzavanja/usporavanja (jedinice min/sek), max.vreme
6000 minuta

Disipacija energije
tokom kocenja

Eksterni ko¢ioni otpornik

Ko¢nica
DC kocenje

Opcioni start i stop, frekvencija dejstva 0~15Hz, napon dejstva. 0~15%,
vreme dejstva 0~20.0 sek

Jog

Opseg jog frekvencije: 0.50Hz~50.00Hz; vreme jog ubrzavanja i
usporavanja 0.1~60.0s se moze postaviti

ViSestepena brzina

Ostvaruje se internim PLC-om ili preko kontrolnog terminala

Ugradeni PID kontroler

Pogodno za stvaranje kontrol.sistema zatvorene petlje (povratne sprege)

Mod automatste ustede
energije

Automatska optimizacija V/F krive radi ustede energije u skladu da
opterecenjem

Automatska regulacija

ﬁull(omalsko odrzavanje konst.izlaznog napona kada napon elektromreze
uktuira

napona (AVR)
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Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

. . |Struja se automatski ograni¢ava u rezimu rada da bi se izbegao prekomeran
Autom.ograniCenje struje N
dovod struje do frek.regulatora
Redosled izvora zadav. . "
startnih komandi Preko tastature, kontrolnog terminala, serijskog porta
Pl Zadavanje kanala Digitalno, analogno, impulsno, preko serijskog porta, kombinovano,
% radne frekvencije preklapanje moguée u svako doba
=
= - . Izlaz kvadratnog impulsnog signala 0~20KHz, sluZi za postizanje frekvenc.
% Impulsni izlazni kanal podesavanja, izlazne frekvencije i drugih izlaznih fizi€kih parametara.
1 kanal analognog izlaza, AO kanal moze dati 4~20mA ili 0~10V; preko
Kanal analog.izlaza ovog kanala frekv.regulator realizuje fizitke parametre kao 3to je zadata
frekvencija, izlazna frekvencija, itd.
— Lo Mogu¢énost prikazivanja zadate frekvencije, izlazne frekvencije, izlaznog
2 LED displej . o
Z napona, izlazne struje, itd., ukupno 14 vrsta parametara
=4
d Zakljucavanje tastera Zaklju¢.jednog ili svih tastera (analog.potenciometar se ne moze zakljucati)
Prekostrujna zastita, prenaponska zastita, podnaponska zastita, zastita od
Zastitne funkcije pregrevanja, zastita od preopterecenja, zastita od nestanka faze (opcija) itd.
- . Podsklop konice, tastatura za daljinsku kontrolu, kabl za
Opcioni delovi .
tastaturu, itd.
) . Unutra, bez direktnog izlaganja suncu, bez prasine, bez korozivnih i
Radni ambijent zapaljivih gasova, uljanih para, vodene pare, kapi vode, soli i slicno
» | Nadmorska visina Ispod 1000m
3
5 | Ambijentalna temperatura -10°(%~.+40°C(ukf)llk0 je temperatura 40°C ~50°C, smanjite opterecenje i
2 povecajte hladenje)
Ambijentalna vlaznost Manje od 95%RH, bez kondenzacije
Vibracije Manje od 5.9m/s2(0.6g)
Temperatura Cuvanja -40°C~+70°C
.| Stepen zastite 1P20
Konfi-
GUTACHA Nagin hladenja Ventilator sa automatskom kontrolom temperature

Nacin montiranja

Zidna montaza

E Radi postizanja savrSene performanse frekventnog regulatora, proverite i izaberite odgov.

Nap.

tip u skladu sa ovim poglavljem pre povezivanja frekventnog regulatora.

Neophodno je izabrati pravi tip, u suprotnom moze do¢i do nepravilnog rada
A motora ili o$tec¢enja frekventnog regulatora I




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

3 Instalacija i oZiCenje

3.1 Ambijent za instalaciju

3.1.1 Neophodni uslovi prostora za instalaciju

(1) Instalaciju izvesti u zatvorenom prostoru izloZenom promaji, sa ambijentalnom
temperaturom izmedu -10°C~40°C; potrebne su dodatne mere hladenja ili
smanjenje intenz.rada motora kada t>40°C.

(2) Izbegavati instalaciju i upotrebu na mestima direktno izloZenim sunéevoj svetlosti,
sa mnogo prasine, lebdecih vlakana i metalnog praha.

(3) Zabranjeno instalirati u prostoru sa prisus.korozivnih i eksplozivnih gasova.

(4) Relat.vlaznost u prostoru treba da bude manja od 95%RH, bez kondenzacije.

(5) Vibracije na mestu instalacije ne smeju biti ve¢e od 5.9m/s?(0.6g).

(6) Mesto instalacije mora biti udaljeno od izvora elektromagnetnih smetnji
i drugih uredaja koji su osetljivi na elektromagnetne smetnje.

3.1.2 Orijentacija instalacije i prostor

(1) Frekventni regulator treba instalirati vertikalno, u slu¢aju horizontalne instalacije
disipacija toplote je znatno smanjena, uredaj treba korist.smanjen.kapacitetom.

(2) Pridrzavati se minim.dozvoljenog prostora i rastojanja datih na S1.3-1.

(3 Prilikom instaliranja vise od jednog frekv.regulatora, potrebno je postaviti
izmedu njih vazdu$ne separatore kao na SI 3-2.

S
em“ i f 1 100 mm 111 vise
p -,

’ N
§282

g ¢ N
k e®0| |

Somm y o ® ® | NI 59mm Separator

ilivise & @ @,‘* [ ili vise — 7

7 2

N hladenje

A\ wamnmia

T N —

- o roomnritivise N e
1 N N R w N ~ . . . .
SI. 3-1 Prostor za montazu Sl. 3-2 Montiranje viSe uredaja

3.2 Demontiranje delova i instalacija

3.2.1 Demontiranje tastature i instalacija

(1) Demontiranje tastature
Stavite kaziprst u otvor za tastaturu, s gornje strane lagano pritisnite i povucite
prema sebi i izvucite tastaturu.

(2) Instalacija tastature
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Najpre ubacite spojni jezi¢ak u otvor na dnu tastature, a zatim pritisnite gornji deo
tastature sve dok spojni jeziak ne ude u spojni otvor (pri ¢emu se Cuje
skljocanje).

3.2.2 Demontiranje plasti¢nog poklopca
Postavite prst u rupicu na dnu poklopca, podignite ga i demontirajte poklopac.

Mex .

3.3 Napomene u vezi oZifenj

(1)Napajanje mora biti potpuno isklju¢eno vise od 10 min pre povezivanja frekventnog regulatora,
kako bi se izbegla opasnost od elektriénog udara.

(2) Zabranjeno je prikljucivanje napajanja na U, V, W izlaze frekventnog regulatora.

(3)Ukoliko postoji struja curenja regulatora srednje/velike snage koja je veca od 5mA, iz bezbednosnih
razloga frekventni regulator i motor moraju biti uzemljeni. Obi¢no se koristi bakarna Zica pre¢nika
3.5mm? i veceg, a otpornost uzemljenja mora biti manja od 10Q.

(4)Ispitivanje otpornosti frekv.regulatora na kompresiju se izvodi pre isporuke, tako da korisnik ne mora

A ponovo da izvodi ovaj test.

(5)Ne p jte k ili elek i kontaktor izmedu izlaza frekventnog regulatora i

il
motora, vid.Sl..3-3.

(6)U cilju zastite frekventnog regulatora od previsoke izlazne struje kao i radi pogodnosti pri
odrzavanju, frekventni regulator treba da bude povezan na napajanje preko releja.

(7)Za povezivanje ulaznih i izlaznih terminala (X1~X8, OC1~OC4, FWD, REV), treba koristiti

oklopljeni kabl (ili Zicu sa elektroprov. lepkom) pre¢nika 0.75mm2 . Jedan kraj obloge kabla treba

spojiti na uzem@regulatora sa duzinom do 20m, drugi kraj treba ostaviti da visi u vazduhu.

(1)Pre povezivanja frekv.regulatora, osigurajte da je kompletno isklju¢eno napajanje najmanje 10min
i da su sve LED lampice iskljucene.

(2)Pre povezivanja, vodite ra¢una da izmedu P+ i P- terminala DC napon bude ispod 36V.

ﬂ (3)Povezivanje treba da izvodi iskljuivo kvalifikovano i obugeno osoblje.

(4)Pre primene napona na regulator, osigurajte da je napon napajanja u okviru dozvolj.opsega kako bi
se izbegle povrede lica i oste¢enje opreme.

Frekventni
regulator

S1.3-3 Zabranjeno prikljutivanje kontaktora i kondenzatora za kompenzaciju
izmedu frekventnog regulatora i motora

11
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3.4 Otzicenje napajanja i motora
3 fazni prekida¢ EDS800
3-fazno
= L2
napajanje
— L3

@E<c

S1.3-4 Glavno oZi¢enje

3.4.1 Povezivanje frekventnog regulatora i spoljnih prikljué¢nih komponenti
(1) Radi osiguravanja bezbednosti osoblja tokom popravki frekventnog regulatora i
obaveznog isklju¢enja napajanja, neophodno je upotrebiti izolacioni prekida¢
(razdvojni uredaj) izmedu frekventnog regulat&ra i napajanja.

(2) Za prekostrujnu zastitu, neophodno je L2
koristiti osigurace ili prekida¢ struje u struj. L3N
kolu da bi se izbegao prenos kvara nekog
drugog uredaja u krugu napajanja na regulator.
(3) AC ulazni reaktor

Kada u krugu napajanja frekv.regulatora postoje
harmonici viSeg reda koji prevazilaze dozvoljene
vrednosti ili ako je potrebno pojacati ulazno
napajanje potrebno je dodati AC ulazni reaktor.
(4) Elektromagnetni kontaktor se koristi samo
za napajanje i prekidanje napajanja regulatora,
ne treba ga koristiti za startovanje ili
zaustavljanje frekventnog regulatora.

(5) Ulazni EMI filter-moZe se opciono
instalirati radi umanjenja visokofrekv.
trandukc.smetnji i radiofrekv.smetnji sa linije
napajanja frekventnog regulatora.

(6) Izlazni EMI filter-moze se instalirati radi
ograni¢enja radiofrekv. interferencija .

(7) AC izlazni reaktor

Preporucuje se upotreba AC izlaznog reaktora

kako bi se sprecilo ostecenje izolacije motora,

Izolacioni prekida¢

Prekidac ili osigura¢

] AC ulazni reaktor (opcioni)

_L—¢||||

~ Kontaktor

EMI ulazni filter (opcioni)

-. Kotiona jedinica
e (opciona)
Kocioni otpornik

EMI izlazni filter (opcioni)

| AC izlazni reaktor (opcioni)

S1.3-5 Konekecije i opcioni delovi regulatora

i zastitio regulator kada je kabl za konekciju frekv. regulatora sa motorom duzi od 50m
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Medutim, treba uzeti u obzir pad izlaznog napona AC reaktora. Povecajte ulazni i
izlazni napon frekv.regulatora ili smanjite snagu motora kako biste izbegli
pregorevanje motora.

(8) Prikljucivanje kabla uzemljenja

Frekventni regulator i motor moraju biti uzemljeni, a provodnik za uzemljenje mora
biti $to kraci i ne deblji od 3.5 mm?, dok otpor uzemljenja treba da bude manji od
10Q.

3.4.2 OfzZifenje terminala glavnog kola

Podaci o ulaznim i izlaznim terminalima glavnog Kola su prikazani u Tabeli 3-1.

Tabela 3-1 Opis ulaznih i izlaznih terminala glavnog kola

ITip frekven.regulatora Terminali glavnog kola Naziv Opis funkcije
L1 Nula
EDS800-2S0002N
L2 Faza
EDS800-250015N @ Terminal uzemljenja
L2 @ u v UVv.w 3 faze izlaza za motor
L1 Nula
L2 Faza
P+ DC napon+
EDS800-250022N ! e ! B Rezervisano za kraj
L1 L2 P+ PB U V W @ ckster.koCionog otpornika
U, Vv,W 3 faze izlaza za motor
@ Terminal uzemljenja
L1,L2,L3 Ulaz.terminali 3-fazne AC
EDS800-4T0007N | EFlERNED 5o ¢ i struje povez.sa izvorom str.
EDS800-4T0015N Ll 12 13 @ vovow @ Terminal uzemljenja
[SAYAS 3 faze izlaza za motor

L1,L2,L3 Ulaz.terminali 3-fazne struje
povezani sa izvorom struje

EDS800-4T0022N == i I P+ DC napon +

o Rezervisano za kraj ekster.
EDS8004TO037N | L1 L2 13+ PB U v W (D) | pB Fotionos ool

uv.w 3 faze izlaza za motor

@ Terminal uzemljenja
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3.5 Osnovni dijagram oZicenja

Kotiona jedinica (spoljna, opciona)

o=
Prekida¢ P+ PB
Napaj —— L1 u
anje ——X L2 \\l/\l
L3
@N 2
L Sz v 1B L Sy
v forward  run/step
1____ ________ T —® FWD
| |reverse run/stop REV EDS800 GNDs DC ampernetar
[ I 3
multifunke.term-1 X1 AOH : 4-20mA strujni signal
T multifunike ku 0~10V napon. signal
' |multifunke.term-2 u
[ I H x2 DO* Merac¢ frekvencije
! multifunkc.term-3
! —* X3 COMg TUL Impulsni izlaz 12V
U bt terra
[ — ™ X4 OCw Open Collector izlaz
multifunke.term5 X5 se moze koristiti kao .
—% ulaz impulsa velike brzine 0CGg  Maximum 220VAC, 0.5A
(DNapom 1
COM
Komanda brzine
5 +10V —a TA
s VCI b:( TB  Relejni izlaz greske
5 CCl s TC
48541
» GND 485B4/° vt Standard RS485

komunikac.port

Sl. 3-6 Osnovni dijagram oZifenja
Napomenal:Kada je za terminale FWD,RWV,X1~X5 potreban nizak nivo ulaznog
signala (ili je aktivan spoj sa COM), postavite JP3 on“L”.

Napomena 2: Kada je za terminale FWD,REV,X1~X4 potreban visoki nivo signala
(ili je aktivan spoj sa +10V) postavite JP3 na “H”.

3.6 Povezivanje sa kontrolnim kolima
3.6.1 Lokacija i funkcija terminala i dZampera:
Radi podataka o terminalima i prekida¢ima na CPU plo¢i, konsult.S1..3-7.
Funkcionalni opis terminala je dat u Tabeli 3-2; radi funkcije i opisa prekidaca
konsult.Tabelu 3-3; terminal CN1 je namenjen za servis od strane proizvodaca.
Izvedite pravilno oZi¢enje terminala i postavite prekida¢ na On na CPU ploéi pre
upotrebe frekventnog regulatora. Preporucuje se upotreba najmanje No.24
provodnicke Zice u terminalu .
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CON3

2 looocoooooo| con
AT e

P el @)

Sl. 3-7 Terminali i prekida¢i na CPU plo¢i

Tabela 3-2 Opis i funkcija terminala

Simbol Funkcija Opis
CON2 1zlaz signala releja u slucaju |Uvek u sluéaju neispravnosti frekv.regulatora iskljucite
neispravnosti frekv.regulat. |kontaktni pin iz kola releja
CON3 Eksterna kontrola Koristite ovaj port pri radu uz eksternu kontrolu sa
ulazom/izlazom terminala  [terminalima
Tabela 3-3 Opis i funkcija prekidaca
Simbol Funkcija Fabrig.default vrednost
Analogni AO izlaz 0~10V se menja na 4~20mA. Kada
Jp1  |je postavljen na “V” izlaz je 0~10V; Kada je postavljen 0~10V
na “1”, izlaz je 4~20mA
Analogni CCI ulaz 0~10V se menja na 4~20mA. Kada
P2 i€ postavlje_n na “V”ulaz je 0~10V ; kada je postavljen na 0~10V
“1” ulaz je 4—~20mA.
Promena efektivnog ulaza terminala Xi: Kada je postavljen
1P3 na”H”, efektivan je visoki nivo ulaza Xi (efektivni napon Efeki iski
je 5~12V); Kada je postavljen na “L” efektivan je niski € :1\:32 niski
nivo Xi ulaza (efektivni napon je 0~6V)
Dejstvo na EMI restrain terminal : Na “PE” strani, i
JP4 Neaktivan

oznacava uzemljenje (samo za tip od 2.2KW i iznad)
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3.6.2 Objasnjenje kontrolne plo¢e CPU

(1) Terminal kontrolne petlje CON3 je organizovan na sledeci nadin:
485A X1 X2 X3 X4 X5 COM FWD  REV

H f = = |f
4858 +10V VCI ~ CCI A0 GND DO OC 0CG

(2) U Tabeli 3-4 je dat opis funkcija terminala CN2 .
Tabela 3-4 Tabela funkcija plo¢e CPU terminala CN2

IStavka| Simbol Naziv Opis funkcije Specifikacija.
~ FWD Komanda forward Za komandu kretanja napred i Ulazna impedansa: R=2K Q
S . (napred) nazad, vidi grupu F5.08 sa opisom Max. ulazna frekvenc. 200Hz
§ % Komanda reverse funkcije kontrole sa dve ili sa
o REV s X5 moze biti ulaz.impulsni terminal
(nazad) tri Zice.
Max. izlaz.frekvenc.: 50KHz Opseg|
X1 Multi-funkc.ulaz 1 ulaznog napona: 12~15V/

Koriste se kao ulazni terminali viSe
funkcija, za detaljan opis

X3 Multi-funkc.ulaz 3 konsultujte Poglavlje 6, Odeljak
6.6 opis grupe funkcionalnih
parametara terminala F5

X2 Multi-funkc.ulaz 2

X4 Multi-funkc.ulaz 4

X5 Multi-funkc.ulaz 5

Napajanje strujom 10V. (negativni [Max. izlaz.struja: 10mA
pol: GND)

Zajednicki terminal |12V uzemljenje
COM |napajanja +12V

+10V  [+10V napajanje

1[BUILLLIB) 1UZBIN JUJRUOIYUN-RNA

negativni pol
GND Napajanje +10V Zajednicko uzemljenje za analog.
negativni pol signal i napajanje +10V
Opseg ulaz.napona: 0~10V
> Napon/struja izbor saJP2, (Ulaz.impedansa: 70KQ)
=1 Ulaz analogne . . .
= CcCl rednosti GOl fabricki default je napon. Opseg ulaz.struje: 4~20mA
S (zajednigki terminal: GND) (Ulaz.impedansa: 250Q)
% Rezolucija: 1/1000
- Opseg ulaznog napona:
Ulaz analogne . . Pseg g P
VCI vrednosti VCI Prihvatanje ulaza analognog 0~10V (Ulaz.impedansa: 70KQ)
napona Rezolucija: 1/1000
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= Postoji moguénost prikaza 6
g tipova parametara, vid.F5.17.
g i i i . .
2 opis param_elara, _|z|_azn| Opseg izlaz.struje: 4~20mA
2 AO I1zlaz analogne napon/struja se biraju sa JP1, . X
2 vrednosti . 3 . Opseg izlaz.napona: 0~10V
< fabricka default postavka je
§ izlazni napon (zajedn.kraj:
2 GND)
Koriste se kao izlzni swithc Opseg radnog napona:0~220V
terminali viSe funkcija, za detaljan |Max. izlazna struja:500mA
L . opis konsultujte Poglavlje 6, Vidite opis parametra F5.10
OC  |Relejni izlazni P . ) . v &
E terminal Odeljak 6.6 opis grupe funkc.
E: parametara terminala F5.
{E’- (Zajednicki kraj: OCG)
g 1zlaz multifunkc.impulsnog signala| Izlazni impulsni napon: 12V
% detalj:no opisan u Poglavlju 6, OPS.SQ izlaz.frekvencije:
= Odeljak 6.6 (Grupa F5). zavisi od parametra
3 Impulsni izlaz (Zajednicki kraj: COM) F5.24, max.20KHz
2 DO |yelike brzine
=
2,

(4) Funkcija RS485 je opisana u Tabeli 3-5
Tabela 3-5 Tabela funkcije plo¢e CPU terminala RS485

Stavka Simbol Naziv Opis funkcije Specifikacija
485A 485 485 diferencijalni signal pozit.kraj za standarqnl 3_5485 .
- I komunikacioni interfejs
Komunikacija Komunikacioni o
. R " I .| koristite upredeni ili STP
485B interfejs 485 diferencijalni signal negat.kraj Kabl

(5) Kontrolni terminal CON2, organizovan na slede¢i na¢in:

TA TB TC
(6) U Tabeli 3-6 je dat opis funkcije terminala CON2

Tabela3-6 Tabela funkcije ploe CPU terminala CON2

Stavka|Simbol Naziv Opis funkcije Specifikacija
R TB-TC: uvek zatvoren,
. . Normalno: TB-TC zatvoren, TA-TC: uvek otvoren.
ITerminal 1zlazni .
releino relei za TA-TC otvoren Napajanje:
izlajz A 9| T8 ot SJ ' unogi Neispravnost: TB-TC otvoren,  [AC250V/2A (COS®=1)
frek\’j req. | TA-TC zatvoren AC250V/1A (COS=0.4)
Tc o8 DC30V/1A
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3.6.3 OtzZicenje analognog ulaznog i izlaznog terminala
(1) VCI terminal prihvata ulaz analognog naponskog signala i njegovo ozicenje je:

> +10V
0~+10V_ . EDS800

T

Uzemljen zatv.kraj okloplj.zice @
7

S1.3-8 Dijagram oZi¢enja VCI terminala
(2) CCI terminal prihvata ulaz analog.signala, ulaz napona (0~10V) ili ulaz
struje (4~20mA); ozi¢enje CCI terminala je kao na S1.3-9:

T +10V
0 0~+10V (,.) “ = cc1 EDS800
-2 . I LHGND
Shielded wire close end grounded @

SI1.3-9  Dijagram ozi¢enja CCl terminala
(3) Ozi¢enje analognog izlaznog terminala AO

Analogni izlazni terminali AO se povezuju sa analognim meracem fizickih
veli¢ina; ozicenje AO terminala je prikazano na SlI. 3-10.

Analog meter

EDS800

GND!

S1.3-10 Ozi¢enje analognog izlaznog terminala

(1) Kod ulaza analognog signala, moguce je povezati filter kondenzator ili modul
zajednicke induktivnosti izmedu VCI i GND ili izmedu CCIi GND .
Nap. (2) Analogni ulazni i izlazni signal je podloZzan smetnjama i mora se koristiti oklopljeni
kabl za ozi¢enje i uzemljenje koji treba da bude $to manje duzine.
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3.6.4 Otzi¢enje komunikacionih terminala
EDS800 serija frekventnih regulatora obezbeduje korisniku 485 serijski
komunikacioni interfejs. Prikazacemo metode oZi¢enja za jedan glavni (master) i
jedan kontrolisani uredaj (slave), kao za jedan glavni i vi$e kontrolisanih uredaja.
Koriste¢i kao glavne masine PC ili PLC, softverom mozemo realizovati upravljanje
regulatorom u realnom vremenu u raznim industrijskim kontrolnim sistemima, kao
§to je daljinska kontrola, visoko automatizovani sistemi itd. ; Takode, frekventni
regulator moze biti glavna masina za kontrolu ostalih pri ¢emu je moguca kaskadna
veza ili sinhronizovana kontrolna mreza.
(1) Kada se 485 interfejs frekventnog regulatora povezuje sa drugim uredajima sa
485 interfejsom, mozete izvesti ozi¢enje kao na slici ispod.

------------ [Uredaj sa
(485A) 485 interface

(485A)
EDS800

485

=]

(485B) (485B)

S1.3-11 OZi¢enje komunikacionog terminala

(2) Za povezivanje tastature za daljinsku kontrolu, moZete je direktno ukljuéiti u
RS485. Nije potrebno podeSavanje parametara; tastatura frekv.regulatora i tastatura
za daljinsku kontrolu mogu raditi u isto vreme.

(3) Veza izmedu RS485 interfejsa frekv.regulatora i glavne masine(sa RS232
interfejsom):

5 konverter _Okloplj.kabl
Terminal Naziv Signal | Pinbr
Napajanje +5v | o] €] Ku¢iste

Slanje TXD RXD 2

Prijem RXD [ — TXD 3

Uzemljenje GND | GND 5

# DTR 4

. . - - DSR 6

Terminal Naziv Naziv Terminal

RI 9
Negativ.kraj B —— B Negat.kraj

R g . . CD 1
Pozit.kraj A — A Pozit.kraj

RTS 7

CTs 8

Sl. 3-12 Ozi¢enje RS485 komunikacije

(4)Vise regulatora moze biti spojeno preko RS485 interfejsa. Do 31 regulator moze

biti povezan na taj na¢in. Komunikacioni sistem je otporniji na smetnje sa povecav.
19



Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

broja povezanih regulatora. Preporucuje se sledec¢i nacin ozicenja:

EDS800

Master

485A 485B

U } }

Sl. 3-13 Preporuceno oZi¢enje za jedan fr.regulator i vi§e kontrolisanih uredaja preko

RS485 (svi uredaji uzemljeni)

Ako normalna komunikacija nije moguca primenom gornjeg ozicenja, pokusajte sledece
mere:
1> Obezbedite posebno izolovano napajanje za PLC ili master uredaj.
2> Ugradite induktivni filter na komunikacionu liniju.
3> Smanjite nosecu frekvenciju regulatora.

(1) Kada formirate komunikacionu mrezu izmedu regulatora serije EDS800, postavite
E adresu master frekventnog regulatora F2.15=0.
Nap.  (2) Radi programiranja RS485 interfejsa, konsultujte poglavlje 10 MODBUS
protokol komunikacije.

e

3.7 Preporuke za uklanjanje smetnji kod oZi¢enja

Glavno kolo frekventnog regulatora je izgradeno od poluprovodnickih prekidackih
elemenata velike snage. Zbog toga u toku rada dolazi do pojacanja
elektromagnetnog polja. Radi smanjenja uticaja ovog polja na okruzenje, u ovom
odeljku ¢emo dati preporuke za pravilnu montazu uzimajuéi u obzir mnoge aspekte
potiskivanja buke, kao $to su lokalno ozienje, uzemljenje sistema, curenje struje,
upotreba filtera na izvorima napajanja itd.

3.7.1 Ogranicenje smetnji (buke)

Smetnje koje izaziva frekventni regulator tokom rada mogu da uticu na elektronske
uredaje u blizini, stepen uticaja je u vezi sa snagom elektromagnetnog polja
regulatora i sposobnos$¢u uredaja da izdrzi smetnje.

(1) Tipovi smetnji (buke)

Zbog principa rada frekventnog regulatora, mogu se pojaviti 3 tipa smetnji:

1> Smetnje u elektricnom kolu;

2> Elektromagnetno zracenje u okolinu;
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3> Elektromagnetna indukcija;

| Smetnje u elektri¢.kolu

| Zragenje u okolinu | | Elektromagnetna indukcija |

— L

Curenije struje
smetnje na kolu
uzemljenja

Visokofrekventne
smetnje na kolu
napajanja

Put

Put @

I —

[ 1

Emisija zbog na¢ina rada
glav.kola regulatora i

Emisija sa Zica za
prikljucenje motora

Emisija sa Zica za
prikljucenje

napajanja U Vv, w napajanjaR, S, T
Put @ Put @ Put &

SI.3-14 Tipovi smetnji

(2) Put Sirenja buke

®H
J\’ @
= —
T " ® i
‘ Napajanje |
I
-
@
senzor @L T '\otolrl

of

S1.3-15 Crtez puta Sirenja buke (smetnji)
(3) Osnovne mere za otklanjanje smetnji
Tabela 3-7 Mere za smanjenje smetnji

Indukcija na Indukcija na elem. || Indukcija na
ulaznim zicama || napajanja regulatorg| izlaz. zicama
Put ® Put @ Put ®

Mesto
smetnji

Kontramere

21




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

uredaja. Da bi smanjili smetnje, dodatni uredaj ne treba da bude tu uzemljen.

Ako ozi¢enje uzemljenja od dodatnog eksternog uredaja do frekventnog regulatora formira zatvorenu

petlju, struja curenja prema uzemljenju regulatora moZe prouzrokovati nepravilan rad povezanog

Visoka harmonijska izobli¢enja koja emituje frekventni regulator kroz vodove napajanja (ako sul
regulator i dodatni uredaj povezani na isto napajanje), mogu se odraziti na rad dodatnog uredaja)

Osnovne mere za sprecavanje ovog efekta su sledece: ugradnja filtera elektromagnetnih smetnji na kraju

@ napajanja kod frekventnog regulatora, ugradnja izolacionog transformatora za napajanje pomocnog

L3, L3 prikljucke trofaznog napajanja frekventnog regulatora.

kabl mora da prede preko energetskog, neka bude pod pravim uglom a nikako paralelno (SI.3-16)

kruga) odvojeno na ulazu i izlazu za efikasno sprecavanje smetnji iz dinamickih provodnika.

uredaja, priklju¢enje napajanja pomoénog filtera na drugo mesto, ugradnja feromagnetnog filtera na L1,

@Postavljajte signalne kablove $to dalje od izvora smetnji. Koristite oklopljene (oblozene) kablove.

Spojite oblogu samo sa jedne strane na uzemljenje, i to na strani frekventnog regulatora. Ako signalni

@ Instalirajte filter visoko-frekventne buke (feritna prigusnica konvenc.modula, filter magnetnog

B0 @ Treba koristiti obloZeni kabl §to vece debljine (preko 2mm) i poloZiti ga npr.u elasti¢nu cev veée

regulatora, a sa druge strane prikljuéen na kuéiste motora).

®
)
Q
®

elektromagn.polja i frekv.regulatora, postavite ih na odgovarajuce rastojanje i pod pravim uglom.

3.7.2 Lokalno oZi¢enje i uzemljenje
(1) Izbegavajte paralelno polaganje kablova od regulatora do motora (kablovi za prikljucenje U,
V, W terminala motora) i kablova napajanaj frekv.regulatora (L1, L2, L3 terminali). Rastojanje
izmedu kablova treba da bude vece od 30cm.

(2) Pokusajte da postavite kablove motora od U, V,\W

terminala u metalne cevi ili metalni kanal. Kabl napajanja

(3) Koristite oklopljeni kabl kao zajedni¢ki signalni

Signalni kabl

kontrolni kabl, koji se uzemljuje priklju¢enjem na @
. S1.3-16 Preporuka oZi¢enja

terminal frekventnog regulatora.

(4) Kabl koji izlazi iz & terminala frekventnog regulatora mora biti povezan

direktno na plocu uzemljenja i ne moze biti povezan sa uzemljenjem preko kabla

uzemljenja drugih uredaja.

(5) Kablove napajanja (L1, L2, L3, U, V, W) ne treba polagati paralelno sa kablom

kontrol.signala niti ih treba preplitati, ve¢ izm.njih treba da postoji rastojanje vise od
22

debljine ili u betonski Zljeb. Provucite dinamicke provodnike kroz metalnu cev i koristite oblozeni

kabl za uzemljenje (koristite 4-zilni kabl motora, sa jedne strane uzemljen kod frekventnog

Kako bi se sprecilo paralelno polaganje kablova ili njihovo preplitanje, uredaj treba instalirati Sto je
dalje moguce od frekv.regulatora, i njeg.ozi¢enje treba da je $to dalje od kablova napojnih terminala
regulatora i motora kao $to su L1, L2, L3, U, V, W. Obratite paznju na rastojanje izm.jakog




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

2060 cm (u vezi sa ja¢inom struje). Ako je potrebno njihovo ukrstanje, treba ga izvesti pod
pravim uglom, kao na SI.3-16.
(6) Kablovi za uzemljenje jakih potrosaca se moraju polagati odvojeno od kablova uzemljenja
slabih (napajanje senzora, itd.).
(7) Zabranjeno je priklju¢ivanje drugih uredaja na prikljuéne terminale regulatora (L1, L2, L3).
3.7.3 Odnos izmedu oZi¢enja velike duZine i struje curenja, kao i protivmere
Kod duge veze izmedu motora i frekventnog regulatora moze doé¢i do harmonijskih izobli¢enja
visokog reda zbog struje curenja kroz kondenzator i ka uzemljenju. MoZete koristiti sledece
protivmere:
(1) Instalirajte fero-magnetni filter ili izlazni reaktor na izlazu regulatora prema motoru.

Napon na motoru zbog ugradnje reaktora i duge veze izmedu motora i regulatora moze pasti i do 5% .

Pod punim opterec¢enjem, postoji opasnost od pregorevanja motora, treba raditi sa smanjenom snagom ili
povecati ulaz.i izlaz. napon i presek kabla.

(2) Smanjenjem nosece frekvencije regulatora ¢e do¢i do povecanja smetnji od strane motora.
3.7.4 Instalacija elektromagnetnih prekidaca (releji, sklopke)

Releji, elektromagnenti kontaktori, i sl. mogu izazvati velike smetnje tokom svog rada. Zbog toga
treba obratiti paznju kod njihove instalacije na odgovarajuce prikljucke frekventnog regulatora ili
drugih uredaja. Zbog toga treba ugraditi dodatne elemente kao $to je prikazano na Sl. 3-17.

Dioda
h \ i lil o
— i 3 220Voc,
: Varistor
Frekv.regulator Hi |—‘-71_'T
shovregulator 8. I .-
ili neki drugi g
elektronski 1 &ﬁ ~
uredy RC-filter
: |n - ‘
F‘ l/ o~
: 220Vac

S1.3-17 Ugradnja elektromagnetnih elemenata
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4 Pokretanje i rad frekventnog regulatora

4.1 Pokretanje regulatora

4.1.1 Kanali pokretanja regulatora

Postoje 3 vrste kanala za kontrolu pokretanja i zaustavljanja frekventnog
regulatora (Run, Stop, Jog itd.):
0: Tastatura
Kontrola putem tastera s i na tastaturi (fabricki default).
1: Kontrolni terminal
Mogu se Koristiti ulazni terminali FWD, REV, COM za dvozi¢ni na¢in upravljanja,
ili terminali X1~X5 i FWD ili REV za trozi¢ni na¢in upravljanja.
2: Serijski port
Kontrola pokretanja i zaustavljanja frekv.regulatora preko master uredaja ili drugog
uredaja komunikacijom sa RS485 porta.
I1zaberite kanal upravljanja postavkom parametra F0.02; takode mozZete izabrati nacin
rada multifunkc.terminala preko parametara (F5.00~F5.07 izab.kodove 29, 30, 31).

Molimo Vas da pre pocetka rada ispitate funkcionalnost prebacivanja kanala pokretanja
A frekv.regulatora i da li su ispunjeni sistemski zahtevi, u suprotnom postoji opasnost od
povrede osoblja i ostecenja uredaja.

4.1.2 Kanali za obezbedivanje frekvencije
EDS800 u uobi¢ajenom modu rada obezbeduje 8 kanala za frekvenciju:
0: Putem analognog potenciometra na tastaturis
1: Direktna digitalna frekvencija;
2: Putem UP/DOWN terminala (memorisanje po prekidu ili isklj.napajanja)s
3: Preko serijskog porta;
4: Preko analogne vrednosti VCI
5: Preko analogne vrednosti CCI
6: Rezervisano;
7: Preko impulsa na terminalu (PULSE)
8: Zadavanjem kombinacije;
9: Preko UP/DOWN terminala (nema memor.po prekidu napajanja)
4.1.3 Radni rezim
Radni rezim EDS800 je klasifikovan na stanje ¢ekanja i radno stanje. Stanje
¢ekanja: Ukoliko nema komande za Start nakon ukljucenja regulatora u
struju, ili ako je zaustavljen Stop komandom, regulator se nalazi u stanju
¢ekanja na komandu.Radno stanje: frekventni regulator ulazi u radno stanje
nakon prijema Start komande.
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414 Runmod

EDS800 frekventni regulator ima 6 vrsta start moda, sa slede¢im prioritetima:
jog —zatvorena petlja—PLC —viSesegmentni— traverse —obi¢an start, $to je
prikazano na Sl.4-1.

Cekanje
komande
Bilo k kom.? v » d
Visok prioritef <'° 0Jajog kom. »> I >

A .
Run komanda efikasna?
Y

Zat.petlja efikasna?

Zatvqr_.p_etlﬂ'a peisg}'aw

N
iliiskljucena?
Y
< PLCefikasan? -
N

Rad
zatvor.petlj

Y PLC rad
iskljucen PLC rad I
v neispravan?
< Y ViSeegm.
Visesegm.rad efikasan? >

\J

N
< Traverse rad? > I
Nizak prioritet rad
d | Obican
> rad

Sl.4-1 Logi¢ki blok dijagram rada EDS800 frekv.regulatora

0: Jog run-

Po dobijanju ove komande (npr.pritiskanjem taster na tastaturi) za vreme
Cekanja, regulator radi na jog frekvenciji (vid.funkcijski kod F2.06~F2.08).

1: Closed-loop run-Rad u zatvorenoj petlji

Regulator je u ovom modu rada kada je zadat parametar (F3.00=1). Naime,
nastavlja se PID pode$avanjem do zadate vrednosti i vrednosti sprege (P1D
proracuni, v.grupu F3 funkcija) i PID izabrani izlaz je izlazna frekvencija
regulatora. Pomoc¢u multifunkcionalnih terminala moze se izac¢i iz ovog moda i
preci na nizi nivo upravljanja (funkcija 20).
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2:PLCrun

Frekventni regulator ulazi u PLC run mod i radi prema zadatim vrednostima
(v.grupu F4 opis funkc.koda) zadavanjem PLC funkcionalnih parametara (F4.00
poslednji bit#0). Pomo¢u multifunkcionalnih terminala se moze iza¢i iz PLC
moda i preéi na nizi nivo upravljanja (funkcija 21).

3: Multi-section speed run-Rad sa vi§e brzina

Izborom nenulte kombinacije multifunkcionalnih terminala (1, 2, 3, 4 funkcije),
izabere se vise frekvencija 1~15(F2.30~F2.44) da bi se radilo sa viSe brzina.

4: Traverse run-Rad na traverse frekvenciji

Frekventni regulator ulazi u ovaj nacin rada kada je zadat odgovarajuci parametar
(F6.00=1). Zadavanje specijalnog parametra promene frekvencije prema zahtevima
gde je potrebno realizovati rad oko zadate frekvencije.

5: Common run-Obi¢an na¢in rada

Obican nacin rada otvorene petlje opsteg frekventnog regulatora.

U gore naved. 6 modova rada, osim u “jog run” regulator moZe raditi u skladu
sa izabranom frekvencijom. U modovima “PID run”PLC run”, “multisection run”,
“common run”, regulator moze takode vrsiti podeSavanje frekvencije.

4.2 Rad uz upotrebu tastature
42.1 Raspored tastature

Tastatura je glavna jedinica za prijem komandi i prikaz parametara. Spoljni
izgled tastature EN-KBS6 je kao na Sl.4-2;

Indikator alarma neispravnost T

Indikator moda [

W iw

Indikator ~ forward rada
Indikator ~ reverse rada
Jedin.za struju (A)

30
3

Jedin.za napon (V)

Digital.displej (LED)

Jedin.za frekvenciju (Hz)

Stop, reset taster
P

1
Run taster ‘E\uij_/j @ Analog.potenciometar
Shift taster S%IET} igj Funkcije, podaci
Sl AL
s L Rev/Jog taster
Program, Izlaz tast. ||| et {
. N

Modifikacija podataka

S1.4-2 I7gled tastature (ENKES)
4.2.2 Opis funkcija tastature
Tastatura poseduje 8 tastera i jedan analogni potenciometar. Opis funkcija
tastera dat je u Tabeli 4-1.
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Tabela 4-1 Opis funkcija tastature

Taster Naziv Opis funkcije

Program/Izlaz Ulaz ili izlaz iz stanja programiranja

U rezimu programiranja izbor cifre koju menjate. U radnom rezimu izmena

Shift/Kontrola prikaza na displeju, i sl..

Funkcija/Podaci Prelazak na slede¢u stavku menija ili potvrda unetog parametra
Kada se upravlja sa tastature, pokrece regulator unazad ili aktivira Jog rad

Rev/Jog . .
zavisno od drugog bita parametra F0.03
Run Kada se upravlja sa tastature, pokretanje napred.
U stanju obi¢nog rada, frekv.regulator ¢e se zaustaviti u skladu sa postavljenim
modom nakon §to pritisnete ovaj taster, ako je radni komandni kanal postavljen
Stop/Reset na Stop mod sa tastature. Regulator ¢e se resetovati i preci u normalno Stop

stanje nakon pritiska ovog tastera u slucaju neisprav.regulatora

. Koristi se zadavanje frekvencije ako je postavljena vrednost parametra
Analog.potenciometar

F0.00=0
O .. Povecanje vrednosti podatka ili koda funkcije (ako se neprekidno pritiska,
Povecanje . . e . n
povecava se brzina pove¢avanja vrednosti)
O - Smanjenje vrednosti podatka ili koda funkcije (ako se neprekidno pritiska,
Smanjenje

povecava se brzina smanjenja vrednosti)

423 LED indikatorske lampice
Na tastaturi se nalaze 4 LED indikatora statusa. Gledano sa leva na desno, tu su

MOD (mode) , ALM (alarm) , FWD (rad unapred) , REV (rad unazad). U Tabeli
4-2 su prikazani opisi funkcija LED indikatora.
Tabela 4-2 Opis funkcija statusnih LED indikatora

Stavka Opis funkcije
Digitalni displej | Prikaz tekuceg radnog i zadatog parametra
Jedinice prikazanih fizi¢kih veli¢ina (struja A, napon V, frekvencija Hz)
AHzV
g (%] Ovaj indikator svetli u nenadziranom statusu i gasi se ako se taster ne pritisne
= 2 MOD . " -
2 § Imin, tada se vraca u kontrolisani status (svetli kada su dozvoljene modifikacije)
T 2.
= e . . P . P
i) g ALM Indikator alarma svetli ukazujuéi da je regulator u stanju prekomerne struje ili
2 = . e .
B 2 prekom.napona ili je u statusu tekuce neispravnosti
=
8 " . X
g Indikator rada unapred, ukazuje da je frekventni Regulator radi u DC kogionom
FWD regulator rasporedio faze za obrtanje motora stanju ako istovremeno svetle
unapred (forward) FWD i REV.
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Indikator rada u suprotnom smeru. Ukazuje da

REV su izlazne faze regulatora takve da se motor

obrée u suprotnom smeru.
424 Status displeja na tastaturi
Displej EDS800 frekventnog regulatora se klasifikuje na status sa prikazom
parametara, status sa prikazom funkcijskog koda parametra, status prikaza alarma u
slu¢aju neispravnosti, status prikaza vrednosti radnih parametara, sve ukupno 4
statusa displeja. LED indikator ¢e svetleti nakon prikljucenja regulatora na napajanje
i prikazace se simbol “-EN-*, nakon ¢ega treba da predete na displej za postavku
frekvencije, kao $to je prikazano na Sl. 4-3 a .
(1) Displej u statusu ¢ekanja
Frekventni regulator je u stanju ¢ekanja i na displeju se prikazuje kontrolni parametar
stanja pripravnosti, po pravilu parametar F3.28 odlucuje koji ¢e se parametar nadzora
statusa prikazati na displeju. Kao $to je prikazano na Sl. 4-3b, na jedinicu parametra
ukazuje desna indikatorska lampica za jedinice.

Pritiskanjem tastera, mogu se cirkularno prikazati drugi kontrolni parametri
(15 vrsta parametara C grupe). Zadnjih 7 parametara za prikaz se definisu
parametrima F2.11 i F2.12). Ukoliko se ne pritisne ni jedan taster u roku od 1
min prikaz se vraca na stanje prikaza osnovnog parametra.

(Konsultujte grafikon funkcionalnih parametara u Poglavlju 5).

(2) Displej parametara u radnom statusu
Frekventni regulator ulazi u stanje rada nakon prijema radne komande i normalno
parametar F3.28 odlucuje koji ¢e se parametar kontrole statusa prikazati na
displeju. Kao $to se vidi na S1.4-3, na jedinicu parametra ukazuje desna
indikatorska lampica.

Pritiskanjem tastera prikazuju se cirkularno stanja drugih parametara
(definisanih funkc.kodovima F2.11 i F2.12). Ako pritisnete taster menjate
inicijalni prikaz kontrolnih parametara definisan sa F3.28. U protivnom ¢e na
displeju biti prikazan poslednji prikazani parametar.
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Ukljucenjeu © " Status cekanja, p -
jucenje u atus cekanja, P
struju Slb  displej Sle Start sl?tus, displej
512 gisplej-EN- parametara parametara

S1.4-3 Ukljudenje i displej statusa (start, ¢ekanje)

(3) Displej alarma u statusu neispravnosti regulatora .
Frekv.regulator ulazi u displej alarma nakon ‘l_ 1117 l”

Z L L

detektovanja signala neispravnosti i na displeju po&inje da -
__Prekomer.struja

treperi kod neispravnosti (kao na Sl.4-4);

Pritiskom na moiete pogledati odgovar.parametar
nakon zaustavljanja; Pritisnite @ da biste pogledali

‘ pri ubrzavanju ‘

Sl.4-4 Alarm greske
parametre grupe Fd ako Zelite da pronadete informacije o gresci (neispravnosti)

Tasterom @ se potvrduje da je greska otklonjena. Isto se potvrduje
preko kontrolnih terminala ili komunikacionog kanala nakon otklanjanja
greske. Kod greske ostaje ukoliko nije otklonjena.

Kada se pojavi ozbiljna greska, prekostrujna, prekonaponska i sl.ne forsirajte resetovanje
A greske i ne pokrecite ponovo frekventni regulator. Prvo otklonite razlog greske. U
protivnom moze doéi do ozbiljnog osteéenja frekventnog regulatora !

(4) Status uredivanja koda funkcija

statusu Cekanja, rada ili statusu alarma usled neispravnosti, pritisnite taster
@i modi Cete uéi u status uredivanja (ako je postavlj.korisnicka lozinka, nakon
unosa lozinke mo¢i ¢ete uéi u status uredivanja, vidite takode opis FF.00 i SI.4-10), i
status uredivanja je prikazgg na displeju u skladu sa tri klase moda menija, kao na SI.

4-5. Pritiskom na taster moze se prelaziti sa jedne klase na drugu.U stanju
displeja parametara funkcija, priti na taster ﬂﬁ» se izvodi Cuvanje
parametara. Kada se pritisne taster , moZete se vratiti u meni vi$ih nivoa

bez ¢uvanja izmenjenog parametra.

29



Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

MENU Me'n'{'k'la's'a' "UENTER ME”'ZHBSHENTER """ Meni kiasa "
crhoonl|loonC comne COonne
JelhLE | Coltsl Ty |- gLl Jolelhbd |
Displej post. : Mod .
frekvencije Radni param. post.frekven Digital.postavka

| T 4 MENUESC

NAENIT : MENI ENTER/DATA mem.par,
Displej param.u stanju Status uredivanja

Cekanja, rada ili
stanju alarma i i ) : »
Fig.4-5 Prebacivanje statusa displeja

(5) Funkcionisanje specijalnog displeja

Mozete izmeniti postavku frekvencije neposredno u stanju monitoringa kada je
aktivan potenciometar na tastaturi (F0.00=0) ili kada je aktivna digitalna postavka
putem tastature (F0.00=1). Ukoliko je regulator zaustavljen, na displeju se prikazuje
postavljena frekvencija, a ukoliko radi, prikazuje se izlazna frekvencija. Nakon §to
postavljena frekvencija prestane da se menja u trajanju od 1 sekunde, regulator se
vraca u stanje normalnog displeja.
425 Metoda rada sa tastaturom
Moguce je izvesti razlicite operacije sa regulatorom pomocu tastature:
(1) Prebacivanje displeja parametra statusa:
Nakon pritiska na na displeju ¢e se prikazati parametri kontrole statusa grupe
C, nakon displeja jednog koda parametra kontrole u trajanju od 1 sekunde, vrednost

tog parametra ¢e se automatski prikazati na displeju.
1s

Sadrzaj na 1s
LED dlspleju—> 50 00 C 01 vred.param .

Rgdosle Post.frekvenc Izlaz frekvenc. 1zlaz struja
prit.tast. O
SHIFT,
1s
vred param C 14 vred param.
Izlnapon
<—f f

Ulaz impulsa
Sl. 4-6 Primer displeja parametara tokom stanja ¢ekanja

Opis:

1> Svi parametri stanja C-00~C-14 mogu biti prikazani na displeju nakon
napustanja fabrike MozZete izvesti promene modifikovanjem funkc.koda F2.11,
F2.12, molimo konsultujte opis funkc.kodova F2.11, F2.12.

2> Pritiskom na@ mogucée se prebaciti na C-01 stanje displeja neprekidnog

monitoringa.
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(2) Postavka parametra funkcionalnog koda
Na primer, izmenite postavku funkcije F2.06 sa 5.00Hz na 6.00Hz. Treperece
vrednosti su na SI.4-7 prikazane bold ciframa.

LED .
displej —>| so.oo| | -FO- | | -F2- | |F2,oo| |F2.06|
sadrzaj
Redosled FRTER
operacija _>'O’WHT (OWoE} Tzt0r P>
sa tasterinp laz u status uréd. F2 grupu funke.grupe funke.
L Na displeju K Odlazak u
Izlaz iz : unke. meni k.2 koda F2.06
statusa urediv. meni prve klase  yodova
@[=] [=7] [0] [ew]

~Sovratak- @4—% otvrda koda

u meni Cu\é.moqiﬁk. Modifikov. parametra, funkcije
vrednosti i
klase 1 anos . parametra, \zabrati Ulaz na
vracanje u meni 5—6 A "
kl.2, displej cifru param. meni 3
sled.funkc.koda Klase

S1.4-7 Primer postavke i modifikacije vrednosti parametara

Opis: U meniju trece klase, ukoliko parametar nema nijednu treperecu cifru, ovaj
funkc.kod se ne moze menjati, moguéi razlozi za to su sledeci:
a. Ovaj funkcijski kod se ne moZe menjati, npr., u pitanju je parametar
trenutno detektovanog stanja, parametar zapisa rada itd.;
b. Ovaj funkeijski kod se ne moZe menjati u radnom statusu, moguce ga je izmeniti
nakon prestanka rada regulatora;
C. Zasti¢eni parametar. Kada je funkcijski kod F2.13=1 ili 2, ne moZe se menjati
nijedan funkcijski kod, kako bi se izbegle greske u radu. Potrebno je postaviti
funkciju F2.13 na 0 ako zelite da uredujete parametar funkcijskog koda.
(3) Podesavanje odredene frekvencije za obi¢an rad

Uzmimo primer promene odredene frekvencije od 50.00Hz na 40.00Hz pri

F0.00=0.

LED dispej
Redosled

i O OQ—>0...—
operacija sa

. Pritisnuti Podesiti Prekin.pritiskanje
tastegima jednom frekvenciju nakon dostizanja vrednosti,
povratak na normalni status
displeja nakon 1 sekunde

Sl. 4-8 Primer operacija podesavanja frekvencije
(4) Jog run operacija
Uzmimo za primer da je tastatura trenutni komandni kanal, jog start frekvencija je
SHz, regulator je u statusu ¢ekanja.

31



Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

LED
displej
sadrzaj

-

Redosled ¢ Cekanje Pustiti
ckanje Pritisk Cekanje
e o @ @ > D
i Izlazna Izlazna frekvenc.

Displej Displej
sa tast. post. izlagnd frekven. pada na OHz
frekvencije frekvenc. uvetana za 5Hz ~ Stop

S1.4-9 Primer jog moda rada

(5) Operacije ulaska u funkc.kod u stanju uredivanja nakon postavke

korisnicke lozinke
“Korisni¢ka lozinka” FF.00 je postavljena na “6886”. Na S1.4-7 su bold ciframa

prikazane treperece cifre.

LED

displej

sadrzaf |oooe| |ooos| |6.0.0.6|
Redosled . C .
operativ. Wor lozink Prvo posl. @ mer.pozic. Povecajte
tastera Status " al?trlv(n);j'] d|ate na  Cifratrepti, kursora na na “6”

fiema ured. status validacije ~ POVecajte na prvu cifru
lozinke 6
-FO- 6886 |6806| 6806 6006
""" Povcc n, Pomer. na. Povet. Q Pomer. n
Pritisn.taster za
potvrdiv. lozinke, idite 1 trecu cifru to .<g ” drugu
cifru

status uredivanja
SI1.4-10 UnoSenje lozinke za prelaz na funkcijski kod

(6) Videti o parametrima greske u stanju greSke

LED 1s 1s
dispej
sadrzaj
Redosled Post.frekv. greske Izlaz.frekv.greske IzL.struja greske
operac.
tastera
1s 1s 1s
@ Fd.14 1111 Fd.13 Fd.09
| Uk.vr.rada greske Status ul.term.greske Izl.napon greske
¢ SHIFT)-
N @D e—

SI.4-11 Primer operacija za reSavanje greSke
Opis:
1> Ako se pritisne taster @ u stanju greske, korisnik moze videti o
parametrima funkc.grupe Fd, opseg pretrage je Fd.06 ~Fd.14. LED prvo
prikazuje broj koda funkcije, kada korisnik pritisne taster () , nakon 1
sekunde se prikazuje broj ovog parametra.
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2> Kada korisnik vidi informacije o parametrima greske, pritiskom na taster @
moze preci direktno na status displeja greske (E0XX)
(7) Operacija blokiranja tastera na tastaturi
U stanju otkljucane tastature, pritiskajte @ u trajanju od 5 sec da biste
zakljucali tastaturu. Radi detalja o ovoj opeTaciji, konsultujte drugi bit (cifre
desetica) funkcije ¢iji je kod F2.13 .
(8) Operacija odblokiranja tastera na tastaturi
U stanju zakljucane tastature, pritiskajt u trajanju od 5 sek da biste otkljucali
tastaturu.
4.3 Prikljucenje frekventnog regulatora
431 Provera pre priklju¢enja
Molimo da izvedete ozienje prema operativnim zahtevima koji su dati u
poglavlju “Ozicenje frekventnog regulatora” u ovom uputstvu za korisnike.
432 Prvo prikljucenje na napajanje
Ukljucite prekida¢ AC napajanja koji se nalazi sa unutra$nje strane, nakon §to
ste izveli odgovarajuce ozicenje i proverili usaglagenost elektri¢cnog napajanja, na
na LED displeju ¢e se prikazati “-EN-“ i zauce se zvuk zatvaranja kontaktora, na
displeju Ce se prikazati zadata frekvencija. Ovim je proces prvog prikljucivanja
zavr$en. Operacije ovog procesa su prikazane na Sl. 4-12.
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—————%

| Ozi¢enje prema Odeljku 3.5 |

Ispravan ulazni
napon?

Prov.uzrok
gr

Sl. 4-12 Dijagram toka operacija kod prvog uklju¢enja
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5 Pregled parametara funkcija

5.1 Opissimbola

X ---- parametar se ne moze menjati tokom rada
O ---- parametar se moZe menjati tokom rada
*

---- read-only parametar, ne moze se menjati

5.2 Tabela parametara funkcija

FO —Osnovna grupa parametara funkcija

Kod

Naziv

Opseg postavke

Fabric.
default

Izmena

F0.00

Izbor kanala

ulazne
frekve

ncije

0: Postavka sa analognog potenciometra

1: Postavka sa tastature

2: Postavka sa terminala UP/DOWN (sacuvana

nakon prekida napajanja)

3: Postavka sa serijskog porta

4: VCI analogna postavka (VCI-GND)

5: CCI analogna postavka (CCI-GND)

6: Rezervisano

7:Postavka preko impuls.terminala (PULSE)

8: Kombinovana postavka

9: Postavka sa UP/DOWN terminala (nije
sacuv.u slu¢aju prekida napajanja)

10:Serijski port (saéuvana postavka nakon prek.napaj.)

[11:Ulazni impulsni terminal (PWM)

1

(@]

F0.01

Digit.post.frekven

Donja gran.frekvencije.~Gornja gran.frekvencije.

0.01Hz

50.00Hz

F0.02

1zbor komandnog

kanala

0: Putem tastature

: Komanda sa terminala (stop taster
ne funkcionise)

Komanda sa terminala (stop
taster funkcionise)

: Komanda sa serijskog porta (stop
taster ne funkcionise)

Komanda sa serijskog porta (stop
taster funkcionie)

[y

N

w

»

1

0

F0.03

Zadavanje

smera

Cifra jedinica: 0, forward; 1, reverse

Cifra desetica: 0, reverse dozvoljeno
1, reverse zabranjeno

Cifra stotina: Izbor tastera REV/JOG

0: Kao reverse taster

1: Jog mod

100

F0.04

I1zbor moda
ubrzav./usporav.

0: Mod linearnog ubrzavanja, usporavanja
1: Mod brzav., usporavanja po krivoj S

F0.05

Po¢.vreme ubrz./

uspor.po S krivoj

10.0 (%) —50.0 (%) (Vreme ubrz./uspor.)
F0.05+F0.06<90 (%)

0.1(%)

20.0(%)
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F0.06 [Vreme usponapo |10.0 (%) —70.0 (%) (Vreme ubrz./uspor.) 0.1% o 0
S krivoj F0.05+F0.06<90 (%) -1(%) | 60.0(%)
F0.07 [Jedinica vremena |[0: sekunda
ubrzav./usporav. |1 minuta 1 0 X
F0.08 |Vreme ubrzanja 1 {0.1—6000.0 0.1 20.0 [©]
F0.09 [Vreme usporenja 1{0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F0.10 [Gor.gran.frekven. |Donja grani¢.frekvencija. —400.00Hz 0.01Hz | 50.00Hz X
F0.11 [Donja gr.frekvenc.|0.00 —Gornja granié.frekvencija 0.01Hz | 0.00Hz X
F0.12 [Mod rada na donjo] 0: Rad pri donjoj gran.frekv. 1 0 X
grani¢.frekvenc. [ 1: Prestanak rada
F0.13 [Mod povecanja 0: Manuelno povecanje 1 0 o
obrt. momenta 1: Automatsko povecanje
F0.14 [Pove¢.obrt.mom. |0.0—20.0 (%) 0.1(%) | 4.0(%) O
F0.15 [Postavka V/F 0: Kriva konst.obrt. momenta 1 0 X
krive 1. Kriva 1 sa opadaj.obr.mom.(faktor snage 2
2: Kriva 2 sa opadaj.obr.mom.(faktor snage 1.7
3: Kriva 3 sa opadaj.obr.mom.(faktor snage 1.2?
4: Korisnik sam podesava VF krivu (odredena
parametrima F2.37~F2.44)
F2.37 VF Frekvencija 0 0.01Hz | 0.50Hz
F2.38 VF Napon 0 . 0.01% | 2.00%
F2.39 VF Frekvencija 1 ; :
0.01Hz | 20.00Hz
F2.40 VF Napon 1 . 0.01% | 38.00%
F2.41 VF Frekvencija 2 ; .
0.01Hz | 25.00Hz
F2.42 VF Napon 2 = 0.01% | 48.00%
F2.43 VF Frekvencija 3 ; .
0.01Hz | 40.00Hz
F2.44 VF Napon3 0.01% | 80.00%
Napomena: VF frekvencije i naapona ne mogu : ’
biti 0 niti imati max.vrednost
F0.16 [Rezervisano
F1 —Grupa funkcijskih parametara za start, stop, kocenje
Kod 5 .| Fabri¢. |lzmena
Naziv Opseg postavke Jedin. default
F1.00 |Mod startovanja 0: start sa startnom frekvencijom. 1 0 X
1: Prvo DC koCenje, zatim start sa startnom
frekvencijom. 2: Rezervisano
F1.01 |Startna frekvencija 0.0—10.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz O
F1.02 | Vreme zadrz.startne frekv.  |0.0—20.0S 0.1s 0.0s O
F1.03 | Napon DC ko€.pri 0HZ 0—15 (%) 1 0 [©]
F1.04 | Vreme DC ko¢.pri 0Hz 0.0—20.0S8 0.1s 0.0s O
F1.05 |Stop mod 0: Zaustavljanje usporenjem 1 0 X
1: Slobodno zaustavljanje
2: Zaustav.sa usporenjem i DC koCenjem
F1.06 In!cue}lna frekv.za stop DC  |0.0—15.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz o
kocenjem
F1.07 Vreme rada-DC- kocnice 0.0—20.0s 0.1s 0.0s o
kod zaustavljanja
Py — B
F1.08 Napon D'C P(ocnlce kod 0—15 (%) 1 0 o
zaustavljanja (stop)
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F2 —Grupa pomo¢nih funkcionalnih parametara

Kod

Naziv

Opseg postavke

Jedin.

Fabric.
default

Izmena

F2.00

Vremenska konstanta
analognog filtera

0.00—30.00s

0.01s

0.20s

F2.01

Vreme mrtvog sektora
FWD REV rada

0.0—3600.0s

0.1s

0.1s

F2.02

Automatska
usteda energije

0: Nije aktivna
1: Aktivna

F2.03

AVR funkcija

0: Nije aktivna
1: Aktivna sve vreme
2: Neaktivna samo tokom usporavanja

F2.04

Kompenzacija frekvenc.

proklizavanja

0~150(%6)0-nema kompenzacije
proklizavanja

0

F2.05

Noseca
frekvencija

2—15.0K

0.1K

Zavisno od
tipa

X

F2.06

Jog frekvencija

0.10—50.00Hz

0.01Hz

5.00Hz

F2.07

Jog vreme ubrzavanja

0.1—60.0s

0.1s

20.0s

F2.08

Jog vreme usporenja

0.1—60.0s

0.1s

20.0s

F2.09

Kombinacija ulaznih
terminala za zadavanje
frekvencije

0: VCI+CCl

1:vCl—cCcCl

2: Rezervisano

3: Rezervisano

4: Rezervisano

5: Rezervisano

6: Eksterni impuls+CCI

7: Eksterni impuls—CCI

8: Rezervisano

9: Rezervisano

10: Rezervisano

11: Rezervisano

12: Rezervisano

13: VCI, CCl bilo koja ne-nulta vrednost,
VCI ima prednost

14: Rezervisano

15: RS485+CClI

16: RS485-CCl

17: RS485+VCI

18: RS485-VCI

19: RS485+potenciometar sa tastature

20: RS485- potenciometar sa tastature

21: VCI+ potenciometar sa tastature

22: VCI- potenciometar sa tastature

: CCl+ potenciometar sa tastature

24: CCl- potenciometar sa tastature

25: VCI*QWG (potenciom.sa tastature)

26: Rezervisano

27: Rezervisano

28: Rezervisano

N
@

0

X|1O|0O| O

F2.10

Proprocija frekvencije

0 (%) —500 (%)

1(%)

100(%)
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za slave-master
komunikaciju

F2.11 |LED displej kontrole1  {0000-1111 1 1111
Cifra jedinica: vreme rada

0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

Cifra desetica: akumulirano vreme

0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

Cifra stotina: status ulaznih terminala
0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

Cifra hiljada:

status izlaz.terminala

0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

F2.12 |LED displej kontrole2  {0000-1111 1 1111
Cifra jedinica. Analogni ulaz VCI
0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

Cifra desetica. Analogni ulaz CCI
0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

Cifra stotina: Rezervisano

Cifra hiljada: Ulaz eksternog
impulsa 0: Ne prikazuje se

1: Prikazuje se

F2.13 |Kontrola operacija Cifra jedinica: 1 000
sa parametrima 0: Svi parametri se mogu menjati
1: Izuzev ovog parametra, nije dozvoljena
modifikacija svih ostalih parametara
2: Izuzev F0.01 i ovog parametra, nije
dozvoljeno menjati sve druge parametre
Cifra desetica:
0: Nema aktivnosti
1: Obnavljanje default fabri¢.vrednosti
2: Brisanje zapisa istorije greski
Cifra stotina (Vazeca funkcija nakon pritisk.
MENU tastera 5 sek, ulazak u Locc
(Blokiranje) status) :
0: Blokiranje svih tastera
1: Blokiranje svih tastera osim STOP
2: Blok.svih tastera osim OO

STOP tastera
3: Blok.svih tastera osim RUN, STOP
4: Blok.svih tastera osim SHIFT, STOP

F2.14 |Konfigurisanje Cifra jedinica: Izbor brzine komun. (baud rate] 1 0003
komunikacije 0: 1200BPS
1: 2400BPS
2: 4800BPS
3: 9600BPS
4:19200BPS
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5: 38400BPS

Cifra desetica: format podataka

0: 1—8—1format, bez provere

1: 1—8—1 format, even provera

2:1—8—1 format, odd provera

Cifra stotina: izbor odgovora

0:0dgovor na host komandu i odgovor na
paket podataka

1:0dgovor na host komandu, bez odgovora

Cifra hiljada: Izbor protokola

0:Modbus protokol

1:Free (slobodni) protokol

Lokalne adrese

F2.15 0—127, 0 je adresa emitovanja. 1 1 X
F216 |G SO | Clagania (asnjenia) komunik e avtnn | 018 | 005 | X
F2.17 |Odlag.lokalnog odgovora {0—200ms 1ims 5ms X
F2.18 |Vreme ubrzavanja 2 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.19 |Vreme usporavanja 2 0.1—6000.0 0.1 20.0 )
F2.20 |Vreme ubrzavanja 3 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.21 |Vreme usporavanja 3 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.22 |Vreme ubrzavanja 4 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.23 |Vreme usporavanja 4 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.24 |Vreme ubrzavanja 5 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.25 |Vreme usporavanja 5 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.26 |Vreme ubrzavanja 6 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.27 |Vreme usporavanja 6 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.28 |Vreme ubrzavanja 7 0.1—6000.0 0.1 20.0 )
F2.29 |Vreme usporavanja 7 0.1—6000.0 0.1 20.0 O
F2.30 |Visestepena frekvencija 1 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz 5.00Hz e}
F2.31 |Visestepena frekvencija 2 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 9.01Hz | 10.00Hz O
F2.32 | Visestepena frekvencija 3 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 0.01Hz | 20.00Hz O
F2.33 | Visestepena frekvencija 4 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 0.01Hz | 30.00Hz O
F2.34 |Visestepena frekvencija 5 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 9.01Hz |  40.00Hz @]
F2.35 | Visestepena frekvencija 6 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 0.01Hz | 45.00Hz O
F2.36 | Visestepena frekvencija 7 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 0.01Hz | 50.00Hz O
F2.37 |ViSestepena frekvencija 8 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv | 0 01Hz 5.00Hz @]

VF vredn. frekvencije 0 |0.00—F2.39 0.01Hz | 0.50Hz o
F2.38 | ViSestepena frekvencija 9 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 0.01Hz | 10.00Hz O

VF vredn. napona 0 0.00—F2.40 0.01% 2.00% O
F2.39 |Visestepena frekvenc. 10 [Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz | 20.00Hz O

VF vredn. frekvencije 1 |F2.37—F2.41 0.01Hz | 20.00Hz O
F2.40 |Visestepena frekvenc. 11 [Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz |  30.00Hz O

VF vredn. napona 1 F2.38—F2.42 0.01% | 38.00% O
F2.41 |Visestepena frekvenc. 12 [ Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 0.01Hz | 40.00Hz O

VF vredn. frekvencije 2 |F2.39—F2.43 0.01Hz | 25.00Hz O
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F2.42 |Visestepena frekvenc. 13 [Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz | 45.00Hz @]
VF nivo napona 2 F2.40—F2.44 0.01% 48.00% O
F2.43 |Visestepena frekvenc. 14 [Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz | 50.00Hz O
VF nivo frekvencije3  |F2.41—Gornja granica frekvencije 0.01Hz | 40.00Hz )
F2.44 |Visestepena frekvenc. 15 [Donja gran.frekvencija—Gornja gran.frekv. | 9.01Hz |  50.00Hz o
VF nivo napona 3 F2.42—100.0% (nominalni napon) 0.01% | 80.00% O
F2.45 |Frekv.skoka (jump) 1 0.00—400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz X
F2.46 |Opseg jump frekv.1 0.00—30.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz X
F2.47 |Jump frekv.2 0.00—400.00Hz 0.01Hz 0.00Hz X
F2.48 |Opseg jump frekv.2 0.00—30.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz X
F2.49 |Frekv.skoka (jump)3 0.00—400.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz X
F2.50 |Opseg frekv.skoka 3 0.00—30.00Hz 0.01Hz 0.00Hz X
F2.51 |Postavka vremenarada [0—65535 hours 1 0 o
F2.52 |Ukupno vreme rada 0—65535 hours 1 0 *
F2.53 | Vreme Sifrovanja 0—65535 hours 1 0 O
F3 grupa —Grupa funkcional.parametara rada zatvorene petlje
Kod . . Fabri¢. (lzmena
Naziv Opseg postavke Jedin. default
E3.00 |!zbor kontrole 0: Zatvorena petlja nije aktivna 1 0 X
rada zatvorene 1: PID kontrola zatvor.petlje aktivna
petlje 2: Specijalizovana PID kontrola snabdev.vodom
konst.pritiska
F3.01 |lzbor kanala 0: Digitalna postavka 1 0 o
postavke 1: VCI analogni 0—10V napon
2: CCl analogna postavka
3: Postavka putem potenciometra na tastaturi
F3.02 |lzbor feedback 0: VCI analogni ulaz.napon 0—10V 1 0 @)
(povratna sprega) 1: CClI analogni ulaz
kanala 2:VCI+CCI
3: VCI-CCI
4:Min {VCI, CCl }
5: Max { VCI, CCI }
6: Impulsni feedback
F3.03 |Digitalna postavia 0.000~9.999V/(F3.00=1,F3.21=9.999) 0001 | 0200 | O
lodredene vrednosti
Pogavi ST 0.000~F3.21Mpa(F3.00=2) 0001 | 0200 | O
vrednosti pritiska
F3.04 |Minimum odredene 0.0—maks.odredene vrednosti; procenat o o
vrednosti relativan sa 10.00V 0.1(%) | 0.0(%) | O
F3.05 |Vrednost feedbacka
koja odgovara minim. |5 5 _300,o(0s) 01) | 00 | O
odredenoj vrednosti
E3.06 |Maksimum odredene Minimum odredene vrednosti—100.0 (%) 0.1(%) | 100.0(%)| O
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vrednosti
F3.07 |Vrednost feedbacka
koja odgovara
0.0—100.0 (%) L1(9
maksimalnoj ’ 0.1(%) | 100.0(%) | ©
odredenoj vrednosti
F3.08 |Proporcion.koefic. Kp  |0.000—9.999 0.001 | 0.150 @]
F3.09 |Integralni koefic. Ki 0.000—9.999 0.001 | 0.150 o
F3.10 |Diferencij.koefic. Kd 0.000—9.999 0.001 | 0.000 ©]
F3.11 |Ciklus uzorkovanja T 0.01—1.00s 0.01s 0.10s @]
F3.12 |Procenat odstupanja 0.0—20.0% U odnosu na procenat postav.vrednosti - | 0,1(%) | 2.0(%) @]
F3.13 |Prag razdvajanja integral. 0.0—100.0% 0.1(%) | 100.0%)| ©
PID podesavanja
Fa.14 |Prethpostavlj.frekvencia o gomja granica frekvencije 0.01Hz | 0.00Hz | ©
zatvorene petlje
E3.15 |Vreme zadrzavanja |0.0-6000s 0.1s 0.0s e}
preth. postavljene frekv.
zatvorene petlje
F3.16 |Frekv.izlaska iz ‘ 0.00—400.00Hz 0.01Hz | 0.01Hz O
moda uspavanosti
F3.17 |Frekv.moda 0.00—400.00Hz 0.01Hz | 0.01Hz | O
uspavanosti
F3.18 | Vreme odlag.uspavanosti | 0.0 —6000.0s 0.1s 0.0s @]
E3.19 |Vreme odlag.budenja 0.0—6000.0s 0.1s 0.0s O
F3.20 |Rezervisano
F3.21 |Opseg merenja 0.001—9.999Mpa 0001 | 1000 | O
udaljenog manometra
F3.22 |Rezervisano
F3.23 |Rezervisano
F3.24 |Rezervisano
F3.25 |Rezervisano
F3.26 |Displej parametara 0: C-11, C-12 vrednosti naponaa VCI, CCI 1 0 o
kontrole snabdevanja 1: C-11, C-12 PID specifikovani pritisak i
vodom feedback pritisak
F3.27 |Karakteristika 0: Forward (napred) funkcija 0 O
podesavanja zatvorene | 1: Reverse (nazad) funkcija
netlie
F3.28 |lzbor kontrolnih Postavljena frekvencija 1 o

parametara na LED
displeju

Izlazna frekvencija
Izlazna struja

1zlazni napon

Napon na DC bus

Brzina motora
Temperatura hladnjaka
Vreme rada

Ukupno vreme rada
Status ulaznog terminala
10: Status izlaznog terminala
11: Analogni ulaz VCI/PID obezbeden

@XNINHE®NREO
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12: Analogni ulaz feedbacka CCI/PID
13: Analogni ulaz YCI
14: Ulazi eksternih impulsa

F3.29

Vreme detekcije gubitka 0.0—9.999s

signala feedbacka PID

0.1s

0.0s

F3.30

Relej greske TA, TB, TC

izbor funkcije

0: Frekv.regulator radi (RUN)

1: Signal dolaska frekvencije (FAR)

2: Signal detekc.nivoa frekvencije (FDT1)

3: Rezervisano

4: Alarm preopterecenja (OL)

5: 1zl. frekvenc.dostigla gornju granicu (FHL)
6: 1zl.frekvenc.dostigla donju granicu (FLL)
7: Stop frekv.regulatora usled niskog napona (LU,
8: Prestanak rada usled cksterne greske (EXT)
9: Rad regulatora pri nultoj brzini

10: PLC rad

avr$en rad sekcije prostog PLC

12: PLC zavr3ava rad ciklusa

13: Rezervisano

14: Frekv.regulator spreman za rad (RDY)

15: Neispravnost frekv.regulatora

16: Gornja i donja granica traverse funkcije

17: Interni broja¢ dostigao kona¢nu vrednost
18: Interni broja¢ dostigao odred.vrednost

19: Nastupanje postavlj.vremena rada

20: Nastupanje internog odbrojav.vremena

21: Rezervisano

22:FWD (napred) rad

23: REV (nazad ) rad

24: Rezervisano

15

F3.31

Rezervisano

F4 —Grupa funkcionalnih parametara Simpl

e PLC

Kod

Naziv

Opseg postavke

Jedin.

Fabric.
default

Izmena

F4.00

Postavka rada
Simple PLC

Cifra jedinica:

0: Nema aktivnosti

1: Stop nakon jednog ciklusa

2: Cuvanje vrednosti nakon jednog ciklusa
3: Uzastopni ciklusi

Cifra desetica:

0: Sledeci start od prve sekcije

1: Nastavak rada na srednjoj frekvenciji
2:Nastavak rada na frekvenciji u trenutku prekida
Cifra stotina: Jedinica vremena PLC rada

0: Sekunde

1: Minute

Cifra hiljada: Metoda obrade radnog statusa
pri isklju¢enju napajanja

0: Nema memorisanja statusa

1

0000

X
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1: Stanje je memorisano, pri priklju¢.napajanja
nastavlja sa radom (kontrola sa terminala)

2: Stanje je memorisano, pri prikljué.napajanja
automatski nastavlja sa radom

F4.01 |Postavka sekcije 1 |000—621 1 000 9

Cifra jedinica: Postavka frekvencije

0: Visestepena frekvencija i (i=1~7)

1: Frekvencija odredena funkc.kodom F0.00

Cifra desetica: Izbor smera rada

0: Forward (napred)

1: Reverse (nazad)

2: Smer odreduje radna komanda ~ Cifra stotina: Izbor

vremena ubrzav./usporav. (Acc/Dec)

0: Acc/Dec vreme 1

1: Acc/Dec vreme 2

2: Acc/Dec vreme 3

3: Acc/Dec vreme 4

4: Acc/Dec vreme 5

5: Acc/Dec vreme 6

6: Acc/Dec vreme 7
F4.02 |Vreme rada sekc.1 [0—6000.0 01 10.0 ¢}
F4.03 |Postavka sekcije2 [000—621 1 000 O
F4.04 |Vreme rada sekc.2 [0—6000.0 0.1 10.0 O
F4.05 |Postavka sekcije3 [000—621 1 000 @]
F4.06 |Vreme rada sekc.3 [0—6000.0 0.1 10.0 O
F4.07 |Postavka sekcije 4 [000—621 1 000 e)
F4.08 |Vreme rada sekc.4 |0—6000.0 0.1 10.0 o
F4.09 |Postavka sekcije 5 000—621 1 000 O
F4.10 |Vreme rada sekc.5 |0—6000.0 0.1 10.0 o
F4.11 |Postavka sekcije 6 [000—621 1 000 @]
F4.12 |Vreme rada sekc.6 [0—6000.0 0.1 10.0 )
F4.13 |Postavka sekcije 7 [000—621 1 000 e}
F4.14 |Vreme rada sekc.7 [0—6000.0 0.1 10.0 )

F5 —Grupa funkcionalnih parametara terminala
e Naziv Opseg postavke Jedinica I;:If);nch e

F5.00 |Ulazni terminal : Terminal se ne koristi 1 0 X

X1 izbor funkcije

: Kontrolni terminal viestepene brzine 1
: Kontrolni terminal vi§estepene brzine 2
: Kontrolni terminal viestepene bzrine 3
: Kontrolni terminal visestepene brzine 4
: Eksterna kontrola forward jog rada
: Eksterna kontrola reverse jog rada

PR

43




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

7: Terminal izbora vremena ubrzav./usporav. 1
8: Terminal izbora vrem.ubrzav./usporav.2
9: Terminal izbora vremena ubrzav./usporav.3
10: Ulaz neispravnosti eksternog uredaja
11: Ulaz eksternog resetovanja
12: Ulaz slobodnog zaustavljanja
13: Eksterna stop-start komanda
14: Ulaz stop komande DB ko¢enjem DC
15: Zabrana rada frekv.regulatora
16: Kontrola pove¢.frekvencije (UP)
17: Kontrola smanj.frekvencije (DOWN)
18: Zabrana komande ubrzav./usporav.
19: Tro-linijska kontrola rada
20: Neaktivna zatvorena petlja
21: PLC neaktivna
22: Kontrola pauze Simple PLC
23: Resetovanije stop statusa PLC
24: Opcija kanala obezbed. frekvencije 1
25: Opcija kanala obezbed. frekvencije 2
26: Opcija kanala obezbed.frekvencije 3
27: Frekvencija prebacena na CCI
28: Komanda prebacena na terminal
29: Opcija kanala komande rada 1
30: Opcija kanala komande rada 2
31: Opcija kanala komande rada 3
32: Ulaz traverse jump frekvencije
33: Ulaz eksternog prekida rada
34: Ulaz reseta internog broja
35: Ulaz aktiviranja inter.brojaca
36: Ulaz reseta internog tajmera
37: Ulaz aktivir.internog tajmera
38: Ulaz impulsne frekvencije
(dejstvuje samo za X5)
39: Pulse width frequency input(only for X5)
40: Rezervisano

[

»
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41: Rezervisano
42: Rezervisano
F5.01 Ulazni terminal X2 Isto kao gore
. izbor funkcije
Ulazni terminal X3 Isto kao gore
F5.02 izbor funkcije
Ulazni terminal X4 Isto kao gore
F5.03 izbor funkcije
Ulazni terminal X5 Isto kao gore
F5.04

izbor funkcije

F5.05 |Rezervisano

F5.06 |Rezervisano

F5.07 |Rezervisano
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F5.08

Izbor moda rada
FWD/REV

0: Dvo-linijski kontrolni mod 1
1: Dvo-linijski kontrolni mod 2
2: Tro-linijski kontrolni mod 1
3: Tro-linijski kontrolni mod 2

F5.09

Brzina promene UP/DOW

0.01—99.99Hz/s

0.01Hz/s

1.00Hz/s

F5.10

1zbor funkcija izlaznog
OC terminala

0: Frekv.regulator radi (RUN)

1: Dolazeci signal frekvencije (FAR)

2: Signal detekcije nivoa frekvencije (FDT1)
3: Rezervisano

4: Signal alarma preopterecenja (OL)

5: 1zlaz.frekv.dostigla gornju granicu (FHL)
6: 1zlaz.frekv.dostigla donju granicu (FLL)
7: Stop regulatora zbog niskog napona (LU)
8: Stop regulatora usled ekst.greske (EXT)
9: Rad frekv.regulatora na nultoj brzini

10: PLC rad

11: Zavr3en rad sekcije Simple PLC

12: PLC zavrsava rad ciklusa

13: Rezervisano

14: Frekv.regulator spreman za rad (RDY)
15: Greska frekv.regulatora

16: Ogranic. gornje i donje granice traverse frel
17: Interni broja¢ dostigao kona¢.vrednost
18: Interni broja¢ dostigao odredenu vrednost
19: Nastupanje postavljenog vremena rada

20: Nastupanje internog odbroj.vremena

21: Rezervisano

22:FWD rad

23: REV rad

24:Rezervisano

o w

Peww

1

0

F5.11

Rezervisano

F5.12

Rezervisano

F5.13

Rezervisano

F5.14

FAR nivo frekvencije

0.00—50.00Hz

0.01Hz

5.00Hz

F5.15

FDT1 nivo
frekvencije

0.00—Gornja granica frekvencije

0.01Hz

10.00Hz

F5.16

FDT1 ka3njenje

0.00—50.00Hz

0.01Hz

1.00Hz

F5.17

1zbor funkcija
analognog izlaza
(AOL)

0: I1zlazna frekv.(0—Gornja gran.frekvenc.)
1: Postavka frekv. (0—Gornja gran.frekv.)

2: 1zlaz.struja (0—2xnominalna struja)

3: I1zlaz.napon (0—1.2xnomin.napon motora)
4: bus-bar napon (0—800V)

5:PID napajanje (0.00-10.00V)

6: PID feedback (0.00-10.00V)

7: Rezervisano

8: Rezervisano

9: Rezervisano

0

F5.18

Koeficijent an.izlaza (AO)

0.00—2.00

0.01

1.00
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F5.19 |Analog.izlaz (AO) offset [0.00—10.00V 0.01 0.00 ©]
F5.20 |Rezervisano
F5.21 |Rezervisano
F5.22 | Rezervisano
F5.23 | lzbor funkcija DO Isto kao F5.17 1 0 O
izlaznog terminala
F5.24 |Maksimalna izlazna 0.1—20.0(max. 20KHz)Max. frekvencija 0.1KHz 10.0 @)
: frekvencija DO terminala izlaznog impolsa DO porta odgovara | i
max.veli¢ini koja se bira pomocu F5.23
Postavka dostiz.odredene  |0—9999 1 0 o
F5.25 o "
vrednosti inter.brojaca
Postavka vrednosti za 0—9999 1 0
F5.26 |interni broja¢
F5.27 |Postavka internog tajmera [0.1—6000.0s 0.1 60.0
F6 —Grupa specijalnih funkcionalnih parametara traverse rada
Ko Naziv Opseg postavke Jedinica I;ZIf):uCIt B
F6.00 |lzbor traverse funkcije 0: Traverse funkcija se ne koristi 1 0 X
1: Traverse funkcija se koristi
F6.01 |Traverse mod rada Cifra jedinica: jump-in mod 1 0000 X
0: Automatski jump-in mod
1: Terminal sa manuelnim jump-in modom
Cifra desetica:
0: 1zmena amplitude traverse frekvencije
1: Fiksirana traverse amplituda
Cifra stotina: 1zbor moda za start i stop
traverse funkcije
0O:Restart
1: Restart prema zapisu stopa
Cifra hiljada: 1zbor memorije traverse statusa
0:Nema memorisanja
1:Sa memorisanjem
Napomena: Ulazni kanal centra traverse
frekvencije je postavljen parametrom
funkcije F0.00
£6.02 Prag traverse amplitude 0.0—50.0 (%) 0.1(%) | 0.0(%) @)
Iznenadna jump 0.0—50.0 (%) 01%) | 00%) | ©
F6.03 frekvencija ) oon %) 00%)
F6.04 |Traverse ciklus 0.1—999.9s 0.1s 10.0s o
F6.05 |Vreme porasta troug.talasa [0.0—98 (%) (traverse ciklus) 0.1(%) | 50.0(%) @]
F6.06 |Preth.post.traverse frekvenc |0.00—400.00Hz 0.01Hz | 0.00Hz O
F6.07 |Preth.post.vreme odlaganja |q o—6000s 0.1s 0.0s @)
traverse moda rada
F7-Grupa funkcionalnih parametara za obezbedivanje frekvencije
Kod . . Fabri¢. [lzmena
Naziv Opseg postavke Jedin. default
F7.00 [Uslovje VCI min 0.00—F7.02 0.01v| 0.00v O
F7.01 |Odgovaraju¢a frekvenc.je min VCI 0.00—Gornja gran.frekvencije |0.01Hz| 0.00Hz @]
F7.02 |Uslov je VCI max 0.00—10.00V 0.01V | 10.00V ©]
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F7.03 |Odgovar.frekvencija je uslov VClmax 0.00—Gornja gran.frekvencije |001Hz| 50.00Hz | O

F7.04 [Uslovje CCI min. 0.00—F7.06 0.01v| 0.00v O

F7.05 |Odgov.frekvencija je uslov CCI min. 0.00—Gornja gran.frekvencije |001Hz| 0.00Hz ©]

F7.06 |Uslovje CCl max. 0.00—10.00V 0.01V | 10.00V @]

F7.07 |Odgov.frekvenc je uslov CCI max. 0.00—Gornja gran.frekvencije |0o1Hz| 50.00Hz | O

F7.08 [Max.Sirina ulaznog impulsa 0.1-999.9ms ( za F0.00=11) 0.1ms | 100.0ms O

F7.09 |Minsirina ulaznog impulsa 0.0-F7.11(Max.impuls) (kada  |0.1ms | 0.0ms | O
F0.00=11)

F7.10 Frekvencija koja odgovara minimumu 0.00—Gornja gran.frekvencije |0.01Hz| 0.00Hz [e)

F7.11 |Uslovje maxirina impulsa F7.09(Min.impuls)- 0.1ms | 100.0ms
F7.08(Max.impuls)

F7.12 |Frekvencija koja odgovara maksimumu 0.00- Gornja gran.frekvencije ~ |0.01Hz|50.00Hz | O

F7.13 |Max.frekvencija ulaznog impulsa PULSE  |0.1—20.0K 0.1K | 10.0k (e}

E7.14 |Uslov min.impulsa PULSE 0.0—F7.16 0.1K 0.0K e}

F7.15 |Odgovarajuca frekv.je min PULSE (impuls) 0.00—Gornja granica frekvenc. | 001Hz | 0.00 Hz @)

F7.16 |Uslov max.PULSE (impuls) F7.14 (PULSE min. provision) | 0.1K | 10.0K o
—F7.13 (max. input pulse)

E7.17 |Odgovarajuca frekv.je max PULSE (impuls)| 0.00 —Gornja gran.frekvencije |001Hz| 50.00Hz O

F8-Grupa parametara kontrole motora i vektorske kontrole
oo Naziv Opseg postavke | Jedinica Fabricka default LZIe

F8.00 [Rezervisano

F8.01 |Nominalni napon motora 1—999V v Zavisi od tipa uredaja X

F8.02 [Nominalna struja motora 0.1—999.9A 0.1A Zavisi od tipa uredaja X

F8.03 [Nominalna frekvenc.motora 1.00—400.00Hz 0.01Hz Zavisi od tipa uredaja X

F8.04 [Nominalna brzina motora 1—9999r/min 1r/min Zavisi od tipa uredaja X

F8.05 |[Broj polova motora 2-14 2 Zavisi od tipa uredaja X

F8.06 [Nominalna snaga motora 0.1—999.9KW 0.1 Zavisi od tipa uredaja X

F8.07 |Rezervisano

F8.08 |Rezervisano

F8.09 |Rezervisano

F8.10 [Rezervisano

F8.11 |Rezervisano

F8.12 |Rezervisano

F8.13 |Rezervisano

F8.14 |Rezervisano

F8.15 |Rezervisano
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F8.16 |Rezervisano
F8.17 |Rezervisano
F9 —Grupa funkcionalnih parametara zastite
ey Naziv Opseg postavke Jedin. ZZ‘;;LC" (e
F9.00 |Rezervisano
F9.00 |Vreme zadrzavanja restarta [0.0—10.0s . 0.1S 0.0S X
pri trenutnom  prekidu |0 -Funkcija je neaktivna. .
napajani Napomena:funkcija nije aktivna pri
pajanja PRI "
preopterecenju i pregrevanju
F9.01 |Broj automatskih 0—10 1 0 X
resetovanja nakon 0-funkcija je neaktivna. Napomena:
reske funkcija autom.resetovanja nije aktivna
& pri preopterecenju i pregrevanju
F9.02 |Vreme izm.autom.resetovanja i [0.5—20.0s 0.1S 5.0S X
greske
F9.03 |lzbor moda zastite od 0: Nema aktivnosti 1 1 X
) [preoptereéenja motora 1: Blokiran izlaz frekv.regulatora
F9.04 |Koeficijent zastite motora 20.0-120.0 (%) 0.1(%) | 100.0(%) | X
od preopterecenja
F0.05 Nivo |z|a%a a.Iarma 20—200 (%) 1(%) | 130(%) @]
preopterecenja
F9.06 Vreme odlaganja S|gpala 0.0—20.0s 0.1s 5.0s @]
alarma pri preopterecenju
F9.07 |!zbor stopa pri previsokom 0: Zabranjen 1 1 X
naponu 1: Dozvoljen
F9.08 |Tacka prev.napona pristopu  [120-150(%) 1(%) | 140(%) O
F9.09 [Nivo autom.ogranic.struje 110—200( %) 1(%) | 150(%) X
F9.10 |Brzina smanjenja frekvencije |0.00—99.99Hz/s 0.01Hz/s| 10.00Hz/s
tokom ogranicav.struje
F9.11 |lzbor automatskog Cifra jedinica: 1 00 <
ogranicavanja struje 0: Ne deluje pri konst.brzini
N 1: Deluje pri konst.brzini
Cifra destetica: Detekcija gub.ulaz.faze
0:Vazeci
1:Nevaze¢i
Napomena: Acc/Dec uvek deluje
Fd -Grupa zapisa funkcionalnih parametara o gre§kama
ed Naziv Opseg postavke Jed. Z:?;LCI[ [
Fd.00 |Poslednji zapis alarma i greske Poslednji zapis alarma i greske 1 0 *
Fd.01 |Poslednja 2 zapisa alarma i greSke Poslednja 2 zapisa alarma i greske 1 0 *
Fd.02 |Poslednja 3 zapisa alarma i greske Poslednja 3 zapisa alarma i greske 1 0 *
Fd.03 |Poslednja 4 zapisa alarma i greSke Poslednja 4 zapisa alarma i greske 1 0 *
Fd.04 |Poslednjih 5 zapisa alarma i greSke Poslednjih 5 zapisa alarma i greske 1 0 *
Ed.05 |Poslednjih 6 zapisa alarma i greske Poslednjih 6 zapisa alarma i greske 1 0 *
Fd.06 |Postavlj.frekvencija pri posled.gresci Postavlj.frekv.pri posled. gresci 0.01Hz 0 *
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Fd.07 |Izlaz.frekvencija pri poslednjoj gresci 1zlaz.frekvenc.pri posled.gresci 0.01Hz 0 *
Fd.08 |lzlazna struja pri poslednjoj gresci Izlazna struja pri posled.gresci 0.1A 0 *
Ed.09 |!zlazni napon pri poslednjoj gresci Izlazni napon pri posled.gresci v 0 *
Fd.10 |Napon na DC busu pri posled.gresci Napon na DC busu pri posl.gresci v 0 *
Fd.11 Brzin:a optere¢enog motora pri poslednjoj | Brzina optere¢enog motora 1(r/m) 0 *
grescl pri poslednjoj gresci
Fd.12 |Temperatura modula pri poslednoj gresci | Temperatura modula pri 1C 0 *
poslednoj gresci
Fd.13 |Status ulaznog terminala pri poslednjoj  |Status ulaznog terminala pri 0 *
gresci poslednjoj gresci
Fd.14 |Vreme rada pri poslednjoj gresci Vreme rada pri poslednjoj gresci 0 *
FF —Grupa parametara postavki korisnickih i fabrickih lozinki
el Naziv Opseg postavke Jed. l;zlf)::h (e
FF.00 | Korisnicka lozinka 0000—9999 1 | o000 | X
FF.01 |Lozinka proizvodaca 0000—9999 1 0000 X
FF.02 [Specijalni parametar proizvodaca
FF.0X
C —Grupa parametara funkcije monitoringa
b Naziv Opseg postavke Jed. EZ?;LCH [POETE
c-00 |Postavlj.frekvencija | Trenutno postavljena frekvencija 0.01Hz
c-01 |lzlazna frekvencija Trenutna izlazna frekvencija 0.01Hz *
c-02 |lzlazna struja Veli¢ina izlazne struje 0.1A *
c-03 |lzlazni napon Veli€ina izlaznog napona v *
c-04 |Napon DC busa Trenutni napon DC busa 1v *
C-05 |Brzina opterecenog | Proizvod izlazne frekvencije i koeficijenta 1(r/m) *
motora korekcije brzine optere¢enog motora
c-06 |Temperatura modula |Temperatura ponora toplote IGBT 1C *
c-07 |Vremerada Vreme od ukljucenja frekventnog regulatora 1h *
c-08 |Ukupnovremerada |Ukupno vreme rada frekv.regulatora 1h *
Cc-09 |Statusulaz.terminala |Prebacivanje vrednosti statusa ulaz.terminala —— *
c-10 |Status izlaz.terminala |Prebacivanje vrednosti statusa izlaz.terminala —— *
c-11  |Analogni ulaz VCI Vrednost (nivo) analognog ulaza VCI v *
c-12 |Analogni ulaz YCI Vrednost analognog ulaza YCI v *
c-13 |Rezervisano
C-14 |Ulaz ekstimpulsa Ulaz ekster.impulsa 0.1KHz *
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(1) Na slici ispod su prikazani statusi ulaznih terminala:

, ’ ’ ’ ’ ’ I : Prikaz neaktivnog ulaza termin.

11
, ” " ’ II , l’: Prikaz aktivnog ulaza terminala

Status X1 terminala_, I— REV ulazni terminal
Status X2 terminal FWD ulazni terminal
Status X3 terminall Rezervisano

Status X4 terminala Status X5 terminala

(2) Naslici ispod su prikazani statusi izlaznih terminala:

11l
’ ' ’ I [ ¢ Terminal nema izlaz
| | | I— Rezervisano I’

Rezervisano

OC1 izlazni terminal
RLY

Terminal ima izlaz
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6 Detaljan opis funkcionalnih parametara

U ovom poglavlju je dat opis funkcionalnih kodova parametara:

‘ Kod ‘ Naziv ‘ Opseg postavke ili opis I Fabri¢ki default‘

6.1 Grupa osnovnih radnih funkcionalnih parametara: FO

‘ F0.00 ‘ I1zbor kanala ulazne frekvencije ‘ Opseg: 0~11 ‘ 1 ‘

0: Analogni potenciometar na tastaturi. Postavljanje radne frekvencije
pomocu analognog potenciometra na operativnoj tastaturi.

1: Postavka frekvencije putem tastature. Vrednost poletne postavke
frekvencije je odredena sa F0.01; ona se moze izmeniti izmenom parametra F0.01

preko tastature, kao i pomocu tastera O i
2: Podesavanje postavljene frekvencije (Cuvanje nakon iskljucenja ili stopa)
preko UP/DOWN terminala.

Veli¢ina inicijalno postavljene frekvencije je veli¢ina koja je sacuvana tokom

poslednjeg perioda bez napajanja, i moguce je podeSavanje postavke operativne

frekvencije preko terminala UP/DOWN.

3: Serijski port. Inicijalna postavka frekvencije serijskog porta je data sa

F0.01, izmena postavke F0.01 preko serijskog porta.

4: VCI analogna postavka(VCI—GND). Postavka frekvencije je odredena
analognim naponom VCI terminala, opseg ulaznog napona: DC 0~10V.

5: CCl analogna postavka (CCl—GND). Postavka frekvencije odredena sa
analognim naponom/strujom terminala CCl, ulazni opseg: DC0~10(CCI prebacite na
V), DC: 4~20mA (CClI prebacite na A).

6: Rezervisano.

7: Impulsni ulaz (PULSE). Postavka frekvencije impulsa iz programabilnih
terminala( samo ulaz preko X5, vid.definiciju F5.03, F5.04); specifikacija ulaznog
impulsnog signala: opseg naponal5~24V; opseg frekvencije 0~20.0KHz.

8: Kombinovana postavka. Pogledajte funkcionalni parametar F2.09;
postavka frekvencije pomoc¢u kombinovanih postavki svakog kanala.

9: Podesavanje postavljene frekvencije (nema ¢uvanja nakon iskljucenja ili
stopa). Vrednost inicijalno postavljene frekvencije je data sa F0.01, za pode$avanje
radne frekvencije upotrebom programabilnih terminala UP/DOWN.

10:Serijski port (¢uvanje u memoriji nakon isklju¢enja): Pri prekidu napajanja

frekv.regulator ¢uva vrednost trenutne frekvencije za sledece ukljucenje.
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11: Ulazni impulsni terminal PWM

Odnos izmedu frekvencije i veli¢ine ulaznog signala za kanale 4,5, 7, 11 je
definisan grupom parametara F7.00~F7.17, vidite Odeljak 6.8.

Digitalna postavka frekvencije| Opseg:Donja gran. ~Gor.gran. 50.00Hz

Parametar F0.01 je inicijalno postavljena frekvencija regulatora kada je kanal za
postavku frekvencije definisan kao numericka postavka (F0.00=1, 3).

‘ F0.02 llzbor komandnog kanala Opseg: 0~4 0

0: Putem tastature. Start i stop frekv.regulatora pomocu tastera na tastaturi:

!: Putem kontrolnih terminala (komanda tasterom STOP neaktivna).

Start i stop regulatora preko eksternih kontrolnih terminala FWD, REV, X1~X5 itd.
2: Putem kontrolnih terminala (komanda tasterom STOP aktivna). Start i stop
frekv.regulatora preko eksternih kontrolnih terminala FWD, REV, X1~X5 itd.
3: Putem serijskog 1/0O porta (komanda tasterom STOP neaktivna).
Start i stop frekven.regulatora putem RS485 interfejsa.
4: Putem serijskog 1/O porta (komanda tasterom STOP aktivna).
Start i stop frekventnog regulatora putem RS485 interfejsa.

Tokom rada i ¢ekanja frekv.regulatora, moguce je promeniti komandni kanal promenom
F0.02, potvrdite da je modifikacija dozvoljena tokom rada na licu mesta.

Opseg: Cifra jedinica :0, 1
Cifra desetica: 0, 1
Cifra stotina: 0, 1

Ova funkcija radi samo kad su komandni kanali kontrolna tastatura i serijski

port, ne radi za eksterne kontrolne terminale.

Cifra jedinica:

0: forward (napred)

1: reverse (nazad)

Cifra desetica:

0: reverse dopusteno

1: reverse zabranjeno. Frekventni regulator ¢e iskljuditi izlaz kada primi reverse
run komandu.

Cifra stotina: 1zbor tastera REV/JOG

0: REV obrtanje

1: JOG mod rada

Postavka smera obrtanja
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Ako je cifra desetica postavljena na““1”, ova funkcija je aktivna za tastaturu kao
komandni kanal, za eksterne terminale ili serijski port kao komandne kanale.

Nap

‘ F0.04 ‘ 1zbor moda ubrzavanja (Acc)/usporavanja (Dec) Opseg: 0,1 | 0 ‘

0: Mod linearnog ubrzavanja/usporavanja. Izlazna frekvencija se povecava
ili smanjuje pravolinijski sa konst.nagibom, kao $to je prikazano na SI.6-1.

1: Mod ubrzavanja/usporavanja po krivoj S.1zlazna frekvencija se povecava
ili smanjuje po krivoj S, kao §to je prikazano na S1.6-2.

50.00Hz

I [1 [2
SI.6-1 Linearno Acc/Dec t
S1.6-2 S kriva Acc/Dec

. 0\ — 0,
F0.05 Poéév;eme_ubrz./uspor. Opseg: \}igfe/;)F0585%ﬁ()JOéASCQCG?;:) 20.0(%)
0 S krivoj

" 0, —_— 0,
F0.06 [Vreme uspona po S krivo Opseg: \}i%e/;)FOBSS%/IZ()) OEASCSQ?;: ) 60.0(%)

F0.05, F0.06 su efikasni samo ako je izabran mod ubrzavanja/usporavanja po S
krivoj ( F0.04=1) i ako je F0.05+ F0.06<90%.

Vreme starta S krive je prikazano na SI. 6-2@3), nagib promene izlazne
frekvencije se postepeno povecava od 0.

Vreme porasta krive S je prikazano na SI.6-2@), nagib promene izlazne

frekvencije je konstantan (prava linija).
Vreme zavrietka S krive je prikazano na S1.6-2@), nagib promene izlazne

frekvencije pada na0.

G‘ Mod ubrzavanja/usporavanja po S krivoj je podesan za primenu u mehanizmima za
note podizanje, razli¢.kaisnim i drugim vrstama transportera. |

| F0.07 ‘ Jedinica vremena ubrzavanja/usporavanja I Opseg: 0,1 | 0 ‘

Ova funkcija defini$e jedinicu vremena ubrzavanja (Acc) i usporavanja (Dec).
0: sekunda
1: minuta
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B (1) Ova funkcija deluje za sve Acc/Dec procese izuzev jog rada.
note (2) Preporucuje se upotreba sekunde kao jedinice vremena. I

F0.08 | Vreme ubrzavanja (Acc time) 1 Opseg: 0.1—6000.0 20.0

F0.09 | Vreme usporavanja (Dec time) 1 Opseg: 0.1—6000.0 20.0

Vreme ubrzavanja (Acc time) je definisano kao vreme koje je potrebno da
regulator ubrza od OHz do gornje grani¢ne frekvencija, vid. t1 na SI.6-3, Dec time

je definisano kao vreme potrebno da regulator uspori od gornje grani¢ne
frekvencije do OHz, vid. t2 na S1.6-3.

1zlaz.frekv.

Gor.gran.frekvencije

I<—>t | |—>|
1 t
S1.6-3 Definicija Acc/Dec time

(1) Kod EDS800 serije frekv.regulatora su definisane ukupno 7 vrsta Acc/Dec

E vremena, ovde ¢emo definisati samo Acc/Dec time 1, Acc/Dec time 2~7 su
definisatni parametrima F2.18~F2.29, konsultujte Odeljak 6.3.

(2) Kao jedinicu za vremena Acc/Dec time 1~7 prema F0.07 moguce je izabrati
sekundu ili minutu, fabri¢ka default postavka je u sekundama.

note

F0.10 | Gornja granica frekvencije | Opseg: Donja granica—400.00Hz | 50.00Hz

F0.11 | Donja granica frekvancije Opseg: 0.00—Gornja granica 0.00Hz
F0.12 Mod rada na donjoj Opseg: 0:rad na donjoj gran.frekv.. Q
' grani¢noj frekvenciji 1:stop

Frekventni regulator ¢e postepeno smanjivati izlaz.frekvenciju u postavljenom
vremenu_usporavanja kada je trenutno postavlj.frekvencija niza od donje grani¢ne
frekvencije; nakon dostizanja donje gran.frekvenc., regulator ¢e radi na toj frekvenc.
ukoliko je F0.18=0; Regulator ¢e smanjivati izlaz.frekvenciju sekvencijalno do rada
na nultoj frekvenciji ukoliko je F0.12 postavljen na vrednost 1.

F0.13 | Mod poveéanja obrtnog| Opseg: 0: manuelno 1: automatski 0
momenta

0: Manuelno povecanje. Napon povec¢anja obrt.momenta je kompletno
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definisan parametrom F0.14, to je karakteristika fiksnog napona, a pri niskim
opterecenjima motor je podlozan magnetnom zasicenju.

1: Automatsko povecanje obrt.momenta. Napon povecanja obrtnog momenta
varira sa promenom struje statora.Sto je veca struja statora, veci je napon povecanja
obrt.momenta.

Napon poja&.=  Fo.14 . X Nomin.napon X  Izlazna struja frekv.requlatora
100 ° Mmotora 2X Nomin.struja regulatora

‘ FO0.14

Poveéanje obrtnog momenta Opseg: 0.0—20.0(%) L 4.0(%)

Da bi se poboljsala karakteristika momenta pri niskoj frekvenciji, moze se
povecati izlazni napon. Kriva sa opadaju¢im obrt.momentom i kriva sa
konst.obrt.momentom su prikazane na Sl. 6-4 (a), (b).

& Napon | Napon

Nomin.napon Nomin.napon
motora L motora.

& : Pojag. :
Pojac. # : Frek. ojac. ’ : Frek.
napona ¥l—" ¢ g maponall 1 r
Nom.frek Nom.frek.
(a)Opadajuci obrtni moment (b) Konst.obrtni moment

S1.6-4 Dijagram povecanja obrt.momenta

E Nepravilna postavka ovog parametra moze dovesti do pregrev.motora i prekostruj.zastite.
Nap —

| F0.15 ‘ Postavka V/F krive I Opseg : 0~4 I 0 I

Ovim funkcionalnim kodom se definise fleksibilan mod postavke V/F
kontrole regulatora kako bi se zadovoljile razli¢ite karakteristike opterecenja.
Mogu¢ je izbor 4 vrste fiksnih krivih u skladu sa definicijom F0.15.

Ako je F0.15=0, V/F kriva ima konstantan obrt.moment; kao kriva 0 na
Sl1.6-5(a).

Ako je F0.15=1, V/F opadajuca kriva obrt.momenta je reda dva, kao kriva 3 na
S1.6-5(a).

Ako je F0.15=2, V/F opadajuca kriva obrt.momenta je reda 1.7, kao kriva 2 na
Sl. 6-5(a).

If F0.15=3, V/F opadajuca kriva obrt.momenta je reda 1.2 order kao kriva 1 na
S1.6-5(a).

Korisnik moze izabrati mod rada regulatora u 1, 2, 3 V/F curve run mode u
skladu sa karakteristikama opterec¢enja kako bi se postigla bolja usteda energije
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pri radu frekventnog regulatora sa opadaju¢im obrt.mom.opterecenja kao §to su
duvaljke, pumpe za vodu itd.
Ako je F0.15=4, mozete postaviti V/F krivu postavkama F2.37-F2.44
parametara. Kao na SI.6-5b, postavkom tri tacke pregiba (V1,F1), (V2,F2),
(V3,F3), mozete proizvoljno definisati V/F radi prilagodavanja spec.opterecenju.

Napon %
100% Frrerrrrree ey :

‘ 1zlaz.napon

Nom.napon
V3 [ ‘

vo |- 7

\%8

: O Hz
S FL F2  F3 Fb
Nom.frek. V1~V3: Procenti napona VF multi
sekcija
F1~F3: Frekvencije VF multi

seke.tacki
Fb: Postavlj.frekvencija
SI.6-5 VI/Fkriva b Korisni¢ke postavke V/FKrive

‘ F0.16 I Rezervisano ‘ | ‘

6.2 Grupa funkc.parametara starta, stopa, kocenja: F1

‘ F1.00 I Mod startovanja ‘ Opseg : 0,1, 2 | 0 I

0: Start sa startnom frekvencijom. Regulator startuje sa startnom frekvencijom
F1.01 i vremenom zadrzavanja startne frekvencije F1.02.

1: Prvo kocenje zatim start sa startnom frekvencijom. Prvo ko¢enje sa naponom
DC i vremenom (F1.03, F1.04), zatim start sa startnom frekvencijom.
2: Rezervisano.

(1) Start mod 0: Savetujemo upotrebu ovog moda u slu¢ajevima normalne primene i za upravljanje
sinhronim motorom.
Nap (2) Start mod 1: Za opterecenja sa malom inercijom pri forward i reverse radu kada motor ne pokrece
nijedan uredaj, za velika inerciona opterecenja se ne savetuje usvajanje startnog moda 1.

F1.01 Startna frekvencija Opseg: 0.0—10.00Hz 0.00 Hz

F1.02 Vreme zadrZavanja startne frekv.| Opseg: 0.0—20.0s 0.0s

Startna frekvencija je pocetna frekvencija pri kojoj regulator startuje, kao $to je
prikazano na SI.6-6; Vreme zadrzavanja startne frekvencije zna¢i vreme rada tokom
kojeg regulator radi na startnoj frekvenciji, vreme t1 na SI.6-6.

56




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

| | f |
\ \ i I
\ 1/ F |
. . | i
- I
[N Rad TUAFLo h‘
- -time F1.04
S1.6-6 Startna frekvencija i vreme SI.6-7 F1.03i F1.04
Nap
Startna frekvencija nije ograni¢ena donjom graniénom vrednos¢u frekvencije.
F1.03 Napon DC ko&enja pri nultoj frekvenciji Opseg : 0 - 15(%) 0(%)
F1.04 Vreme DC Kocenja pri nultoj frekvenciji Opseg : 0.0 - 20.0s 0.0s

DC koéenje pri nultoj frekvenciji je specijalna funkcija za FKM masine (MasSine za
ravno pletenje). Specijalna funkcija je sledeca: regulator automatski ulazi u status
kocenja tokom rada kada je radna frekvencija niza od F3.29 (Nulta frekvencija
kogenja), ¢ime se postize kontinuitet tekuce faze, brzo i blago orijentisanje rotora
motora. Regulator ¢e automatski prekinuti kocenje i prebaciti se u radni mod, ako
Jje specifikovana frekvencija poveéana ili je tokom kocenja primljena reverse
komanda. Ovo je prikazano krivom na SI.6-7:
(1. lsje struja ko¢enja pri nultoj frekvenciji koja se podesava u skladu sa trenutnim
momentom koc¢enja postavljanjem F1.03.
(2). BR je specifikovana tacka izvodenja signala nulte frekvencije kogenja, regulator
ulazi u stanje kogenja sa nultom frekvencijom nakon 1/4 F1.04.
. F’je bilo koje vreme tokom kodenja. Ako se poveca odredena vrednost frekvencije
ili se primi reverse komanda, regulator ¢e okoncati ko€enje pri nultoj frekvenciji i
uéi u radni status uz o¢ekivanje komande za uveéanje frekvencije.
Nakon vremena definisanog u F1.04, regulator prekida izlaz i motor se nalazi u

stanju rada na nultoj frekvenciji ukoliko se ne izda komanda porasta frekvencije ili
reverse komanda.

3

N

(4

Z
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1zlaz.frekv.

Inicij.frekv. stopa
kocenjem.

1zl.napon.
(virtual
vredn)

Vredn.DC kocenja

Vreme stopa kocenjem

run komanda —,—‘\—

SI.6-8 Dec stop+DC kolenje

| F1.05 ‘ Stop mod Opseg: 0,1,2 ‘ 0 ‘

0: Dec stop (Stop usporavanjem). Frekventni regulator postepeno smanjuje
izlaznu frekvenciju u skladu sa postavljenim Dec time nakon prijema stop komande
i prestaje sa radom nakon $to se frekvencija smanji na 0.

1: Slobodno zaustavljanje. Regulator prestaje da daje signal nakon prijema
stop komande i opterecenje se slobodno zaustavlja usled mehanicke inercije.

2: Stop usporavanjem i DC kofenjem. Nakon prijema stop komande
frekventni regulator postepeno snizava izlaznu frekvenciju u skladu sa postavljenim
Dec time i pocinje DC kocenje kada se dostigne inicijalna frekvencija zaustavljanja
DC kocenjem (inicijalna frekvencija za stop sa DC kocenjem) F1.06 .

F1.06 | Inicijalna frekven.za stop DC ko¢enjem Opseg: 0.0—15.00Hz | 0.00Hz

F1.07 | Vreme rada DC ko¢nice kod stopa Opseg: 0.0—20.0s 0.0s

F1.08 | Napon stop DC kocenja Opseg: 0—15 (%) 0

F1.08 je izrazen u procentima u odnosu na nazivni ulazni napon
frekventnog regulatora. Na slici 6-8. se vidi da ukoliko je vreme kocenja
0.0s, nema DC kocenja.

6.3 Grupa pomo¢nih funkcionalnih parametara: F2

‘ F2.00 ‘Vremenskakonstantaanalognog filtera | Opseg: 0-00—30-005| 0.20s ‘

Vremenska konstanta se koristi kada filter regulatora ima vrednost uzorka i
kada je frekvencija postavljena eksternim analognim signalom. Ako je kabl za
povezivanje predug ili su prisutne ozbiljne el.magn.smetnje §to moze dovesti do
nestabilnosti postavljene frekvencije, situacija se moze poboljsati povecanjem ove
vremenske konstante.
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Vremenska konstanta analognog filtera mora biti ve¢a od F3.11(ciklus
uzorkovanja), u suprotnom sistem ¢e nestabilno raditi.

‘ F2.01 ‘ Vreme mrtvog sektora FWD REV rada | Opseg: 0.0—3600.0s 0.1s

Tokom prelaza sa forward rada na reverse rad ili obratno ili od reverse rada na
forward rad, postoji jedno prelazno vreme t1 tokom kojeg je regulator u stanju
¢ekanja pri nultoj frekvenciji, kako je prikazano na SI1.6-9.

1zlaz frekv.

t

»

>
%

S1.6-9 Vreme mrtvog sektora FWD REV rada
Opseg: 0,1 ‘ 0 ‘

| F2.02 ‘ Automatska Stednja energije pri radu

Radi postizanja najboljih rezultata u pogledu ustede energije, frekventni
regulator detektuje struju opterecenja radi osiguranja automatske ustede energije.

0: Neaktivna

1: Aktivna

Motor bez opterecenja ili sa malim optere¢enjem moze delovati uz ustedu
energije kada se detektuje struja optere¢enja radi pravilne regulacije izlaz. napona.
Rad uz autom.ustedu energije se uglavnom primenjuje u slu¢ajavima stabilnih
opterecenja, brzine.

G Ova funkcija se obi¢no primenjuje za opterecenja kao §to su duvaljke, vodene pumpe. l
Nap

| F2.03 ‘ AVR funkcija Opseg: 0,1,2 | 0 ’

AVR predstavlja funkciju automatske regulacije napona. Ona ukazuje da
regulator moZe imati izlaz konst.napona putem AVR funkcije kada se koristi u vreme
kada je ulazni napon nestabilan.

0: Neaktivna
1: Aktivna sve vreme
2: Neaktivna samo tokom Dec

1. Kada je ulazni napon visi od nominalne vrednosti, u normal.situaciji treba postaviti F2.03=1. Kada F1.05=0
odn.regulator se zaustavlja u Dec modu, Dec time motora je kratko i radna struja moZe biti vec¢a. Motor
& se postepeno usporava sa malom radnom strujom i dugim Dec time ako se izabere 1:aktivna sve vreme.
2. Treba postaviti F2.03=0, odn.da AVR funkcija ne funkcionie kada motor doZivi oscilacije koje su izazvane
izborom AVR funkcije.

Nap
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‘ F2.04 ‘ Kompenzacija frekvencije klizanja Opseg: 0~150(%) | 0 ‘

Ova funkcija omogucava pravilno podesavanje izlazne frekvencije prema
varijacijama opterecenja kako bi se dinamicki kompenzovala frekvencija klizanja
asinhronog motora, tako da brzina motora bude konstantna veli¢ina. Ako se koristi sa
funkcijom automat.povecanja obrt.momenta, moze se dobiti bolja karakteristika
momenta na niskim brzinama. Kao $to je prikazano na S1.6-10.

100% Kompenzac.klizanja
Izlaz.struja .

15000 |« v v rnrrnnannannens P

100% fevererennnnrnnannean :
«g— Nakon komp.klizanja

. Brzina motora

o

S1.6-10 Dijagram frekvencije klizanja

‘ F2.05 ‘ Noseéa frekvencija Opseg: 2—15.0K Zavis.od tipa uredaja

Noseca frekvencija uglavnom uti¢e na buku motora i emitovanje toplote
tokom rada. Odnos izmedu nosece frekvencije i buke motora, curenja struje i
smetnji je sledeci:

Porast nosece frekvencije (1), smanjenje buke motora( ¥ ) , porast curenja struje
motora( t ), porast smetnji po Zivotnu sredinu( t );

Smanjenje noseée frekvencije ( V), porastbuke motora (1), smanjenje curenja struje
motora (¥ ), smanjenje smetnji po Zivotnu sredinu ( } ).

Nosecu frekvenciju treba pravilno smanjiti kako bi se smanjilo pregrevanje
regulatora kada je ambijentalna temperatura visoka i kada je optere¢enje motora
veliko. Za svaki tip EDS800 je prikazan odnos prema nosecoj frekvenciji, uTabeli 6-1.

Tabela 6-1 Odnos izmedu tipa uredaja i nosece frekvencije

Tip uredaj:] oseca fiek-| 1 x noseda frek. (KHz) | Min. noseca frek. (KHz) Fabric. default (KH2)
0.2KW 15 20 2
0.4KW 15 20 2
0.75KW 14 20 2
L5KW 13 20 5
2.2kw 13 2.0 2
3.7KW 13 20 5
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(1) Kako bi se postigla bolja kontrola karakteristike, savetujemo da odnos noseée frekvencije prema
G max.radnoj frekvenciji regulatora na bude manji od 36.
Nap.  (2) Kada je noseca frekvencija mala, na displeju ¢e se prikazati greska.

F2.06 | Frekvencija jog rada (Jog run frequency) | Opseg: 0.10—50.00Hz | 5.00Hz

F2.07 | Vreme ubrzavanja jog rada (Jog Acc time)| Opseg: 0.1—60.0s 20.0s

F2.08 | Vreme usporavanja jog rada (Jog Dec time| Opseg: 0.1—60.0s 20.0s

Jog frekvencija ima najvisi prioritet. U bilo kojem statusu, regulator ¢e odmah
preci na rad sa jog frekvencijom u skladu sa postavljenim vremenom jog ubrzavanja,
dok ¢e vreme usporavanja trajati onoliko koliko dugo bude primana jog komanda,
kao $to je prikazano na SI.6-11.

Vreme jog ubrzavanja znac¢i vreme u kojem regulator ubrzava od O0Hz do gornje
granice frekvencije; Jog Dec time znaci vreme za koje regulator uspori od gornje
granice frekvencije do OHz.

Jog decelerating time

Jog
freq. | ____________
Jog acceleratin Jog
time \ freq.
Jog. Jog. : “:
signal signal

S1.6-11 Jog rad frekventnog regulatora

G (1) Jog kontrola se moZe izvoditi putem tastature, kontrolnih terminala i serijskog porta.
Nap (2) Regulator ¢e se zaustav. u skladu sa Dec stop modom nakon povlagenja jog run kom.

F2.09 | Kombinacija kanala postavke ulazne frekvencije | Opseg: 0~28 0

VCI+CCl
:VCI—CCI
Rezervisan
Rezervisan
Rezervisan
Rezervisan
Postavka spoljnog impulsa+CCI
Postavka spoljnog impuls—CClI
Rezervisan
Rezervisan

<

RN 2A R XN R
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10 : Rezervisan

11 : Rezervisan

12 : Rezervisan

13 : VCI, CClI deluje bilo koja vrednost #0, VCI poZeljno
14 : Rezervisan

15 : 485+CClI

16 : 485-CClI

17 : 485+VCI

18 : 485-VCI

19 : 485+ analog.potenciometar na tastaturi

20 : 485- analog.potenciometar na tastaturi

21 : VCI+ analog.potenciometar na tastaturi

22 : VCI- analog.potenciometar na tastaturi

23 : CCl+ analog.poteciometar na tastaturi

24 : CClI- analog.potenciometar na tastaturi

25 : VCI*QWG (analog.potenciometar na tastaturi)
26 : Rezervisan

27 : Rezervisan

28 : Rezervisan

Proporcije za obezbed.frekvencije za Opseg: 0—500(%) | 100(%)

F21Y komunikaciju izmedu master i slave uredaja

Ovaj parametar mora biti postavljen u slave frekv.regulatoru, ali nije potrebna
postavka za master frekv.regulator.

| F2.11 ‘ LED displej kontrole 1 ‘ Opseg: 0000—1111 ‘ 1111

F2.11 koristi 4 bita parametra za postavku displeja parametara C-07—C-10 , gde 0
ukazuje da se parametar ne prikazuje, 1 zna¢i da se parametar prikazuje na displeju.
Postavka 4 bita parametara je prikazana na sledecoj slici:

Cifra hiljada Cifra stotina Cif.desetica | Cif.jedinica |

\_‘ C-07: vreme rada |
|
|
|

C-08: ukupno vreme rada

C-09: status ulaza |

C-10: status izlaza |
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| F2.12 | LED displej kontrole2| Opseg: 0000—1111 ‘ 1111

F2.12 koristi 4 bita parametra za postavku displeja parametara C-11—C-14 gde
0 ukazuje da se parametar ne prikazuje, 1 znaci da se parametar prikazuje na
displeju. Postavka 4 bita parametara je prikazana na slede¢oj slici:

Cifra hiljada Cif.stotina | Cif,desetical Cif.jedinical

I_ C-11: analog.ulaz VCI
C-12: analog.ulaz CCI

C-13: rezervisan

l C-14: spolj.imp.ulaz

Opseg: Cifra jedinica: 0~2
Cifra desetica: 0~2 000
Cifra stotina: 0~4

Kontrola operacija sa

F2.13 h
parametrima

Cifra jedinica (I bit)
0: Dozvoljena modifikacija svih parametara
1: 1zuzev ovog parametra, druge parametre nije dozvoljeno menjati
2: lzuzev F0.01 i ovog parametra, sve druge param.nije dozvoljeno menjati
Cifra desetica (lI bit)
0: Nema aktivnosti
1: Obnavljanje fabricke default vrednosti
2: Brisanje istorije zapisa greski
Cifra stotina (111 bit) (Nakon zavrsene postavke, pritiskajte MENU taster u trajanju od 5
sek i uéi ¢ete u status Lock-Zakljucavanje)
0: Zakljucati sve tastere
1: Zakljucati sve tastere izuzev STOP tastera
2: Zakljucati sve tastere izuzev OO , STOP tastera
3: Zakljucati sve tastere izuzev RUN, STOP tastera
4: Zakljucati sve tastere izuzev SHIFT, STOP tastera
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(1) Fabricka default postavka ove funkcije je 0, tj.svi funkcion.parametri se mogu menjati. Posle izmene
parametra, ponovo postavite funkc.kod na 0, ako Zelite izmeniti postavku funkcion.koda. Nakon
izmene parametra moZete izmeniti postavku tog funkcion.koda kada je potrebno posti¢i odredeni

G stepen zastite, ukoliko je potrebna zastita parametara.
(2) Nakon brisanja informacija iz memorije ili obnavljanja proizvodacevih parametara, cifra

Nay
P jedinica ovog funkcijskog koda ¢e se ki postaviti na 0.

(3) Nakon postavke cifre stotine parametra F2.13, tastatura ¢e biti zaklju¢ana nakon $to pritiskate
ESC 5 sekundi, i odgovarajuci tasteri ¢e biti zakljucani. Da biste otkljucali tastaturu, treba
ponovo da pritiskate ESC u trajanju od 5 sek.

Opseg: Cifra jedinica: 0~5
Cifra desetica: 0, 1, 2
Cifra stotina: 0, 1
Cifra hiljada: 0, 1
Kod postavke parametra F2.14, koriste se cifre jedinica, desetica, stotina i
hiljada za postavku baud rate (brzina prenosa podataka) i za formatiranje podataka
za serijsku komunikaciju. Cifra jedinica predst.baud rate komunikacije, kako sledi:
0: 1200BPS
1: 2400BPS
2: 4800BPS
3: 9600BPS
4:19200BPS
5: 38400BPS
Cifra desetica: predst.format podataka, izvedite postavku na sled.nadin:
0: 1—8—1 format, nema provere. Znacenje: 1 bit za start, 8 bita za podatke, 1
bit za stop, nema provere.
1: 1—8—1 format, even provera. Znalenje: 1 bit za start, 8 bita za podatke, 1
bit za stop, even provera.
2:1—8—1 format, odd provera. Znacenje: 1 bit za start, 8 bita za podatke, 1
bit za stop, odd provera.
Cifra stotina:: izbor odgovora
0: IzvrSava master komandu i odgovara na paket podataka
1: IzvrSava master komandu ali ne odgovara
Cifra hiljada: Izbor protokola
0: Modbus protokol
1: Free (Slobodni) protokol

‘Fz.ls lLokaInaadresa Opseg: 0—127, 0 je adresa emitovanja | 1 ‘

F2.14 |Konfiguracija komunikacije 0003

U komunikaciji preko serijskog porta, funkcijski kod se koristi za identifik.
adrese regulatora. Kada je ona postav.na 0, regulator samo prima, ne $alje.

0 je adresa emitovanja, moZe samo primati i izvrSavati emitovanu komandu od strane
master uredaja, ali ne odgovara na slave uredaje.
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Odlaganje detekcije Opseg: 0.0—1000.0s, 0 znaci da je

e komunikacije odlaganje detekcije komunik.neaktivno

0.0s

U slucaju kada je komunikacija serijskog porta neuspesna i kada se premasi
vreme postavljeno za ovaj funkcijski kod, regulator ¢e to protumaciti kao
komunikacionu gresku.

Frekv.regulator nece detektovati komunikacioni signal serijskog porta kada je
postavljena vrednost 0, odn.ova funkcija je neaktivna.

‘ F2.17 ‘Vreme odlaganja lokalnog odgovora | Opseg: 0—200ms 5ms

Vreme odlaganja lokalnog odgovora je vreme u kojem serijski port regulatora
primi i izvrsi komandu od master uredaja i $alje odgovor master uredaju. Funkcija se
koristi samo za postavku ovog vremena odlaganja.

F2.18 | Vreme ubrzavanja 2 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.19 | Vreme usporavanja2 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.20 | Vreme ubrzavanja 3 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.21 |Vreme usporavanja3 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.22 | Vreme ubrzavanja 4 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.23 | Vreme usporavanja4 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.24 | Vreme ubrzavanja 5 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.25 | Vreme usporavanja5 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.26 | Vreme ubrzavanja 6 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.27 |Vreme usporavanja6 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.28 | Vreme ubrzavanja 7 Opseg: 0.1—6000.0 20.0
F2.29 | Vreme usporavanja7 | Opseg: 0.1—6000.0 20.0

Razli¢itim kombinacijama kontrolnih terminala, moguce je izabrati vremena
ubrzavanja/usporavanja 1 ~ 7 tokom procesa rada frekventnog regulatora. Radi
definicije funkcija vremenskih terminala ubrzavanja i usporavanja konsultujte
parametre F5.00~F5.07.

N& Vreme ubrzavanja usporavanja 1 je definisano u F0.08 i F0.09.
ap —
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F2.30 | ViSestepena frek. 1 | Opseg: Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 5.00Hz
F2.31 | ViSestepena frek. 2 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 10.00Hz
F2.32 | ViSestepena frek. 3 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 20.00Hz
F2.33 | ViSestepena frek. 4 [ Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 30.00Hz
F2.34 | Viestepena frek. 5 [ Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 40.00Hz
F2.35 | ViSestepena frek. 6 [ Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 45.00Hz
F2.36 | ViSestepena frek. 7 | Opseg : Donja gran.frek. —Gor.gran.frek. 50.00Hz
Visestepena frek. 8 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 5.00Hz
R rv=—— Opseg:0.00—F2.39 0.50Hz
Visestep.frekv. 9 Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 10.00Hz
P38 VF nivo napona 0 | Opseg:0.00—F2.40 2.00%
Viestep.frekv. 10 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 20.00Hz
e nivofrekv. 1 | Opseg:F2.37—F2.41 20.00Hz
ViSestep.frekv. 11 | Opseg : Donja gran.frek. —Gor.gran.frek. 30.00Hz
Fa40 VF nivo napona 1 | Opseg:F2.38—F2.42 38.00%
Visestep.frekv. 12 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 40.00Hz
Bl = nivo frekv. 2 | Opseg:F2.39—F2.43 25.00Hz
Visestep.frekv. 13 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 45.00Hz
Fes2 VF nivo napona 2 | Opseg:F2.40—F2.44 48.00%
Visestep.frekv. 14 | Opseg : Donja gran.frek.—Gor.gran.frek. 50.00Hz
Fe4 VF nivo frekv. 3 Opseg:F2.41- Gornja granica frekvencije 40.00Hz
ViSestep.frekv. 15 | Opseg : Donja gran.frek. —Gor.gran.frek. 50.00Hz
Fa.ad VF nivo napona 3 | Opseg:F2.42—100.0%(nominal.napon) 80.00%

Ovi parametri su sloZeni, dve vrste funkcija se ne mogu koristiti istovremeno:

Kada se F0.15=4, F2.37~F2.44 koriste za postavku V/F krive, radi detaljnog opisa
funkcija konsultujte opis za F0.15.

Kada se F0.1574, F2.37~F2.44 koriste za postavku visestepene frekvencije, mod

postavke i funkcije su identi¢ni kao za F2.30.
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F2.45 | Jumping frekvenc.1 Opseg: 0.00—400.00Hz 0.00Hz
F2.46 | Jumping frekv.opseg 1 | Opseg: 0.00—30.00Hz 0.00Hz
F2.47 | Jumping frekvenc.2 Opseg: 0.00—400.00Hz 0.00Hz
F2.48 | Jumping frekv. opseg2 | Opseg: 0.00—30.00Hz 0.00Hz
F2.49 | Jumping frekvenc. 3 Opseg: 0.00—400.00Hz 0.00Hz
F2.50 | Jumping frekv.opseg3 | Opseg: 0.00—30.00Hz 0.00Hz

F2.45~F2.50 funkcija se postavlja radi preusmeravanja izlazne frekvencije
regulatora od rezonantne frekvencije mehanickog opterecenja.

Postavljena frekvencija regulatora moze skakati (jumping) oko neke frekv.tacke u
skladu sa modom, kako je prikazano na SI.6-12. Moguce je definisati 3 jumping opsega.

Frek.nakon podesavanja

Jumping frek. 3.

, ,:);Jumping opseg 3

Jumping frek. 2

Jumping frek. 1 ’

Postavljena frekv.

SI.6-12 Dijagram jumping frekvencije i opsega
F2.51 | Postavka vremena rada Opseg: 0—65535h 0
F2.52 | Ukupno vreme rada Opseg: 0—65535h 0

_Nakon §to ukupno vreme rada do_sti%_pe vrednost u ﬁFZ.S 1), regulator ¢e emitovati
indikatorski signal, molimo konsultujte F5.10 radi detalja o funkciji.

F2.52 predstavlja ukupno vreme rada regulatora od trenutka isporuke iz fabrike.

| F2.53 | Vreme enkripcije (Sifrovanja) | Opseg:0—65535h | 0 |
Kada je F2.53 vece od 1, funkcija je vaze¢a. Kada ukupno vreme rada (F2.52)
premasi vreme definisano sa F2.53, regulator treba da se zaustavi u skladu sa stop
modom i na displeju je ¢e prikazati A-53.Regulator nee moci da se restartuje dok
se ne otkljuca.
6.4 Grupa parametara PID kontrole zatvorene petlje: F3
Kontrolni sistem analogne povratne sprege (feedback):
Kroz VCI port se uvodi odredena veli¢ina pritiska, Salje se vrednost povratne
sprege senzora pritiska od 4~20mA na ulazni CCI port regulatora. Izveden je sistem
67




Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

za kontrolu zatvorene petlje sa ugredenim PID kontrolerom, kao $to je prikazano na Sl.
6-13.

EDS800

Napajanje —

eysnud 10zuss

VCI
GND

Obezbed. 1-3K

S1.6-13  Sema kontrolnog sistema analogne PID kontrole zatvorene petlje

N@ Posebna vrednost se takode moze obezbediti odabirom funkcijskog koda F0.00.
ap

EDSB800 sa ugradenim PID regulatorom i izgradnja kontrolnog sistema-prikazan

na sledecoj principijelnoj Semi:

Proporc.
pojacanje

(F3.08)
3 - B e }
Odredena vrednost Pg‘desav"rac"d; Granica Integral * izlaz
- [ ®liredene . He{ g T o ’
zatvorene petlje (F3.06. F3.06| . greke pojag. ?:ﬁatvor.petlje
)

(F312) (F3.09)
Diferenc
pojac.
(F3.10) Vrednost
feedback podesav. feedbacka
(F3.05, F3.07) zatv.petlje

SI.6-14 Principijelna $ema PID kontrole

Definicije parametara na gornjoj SI.6-14, a to su odredena vrednost zatvorene
petlje, vrednost feedbacka, granica greske i proporcionalni, integralni i diferencijalni
parametar su isti kao i za obi¢an PID regulator, konsult.definicije (F3.01~F3.12);
odnos odredene veli¢ine i oGekivane vrednosti fidbeka je kao na S1.6-15. Ovde su
kao referentne odredene vrednosti uzeti 10V i 20mA.

Podesavanje odredene vrednosti i vrednost povratne sprege, prikazane na S1.6-14
imaju za cilj potvrdivanje odgovaraju¢eg odnosa i odnosa izmedu odredene veli€ine
i vrednosti povratne sprege.
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“Oéekivana vred.feedbacka

20mA

4mA Odredena vrednost

»

0 10V
S1.6-15 Odredena vrednost i o¢ekivana vrednost feedbacka

Kada je sistem definisan, glavni koraci za postavku parametara zatvorene petlje su

slededi:

(1) Odrediti kanal za feedbak i izabrati kanale postavki zatvorene petlje (F3.01,F3.02)

(2) Postaviti odnos izmedu postavki zatvorene petlje i feedbacka za analognu
zatvorenu petlju (F3.04~F3.07)

(3) Postaviti funkciju preth.postavljene frekvencije zatvorene petlje (F3.14,F3.15)

(4) Postaviti proporcionalni, integralni i diferencijalni koeficijent zatvorene petlje,
ciklus uzorkovanja, grenicu greske (F3.08~F3.12)

F3.00 | Izbor kontrole rada zatvorene petlje Opseg: 0,1,2 | 0 ‘

0: Kontrola rada zatvorene petlje neaktivna

1: PID kontrola zatvorene petlje aktivna

2: Spec.PID kontrola snabdevanja vodom konst.pritiska

Za F3.00=1, imamo obi¢nu PID regulaciju, odstupanje je u dozvoljenim
granicama, ne izvode se PID kalkulacije, odrzava se stabilan izlaz.

Za F3.00=2, imamo regulaciju konst.pritiska, odstupanje je u dozv.granicama i
radna frekvencija je iznad frekv.uspavanog moda usled ustede energije i izlazna
frekv.pada na 3Hz/min. Kada je odstupanje u dozv.granicama i radna frekv.ispod ili
jednaka frekv.uspavanog moda, nakon vremena odlaganja, frekvencija pada na OHz,
i regulator ¢e se na¢i u modu uspavanosti. Kada je pritisak feedbacka manji od
pritiska aktiviranja, nakon odredenog vremena odlaganja, regulator ¢e startovati sa
radom u skladu sa PID regulacijom.

| F3.01 I I1zbor kanala postavki Opseg: 0~3 0

0: Digitalna postavka.

1: Postavka VCI analognim naponom 0—10V

2: Postavka CCI terminalom. Moguce je izabrati postavku naponom 0~10V
ili strujom 4~20m

3: Postavka analog.potenciometrom na tastaturi

‘ F3.02 ‘ Izbor feedback kanala Opseg: 0~6 0
0: VCI analogni ulaz napona 0—10V
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1: CCI analogni ulaz
2: VCI+CCI
3: VCI-CCI
4: Min { VCI, CCI }
5: Max { VCI, CCl }
Kada je analogni ulaz CCI izabran da bude strujni ulaz, on ¢e biti konvertovan
u regulatoru u vrednost napona.
6: Impulsna povratna sprega (feedback)
Digital.postavka odred.vrednosti| Opseg: 0.00—9.999V 0.200V

F3.03

Postavka ciljane vredn.pritiska | Opseg:0.00—F3.21Mpa 0.200(Mpa)
Kada je F3.00=1, zadata vrednost za F3.03 ¢e biti direktna definicija nivoa
sistema kontrole u zatvorenoj petlji. U tom trenutku treba da postavite F3.21na
9.999(V);
Kada je F3.00=2, startuje PID kontrola snabdevanja vodom konst.pritiska. U
ovom sluc¢aju, F3.03 ¢e postati ciljana vrednost pritiska. Gor. granica je F3.21Mpa.

F3.04 |Min. zadata vrednost Opseg: 0.0—max. zadata vrednost 0.0(%)

3,05 | Vrednost feedbacka koja 0dgovi gpseq. 0.0—100.0(%) 0.0(%)
minim.zadate vrednosti

F3.06 |Max. zadata vrednost Opseg: min. zad.vrednost -100.0(%) | 100.0(%)

F3.07 Vrednost feedbacka koja odgov/ Opseg: 0.0%—100.0(%) 100.0(%)

max.zadate vrednosti

F3.04~F3.07 defini$u krivua odnosa analogne postavke u zatvorenoj petlji i
ocekivanog feedbacka. Njihove postavljene vrednosti su procenti postavke i stvarne
vrednosti feedbacka u odnosu na reference (10V or 20mA).

L F3.07
pozitivni
feedback
F3.05
negativni
feedback F3.07
F3.05

min. postavka max. pustavla
SI.6-16  Krive postavki i feedbacka
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F3.08 Proporcionalni koeficijent Kp | Opseg: 0.000—9.999 0.150
F3.09 Integralni koeficijent Ki Opseg: 0.000—9.999 0.150
F3.10 Diferencijalni koeficijent Kd Opseg: 0.000—9.999 0.000
F3.11 Ciklus uzorkovanja T Opseg: 0.01—1.00S 0.10S

Sto je veée Kp, brzi je odgovor, ali previse pojacanja vodi ka udaru napona.

Ukoliko se primenjuje samo proporcionalno pojacanje Kp, nije moguce
kompletno eliminsati offset, ali je moguce primeniti integralno pojacanje Ki i
diferencijalno Kd radi formiranja PID kontrole u cilju eliminisanja preostalog offseta.
Sto je veéi Ki, to sistem brze odgovara na promenu offseta, ali prekomerno Ki rezultira
udarom napona.

Ciklus uzorkovanja T je ciklus uzorkovanja za veli¢inu feedbacka, tokom svakog
ciklusa PID regulator jednom izvodi kalkulaciju, $to je duzi ciklus uzorkovanja,
sistem sporije odgovara..
‘ F3.12 ‘ Granica offseta (Procen.odstupanja) Opseg: 0.0—20.0(%) ‘ 2(%)

Za max.offset zadate vrednosti zatvorene petlje, kao na SI.6-17, PID regulator
prekida podesavanje kada je veli¢ina feedbacka u okviru ovog opsega. Radi razumne
primene ove funkcije, harmonizujte konflikt izmedu preciznosti izlaza sistema i

stabilizacije.
g Feedback vredn i
aae danta offset Izlaz.frekv.

Postav.frek -

Izlaz.
frekv. o
LA / t
time k g
Post.vreme zadrzavanja
SI.6-17 Granica offseta SI.6-18 Ranije postavke zatvor.petlje
‘ F3.13 | Integralni razdvojni prag PID podesavanja | Opseg: 0.0—100.0% ‘ 100.0%

Separacija PID integrala; integral ne reaguje kada je zadata vrednost ili vrednost
feedbacka veca od te grani¢ne; integral reaguje samo kada je specifikovana vrednost
i vrednost feedbacka manja ili jednaka ovoj grani¢noj vrednosti. PodeSavanjem ovog
parametra je moguce pode$avanje brzine rada sistema.

71



Uputstvo za korisnike frekventnih requlatora serije EDS800

F3.14 | Preth.postavljena frekvenc.zatvorene petlje| Opseg: 0-Gor.gran.frek. | 0.00Hz
F3.15 | Vreme zadrZav.preth.post.frekv.zat.petlje | Opseg: 0.0-6000S 0.0S

Ova funkcija omogucava da podesavanje zatvorene petlje brzo ude u stabilnu fazu.

Nakon starta zatvorene petlje, regulator prvo ubrzava do postav.frekvenc.F3.14 u
smislu vremena ubrzavanja, i zatim radi na toj frekv.za vreme F3.15 i radi u skladu
sa karakteristikama zatvorene petlje. Ovo je prikazano na SI.6-18.

E Ako vam nije potrebna preth.postavlj.funkcija zatvorene petlje, postavite F3.14 i F3.15 na I
Nap “073

F3.16 |Frekvenc.izlaska iz moda uspavanosti | Opseg: 0.00—400.00Hz | 0.00Hz

F3.17 | Frekvencija moda uspavanosti Opseg: 0.00—400.00Hz | 0.00Hz

Frekvencija izlaska iz moda uspavanosti defini$e granicu frekvencije od statusa
uspavanosti do radnog statusa. Ukoliko je postavlj.frekvencija vec¢a od ove granice i
situacija se odrzi u vremenu odlaganja izlaska iz moda uspavanosti, tada ¢e regulator
udi iz statusa uspavanosti u radni status.

Frekvencija uspavanosti definiSe granicu frekvencije od statusa rada do statusa
uspavanosti. Ako je postav.frekvencija manja od ove granice i stanje se odrzava u
vremenu odlaganja uspavanosti, regulator ¢e uci u stanje uspavanosti iz radnog
stanja.

Funkcijom uspavanosti se doprinosi ustedi energije; izbegavajte Cesto
startovanje regulatora na ovoj frekvenciji praga.

‘ F3.18 ‘ Vreme odlaganja uspavanosti ‘ Opseg: 0-0_6000-03‘ 0.0s ‘

Ovaj parametar je namenjen za postavku vremena odlaganja ulaska uredaja u
funkciju uspavanosti. EDS800 ¢e prestati sa radom ukoliko je izlaz.frekvencija niza
od frekv.uspavanosti i ukoliko je vreme njenog zadrzavanja duze od ovog vremena
odlag. uspavanosti.

‘ F3.19 ‘ Vreme odlag. izlaska iz stanja uspavanosti ‘ Opseg: 0-0_5000-05‘ 0.0‘

Parametar je namenjen za postavku vrem.odlaganja izl.iz stanja uspavanosti.

F3.20 ‘ Rezervisan | ’

‘ F3.21‘ Opseg daljinskog manometra ‘ODSE‘Q=0-001—9-999MP6‘ 1.000 ‘

Parametar za postavku 10V ili 20mA.

F3.22 Rezervisan

F3.23 Rezervisan

F3.24 Rezervisan

F3.25 Rezervisan
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‘ F3.26 ‘ Displej parametara kontrole snabdevanja vodom ‘ Opseg: 0,1 ‘ 0 ‘

0: C-11, C-12 displej vrednost napona zaVCl, CCI.
1: C-11, C-12 displej PID specifik.pritiska i feedback pritiska.
‘ F3.27 I Karakteristika kontrole zatvorene petlje I Opseg: 0,1 ‘ 0 ‘

0: Forward funkcija: brzina motora se povecava sa porastom specifik.vrednosti
1: Reverse funkcija: brzina motora se smanjuje sa smanjenjem specifik.vrednosti.

‘ F3.28 I I1zbor parametara inicijalnog LED displeja ‘ Opseg: 0~14 ‘ 1 ‘

Ovaj parametar defini$e izbor inicijalnih parametara za kontrolu tokom starta ili
stopa. Npr.F3.28=3, LED je inicijalno prikazivati izlazni napon. Ako Zelite da vidite
vi$e o drugim parametrima kontrole, pritisnite SHIFT taster.

0: Postavljena frekvencija:Na displeju se prikazuje postavljena frekvencija tokom
standby stanja i izlazna frekvencija tokom rada regulatora.

1: 1zlazna frekvenc.: Na displeju se prikazuje izlaz.frekv.tokom rada i standby.

2: Izlazna struja

3: Izlazni napon

4: Napon DC busa

5: Brzina motora

6: Temper.hladnjaka

7: Vreme rada
8: Ukupno vreme rada
9: Status ulaznih terminala
10: Status izlaznih terminala
11: Analogni ulazVCI/PID postavka
12: Analogni ulaz CCI/PID feedback
13: Analogni ulaz YCI
14: Ulaz eksternih impulsa

‘ F3.29 ‘ Detekcija gubitka signala PI1D feedbacka Opseg: 0.0—9.999s ‘ 0.0s ‘

Kada je F3.29=0.0, funkcija zastite od gubitka signala je nevazeca, kada je F3.29£0,
feedback signal<12.5% u vremenu>F3.29, tada se javlja izlaz feedback signala,
i kod greske je prikazan kao E017.
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‘ E3.30 ‘ Relej neispravnosti TA, TB, TC-izbor funkcija Opseg: 0~24 ‘ 15 ‘
Tabela 6-2 Izbor funkcija releja neispravnosti
Stavka Odgovarajuca funkcija Stavka Odgovarajuca funkcija

0 Signal rada regulatora (RUN) 1 | Signal dolaska frekvencije (FAR)

2 Signal detekcija nivoa frekvencije (FDT1)| 3 | Rezervisan

4 Signal preoptereé¢enja ( OL) 5 1zlaz.frekv.dostigla gornju granicu ( FHL)

6 1zlaz.frekvenc.dostigla donju gran.( FLL) 7 | Stop regulatora usled niskog napona (LU)

8 Stop zbog eksterne greske ( EXT) 9 | Regulator radi na nultoj brzini

10 | PLCrad 11 | ZavrSen rad sekcije prostog PLC

12 | PLC zavrsio rad jednog ciklusa 13 | Rezervisan

14 | Regulator je spreman za rad ( RDY) 15 | Neispravnost frekv.regulatora

16 | Gornja i donja granica traverse funkcije 17 | Interni broja¢ postigao kona¢nu vrednost

18 | Interni brojac¢ postig.odredenu vrednost 19 | Proteklo postavljeno vreme rada

20 | Odredeni tajming internog tajmera 21 | Rezervisan

22 | FWDrad 23 | REV rad

24 | Rezervisan

Sledi opis funkcija navedenih u Tabeli 2-6:
0: Signal rada regulatora( RUN). Kada je regulator u radnom stanju, aktivan je
izlaz indikatorskog signala.

1: Signal dolaska frekvencije( FAR). Konsult.opis funkcije F5.14.

2: Signal detekcije nivoa frekvencije( FDT1). Konsult.opis F5.15~F5.16.

3: Rezervisan

4: Signal preoptereéenja ( OL). Kada izlazna struja regulatora premasi
vrednost datu u F9.05 i vreme premasi F9.06 , emitovace se indikatorski
signal preopterecenja.

5: I1zlazna frekvencija dostigla gornju granicu( FHL). Kada je postavljena
frekvencija >gornje gran.frekvencije i radna frekvencija dostigne gornju grani¢nu
frekvenciju, aktivira se izlaz indikatorskog signala.

6: I1zlazna frekvencija dostigla donju granicu ( FLL). Kada je postavljena
frekvencija<donje gran.frekvenc.i kada radna frekvencija dostigne donju granicu,
aktivira se izlaz indikatorskog signala.

7: Stop regulatora usled niskog napona( LU). Tokom rada regulatora, ukoliko
je napon DC busa ispod grani¢nog, na LED displeju ¢e se prikazati“P.OFF” i
aktivirace se indikatorski signal.

8: Stop zbog eksterne greske ( EXT). U slucaju alarma sa kodom (E014)
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i stopa usled eksterne greske, aktivirace se indikatorski signal.

9 : Regulator radi na nultoj brzini. Kada regulator ima nultu izlaznu

frekvenciju, a nalazi se u stanju rada, aktivirace se indikatorski signal.

10: PLC rad

11: ZavrSen rad sekcije prostog PLC. Nakon zavrSetka rada sekcije PLC,
aktivirace se indikatorski signal (jedno-impulsni signal, Sirina 500ms).

12 : PLC zavrsio rad jednog ciklusa

13 : Rezervisano

14 : Regulator je spreman za rad ( RDY). Ako je ovaj signal aktivan to znadi
da je napon DC busa normalan i da je terminal za zabranu starta neaktivan, regulator
moze da primi komandu za start.

15 : Neispravnost frekventnog regulatora. Ako tokom rada frekv.regulatora
dode do neispravnosti, regulator ¢e dati izlaz indikatorskog signala.

16 : Gornja i donja granica traverse funkcije. Ako nakon izbora traverse funkcije,

traverse frekvencija fluktuira iznad gornje granicne frekvencije F0.10 ili ispod donje
grani¢ne frekvencije F0.11, regulator ¢e dati izlaz indikat.signala, kao na SI. 6-19.

Gor.gran.

Donja gran.

OC: traverse
fluktuacija

SI.6-19 Ogranilenje opsega traverse frekvencije

17 : Interni broja¢ postigao kona¢nu vrednost

18 : Interni brojac postigao odredenu vrednost

17~18 molimo konsultujte opis parametara F5.25~F5.26.

19 : Proteklo postavljeno vreme rada. Kada ukupno vreme rada regulatora
(F2.52) dostigne postavljeno vreme (F2.51), regulator ¢e dati izlaz indikat.signala.

20 : Odredeni tajming internog tajmera. Konsult.opis F5.27.

21 : Rezervisan

22 : FWD rad

23 :REVrad
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24 : Rezervisan.
‘ F3.31 I Rezervisan | ‘

6.5 Grupa funkcionalnih parametara rada prostog PLC:F4

Korisnik moze samostalno da postavi smer izlazne frekvencije i vreme rada

regulatora tokom radnog ciklusa pomocu funkcije prostog PLC kao $to je prikazano
na S1.6-21.

Ti T Ty
i il il il il [ [
Indikac.zavrset.PLC koraka H>500m$

Indikac.zavrset.PLC ciklusa

S1.6-21 Rad prostog PLC

Funkcija prostog PLC frekventnih regulatora serije EDS800 obezbeduje 7
modova rada na vi§estepenoj brzini; dole je predstavljen primer 7-stepene brzine. Na
sl.6-22, ai~as, di~ds ioznaCavaju vreme ubrzavanja ili usporavanja odredenog
koraka, postavljeni parametrima vremena ubrzavanja i usporavanja F0.08, F0.09 i
F2.18~F2.29 sa ukupno 7 vrsta parametara, fi~f7,T1~T7 koji ukazuju na postavljenu
frekvenciju i vreme rada postavljenim parametrima F4.01~F4.14.
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Simple PLC rad

S

f

fi :
s o Ts T

T,..T, T T, T

RUN komanda H

S1.6-22 Stop nakon jednog PLC ciklusa
Indikacija o zavrSetku koraka ili PLC ciklusa se moze realizovati putem izlaza
impulsnog indikatorskog signala od 500 ms kroz otvorene kolektore OC1~OC4,
detaljan opis je dat u F5.10~F5.13.

Opseg: LED Cifra jedinica: 0~3
LED Cifra desetica: 0~2
LED Cifra stotina: 0, 1
LED Cifra hiljada: 0, 1,2

F4.00 | Postavka rada prostog 0000

PLC

Sa ovim funkcijskim kodom se, upotrebom njegovih cifri jedinica, desetica,
stotina i hiljada, izvodi postavka moda rada PLC, mod nastavka rada PLC nakon
prekida, postavka jedinice za vreme; sledi detaljan opis.

LED Cifra jedinica:

0: Nema aktivnosti. PLC run mod je neaktivan.

1: Stop nakon jednog ciklusa. Kao $to je prikazano na SI.6-22, regulator ¢e
automatski stati nakon zavrSetka ciklusa; startovanje je moguce samo kada je
dostupna druga radna komanda.

2: ZadrZavanje konac¢ne vrednosti nakon jednog ciklusa. Kao sto je prikazano na
S1.6-23, regulator nakon zavr$etka ciklusa nastavlja da radi sa frekvencijom i smerom
kona¢nog koraka, regulator se nece zaustaviti u skladu sa postavljenim vremenom
usporavanja sve dok stop komanda ne bude dostupna.
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RUN komanda —1

STOP komanda il

S1.6-23 Mod zadrZavanja nakon jednog ciklusa PLC

PLCrad

Lo A\ . . . \ Do i
TL F2 [3T4 I5 76 ;77 TET2 T3 T4 15 TI6 I7:11
© " Prviciklus___ : __Drugiciklus i
L |

—

RUNkomand: ﬂ

STOPkomanda ﬂ

S1.6-24 Mod PLC uzastopnih ciklusa
3: Uzastopni ciklus. Kao na SI.6-24, regulator nastavlja automatski slede¢i

ciklus nakon zavr$etka prethodnog, sve dok ne dobije stop komandu.

LED Cifra desetica:
0: Start od prvog koraka. Kada je do$lo do stopa usled stop komande,

neispravnosti ili prek. napajanja, nakon restarta regulator ¢e raditi od prvog koraka.

. 1: Nastavak rada od frekv.koraka u trenutku prekida. Kada je do stopa doglo

dejstvom stop komande ili usled neispravnosti, regulator ¢e automat.zabeleZiti
vreme trenutnog koraka, i uéi ¢e automatski u taj korak nakon restartovanja da bi ,

nastavio da radi preostalo vreme u skladu sa definisanom frekvencijom ovog koraka,
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kao §to je prikazano na S1.6-25. Regulator ¢e nastaviti sa radom od prvog koraka
nakon restartovanja u slucaju prekida napajanja.

2: Nastavak rada sa frekvencijom u trenutku prekida.
U slucaju stopa tokom rada usled stop komande ili neispravnosti, regulator ¢e
automatski zabeleziti proteklo vreme trenutnog koraka i trenutnu operativnu
frekvenciju. Regulator ¢e obnoviti operativnu frekv.u trenutku prekida i nastaviti da

izvodi sledece korake nakon restarta, kao Staje prikazano na SI.6-26.
Signal prekida

fi

1zlaz.frekv.Hz 4
dZ

fa
az
f2
/2 Y Vremet

Korak 1 Korak 2 - P g >
| <. B 7
Korak 2 preostalo vreme

: *Upvreme
SI.6-2§]PLC mod starta 1

al: vreme ubrzavanja korak 1 d2: vreme usporavanja korak 2
a2: vreme ubrzavanja korak 2 f1: frekvencija korak 1
a3:vreme ubrzavanja korak 3 f2:.frekvencija korak 2
f3:frekvencija korak 3

Signal prekida
IzI.frekaz t—\ ) .~ Ista frekvencija
ai/ | d: /

e ‘ L /

} - d2 - X i SR
E f, as
|
|
| /
f
Kgrak 1| Korak 2 _Korak 2 preostalo vreme

Upotreblj.vreme
S1.6-26 PLC mod starta 2

LED Cifra stotina :Jedinica vremena PLC rada

0: sekunda; 1: minuta

Jedinica se primenjuje samo za vreme PLC koraka, za vreme ubrzavanja i
usporavanja perioda PLC rada, jedinica je definisana parametrom F0.07.

LED Cifra hiljada:

0: Nema memorije u slu¢aju prekida napajanja

1: Regulator ¢e memorisati operativno stanje kada dode do prekida
napajanja, i nastavice rad nakon ukljucenja (iskljucivo kontrola putem
terminala) bez automatskog startovanja. Pre prekida napajanja su memorisani
radni segmenti prostog PLC, brzina i vreme rada pre prekida napajanja. Prilikom
restarta ocitavaju se memorisani parametri, ali regulator ne startuje ve¢ je potrebno
dati start komandu.
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2: Regulator ¢e memorisati operativno stanje kada dode do prekida
napajanja i automatski ¢e se pokrenuti nakon restarta. Memori$u se radni
segmenti prostog PLC, brzina i vreme rada pre prekida napajanja, nema potrebe da
se daje start komanda, regulator direktno pocinje sa radom nakon restarta.

a (1) Ako je vreme rada PLC segmenta post.na 0, taj segment ¢e biti neaktivan.
Nap

(2) Putem terminala moZete proizvesti pauzu PLC rada ili ga u€initi neaktivnim, radi
detalja konstultujte grupu parametara F5.

F4.01 | Korak 1 postavka Opseg: 000—621 000
F4.02 | Korak 1 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.03 | Korak 2 postavka Opseg: 000—621 000
F4.04 | Korak 2 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.05 | Korak 3 postavka Opseg: 000—621 000
F4.06 | Korak 1 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.07 | Korak 4 postavka Opseg: 000—621 000
F4.08 | Korak 4 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.09 | Korak 5 postavka Opseg: 000—621 000
F4.10 | Korak 5 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.11 | Korak 6 postavka Opseg: 000—621 000
F4.12 | Korak 6 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0
F4.13 | Korak 7 postavka Opseg: 000—621 000
F4.14 | Korak 7 vreme rada Opseg: 0—6000.0 10.0

U radu sa parametrima F4.01~F4.14 koriste se LED cifre jedinica, desetica,
stotina za posebno definisanje postavke frekvencije, smera i vremena ubrzavanja i
usporavanja PLC rada, pogledajte sledece radi detalja:

LED Cifra jedinica: Postavka frekvencije

0: ViSestepena frekvencija i i=1~7 je definisano sa F2.30~F2.44.

1: Frekvencija je odredena funkcijskim kodom F0.00

LED Cifra desetica: Izbor smera obrtanja

0: forward (napred)

1: reverse (nazad)

2: odreden je RUN komandom (FWD,REV)

LED Cifra stotina: Izbor vremena ubrzavanja usporavanja

0: Vreme ubrzavanja usporavanja 1

1: Vreme ubrzavanja usporavanja 2

2: Vreme ubrzavanja usporavanja 3

3: Vreme ubrzavanja usporavanja 4

4: Vreme ubrzavanja usporavanja 5

5: Vreme ubrzavanja usporavanja 6

6: Vreme ubrzavanja usporavanja 7
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6.6 Grupa funkcionalnih parametara terminala: F5

F5.00 | Izbor funkcije ulaznog terminala X1 | Opseg: 0~42 0
F5.01 | Izbor funkcije ulaznog terminala X2 | Opseg: 0~42 0
F5.02 | Izbor funkcije ulaznog terminala X3 | Opseg: 0~42 0
F5.03 | Izbor funkcije ulaznog terminala X4 [ Opseg: 0~42 0
F5.04 | Izbor funkcije ulaznog terminala X5 | Opseg: 0~42 0
F5.05 | Rezervisan
F5.06 | Rezervisan
F5.07 | Rezervisan

Multi-funkcionalni terminali X1~X5 obezbeduju korisniku izbor 43 moda,
izbor je moguce izvrsiti na osnovu zahteva na licu mesta. Radi funkcije parametara
molimo konsultujte Tabelu 6-3.

Tabela 6-3 Izbor funkcije multifunkcionalnog ulaza

Stavka

Pripadajuca funkcija

Stavk

Pripadajuca funkcija

0 | Terminal se ne koristi

1

Terminal kontrole viSestepene brzine 1

2 |Terminal kontrole viSestepene brzine 2 3 | Terminal kontrole videstepene brzine 3
4 | Terminal kontrole viestepene brzine 4 5 |Eksterna kontrola jog forward rada
6 |Eksterna kontrola jog reverse rada 7 | Terminal izbora vremena ubrzav./usporav.1
8 [Terminal izbora vremena ubrzav./usporav.2 9 |Terminal izbora vremena ubrzav./usporav.3
10 |Ulaz signala neispravnosti eksternog uredaja 11 |Ulaz eksternog obnavljanja
12 |Ulaz slobodnog zaustavljanja (free stop) 13 |Eksterna stop komanda
14 |Ulaz stop komande DB kogenja DC strujom 15 |Zabrana rada frekventnog regulatora
16 |Komanda povecanja frekvencije ( UP) 17 |Komanda smanjenja frekvencije ( DOWN)
18 |Komanda zabrane ubrzav./usporav. 19 |Trozi¢na kontrola rada
20 |Zatvorena petlja neaktivna 21 |PLC neaktivan
Obnavljanje (resetovanje) PLC stop stanja
22 |Komanda za pauzu prostog PLC 23
24 |lIzbor kanala za postavku frekvencije 1 25 |lIzbor kanala za postavku frekvencije 2
26 |lIzbor kanala za postavku frekvencije 3 27 |Frekvencija prebacena na CCI
28 |Kontrola prebacena na terminal 29 |Izbor kanalaza za start komandu 1
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30 |lzbor kanala za start komandu 2 31 |lIzbor kanala za start komandu 3

32 |Ulaz u rad na traverse frekvenciji 33 |Ulaz eksternog prekida

34 |Ulaz restarta internog brojaca 35 |Ulaz aktiviranja internog brojaca

36 |Ulaz restarta internog tajmera 37 |Ulaz aktiviranja internog tajmera

38 |Ulaz impulsne frekv. ( deluje samo za X5) 39 |Sirina impulsa ulaz.frekvenc. (samo za X5)
40 |Rezervisan 41 |Rezervisan

42 |Rezervisan

Dalje sledi objasnjenje funkcija iz Tabele 6-3:
1~4: Terminal kontrole viSestepene brzine. Izborom ON/OFF kombinacije
ovih terminala je moguce postaviti rad na 15 viSestepenih brzina.
Tabela 6-4 Izbor viSestepenih funkcija rada

K, K, ‘ K, K, ‘ Postavka frekvencije
OFF OFF OFF OFF Frekvenc.obi¢nog rada
OFF OFF OFF ON Visestepena frekvencija 1
OFF OFF ON OFF Visestepena frekvencija 2
OFF OFF ON ON Visestepena frekvencija 3
OFF ON OFF OFF Visestepena frekvencija 4
OFF ON OFF ON Visestepena frekvencija 5
OFF ON ON OFF ViSestepena frekvencija 6
OFF ON ON ON Visestepena frekvencija 7
ON OFF OFF OFF ViSestepena frekvencija 8
ON OFF OFF ON ViSestepena frekvencija 9
ON OFF ON OFF Visestepena frekvencija 10
ON OFF ON ON Visestepena frekvencija 11
ON ON OFF OFF Viestepena frekvencija 12
ON ON OFF ON Visestepena frekvencija 13
ON ON ON OFF Visestepena frekvencija 14
ON ON ON ON Visestepena frekvencija 15

Gore navedene visestepene frekvencije se mogu koristiti u radu sa vi$estepenim
brzinama i u radu prostog PLC; dalje sledi jedan primer rada sa vi§estepenom
brzinom:

Posebno ¢emo definisati kontrolne terminale X1, X2, X3, X4:

Nakon postavljanja F5.00=1, F5.01=2, F5.02=3, F5.03=4, X1, X2, X3, X4 se
koriste za realizaciju viSestepenog rada, kao §to je prikazano na S1.6-27.
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1zlazna frekvenc.

Brzina
Brzin? Brzi/ri?/", Brz. 9
Brainal /2/_5\%“' 6 DBz 15

Frekv.obi¢rada.. | _______ - :,/ . . : : . 9 2 t

Start komanda# : B : ]— K1

Terminal kontrole viSestep.brzine 1 ]—* : f—'—.i k2
Terminal kontrole viSestep.brzine 2 0n4]_'—1_1_' K3
Terminal kontrole viSestep.brzine 3° : : ﬂ : &8 ]7 K4

K5

Terminal kontrole viSestep.brzine m
S1.6-27 Rad sa viSestepenim brzinama

Na SI.6-28 se vidi primer jednog terminala kao kanala za startnu komandu, pomo¢u

K5, K6 je moguce kontrolisati rad u forward i reverse smeru. Na S1.6-27 je prikazano

kako je pomocu razli¢ite logi¢ke kombinacije K1, K2, K3, K4 moguce da regulator

radi prema postavljenoj frekvenc.za obiCan rad ili na viSestepenoj frekvenciji, na

osnovu gornje tabele

3 fazni prekid. ‘ EDS800
1

—x /'—‘I L
Napaj. e L2 KM
—X °L3
K1 ( : EDS800
5T — ——8 x5
K5
FWD -~ — 9 COM

T REV!»G—‘:‘
» COM coMm

SI.6-28 Rad sa viSestepen.brzinom SI.6-29 Uvek otvoren ulaz neispr.ekster.uredaja

5~6: Ulaz eksterne kontrole jog rada JOGF/JOGR. Kada je terminal
postavljen da bude komandni kanal za start regulatora F0.02=1, JOGF je jog
forward rad, JOGR je jog reverse rad, jog radna frekvencija, jog vreme usporavanja
defin. u F2.06~F2.08 (Napomena: komandni kanal jog rada je definisan

parametrom F0.02)
7~9: Izbor terminala vremena ubrzavanja (Accel)/usporavanja (Decel)
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Tabela 6-5 Mod logi¢kog izbora terminala vremena ubrzav./usporav.

Terminal 2 Terminal 2 Terminal 1 Izbor Accel/Decel vremena
OFF OFF OFF Accel time 1/ Decel vreme 1
OFF OFF ON Accel time 2/ Decel vreme 2
OFF ON OFF Accel time 3/ Decel vreme 3
OFF ON ON Accel time 4/ Decel vreme 4
ON OFF OFF Accel time 5/ Decel vreme 5
ON OFF ON Accel time 6/ Decel vreme 6
ON ON OFF Accel time 7/ Decel vreme 7

ON/OFF kombinacijom terminala Accel/Decel se moze ostvariti izbor vremena
ubrzavanja/usporavanja 1~7 .

10 : Ulaz signala neispravnosti eksternog uredaja. Putem ovog
programabilnog terminala je moguce primati signal neispravnosti eksterne opreme,
¢ime regulator ima sposobnost monitoringa neispravnosti eksterne opreme. Na
displeju regulatora ¢e se pojaviti “E0.147’§to oznacava alarm neispravnosti eksterne
opreme nakon prijema signala o neispravnosti.

11 : Ulaz eksternog obnavljanja. Nakon §to se dogodio alarm, putem ovog
terminala_je moguce obnoviti stanje regulatora. Funkcija ovog terminala je ista kao
tastera na operativnom panelu.

12 : Ulaz slobodnog zaustavljanja (Free stop). Ova funkcija je ista kao i
slobodno zaustavljanje tokom rada definisano u F1.05, ali se ostvaruje preko
kontrolnog terminala da bi bila podesna za daljinsku kontrolu.

13 : Eksterna stop komanda. Ova komanda je efikasna za sve kanale run
(start) komande; kada je aktivna, regulator se zaustavlja u modu postavljenom u
F1.05.

14 : Ulaz stop komande DB ko¢enja DC strujom Primenite DC kocenje
motora tokom stopa preko kontrolnog terminala onda kada je potrebno hitno zaustav

i precizna orijentacija motora. Pogetna frekvenc.DC koénice kod zaustavljanja i vreme
kocenja su definisani u F1.06, F1.07.

15 : Zabrana rada frekv.regulatora. Regulator se tokom rada slobodno
zaustavlja kada je ovaj terminal efikasan i nalazi se u stanju ¢ekanja sa zabranom
starta. Uglavnom se primenjuje u situacijama kada je potrebna sigurna veza.

16~17: Komanda povecanja (UP)/smanjenja (DOWN) frekvencije.
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Povecavanje ili smanjivanje frekvencije putem kontrolnog terminala umesto
tastature za daljinsku kontrolu. Komanda je efikasna tokom obi¢nog rada kada je
F0.00=2.Brzina povecavanja smanjivanja frekvencije je postavljena u F5.09.

18 : Komanda zabrane ubrzavanja/usporavanja. Motor se ne aktivira
nijednim drugim stranim signalom (izuzev stop komande), nastavlja rad na trenutnoj
frekvenciji.

G Neefikasna tokom normalnog zaustavljanja usporavanjem.
Nap #

19 : TroZi¢na kontrola rada. Molimo konsultujte opis F5.08 (troZi¢ni
mod rada).

20 : Zatvorena petlja neaktivna. U operativnom stanju zatvorene petlje
izvodi se glatko prebacivanje na operativni mod niZeg nivoa.

(1) Prebacivanje izmedu moda rada u zatvorenoj petlji i moda rada niZeg nivoa je moguce
samo tokom rada u zatvorenoj petlji (F3.00=1).
(2) Kontrola starta, stopa, Smera i vremena ubrzav./uspor.zavise od postavki odgovar.moda
a kada se izvr$i prebacivanje na mod rada nizeg nivoa.

Nap

21 : PLC neaktivan. Postize se fleksibilno prebacivanje na nizi mod rada kada je
regulator u stanju PLC rada.

(1) Prebacivanje izmedu PLC i niZzeg moda rada samo tokom PLC rada (F4.00#0).
G (2) Kontrola starta, stopa, smera i vremena ubrzav./uspor.zavise od postavki
odgov.moda rada kada se izvr$i prebacivanje na mod rada nizeg nivoa.

Nap

22 : Komanda za pauzu prostog PLC. Kontrola PLC pauze tokom rada, rad
na nultoj frekvenciji, kada je ovaj terminal aktivan PLC nije aktivan. Nakon perioda
neaktivnosti, dolazi do autom.pracenja brzina i rad PLC se nastavlja. Metod primene
je predstavljen u opisu funkc.parametara F4.00~F4.14

23 : Obnavljanje (resetovanje) stop stanja PLC. Ukoliko je ovaj terminal
aktivan, u stop stanju PLC moda rada ¢e do¢i do brisanja koraka PLC rada, vremena
rada, radne frekvencije itd.koji su zabelezeni kada se PLC zaustavio; molimo da
konsultujete opis grupe parametara F4.

24~26 : Izbor kanala za postavku frekvencije. Putem ON/OFF kombinacije
terminala za obezbed.frekvencije 24, 25, 26, moguce je izvesti postavku frekvencije
kao §to je prikazano u Tabeli 6-6.
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Tabela 6-6 Izbor logi¢kih kanala za postavku frekvencije

Kanal 1 za Kanal 2 za Kanal 3 za
Kanal za postavku

postavku postavku postavku P —

frekvencije frekvencije frekvencije :
OFF OFF OFF Postavka zadrZzavanja frekvencije
OFF OFF ON Postavka sa potenciometrom
OFF ON OFF Postavka put.numericke tastature
OFF oN oN Postavka putem UP/DOWN

terminala

ON OFF OFF Postavka putem serijskog porta
ON OFF ON VCI
ON ON OFF CCl
ON ON ON Impulsna postavka (PULSE ulaz)

27: Frekvencija preba¢ena na CCI. Kada je ovaj funkcijski terminal efikasan,
kanal za postavku frekvencije se obavezno prebacuje na CCl. Kada terminal nije
efikasan, kanal za postavku frekv.se vraca u prethodni status.

28 : Kontrola prebaena na terminal. Kada je ovaj funkcijski terminal
efikasan, run (start) komanda se obavezno prebacuje na terminal run komande.

29~31: Izbor terminala za run komandu

Table 6-7 Izbor logi¢kih kanala za run komandu

K3 K2 K1 Kanal run komande

OFF OFF OFF Kanal zadrzavanja run komande

OFF OFF ON Tastatura kao kanal run komande

OFF oN OFF Terminal run komande (STOP komanda

neefikasna)

Terminal run komande (STOP aktivno

OFF ON ON na tastaturi)

Serijski port kao kanal run komande (
ON OFF OFF STOP neaktivno na tastaturi)
ON OFF ON serial port run command channel

(keypad STOP command effective)

U Tabeli 6-7 je prikazan izbor kontrolnih komandi purem ON/OFF kombinacije
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terminala za emitovanje run komande.

32 : Ulaz u rad na traverse frekvenciji . Kada je start mod traverse rada
manuelni jump-in, traverse funkcija je aktivna ako je ovaj terminal aktivan. Radi opisa
parametra vidite F6.

33 : Ulaz eksternog prekida. Regulator zatvara izlaz i radi na nultoj frekvenciji
kada primi eksterni signal prekida. Regulator automatski zapocinje sa pracenjem
brzina kako bi obnovio rad nakon prestanka dejstva signala prekida.

34 : Ulaz restarta internog brojac¢a. Namenjen je za brisanje memorije
ugradenog brojaca u sadejstvu sa startnim signalom brojaca.

35 : Ulaz aktivir.internog broja¢a. Ulazni port za brojanje impulsa internog
brojaca, max.frekvencija impulsa: 200Hz, vid.opis parametara F5.24, F5.25.

36 : Ulaz restarta internog tajmera. Namenjen za brisanje memorije
ugradenog tajmera u sadejstvu sa startnim signalom tajmera.

37 : Ulaz aktivir.internog tajmera. Molimo pogled.opis funkc.param. F5.27.

38 : Ulaz impulsne frekvencije (deluje samo za X5). Efikasan samo za
multifunkcionalni ulazni terminal X5, prima impulsni signal kao postavku
frekvencije; za detalje o odnosu izmedu ulazne frekvencije impulsnog signala i
postavke frekvencije, molimo konsult.opis grupe parametara F7 .

39 : Sirina impulsa ulaz.frekvenc. (Samo za X5).

40 : Rezervisan

41 : Rezervisan

42 : Rezervisan

| F5.08 ‘ 1zbor FWD/REV moda rada Opseg: 0~3 0
Ovaj parametar definise 4 vrste eksternih kontrolnih modova u radu frekventnog
regulatora.
0: 2-Zi¢ni kontrolni mod 1
K2 K1 run EDS800
0 0 stop % FWD
1 0 reverse run 5 REV
0 1 forward run
1 1 stop

SI.6-30  2-Zi¢ni mod rada 1
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0: 2-Zi¢ni kontrolni mod 2

K2 K1 run
K EDS800
0 0 stop 1
—® FWD
1 0 stop K
~—@ REV
0 1 forward run
* COM
1 1 reverse run
SI1.6-31  2-Zi¢ni mod rada
2: 3-Zi¢ni kontrolni 1
EDS800
SB1.: stop taster sB2 '} & FWD
SB2: forward rad taster L SB1 '\_ 5 Xi
. sB3'!
SB3: reverse rad taster & REV
« COM

S1.6-32  3-Zi€ni mod rada 1
Xi je multifunkcionalni ulazni terminal od X1~X5; potrebno je definisati njegovu
odgovarajucu funkciju terminala kao Br.19°3-Zi¢na kontrola rada”.

3: 3-Zi¢ni kontrolni mod 2 I
EDS800

SB1.: stop taster sg2
SB2: run taster —— — FWD K2 Izbor smera
m rada
SB1 .
e Xi 0 Forward rad
K2 @ REV 1 Reverse rad

= COM

SI1.6-33  3-Zi¢ni mod rada 2
Xi je multifunkcionalni ulazni terminal X1~X5, potrebno je definisati njegovu
odgovarajucu funkciju terminala kao Br.19 “3-zi¢na kontrola rada”.
Regulator se resetuje nakon greke i odmah startuje ako je izabrani kanal za run
komandu aktivan kao i terminal FWD/REV tokom stopa usled alarma.

| F5.09 ‘ Brzina promene UP/DOWN Opseg: 0.01—99.99Hz/s 1.00Hz/s
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Ovaj kod funkcije defini$e brzinu promene postavljene frekvencije kada se ona

modifikuje putem UP/DOWN terminala.

F5.10 | Izbor funkcije izlaznog OC terminala Opseg: 0~24 0
F5.11 | Rezervisan
F5.12 | Rezervisan
F5.13 | Rezervisan

1zlazni terrminal otvorenog kolektora OC; U Tabeli 6-8 su prikazane varijante
gore navedena 4 funkcionalna parametra; dozvoljen je ponovljeni izbor iste funkcije

izlaznog terminala.
Table 6-8 Izbor funkcije izlaznog terminala

Stavka Odgovarajuca funkcija Stavka Odgovarajuca funkcija
0 Signal rada regulatora (RUN) 1 Signal dolaska frekvencije (FAR)
2 Signal detekcija nivoa frekvencije (FDT1)| 5 Rezervisan
4 Signal preoptere¢enja ( OL) 5 1zlaz.frekv.dostigla gornju granicu ( FHL)
6 1zlaz.frekvenc.dostigla donju gran.( FLL) 7 Stop regulatora usled niskog napona (LU)
8 Stop zbog eksterne greske ( EXT) 9 Regulator radi na nultoj brzini
10 |PLC rad 11 | ZavrSen rad sekeije prostog PLC
12 | PLC zavrsio rad jednog ciklusa 13 Rezervisan
14 | Regulator je spreman za rad (RDY) 15 Neispravnost frekv.regulatora
16 Gornja i donja granica traverse funkcije 17 | Interni brojag postigao konaénu vrednost
1g | Interni broja¢ postig.odredenu vrednost 19 | Proteklo postavljeno vreme rada
20 Odredeni tajming internog tajmera 21 Rezervisan
22 FWD rad 23 REV rad
24 Rezervisan

Sledi opis funkcija navedenih u Tabeli 6-8:

0: Signal rada ragulatora ( RUN). Kada je regulator u radnom stanju, aktivan je

izlaz indikatorskog signala.
1: Signal dolaska frekvencije ( FAR). Konsultovati opis funkcije F5.14.

2: Signal detekcije nivoa frekvencije ( FDT1). Konsult.opis F5.15~F5.16.

3: Rezervisan

4: Signal preoptereéenja ( OL). Kada izlazna struja regulatora premasi
vrednost F9.05 i vreme premasi vrednost F9.06 , emituje se izlazni indikatorski
signal.
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5: I1zlazna frekvencija dostigla gornju granicu ( FHL). Kada je postavljena
frekvencija>gornje gran.frekvencije i radna frekvencija dostigne gornju grani¢nu
frekvenciju, aktivira se izlaz indikatorskog signala.

6: I1zlazna frekvencija dostigla donju granicu ( FLL). Kada je postavljena
frekvencija<donje grani¢ne frekvencije i radna frekvencija dostigne donju grani¢nu
frekvenciju, aktivira se izlaz indikatorskog signala.

7: Stop regulatora usled niskog napona ( LU). Tokom rada regulatora, ukoliko
je napon DC busa ispod grani¢nog, na LED displeju ¢e se prikazati“P.OFF”i aktivirace
se indikatorski signal.

8: Stop zbog eksterne greske ( EXT). U slucaju alarma sa kodom (E014) i
stopa usled eksterne greske, aktivirace se izlazni signal.

9 : Regulator radi na nultoj brzini. Kada regulator ima nultu izlaznu
frekvenciju, a nalazi se u stanju rada, aktivirace se indikatorski signal.

10: PLCrad

11: ZavrSen rad sekcije prostog PLC. Nakon zavrsetka rada sekcije PLC,
aktivirace se indikatorski signal (jedno-impulsni signal, Sirina 500ms).

12 : PLC zavrsio 1 ciklus rada

13 : Rezervisan

14 : Regulator je spreman za rad ( RDY). Ako je ovaj signal aktivan to zna¢i
da je napon DC busa normalan i da je terminal za zabranu starta neaktivan, regulator
moZe da primi komandu za start.

15 : Neispravnost frekv.regulatora. Ako tokom rada frekv.regulatora
dode do neispravnosti, regulator ¢e dati izlaz indikatorskog signala.

16 : Gornja i donja traverse funkcija. Ako nakon izbora traverse funkcije,
traverse frekvencija fluktuira iznad gornje gran.vrednosti F0.10, ili ispod donje
gran.frekvencije F0.11, regulator ¢e dati izlaz indikat.signala, kao na SI1.6-34.

Gor.gran. opseg provere

t,vreme

OGC: traverse— : o

SI.6-34 Gornja i donja traverse funkcija SI.6-35 Izlaz FAR signala
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17 : Interni broja¢ dostigao kona¢énu vrednost

18 : Interni broja¢ dostigao odredenu vrednost

17~18 Molimo konsult.opis parametara F5.25~F5.26.

19 : Proteklo postavljeno vreme rada. Kada ukupno vreme rada regulatora
(F2.52) dostigne postavljeno vreme (F2.51), regulator ¢e dati izlaz indikat.signala.

20 : Odredeni tajming internog tajmera. Konsult.opis F5.27.

21 : Rezervisan

22 : FWD rad

23:REVrad

24 : Rezervisan

‘ F5.14 ‘ Nivo detekcije FAR frekvencije Opseg: 0.00—50.00Hz |  5.00Hz

Ovaj parametar predstavlja dopunu prve funkcije u Tabeli 6-8. Kao $to se vidi na
S1.6-36, kada se izlazna frekvencija regulatora nalazi u oblasti izmedu gornje i donje
granice, javlja se izlazni impulsni signal.

F5.15 | Nivo frekvencije FDT1 Opseg: 0.00—Gor.gran.frekvenc. | 10.00Hz
F5.16 | FDT1 lag (ka3njenje) Opseg: 0.00—50.00Hz 1.00Hz
F5.15~F5.16 su dodatne definicije
funkcije br.2 u Tabeli 6-8. Kada izl e A
unkcije br.2 u Tabeli 6-8. Kada izlazna
I EDT lelektric [ L2210 H 00 FDT1 lag

frekvencija premasi postavljenu
frekvenciju (FDT]1 elektri¢ni nivo)
pojavljuje se izlaz indikatorskog signala,

sve dok izlazna frekvencija ne padne na Y
odredenu frekvenciju (FDT1 electric : : i

ime
level-FDT1 lag) koja je niza od FDT1

.nivo

Vreme

elektr.nivoa, kao $to je prikazano na S1.6-36. S1.6-36 Detekcija nivoa frekv.
‘ F5.17 ‘ I1zbor funkcije analognog izlaza (AO) ‘ Opseg: 0~9 ‘ 0 ‘
0: Izlazna frekvencija ( 0—Gornja granica frekvencije)
1: Postavljena frekvencija( 0—Gornja granica frekvencije)
2: 1zlazna struja (0—2X Nominalna struja)
3: 1zlazni napon (0—1.2X Nomin.napon optereé.motora)
4: Napon busa (0—800V)
5: PID postavka (0.00-10.00V)
6: PID feedback (0.00-10.00V)
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F5.18 Koeficijent analognog izlaza (AO) Opseg: 0.00—2.00 1.00

E5.19 Offset analognog izlaza (AO) Opseg: 0.00—10.00V | 0.00

Za analogni izlaz AO, korisnik moze po potrebi da promeni displej opsega
merenja ili greSku merenja putem regulisanja izlaznog pojacanja.

F5.20 Rezervisan

F5.21 Rezervisan

F5.22 Rezervisan

‘ F5.23 ‘ 1zbor funkcije izlaznog DO terminala ‘ Opseg: 0~9 ‘ 0 ‘

Isto kao u opisu funkcion.parametra F5.17.

‘ F5.24 ‘ Max.izlazna frekvencija DO ‘ Opseg: 0.1—20.0 (max. 20KHz) ‘ 10.0 ‘

Frekvencija max.izlaznog impulsa odgovara max.vrednosti izabranoj sa F5.23.
Na primer, ako se izabere 0: max.izlazna frekvencija odnosno max.frekvencija
izlaznog impulsa Ce biti jednaka gornjoj grani¢noj frekvenciji.

F5.25 | Postavljanje referentne vrednosti internog brojata | Opseg: 0—9999 0

F5.26 | Postavka dostizanja odred.broja internog brojata | Opseg: 0—9999 0
F5.25, F5.26 su dodatne definicije funkcija br.17,18 u Tabeli 6-8.
Postavljanjem referentne vrednosti za broja¢, nakon $to odredeni broj impulsa

ude u Xi (terminal funkcije ulaza signala starta brojac¢a), OC (Open collector output
terminal) ¢e dati indikatorski signal.

Kao sto je prikazano na SI1.6-37, OC ima izlaz indikatorskog signala kada osmi

impuls ude u Xi. Ovde je F5.25=8

Postavljanjem odredene vrednosti koju interni broja¢ treba da postigne, kada
odredeni broj impulsa ude u Xi, Yi ¢e davati izlaz indikatorskog signala sve dok se
taj odredeni postavljeni broj ne dostigne.

Kao $to je prikazano na Sl. 6-37, TA, TB, TC startuju sa izlazom
indikatorskog signala kada je peti impuls usao u Xi. Ovaj signal ima izlaz sve dok se
ne dostigne postavljeni broj 8. Ovde je F5.26=5.

F5.26 je neefikasan ako je njegova vrednost ve¢a od F5.25.
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Xi ulaz

oc : T
TA, TB, TC —ﬁ

S1.6-37 Postavka referentne i odredene vrednosti internog brojaca
| F5.27 | Postavka vremena internog tajmera | Opseg: 0.1—6000.0s | 60.0 |
Ovaj parametar se koristi za postavku odbrojavanja internog tajmera. Tajmer se
aktivira preko izlaza eksterne aktivacije (izlaz aktivacije se bira od F5.00~F5.07),
tajmer zapocinje odbrojavanje vremena nakon prijema eksternog signala, kada se
priblizi odredenoj vrednosti iz OC izlaza ¢e dejstvovati jedan impulsni signal od 0.5s.

6.7 Grupa specijalnih parametara traverse funkcije: F6
[ F6.00 [ Izbor traverse funkcije | Opseg: 0,1 | 0 |

0: Traverse funkcija neaktivna
1: Traverse funkcija aktivna

1L J2J3 Ja4l Jsl J6L J7L 18l 19

Opseg: Cifra jedinica: 0, 1
Cifra desetica: 0, 1
F6.01 Traverse mod rada Cifrastotina: 0,1 0000

Cifra hiliada: 0, 1

LED cifra jedinica: 0: Mod automatskog uskakanja (jump-in). Nakon
startovanja na prethodno postavlj.traverse frekvenciji u odred.vremen.periodu,
regulator automatski ulazi u traverse mod rada.

1: Manuelni mod rada preko terminala. Kada je multifunkcionalni terminal
Xi ( Xi=X1~X5) postavljen na funkciju 32 i kada je aktivan ulazi se u traverse mod
rada; izlaz iz traverse moda rada je neaktivan i radna frekvencija je jednaka
prethodno postavljenoj traverse frekvenciji.

LED cifra desetica:

0: Promenljiva amplituda. Amplituda AW varira sa centralnom frekvencijom,
radi definicije brzine njene promene pogledajte F6.02.

1: Fiksna amplituda. Amplituda AW je odredena gornjom grani¢nom
frekvencijom i parametrom F6.02.

LED cifra stotina: Izbor traverse moda sa zadrz.starta:

0: Restart

1: Restart u skladu sa memorisanim statusom

LED cifra hiljada: Izbor ¢uvanja traverse statusa:

0: Nema memorisanja

1:Memorisanje

A Ulazni kanal za postavku traverse centralne frekvencije je odreden F0.00 funkcijom. '

| F6.02 | Amplituda traverse frekvencije | Opseg: 0.0—50.0(%) | 0.0(%) |
Promenljiva amplituda: AW=central.frekvencijaxX F6.02
Fiksna amplituda: AW=gor.gran.frekvencija X F6.02
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g Frekvencija traverse rada je ograni¢ena gornjom i donjom granicom frekvencije; Ukoliko
El

P je nepravilno postavljena, doéi ¢e do nenormalnog traverse rada.

‘ F6.03 ‘ Iznenadna jump frekvencija I Opseg: 0.0—50.0 (%) 0.0(%) I

Kao $to je prikazano na S1.6-37, ako je ovaj parametar postavljen na 0, nece biti
jumping frekvencije.

‘ F6.04 ‘ Traverse ciklus ‘ Opseg: 0.1—999.9s ‘ 10.0s ‘

Ukupno vreme ciklusa, uklju¢. procese povecanja i smanjenja traverse frekven.

| ey || VISR PR ‘ Opseg: 0.0-98.0(%)(traverse ciklus) 50.0(%) ‘
trougaon.talasa

Definisanje vremena traverse rada za segment porasta=F6.04 X F6.05 (s), vremena
rada za opadajuéi segment = F6.04 X (1-F6.05) (s). Konsultujte SI.6-38.

F6.06 Preth.po§_tavljena traverse Opseg: 0.00—400.00Hz 0.00Hz
frekvencija

F6.07 Preth.pqstavljeno vreme Opseg: 0.0—6000s 0.0s
odlaganja traverse moda rada

F6.06 se koristi za definisanje frekvencije pre ulaska u traverse mod rada.
Kada je izabran automat.mod starta, F6.07 se koristi za postavku vremena
¢ekanja na preth.postavlj.traverse frekvenciji, pre ulaska u traverse mod rada.
Kada je izabran manuelni nacin starta, 6.07 nije u funkciji. Molimo vidite opis na Sl. 6-
38.

Traverse amplituda
Radna frek Hz

AW=Fset*F6.02

Traverse gor.gran. Fn
Centr.frek..Fset |

Traverse d.gran. Fo

Preth.post.trav.frek.- - - - - - _,—,’Weavmg Sudden
/ * jumping freq
als {=AW*F6.03
A . : : L
/ : : : itriangle wave rising time % timet
. weaving : I=F6.04*F§.
Accel pet start-up Iatency :“.';IST“'OeCSSS .Decel
‘Bcel tife*time F6.07™ ‘- 4 :Deceltime

Run komanda |

Stop komanda

Sl. 6-38 Traverse rad
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6.8 Grupa funkcion.parametara za postavku frekvencije: F7

F7.00 | Postavka VCI min Opseg: 0.00—F7.02 0.0V

g7.01 | Frekvencija odgovarajuéa | 5neeq. 0.00—gor.gran.frekvencija |  0.00Hz
postavlj.VCI min

F7.02 | Postavka VCI max Opseg: 0.00—10.00V 10.0V

£7.03 Frekvel.lcija odgovarajuéa Opseg: 0.00—gor.gran.frekvencija 50.00Hz
postavlj.VClmax

F7.04 | Postavka CCI min Opseg: 0.00—F7.06 0.00V

g7.05 | Frekvencija odgovarajuéa | gneeq. 0.00—gor.gran.frekvencija | 0.00Hz
postavlj.CCI min

F7.06 | Postavka CCI max Opseg: 0.00—10.00V 10.00V

g7.07 | Frekvencija odgovarajuéa | 5nceq. 0.00—gor.gran.frekvencija | 50.00Hz
postavlj.CCl max

F7.08 | Max. §irina ulaz.impulsa Opseg:0.1-999.9ms(kad je F0.00=11) [ 100.0ms

e . . Opseg:0.0-F7.11(Max.provision

F7.09 | Min. $irina ulaz.impulsa pulse)(kada je F0.00=11) 0.0ms

F7.10 |Frekvencija koja 0.00—gor.gran.frekvencija 0.00Hz
lodgovara minimumu

F7.11 _Postavka max.Sirine Opseg ZF7.09(MI!1..pI’OVISIOﬂ pulse) 100.0ms
impulsa -F7.08(Max.provision pulse)

F7.12 |Frekvencija koja Opseg: 0.00—gor.gran.frekvencija | 50.00Hz
lodgovara maksimumu

Kada je F0.00=11(impulsna postavka frekvencije sa terminala), funkcija gornjeg
parametra viSe nije efektivna.

Sirina impulsa u milisekundama, frekvencija ulaznog impulsa mogu uticati na
tacnost izlazne frekvencije, preporucuje se korisnicima da koriste frekvenciju
impulsne §irine izmedu 1 Hz i 100 Hz.

Molimo da ne koristite ove funkcije za primene u kojima postoji zatvorena
kontrola frekvencije.

F7.13 | Max.frekvenc.ulaz.impulsa PULSE Opseg: 0.1—20.0K 10.0K

F714 Postavka min.impulsa PULSE Opseg: 0.0—F7.16 0.0K

F7.15 gdgLaSvgrajuca frekv.post. max Opseg: 0.00—gor.gran. 0.00Hz
v frekvenciia
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. Opseg: F7.14(PULSE min.
Fr.16 E?fltivllz(a max.impulsa provision)—F7.13(max. input pulse)

Odgovarajuéa frekv.
postavlj.max PULSE

Parametrom F2.00 se postavlja vremenska konstanta filtriranja analognog kanala,

10.0K

F7.17 Opseg: 0.00—gor.gran.frekvencija 50.00Hz

za filtriranje ulaznog signala; $to je duze vreme filtriranja, veca je imunost na buku,
ali brzina odgovora regulatora se smanjuje; Sto je krace vreme filtriranja, brzi je rad
regulatora, ali se smanjuje imunost na elektromagnetnu buku.

Pogledajte donje grafikone zavisnosti VCI i postavljene frekvencije:

Post.frek A Post.frek
fmax

fmin
A iA

An.win An;ax g Amin Amax >
(1) Pozitivna karakteristika (2) Negativna karakteristika
A:VCI postavka
Amin:min. postavka fmin:odgov.frekv.za min.postavku
Amax:max. postavka fmax:odgov.frekv.za max.postavku
Pogledajte donje grafikone zavisnosti CCI i postavljene frekvencije:

Post.frek A Post frek
fmax
fmin
A PA
Amin Amax > Amin Arr;ax >
(1) Pozitivna karakteristika (2) Negativna karakteristika
A: CCl postavka
Amin:min. postavka fmin:odgov.frekv.za min.postavku
Amax:max. postavka fmax:odgov.frekv.za max.postavku
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Pogledajte donje grafikona zavisnosti PULSE i postavljene frekvencije:

Post.frek

Post.frek

P

Pmin

(1) Pozitivna karakteristika

P: PULSE provision
Pmin: min. postavka
Pmax: max. postavka

Pmax

Pmin

Pmax

(2) Negativna karakteristika

fmin: odgov.frekv.za min postavku
fmax: odgov.frekv.za max.postavku

6.9 Grupa parametara kontrole motora i vektorske kontrole: F8

F8.00 | Rezervisano
F8.01 | Nominalni napon motora | Opseg: 1—999V Zavisi od tipa uredaja
F8.02 | Nominal.struja motora | Opseg: 0.1—999.9A Zavisi od tipa uredaja
F8.03 | Nominal.frekven.motora | Opseg: 1.00—400.00Hz | Zavisi od tipa uredaja
F8.04 | Nominal.brzina motora | Opseg: 1—9999r/min Zavisi od tipa uredaja
F8.05 |Broj polova motora Opseg: 2—14 Zavisi od tipa uredaja
F8.06 | Nominalna snaga motora | Opseg: 0.1—999.9KW | Zavisi od tipa uredaja
F8.07 | Rezervisano
F8.08 | Rezervisano
F8.09 [ Rezervisano
F8.10 | Rezervisano
F8.11 | Rezervisano
F8.12 | Rezervisano
F8.13 | Rezervisano
F8.14 | Rezervisano
F8.15 [ Rezervisano
F8.16 | Rezervisano
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| F8.17 |Rezervisano

Molimo Vas da postavite parametre F8.01~F8.06 u skladu sa podacima o nominalnim
vrednostima na nazivnoj plo¢ici motora, radi bezbednosti rada.

6.10 Grupa funkcionalnih parametara zastite: F9

| F9.00 | Rezervisano [ I

F9.01 | Broj autom.resetovanja nakon greske Opseg: 0—10 0

F9.02 | Vreme izmedu autom.resetovanja i greske Opseg: 0.5—20.0s | 5.0s

Tokom rada regulatora, greska se neodekivano de$ava usled fluktuacije
opterecenja i regulator zatvara izlaz, aktivira se funkcija automat.resetovanja nakon
greSke kako bi regulator mogao da nastavi sa radom. Tokom automat.resetovanja,
regulator ¢e pokusati da nastavi sa radom u restart modu sa trazenjem brzine, ali
izlaz se prekida i izvodi se zastita u slucaju greske ukoliko regulator ne uspe da
obnovi rad u specifikovanom vrem. periodu. Funkcija automatskog resetovanja ¢e
biti iskljucena ukoliko je F9.01 postavljen na 0.

(1) Preduslovi za upotrebu funkcije autom.resetovanja nakon greske su da je funkcija dopustena u
A regulatoru kao i da greska koja je u pitanju nije od osnovnog znadaja za rad regulatora.

(2) Funkcija automat.resetovanja regulatora je neefikasna za zastitu od kvarova usled
preopterecenja i pregrevanja.

Izbor moda zaStite od preoptereé.motora Opseg: 0,1

Ovim parametrom se definiSe zastitni aktivni mod kada se dogodi preopterecenje
i kada dolazi do pregrevanja frekventnog regulatora.

0: Nema aktivnosti. Nema karakteristike zastite motora od preopterecenja,
budite pazljivi tokom rada;

1: Blokiran izlaz frekv.regulatora. Kada se dogodi preopterecenje i
pregrevanje motora, regulator blokira izlaz i motor se slobodno zaustavlja.

F9.04 | Koefic.zastite motora od preoptereéenja OP599=20-0'120-0(%)| 100.0(%) ‘

Ovim parametrom se postavlja osetljivost regulatora kada se primenjuje termo
relejna zaStita optereenog motora; moguce je primeniti korekciju termicke zastite
motora putem postavke ovog parametra, kada veli¢ina izlazne struje ne odgovara
nominalnoj struji regulatora, kao §to je prikazano na S1.6-39.

Vrednost ovog parametra se moze odrediti slede¢om formulom:
£9.04= Nom!naIA‘strUJa mo_tora

Nominal.izlaz.struja regulatora

x100
F9. 04=
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Regulator ¢e izgubiti zastitnu funkciju termo releja kada upravlja sa viSe paralelnih
@ motora. Molimo da na ulaznoj strani svakog motora instalirate zastitni termo relej kako
Nap  biste osigurali njihovu efikasnu zastitu.

Vreme .
Nivo alarma

[F9.05]

1 minuta

Struja

55% 110% 150% (G) : - '
105% 120% (P) [F9.06] [F9.06]
S1.6-39 Zastita sa elektronskim termorelejem S1.6-40 Alarm preopterecenja

Vreme

F9.05 | Nivo izlaza alarma preopterec¢enja Opseg: 20—200(%) (130(%)

F9.06 | Vreme odlaganja signala alarma pri preoptereé. | Opseg: 0.0—20.0s 5.0s

Ukoliko izlazna struja kontinuirano prema$uje nivo postavljen parametrom
F9.05, otvoreni kolektor ¢e emitovati signal (konsult.S1.6-40 i opis parametra F5.10)

nakon §to protekne vreme odlaganja postavljeno parametrom F9.06.

F9.07 | Ukljucenje stopa pri previsokom naponu Opseg: 0,1 1

F9.08 | Tatka prev.napona pri stopu Opseg: 120—150(%) | 140(%)

0: Zabranjen

1: Dozvoljen

Stvarno smanjenje brzine motora moze biti manje od izlazne frekvencije usled
uticaja inercije motora kada je regulator u procesu usporavanja; u ovoj situaciji
motor vraca elektriénu energiju regulatoru $to dovodi do porasta napona na DC busu
i do aktiviranja zastite od previsokog napona (ukoliko se ne preduzmu odgovarajuci
koraci.) Zastitna funkcija stopa pri previsokom naponu ukazuje na to da izlazna
frekvencija regulatora prestaje da se smanjuje ukoliko napon na bus baru premasuje
ta¢ku napona definisanu parametrom F9.08 (relativno u odnosu na standardni napon
busa); regulator nastavlja rad sa usporavanjem kada napon na busu bude ispod tacke
stopa zbog previsokog napona. Ovo je prikazano na SI.6-40.
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Tacka stopa

zbog previs.
napona
Vreme
1zlaz.frekvenc.
~ Vreme

SI.6-41 Stop funkcija usled previsokog napona

Fo.0g | Nivoautomatskog Opseg: 110—200(%) 150(%)
ogranitenja struje

Brzina smanj.frekvencije tokom

F9.10 | ggranicav.struje Opseg: 0.00—99.99Hz / s 10.00Hz/s
Fo.11 Izbor automatskog Cifra jedinica: 0, 1 00
' ograni¢avanja struje Cifra desetica: 0,1

Pomoc¢u funkcije automatskog ogranicavanja struje, regulator moze ograniciti
struju opterecenja tako da se ne premasi nivo postavljen parametrom F9.09, kako bi
se izbeglo slu¢ajno ukljucenje i oStecenje usled prejake struje. Funkcija je posebno
podesna za opterecenja sa velikom inercijom kao i za ¢este promene opterecenja.

Automatsko ogranicenje struje (F9.09) definiSe prag intenziteta struje za dejstvo
funkcije, njena vrednost je data u procentima u odnosu na nominalnu struju regulatora.
Brzina smanjivanja frekvencije (F9.10)definiSe brzinu podesavanja izlazne frekvencije
tokom aktivnosti funkcije automatskog ograni¢enja struje.

Ako je brzina smanjenja frekvencije tokom automatskog ograni¢avanja struje
F9.10 suviSe mala, regulator ne¢e jednostavno izaéi iz stanja ograni¢avanja struje,
§to na kraju moze izazvati gresku previsokog napona; ako je brzina smanjenja F9.10
suvise velika, regulator se moze dugo vremena nalaziti u stanju generisanja energije
§to ¢e uzrokovati aktiviranje zastite od previsokog napona.

Funkcija automatskog ograniavanja struje dejstvuje u stanju ubrzavanja,
usporavanja, a njeno dejstvo u stanju konst.brzine se odreduje postavkom parametra
(F9.11).

Cifra jedinica: Funkcija automatskog ograni¢avanja struje

0: Funkcija ne deluje pri konst.brzini

1: Funkcija deluje pri konst.brzini

Cifra desetica: Detekcija gubitka faze

0: VaZeca

1: NevazZeca

Izlazna frekvencija moZze varirati tokom aktivnosti funkcije autom.ograni¢avanja
struje, tako da funkcija autom.ogranié.struje nije podesna za situacije u kojima se
zahteva stabilna izlazna frekvencija tokom rada pri konstantnoj brzini.
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6.11 Grupa zapisa funkcion.parametara o greskama: Fd

Fd.00 | Poslednji zapis alarma i greske Opseg:  0~23 0
Fd.01 | Poslednja 2 zapisa alarma i greske Opseg:  0~23 0
Fd.02 | Poslednja 3 zapisa alarma i greske Opseg:  0~23 0
Fd.03 | Poslednja 4 zapisa alarma i greske Opseg: 0~23 0
Fd.04 | Poslednjih 5 zapisa alarma i greske Opseg:  0~-23 0
Fd.05 | Poslednjih 6 zapisa alarma i greske Opseg:  0~-23 0

0: Nema greske
1~23: Greska E0.01~E0.23, molimo vid.Poglavlje 7 radi odred.tipa greske.

Fd.06 | Izlaz.frekvencija pri poslednjoj gresci | Opseg:  0-gor.gran. 0

Fd.07 | Izlazna struja pri poslednjoj gresci | Opseg:  0-gor.gran. 0

Fd.08 | Izlazni napon pri poslednjoj gresci Opseg:  0-999.9A 0

Fd.09 | Napon na DC busu pri posled.gresci | Opseg: 0-999V 0

Fd.10 Brzina optere¢enog motora pri Opseg: 0~800V 0
poslednioi oresci

Fd.11 Terpperatura modula pri poslednoj Opseg: 0~9999 0
oresci

Fd.12 | Statusulaznog terminala pri Opseg: 0~100 0
poslednioj gresci

Fd.13 | Vreme rada pri poslednjoj gresci 0

Fd.14 | Izlazfrekvencija pri poslednjoj gresci | Opseg: 0~65535h 0
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6.12 Grupa lozinki i specijalnih parametara proizvodaca: FF

| FF.00 ‘Korisniéka lozinka Opseg:  0000—9999 | 0000

Funkcija postavke korisnicke lozinke se koristi radi sprecavanja neovlas¢enog
pristupa osoba, proveravanja i modifikovanja funkcionalnih parametara.

Postavite FF.00 na 0000 ukoliko nije potrebna korisni¢ka lozinka.

Prvo kao lozinku unesite ¢etvorocifreni broj i pritisn. @ taster za potvrdu, i
lozinka odmah postaje aktivna.

Izmena lozinke:

Udite u stanje verifikovanja lozinke pritiskom na @ taster, nakon toga
unesite Cetvorocifrenu primarnu lozinku i uéi ¢ete u stanje moguce izmene lozinke,
izaberite FF.00(ovde FF.00=0000), unesite novu lozinku i pritisnite taster@ za

potvrdivanje i lozinka ¢e odmah postati aktivna.

E Molimo da osigurate da je lozinka upaméena. U slu¢aju gubitka lozinke, potrazite
Nap  savet od proizvodaca. l

|FF.01 ILozinka proizvodata \Opsem 0000—9999 \ 0000 |

Fabricki postavljena funkcija, korisnici je ne mogu menjati.
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7 ldentifikacija i reSavanje problema

7.1 Greske i nacin njihovog otklanjanja
Mogugi tipovi greSaka kod EDS800 su prikazani u Tabeli 7-1 i kodovi greSaka

se kre¢u od E001 do E023. Neki kodovi greSaka su rezervisani za inteligentnu
funkciju automatskog dijagnostikovanja koja ¢e se u buducnosti kontinuirano
primenjivati. Kada se dogodi greska u frekv.regulatoru, korisnik mora pre svega
1zvesti proveru u skladu sa uputstvima datim u ovoj tabeli i detaljno evidentirati
karakteristike greske. Kada Vam je potreban tehnicki servis uredaja, molimo da
kontaktirate nasu prodajnu sluzbu 1 odeljenje za tehni¢ku podrsku ili naseg agenta
prodaje u Vasoj zemlji.

Tabela7-1 Tip greske i na¢in otklanjanja

Kod 5 « - . . -
— Tip greske Moguéi uzrok Nacin otklanjanja greske
Prekratko. vreme Povecati vreme ubrzavanja
ubrzavanja
. Postav.param.V/F krive, podesiti
Previsoka Neodgov. V/F kriva manuel.pojacanje obrt.mom.ili
struja prebaciti na _
E001 tokom Restart rotir.motora P:)is:vtltlrtproveru brzine
ubrzavanja NizaK Ulazi pri restartu
1zak ulazni Prover.ulaz izvora napajanja
napon
Premala snaga frekv. : . . .
requlatora Izabrati frekv.regulator vece snage
Kratko vreng Produziti vreme usporavanja
Previsoka usporavanja — —
£002 struja tokom Veliko opterec.ili opterec. iﬁz:iﬁeofggﬁl}uk:;::]?:; d
usporavanja |sa velikom inercijom strene kl()) oo é Sklopfj
Pre mala snaga Izabrati frekv.regulator vece snage
frekventnog regulatora
Iznenad.promena opterecenja
ili se ne javljaju standardne |Proverite ili smanjite optere¢enje
pojave
Previsoka struja | Suvise kratko vreme Povecati vreme ubrzavanja/
E003 |tokom rada pri |ubrzav./usporavanja usporavanja
konstbrzini | Nizak ulazni Proveriti ulazno napajanje
napon
Mala snaga frekventnog . o
requlatora Izabrati regulator vece snage
Previsok Previsok ulazni napon Proveriti ulazno napajanje
E004 Pc?lfg; Kratko vreme ubrzavanja | 0vecati vreme ubrzavanja
ubrzavanja ! Postaviti proveru brzine
Restart rotir.motora pri restartu
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Prekratko vreme

Previsok ; Produziti vreme usporavanja
Eoos |Mapon R Povecajte snagu kocenja ili
tokom . Veliko opterec.ili opterec. internu potrodniu energiie od
usporavanja sa velikom inercijom potrosny gy
strane ko¢ionog sklopa
Neusklad.ulaznog napona Proveriti napajanje
Previsok napon Kratko vreme Produziti vreme ubrzavanja /
E006 |tokom rada F[))ri ubrzavanja/usporavanja usporavanja
konst.brzini ﬁggggg?]g‘:oz?mene Instalirati reaktor
Preveliko inerc.opterecenje Povecati otpornostgtionog
modula
Previsok Prover.izvor napajanja i prikljucak ili
E007 Neusklad.ul; 1 .
Bf;zzn na cusklad.ulaznog napona—\y ontakt.servisni centar
Sk;er;na?;n}/;eme Produziti vreme ubrzavanja
DC kocenje je Smanjiti DC koCenje, povecati
previsoko vreme kocenja
Poeresna V/F kriva Podes.par.V/F krive, podes.manuel.
£008 Zaitita frekv. er pojaé.momenta ili preb.na autom
regulatora odA Restart rotir.motora Postaviti funkciju proveru
preopteredenja i brzine pri restartu
gfff?:,'f;';kra napajanja Proveriti napon izvora napajanja
Preveliko optereenje 1zabr.frekv.regulator vece snage
“ : Podestiti parametre V/F
Pogresna V/F kriya krive i poja¢.obrt.momenta
s;;r;}gilj(anapon Proveriti napon izvora napajanja
Vel.optere¢. motora pri 1zabrati motor promenljive
7 'pb otk d P frekvencije
E009 | Zastita motora | ™aloj brzini tok.duZ vrem.
od Neprav.postavljeni Postav.ispravno zastitu motora
preopterecenja  parametri zatite motora od -1Spravno
B8 ptcroenja od preopterecenja
Blokiran motor ili trenutno
povecanje opterecenja Proveriti opterecenje
Blokada vazdus.puteva Ocistiti ventilacione puteve
E010 Pregrevanje Previsoka ambijentalna Poboljsati uslove ventilacije,
frekv. temperatura sniziti nose¢u frekvenciju
regulatora . . . . .
g Ostecenje ventilatora Zameniti sa novim ventilatorom
E011 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E012 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
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Zastita modula

Tranzijent prekom.struja
frekv.regulatora

Vid.mere eliminisanja
prekomerne struje

Kratak spoj izm.faza, ili su
izlazne tri faze u kratkom
spoju

Izvesti ponovo povezivanje

Blokirani vazd.putevi ili
lostecen ventilator

Ocistiti ventil.otvore ili
zameniti ventilator

Ambijent.temperatura
previsoka

Sniziti ambijent.temperaturu

Iskljuc¢.koneke.kabl ili nema

EO13  |frekv.regulatora kont.sa kontrolnom tablom  [Proveriti konekcije i ponovo povezati
Nezeljene fluktuac.struje,
uzrok.gubitkom izlazne faze |Proveriti el.konekcije
isl.
Pomo¢no napajanje neisprav. - ? . U
: H Potraziti servis od proizvodaca ili
nedostaje pobudni napon predstavnika
Neodgovarajuca kontrolna  |Potraziti servis od proizvodaca ili
ploca predstavnika
Iznenad.stop sa STOP
tasterom u operativnom Pogledati operativni mod
modu bez tastature
E014 Greska I1znenad.stop sa STOP
ekster_nog tasterom u stanju Pravilno postaviti operat.parametre
uredaja neaktivnosti.
Terminal iznenad.stopa za  |Nakon reSavanja ekster.greske otvorite
ekst.gresku je zatvoren terminal za ekst.gresku
Greska konekcije ili
greSka kontrolne table Proveriti konekcije i ponovo povezati
Greska Osteceno pomocno Potraziti servis od proizvodaca ili
EO015 |detekcije struje [nNapajanje predstavnika
Oste¢.Hall Potraziti servis od proizvodaca ili
senzora predstavnika
Greska pojacanja kola Potraziti servis od proizvodaca ili
predstavnika
Baud rate neprav.postavlj Pravilno postavite Baud rate
Greska komunik.serijskog pritiS taster za reset, potraZite
RS485 porta servis
E016 |Komunikaciona

greska

Parametar upozorenja na
greSku neprav.postavljen

Modifikujte F2.16, F2.17

Master uredaj ne

funkcionise

Proverite rad master uredaja i da
li je pravilno povezan
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Greska PID | Vredn.PID feedbacka izgublj|Proveriti oZicenje PID feedback petlje

E017 |iskljucenja

PID vredn.trenutno postaje Proveriti da li je oprema u norm.stanju

veoma mala
E018 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E019 |Nizak napon Nizak napon Proveriti ulazni napon
Resetovati pritisk taster
Eos0 |Sistemske Ozbiljan poremecaj ili do.dati fi.lter. na ulaznoj
smetnje strani napajanja

Glavn.procesor digit.signala |Resetovati pom.tastera, kontaktirati
pogresno uditava i zapisuje _|servisnu organizaciju

E021 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
E022 |Rezervisano Rezervisano Rezervisano
1 111 STV
E’PROM Greska tokom ocitavanja Resetovati pritisk @
E023 |neprav. uditava i|ili zapisivanja Potraziti servis od
zapisuje parametara kontrole

proizvodaca ili predstavnika
P.OFF [Nizak napon Nizak napon Proveriti ulazni napon

7.2 Pregled zapisa o greSkama

Ova serija frekventnih regulatora beleZi 6 poslednjih kodova gresaka, a
regulator pamti radne parametre tokom poslednje greske, tako da se istrazivanjem
ovih informacija mogu pronaci uzroci greSaka.

Sve informacije o greskama su smeStene u Fd grupi parametara. Molimo Vas
da udete u Fd grupu parametara kako biste videli na koje metode rada sa panela se
odnose.

Kod Sadrzaj | kod | Sadrzaj

Fd.00 Podatak o prethodnoj gresci Fd.08 Izlazna struja prethodne greske
Fd.01 Podatak o preth.dve greske Fd.09 Izlazni napon prethodne greske
Fd.02 Podatak o preth.tri greske Fd.10 DC linijski napon preth.greske
Fd.03 Podatak o preth.cetiri greske Fd.11 Brzina motora preth.greske

Fd.04 Podatak o preth.pet gresaka Fd.12 Temp.modula preth. greske

Fd.05 Podatak o preth.Sest gresaka Fd.13 Status ulaz.prikljucka preth.greske
Fd.06 Postavlj.frekv.poslednje greske Fd.14 Ukupno vreme rada preth.greske
Fd.07 Izlaz.frekv.poslednje greske - -
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7.3 Resetovanje greske

(1) Pre resetovanja greske morate naci i ukloniti razlog nastanka greske. U protivnom
A rizikujete trajno oStecenje frekventnog regulatora.
(2) Ukoliko nije moguce resetovanje ili se greska javlja ponovo nakon reseta, potrazite
razlog gre$ke i nemojte kont.resetovati uredaj jer moze do¢i do trajnog ostecenja.
(3) Nakon greske preopterec.ili pregrevanja satekajte 5 min do resetovanja greske.

Za nastavak normalnog rada frekv.regulatora, ukoliko dode do greske, mozete
uraditi sledece:
(1)Postavite bilo koji terminal X1~X5 na eksterni RESET ulaz (F5.00~F5.04=11),
Kada se COM terminal zatvori, frekv.regulator ¢e se resetovati.
(2)Kada se pojavi kod greske, pritisnite @—@ da biste resetovali regulator.
(3)Iskljugite frekv.regulator sa napajanja.
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8 Odrzavanje

8.1 Rutinsko odrZavanje

Prilikom upotrebe frekventnih regulatora serije EDS800, preporucujemo da se
strogo pridrzavate uputstava iz ovog priru¢nika u pogledu sklapanja, povezivanja i
rada sa uredajem. Temperatura, vlaznost, vibracije i starenje delova utiu na radni vek
proizvoda i mogu uzrokovati neispravnost frekv.regulatora. Kako bi se ovo izbeglo,
savetujemo da izvodite planirane kontrole i odrzavanje opreme.

Table 8-1 Daily inspection items

Period
N (Remizelle Sadrzaj kontrole Kriterijum
Dnev. |Period. | stavka
_|(1)Izlazna struja (1)U opsegu nominal.vrednosti
N g;erf?ﬁ?” (2)1zlazni napon (2)U opsegu nominal.vrednosti
stanja (3)Unutr.temperatura (3)Porast temperature< 35C
(1)Sredina za instaliranje (1)D_obr§ ventilacija, nema
J Rashlad. ||\ daia blokiranih vazd.puteva
sistem (2)Ventilator (2)Normalno rotiranje, nema abnorm.
buke
J Mot (1)Zagrevanje (1)Nema abnormalnosti
otor
(2)Buka (2)even
(1) Vibracije, zagrevanie (1)Vibracije izbalansirane,
odgovar.temperatura uduvanog vazd.
v ngglf;;tor (2)Buka (2) Nema abnorm.zvuka
(3)Fiksir.provodnici i termin.|(3) Zavrtnji ¢vrsto stegnuti
(1)-10C~+40C
(1)Temperatura, relativna (pri 40°C-50 C .kor'St.'t.'.
Radna |viaznost regulator na manjoj snazi ili
J sreding obavezno ugraditi dod.hladnjak)
(2)Prasina, voda i curenje (2)Nema trag.curenja vode, prasine
(3)Gas (3)Odsustvo specif.mirisa

Preporucujemo izvodenje kontrole pomocu slede¢ih instrumenata:
Ulazni napon: AC voltmetar; 1zlazni napon: AC voltmetar; Izlazna i ulazna
struja: Strujna kljeSta-ampermetar.
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8.2 Kontrola i zamena oStecenih delova

Nakon dugotrajne upotrebe frekv.regulatora, karakteristike nekih delova ¢e
preporucuje se po potrebi odrzavati ili zameniti odgovarajuce delove.
(1) Rashladni ventilator
U slu¢aju pojave neobi¢ne buke, uzrok mogu biti oStecene lopatice ili
neispravni lezaji. Ukoliko dode do kvara ventilatora, potrebno ga je
zameniti.
(2) Elektroliticki kondenzator
Kondenzatori mogu zakazati usled Cestih promena opterecenja (povecanje
pulsacije struje) i visoke ambijentalne temperature (starenje elektrolita). U
slucaju kvara kondenzatora, on se mora zameniti.

8.3 Popravke u garantnom roku

(1) U roku od 18 meseci od datuma kupovine, obezbedujemo besplatne popravke
ukoliko je do kvara regulatora doslo pod normalnim uslovima rada i ¢uvanja.

(2) Necemo izvoditi besplatne popravke ukoliko u toku garantnog roka dode do
jedne ili vise sledecih situacija:

a. Ukoliko frekv.regulator nije kori$¢en strogo u skladu sa prirucnikom za
upotrebu ili pod ambijent.uslovima navedenim u prirucniku za upotrebu, $to je
dovelo do neispravnosti frekv.regulatora.

b. Ukoliko je do kvara frekv.regulatora doslo usled njegove nepravilne upotrebe;

¢. Ukoliko je do kvara frekv.regulatora do§lo usled samostal.pokusaja popravke;

d. Ukoliko je doslo do neispravnosti frekv.regulatora usled njeg.nepravilnog
Cuvanja, pada sa visine ili drugih spoljnih uticaja;

e. Ukoliko je do neispravnosti doslo usled element.nepogoda, groma, povisenog
napona, dejstva soli i gasova, vode, vlage, oluje, zemljotresa, itd.;

f. Ukoliko nedostaje nazivna plo¢ica na telu frekv.regulatora, ili se njegov serijski
broj na ploc¢ici ne podudara sa brojem u garantnoj Kartici.

(3) U gore navedenim slu¢ajevima, mi napla¢ujemo servisni remont i obradunavamo ga
na osnovu stvarnih troskova popravke.

(4) U slu¢aju da imate bilo kakvih pitanja, molimo kontaktirajte naseg distrubutera
ili nas direktno. Osim toga, na kraju garantnog perioda, mi obezbedujemo
placeno servisiranje nase opreme.

[B. Nasa kompanija obezbeduje placeno post-garantno servisiranje frekventnih regulatora . I
Nan
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8.4 Uslovi ¢uvanja frekv.regulatora

Nakon kupovine frekventnog regulatora, vazno je da korisnik osigura
adekvatne uslove kratkoro¢nog i dugoro¢nog ¢uvanja:
(D) Nemojte cuvati frekventni regulator na visokoj temperaturi, u uslovima visoke
vlaznosti i na mestima sa puno prasine. Osigurajte dobru ventilaciju u prostoru
u kojem ¢ete Cuvati frekventni regulator.

(@ Dugotrajno ¢uvanje vodi ka starenju elektrolitickog kondenzatora. Iz tog razloga
je potrebno jednom u dve godine povezati frekventni regulator sa strujnim
napajanjem: povezanost ne treba da bude kraca od 5 sati i uz postepeno
povecanje ulaznog napona do nominalne vrednosti pomoc¢u regulatora napona.
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9 Primeri
9.1 Obi¢na kontrola brzine rada

9.1.1 Osnovni dijagram povezivanja
3 faz.prekidac

— " — L1

iani —_— e L2 Vv
Napajanje ! EDSS00 W
CITE '

TA |Indik.lamp. greéke
e 1

y———— L2

#:Merac frekv.
GND o

SI.9-1
9.1.2 Postavka sledeéih osnovnih parametara:
(1) Postavite parametre F8.01-F8.06 u skladu sa nominal.vrednostima regulatora.
(2) Postavite F0.00 na 0, za postav.frekvencije upotr.analog.potenciometar na tastaturi.
(3) Postavite F0.02 parametar na 0, izaberite tastaturu za kontrolu starta, stopa.
(4) Upotrebite parametar F0.03 za postavku smera rada.

(1) Pritis, ' zap post frekvencije.

) Prltlsk. tastera, inverter ¢e se zaustaviti (stop).
Nap = (B) Pritisk. regulator ¢e uéi u sled.meni, ili povrda podataka.
4) Pritisk.OO tastera za povecav.ili smanj.vrednosti podatka.

9.1.3 Realizovane funkcije
(1) Ostvaruje se blago podesavanje brzine motora; upotrebite tastaturu za kontrolu
starta/stopa i analogni potenciometar na tastaturi za podesavanje frekvencije.
(2) Funkcija upozorenja na gresku.
(3) Kada je regulator povezan sa meraéem frekvencije, on ukazuje na izl. frekvenciju.
9.14 Oblast primene
Koristi se u oblastima gde je potrebna opsta regulacija brzine npr: transportni
uredaji, konvejeri itd.
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9.2 Kontrola rada putem terminala

9.2.1 Osnovni dijagram povezivanja
3 faz.prekidac
—_— T

L UO—\MQI\Or
- - Vo— M
Napajanje ~—— Lz  EDS800 Y M)
— L3 D l I
Indik lamp.greske
Forward rad -4 FWD . o —1')-1g
Reverserad| | rev 1B,
o dcOM L Tl . = )
y +10V |
. . AO#—m
Specif. signal 104 E 4 vl %Ampermetar
$ GND GND g
Y S

SI.9-2
9.2.2 Postavka parametara
(1) Postavite param. F8.01-F8.06 u skladu sa nominal.vredn.regulatora.
(2) Postavite parametar F0.00 na 4, 5 za izbor VCI, CCI mogu¢ je prijem signala
postavke frekvencije u opsegu od 0~10V.
(3) Postavite parametar F0.02 na 1 za izbor komand.signala sa kontrol.terminala.

(1) Ako je F5.08=0, izabran je dvo-zi¢ni kontrolni mod 1: FWD i COM su zatvoreni,
G motor je u forward radu; REV i COM su zatvoreni, motor je u reverse radu;
Nap FWD, REV i COM su zajedno otvoreni ili zatvoreni, regulator staje (stop).

(2) Postavka frenvencije se specifikuje kroz VVCI analogni kanal.

9.2.3 Realizovane funkcije
(1) Kontrola forward run/reverse rada motora putem eksternog on/off signala.
(2) Kontrola brzine motora signalom 0~10V .
(3) Funkcija indikacije izlaz.struje i upozorenja na gresku.
9.24 Oblast primene
Koristi se u oblastima gde je potrebna daljinska kontrola starta/stopa motora :
ventilatori, masine u prehr.i hemij.ind., masine za pakovanje, transp. masine itd.

9.3 VisSestepena kontrola brzine

9.3.1 Postavka parametara
(1) Postavite F8.01-F8.06 u skladu sa nominal.vredn.regulatora, postavite F0.02
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parametar na 1, za izbor terminala kao komandnog kanala.
(2) F2.30-F2.44: Postavka frekvencije viSestepene brzine.
(3) F5.00-F5.04 Postavka funkcije kontrole vi$estepene brzine

(1) Za F5.08=0, dvo-zi¢ni kontrolni mod 1: FWD i COM su zatvoreni, motor je u
forward radu; REV i COM zatvoreni, motor je u reverse radu; FWD, REV i COM su
zatvoreni ili otvoreni zajedno, regulator staje (stop).

(2) Ako su bilo koji ili svi terminali X1, X2, X3 i COM zatvoreni, regulator ¢e

A raditi u skladu sa frekvencijom viSestepene brzine odredene sa X1, X2,
X3 (postavka frekv.viSestep.brzine je odredena sa F2.30-F2.44). Moguce je ostvariti
manuelnu i autom.kontrolu viSestepene frekvencije, i kontrolu forward rada, reverse
rada, slobodnog zaustavljanja , resetovanja, zastitnih funkcija.

9.3.2 Osnovni dijagram povezivanja

|7 L1 U1 R
o ‘1 EDS800 vl T
Napajanje [ L2 [ LM
w N,
— T L3 ]'
o— 1
Forward rad ¢ FWD TA | Indik. Gmp.greske
Reverse rad # ¢ REV — 1
COM 1By
Visestep.brzina kontrola 1 ¢ . X1 Tc L2
Videstep.brz.kontrola2 ~ $————& X2 PLC indik.lampica
Visestep.brz.kontrola3 4 - ¢ X3 OC #—3i——
Free stop - X4 0cG —24V/220VAC
Resete—— ¢ X5 t
S1.9-3

9.3.3 Realizovane funkcije

(1) Koristi se eksterni on/off signal za kontrolu starta/stopa motora.
(2) Koristi se eksterni on/off signal za kontrolu motora na postavlj.frekvenciji.
(3) Slobodno zaustavljanje (free stop) i funkcija resetovanja eksternim
signalom.
(4) Funkcija signalizovanja greSaka i indikacije PLC rada.
9.34 Oblast primene:
Primena u oblastima gde je potrebno podesavanje visestepene brzine motora,
kao u proizv.izdrzljivog stakla, masinama za tkanje, industriji papira, hemijskoj
industriji, itd.
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9.4 Kontrolni sistem zatvorene petlje

94.1 Postavka parametara
(1) Postavite parametre F8.01~F8.06 u skladu sa nominal.vredn.regulatora.
(2) F3.00=1: izbor postavke kanala, ovde imamo aktivnu PID kontrolu
zatvorene pelje.
(3) F3.01=1: izbor postavke kanala, VCI je kanal za postavku PID analog.naponom.
(4) F3.02=1: izbor feedback kanal, CClI je feedback kanal, 4-20mA/0-10V
feedback signal.
(5) F3.08-F3.10, postavka u skladu sa zahtevima mesta za instalaciju uredaja.
9.4.2 Osnovni dijagram povezivanja

3 faz.prekidaé_q Motor
iami —xT—u U T
Napajanje — L2 EDS800 V‘([ > { M)
513 ) i T
&— |
Forward rad FWD T Iﬂdil{.}amp-g{efke
Reverse rad E;q REV oo 78] =
T
- 4COM TC
Y
 a+l0V
Signal 10K [}« vei AO Y 1
(% Ampermetar
L s GnD GNDy T
0-10V Feedback signal CCl

S1.9-4
9.4.3 Realizovane funkcije

(1) Regulator moze automatski regulisati izlaz u skladu sa feedback signalom
radi postizanja konst.napona, konst.temperature, konst.struje, itd.

(2) Moguc¢a je daljinska kontrola starta/stopa motora.
(3) Funkcija indikacije struje i upozorenja na greske.
9.4.4 Oblast primene

Primena u oblastima gde je potreban stabilan sistem, pritisak, protok
kao npr.kod produvnih pumpi, sistema za snabdev.vodom konst.pritiska,
vazdu$ni kompresori, sistemi za kondicioniranje vazduha, rashladni tornjevi,
muzicke fontane, toplovodi itd.
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9.5 Uzastopni rad regulatora

9.5.1 Osnovni dijagram povezivanja

) I
Napaj. 'Q”,_Hu o

L2 ¥
5 EDS800 )

Lol

2}

FWD run = —4EWD
komanda | CoM

tiov L2

] r
10K © VCL 485+ 485+

[GND

S1.9-5
952 Postavka rada

Postavite prvi regulator
na sledeéi nacin:

(1) F0.02=1: kontrola rada putem kontrolnih terminala.
(2) F5.23=0: Signal impulsa izlaza DO za izlaz.frekvenciju prvog regulatora.

(3) F5.10=0: Signal rada prvog regulatora ima izlaz preko digital.OC izl.terminala.
Postavite drugi regulator na sledeci nadin:
(5) F0.00=7: Postavka impulsnog terminala je postavka frekv.za drugi regulator.

(6) F0.02=1: Kontrola rada putem kontrolnih terminala.
(7) F5.04=38: X5 se koristi za ulaz impulsne frekvencije.

Nakon gornjih postavki, moze se koristiti digitalni/impulsni izlaz prvog regulatora za

uzastopnu aktivnost drugog regulatora.
9.5.3 Opis rada regulatora

Nakon prijema forward run komande sa eksternog prekidaca (zatvoren) i
specifikovane vredn.frekvencije ( 0~10V) sa analog.ulaznog terminala VCI, prvi
regulator radi na toj frekvenciji. U isto vreme, prvi regulator koji je u radnom stanju
uzrokuje da drugi regulator dobije komandu forward run preko izlaza OC terminala,
vrednost radne frekvencije se prenosi sa izlaznog terminala impulsa velike brzine na
drugi regulator preko terminala X5.
9.5.4 Oblast primene

Primena kod kai$nih konvejera, maSina za proizvodnju namotaja,
prehrambenoj, hemijskoj industriji, itd.
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10 Modbus protokol komunikacije

10.1 Sazeti pregled

U nasim frekventnim regulatorima (EDS800 serija, EDS1000 serija, itd) mi smo
obezbedili korisnicima zajednicki RS485 komunikacioni interfejs. Putem ovog
komunikacionog uredaja, master uredaj (kao $to je HMI, PC, PLC kontroler itd.)
moze izvoditi centralni monitoring regulatora (kao Sto je postavka parametara
regulatora, kontrola rada regulatora i ogitavanje operativnog statusa frekventnog

regulatora).

Molimo Vas da pazljivo procitate sledece odeljke i da u skladu sa njima
realizujete daljinsko upravljanje i mreznu kontrolu frekventnog regulatora.

10.2 Izgradnja mreZe komunikacije

| Master je PC | ili | Master je PLC
RS232
232-485 konverzioni
modul
RS485 |
EDS800 EDS800 EDS1000 EDS1000

S1.10-1 Dijagram izgradnje mreZe

10.3 Mod komunikacije

Trenutno, EDS800 frekv.regulator moze biti samo slave uredaj u RS485 mrezi.
Frekventni regulator se moze povezati sa PC, PLC ili HMI po potrebi. Specifi¢nosti

komunikacionih modova su opisane ispod:

(1) PCili PLC kao master uredaj, frekv.regulator kao slave uredaj, komunikacija

izmedu master i slave tipa tacka-do-tacke.

(2) Slave uredaj ne odgovara kada master uredaj emituje komandu putem adrese

za emitovanje.

(3) Korisnik moZe postaviti lokalnu adresu, baud rate (brzinu prenosa podataka) i
format podataka frekventnog regulatora putem kontrolnog panela slave uredaja ili

u modu serijske komunikacije.
(4) EDSB800 obezbeduje RS485 interfejs.

(5) Default mod: Asinhroni serijski, semiduplex transmisioni mod. Postoji

jedan RTU mod. Default format i baud rate: 8-N-1, 9600bps.
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10.4 RTU mod komunikacije
10.4.1 Format okvira (frame) podataka

U RTU modu, poruka startuje sa intervalom tisine koji je jednak vremenu prenosa 3.5
karaktera pri datoj brzini prenosa u mrezi. Prvo polje se zatim prenosi na adresu uredaja,
opseg je 0x00~0xFF. Oprema mreze neprekidno vr$i monitoring mreze (ukljuc.pauze).
Kada je adresa primljena, prijemnik je odreden, nakon $to je prenet poslednji simbol, treba
da bude pauza jednaka vremenu prenosa 3.5 karaktera pri datoj brzini prenosa. Nakon ove
pauze, moguce je poslati sledecu poruku.

Celokupni okvir poruke se mora preneti kao kontinuirani protok podataka.
Ukoliko zapo¢ne prenos nove poruke u vremenu manjem od vremena prenosa 3.5
karaktera, prijemni uredaj ¢e tu poruku smatrati nastavkom prethodne. Ovo ¢e
uzrokovati gre$ku, jer konacna vrednost CRC polja ne moze biti ispravna.
Format RTU frejma je opisan u tabeli ispod:

Zaglavlje frejma Vreme prenosa 3.5 karakt.pri datoj brzini
Adresa Slave Slave adresa: 1~127
03H:o¢itavanje param.slave
06H:zapisivanja
Sadrzaj podatka DATA Sadrzaj paketa:  Adresa
Sadrzaj podatka DATA para_metra (16bit).;. -

Broj parametara ili bajtovi

vrednosti parametra;
Vrednost parametra (16bit)

Funkcija Modbus protokola

CRC provera vredn.niskih bajtova 16bit vrednost provere bez znakova
CRC provera vredn.visokih bajtova
Flag zatvaranja Vrem.interval prenosa 3.5 karaktera

U vezi metode generisanja CRC kontrolne sume, konsult.odeljak 10.8.

10.4.2 Master ofitavanje parametara za Slave

Modbus funkcija 03H. Master moze o¢itati jedan ili vise (do 10) parametara koji
inicijalizuju transakciju.

Npr., sadrzaj komande mastera za o¢itavanje 2 parametra frekv.regulatora (sa
adresom 01 u mrezi) pocevsi od adrese parametra 000H:

ADR 01H

CMD 03H

Inicijal.adresa parametara je visoki bajt 00H

Inicijal.adresa parametara je niski bajt 00H

Broj parametara je visoki bajt 00H

Broj parametara je niski bajt 02H
CRC kontrolna suma je niski bajt IzraGunava se
CRC kontrolna suma je niski bajt Izradunava se

Sadrzaj Slave odgovora:
[ ADR [ 01H |
[ CcMD | 03H |
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Bajtovi vrednosti parametra 04H
Adresa 0000H sadrzaj visoki bajt 00H
Adresa 0000H sadrzaj niski bajt 01H
Adresa 0001H sadrzaj visoki bajt 13H
Adresa 0001H sadrzaj niski bajt 88H
CRC kontrol.suma niski bajt Izratunava se
CRC kontrol.suma visoki bajt Izradunava se

10.4.3 Master zapisivanje parametara za Slave

Modbus funkcija 06H. Master moZe zapisati parametar inicijalizacijom
transakcije komunikacije.
. Npr.decimalni sistem 5000 (1388H) zapisan u adresu regulatora 0001H cija
je Slave adresa 02, Master komanda ukljucuje:

ADR 02H

CMD 06H

Adresa parametra visoki bajt 00H
Adresa parametra niski bajt 01H
Vrednost parametra visoki bajt 13H
Vrednost parametra niski bajt 88H

CRC kontrol.suma niski bajt

Izradunava se

CRC kontrol.suma visoki bajt

IzraCunava se

SadrZaj Slave odgovora:

ADR 02H

CMD 06H

Adresa parametra visoki bajt 00H
Adresa parametra niski bajt 01H
Adresa 0903H sadrzaj visoki bajt 13H
Adresa 0903H sadrzaj niski bajt 88H

CRC kontrol.suma niski bajt

IzraCunava se

CRC kontrol.suma visoki bajt

IzraCunava se

10.5 Dodeljivanje adresa za komunikaciju podataka

10.5.1 Adrese komunikacije grupe funkcionalnih kodova Fd-F0O

Adresiranje funkcionalnih parametara u MODBUS protokolu sledi PPnn pravilo:
PP oznacava visoki bajt grupe parametara, koji je u vezi sa brojem grupe parametra;
nn je niski bajt adresa koji je u vezi sa internim kodom grupe parametara. Na primer,
adresa parametra F3.21 je 0315H, 03H je broj grupe 3, 15H je interni kod 21.

Za F0.00~F9.11 komunikaciona adresa je 0000H~090BH, za Fd grupu zapisa
greSaka startna adresa je 0DOOH.
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10.5.2 Komunikacione adrese kontrolnih komandi i nazivi statusa

Naziv promenljive

Komunikac.
adresa

Zapisivanje ili
olitavanje

Vrednost komande ili odgovora

Komanda
RUN

2000H

Samo zapisivanje

Jog start

Jog stop

Forward jog rad

Reverse jog rad

Start

Stop

Forward rad

Revere rad

Rl S el il Bl Bl Rl -

Resetovanje greske

10: Hitni stop

Postavka frekvencije
serijskog porta

2001H

Ocitavanje i
zapisivanje

Donja gr.frekv. ~ Gor.gr.frekv.

Status frekventnog
regulatora

2100H

Samo ocitavanje

1: Forward rad
2: Reverse rad
3: Stop

4: Status alarma

Kod alarma

2180H

Samo ogitavanje

0: Nema alarma
1~23:znac¢i E001~E023 alarm

10.5.3 Komunukacione adrese parametara monitoringa

rﬁ:;i?ﬁ?éa Naziv Komunikaciona adresa (Samo o¢itavanje)

C-00 Postavljena frekvencija 1000H
Cc-01 1zlazna frekvencija 1001H
C-02 1zlazna struja 1002H
C-03 1zlazni napon 1003H
C-04 Napon na DC busu 1004H
C-05 Brzina motora 1005H
c-06 Temperatura modula 1006H
C-07 Vreme rada od momenta ukljucenja 1007H
C-08 Ukupno vreme rada 1008H
C-09 Status ulaznog terminala 1009H
C-10 Status izlaznog terminala 100AH
Cc-11 Vrednost na analog. VCI ulazu 100BH
Cc-12 Vrednost na analog. CCI ulazu 100CH
Cc-13 Rezervisano

C-14 Eksterna impulsna frekvencija 100EH
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10.6 Obrada komunikacione greske

Ako frekventni regulator primi paket podataka o detekciji greske kojom se
utvrduje da je adresa parametra zapisivanja i o€itavanja pogresna ili je pogresna
vrednost parametra, on odgovara Masteru paketom odgovora na komunikacionu
gresku. Paket odgovora na komunikacionu gresku (Kod komande mastera +80H)
sadrzi 1 bajt sa kodom greske.

Format poruke o gresci je sledeci:

ADR 01H
CMD 83H/86H
Kod greske 01H~06H (radi detalja, v.donju tabelu)
Niski bajt CRC kontrol.sume Dobijen proraéunom
Visoki bajt CRC kontrol.sume Dobijen proraéunom

Objasnjenje kodova greSaka:

Kod greske Tip komunikacione greske
0x01 Greska CRC kontrolne sume
0x02 Pogresan kod komande
0x03 Pogresna adresa parametra
0x04 Pogresna vrednost
0x05 Nije dozvoljena izmena datog parametra
0X06 Pogresan broj podataka za ocitavanje
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10.7 Data frames examples
10.7.1 start 1# inverter runnin

CRC o | o CRC o | ® CRC B |79 CRC o | <
Niski e © Niski < e Niski X ' Niski bajt ® ~
bajt bajt bajt
re | o | v RC oy |y o R I oot | 8| B
Vl_sokl Visoki Visoki Visoki bajt @
bajt bajt bajt
Podaci Podaci Podaci daci
odaci 0 0 odaci © © odact ) ) Podaci o o
niski bajt i i niski bajt o o niski bajt ® ® niski bajt e °
Podaci o o Podaci Podaci Podaci
visoki e e ioki 8 8 oL 3 3 e S S
v visoki visoki visoki
ajt baj bai i
ait ajt bajt
Adresa o . Adresa Adresa Adresa o
registra 3 3 registra S <] registra 3 3 registra 8 | g =
Niski bajt Niski bajt E Niski bajt Niski bajt S=
T =,
Adresa - - Adresa 3 Adresa <} Adresa 'qg) %
re'glskt'ra; ) 5 & registra 3 S | 8| registra 5 & | 8| registra J 133
Visoki bajf visoki bajt Q| visoki bajt g visoki bajt =
=) = c
[= © =
Modbus © © = > c
s c Modbus Modbus
funkcija ° ° c % S S c - 8 8 [= Modbus 3 3
S =1 u t=3 t=3
3 funkeija 2 funkcija S| funkeija
- > 5}
Slave . . g Slave 5 Slave € Slave
adresa a 3 o adresa = £ adresa 3 3 L adresa 3 3
: g =
£ g oy
H - —
— H*
S o= == k=] | szl == T sz 55
j 523leS3 & ~58leS3| = 323223 § z23| B8
252 EE (| potataka §EP L o | podatka |2SEPTE|l o | pocataka [=SEEBE
~ ™~ ™~
S S S
— =1 =
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10.8 CRC kalkulacija kontrolne sume
Algoritam za kalkulaciju vrednosti kontrolne sume (na C jeziku):

unsigned int cal_crc_value (unsigned char *pval, unsigned char len)

{
unsigned int crc_value=0xFFFF;
unsigned int i;

while(len--)

{
crc_value "= *pval++;
for(i=0; i<8; i++)

if(crc_value & 0x0001)

{
crc_value >>=1;
crc_value = 0xA001;
}
else
{
crc_value >>=1;
}

}

return(crc_value);
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Dodatak 1 Serijski port 485 protokol komunikacije

1.1 Sazeti pregled

U nasim frekventnim regulatorima (serije EDS2000, EDS2800, EDS1000 itd.)
obezbedili smo korisnicima RS485/RS232 komunikacioni interfejs.
Putem ovog komunikacionog uredaja, master uredaj (kao §to je PC, PLC kontroler itd.)
moze izvoditi centralni monitoring regulatora (kao Sto je postavka parametara
regulatora, kontrola rada regulatora i o¢itavanje operativnog statusa frekventnog
regulator) i moguce je priklju¢ivanje kontrolne tastature radi realizovanja razli¢itih
potreba korisnika u pogledu daljinske kontrole.

Molimo Vas da pazljivo procitate sledece odeljke i da u skladu sa njima
realizujete daljinsko upravljanje i mreznu kontrolu frekventnog regulatora.

1.2 SadrzZaj protokola i opis

1.2.1 Izgradnja mreZe komunikacije

Master je PC ili |Master jePLC | ili | Master je EDS800

232-485
Konverz.modul

RS485

| EDS800 || EDS800 || EDS1000 |

EDS1000 |

SI.1  Grafikon izgradnje mreze

1.2.2 Mod komunikacije
Trenutno, EDS800 frekv.regulator moze biti samo slave uredaj u 485 mrezi.
Frekventni regulator se moze povezati sa PC, PLC po potrebi. Specifi¢nosti
komunikacionih modova su opisane ispod:
(1) PC ili PLC kao master uredaj, frekv.regulator kao slave uredaj, komunikacija
izmedu master i slave uredaja tipa tacka-do-tacke.
(2) Slave uredaj ne odgovara kada master uredaj emituje komandu putem adrese za
emitovanje.
(3) Korisnik moZe postaviti lokalnu adresu, baud rate (brzinu prenosa
podataka) i format podataka frekventnog regulatora putem kontrolnog
panela slave uredaja ili u modu serijske komunikacije.
(4) Slave uredaj $alje Masteru informacije o gresci u poslednjem frejmu odgovora.
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(5) EDS800 obezbeduje 485 interfejs.
1.2.3 Transportni mod
Asinhroni  serijski, semiduplex tranportni mod. Default format i brzina
transporta: 8-N-1, 9600bps. Radi postavki posebnih parametara v.opis grupe
parametara F2.14~F2.17.
(Napomena: Dole navedene definicije su efikasne samo u modu komunikacije preko
serijskog porta RS485; definicije drugih parametara su iste kao i originalne)

F2.14 Konfiguracija LED prvi bit: Izbor baud rate 1 03 X
komunikacije : 1200BPS
1: 2400BPS
2: 4800BPS
3: 9600BPS
4: 19200BPS
5: 38400BPS
LED drugi bit: Format podataka
0: 1-8-1format, bez provere
1: 1-8-1 format, even provera
2: 1-8-1 format, odd provera

o

F2.15 |Lokalna adresa 0—127, 127 je adresa emitovanja 1 1 x

Odlaganje detekcije

i 0.0—1000.0s 0.1s | 0.0s | X
komunikacije

F2.16

F2.17 |Odlaganje lokal.odgovorg 0—200ms Ims | 5ms | X
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1.2.4 Format frejma komandnih podataka

Master uredaj-format frejma zahteva

— = el <
Kraj frejma g 4 o Kraj frejma g -
~ Kontrolna suma ~ Kontrolna suma
— 7 p =
< 3
© Kontrolna suma =) © Kontrolna suma =
— o — o
= < = <
o Kontrolna suma g o Kontrolna suma o
- 5 i 5
< Kontrolna suma X < Kontrolna suma X
= -
o Postavka podataka o Izvrienje podataka
~ Postavka podataka g ~ Izvrienje podataka £
- B < 3 a & g <
— Postavka podataka = < | —~ Izvrienje podataka 28
= 2 s T| — ]
3 = ° — =38
o Postavka podataka =3 S| o Izvrienje podataka lol=%
= 8 g g =
Indeks komande 3 e Indeks komande o
=3 i) | o ]
i} + o}
- Indeks komande 2 El » Indeks komande 2
= =
— o < =] 17} <
- Pomocni indeks g - Indeks greske <
o zF 3
— = o
© Pomoc¢ni indeks 2| o Indeks greske
=
Komanda master uredaja o /or s e
o Y o E 2| e Odgovor slave uredaja = 2
. S 5 o~ 7 - = g o~
- Komanda master uredaja -8 X -« Odgovor slave uredaja _8 S]
- Adresa slave uredaja A - Adresa slave uredaja 2
: g | « £ ~
Adresa slave uredaja b= Adresa slave uredaja B
™~ < N ®
Zaglavlje frejma . _ Zaglavlje frejma .
— gravije frej Zaglavlje | — Zaglavlje |
o = L S @ [ 8 @
= E == 2 = £ = =8
= > 'S = 5 1= = = 5
s 2 ot |88 =2 g |83
7] iz} 2} [a) n

SI.1-2 Format frejma zahteva/odgovora
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Napomena:

(1) “Oblast postavke podataka” i “Oblast izvr§enja podataka” mogu odsustvovati iz
nekih formata komandi/podataka, u listi komandi protokola one su oznacene sa
“nothing”.

(@ U protokolu su efektivni karakteri: ~, 1, 2, 3,4,5,6,7,8,9,A,B,C,D,E,Fi
heksadecim.podaci ODH, ASCII mala slova a, b, ¢, d, e, f su nevazeca.

(3) Duzina frejma komande je 14 ili 18 bajta.

1.2.5 Objasnjenje i opis formata

(1) Zaglavlje frejma

To je karakter “~” (naziv hex 7E), jedan bajt.
(2) Adresa slave uredaja
Znacenje podatka: lokalna adresa slave uredaja, dva bajta. ASCII format. Fabricka
default adresa frekv.regulatora je 01.
(3) Master komanda/odgovor slave uredaja
Znacenje podataka: master $alje komandu, slave $alje odgovor, dva bajta,
ASCII format.

Klasifikacija kodova funkcije odgovora:

Tipl>: kod komande= “10”, master uredaj zahteva od slave uredaja da izvesti 0

trenutnom stanju pripreme i kontroli situacije.

Tabela1 Znacenje koda komande u frejmu odgovora

Kod Znacenje
odgovora | stanje pripreme Dopubtcna
ASCII slave uredaja kontrola od D()pl%lfetil'\l/: rfé);tavka

master e

10 Nije spreman Nema znacenje

11 Spreman Dopusteno Dopusteno

12 Spreman Dopusteno Dopusteno

13 Spreman Nije dopusteno Nije dopusteno

14 Spreman Nije dopusteno Nije dopusteno

20 Greska

Tip 2>: kod komande= “11” ~ “15 ” , 5 vrsta komandi koje master Salje slave-
u, videti listu komandi protokola radi detalja.
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Table 2 Znacenje kodova odgovora “11~15”

Kod
odgovora Znacenje koda odgovora Opis
ASCII
Status komunikacije i kontrole, slave u|
redu, izmena parametara je dostupnal
00 lozinka je ispravna.
(1) kontrolna suma frejma pogresna ; Pri pojavi datih greski, podaci iz
(2) prepunjeno polje “Komanda” ; “Oblast komande”, “Oblast indeksa” i
(3)“prepunjeno polje “Indeks” ; “Oblast izvrSenja podataka” se ne
20 (4) greska duzine frejma/ne prenose.
ASCII bajtovi prisutni u
poljima osim zaglavlja i kraja
frejma
(1) kontrola nad slave uredajem Ovaj kod se odnosi na trenutno stanje
nije moguca ; slave uredaja kada su polja “Indeks” i
(2) nije moguce izmeniti “Podaci za izvrSenje” preneti u skladu
30 vrednosti slave parametara ; sa protokolom.
(3) prepunjeno polje
“postavka/izvrsenje podataka” .
(4) pogresna lozinka.

(4) Slave indeks/indeks komande/indeks greske.
Znacenje podataka: bajt pomocnog indeksa i bajt komande.

Za master uredaj: pomo¢ni indeks, indeks komande se koriste za

objedinjenje komande pri izvr§enju specifi¢nih funkcija.

Za slave uredaj: pomo¢ni indeks, indeks komande se koriste za izlaz koda

greska, indeks komande se prenosi neizmenjen.
Tip podataka: heksadecimalni, 4 bajta, ASCII format.
Indeks komande zauzima 2 niZa bajta, opseg: “00” ~ “FF” .
Pomo¢ni indeks zauzima 2 visa bajta, opseg: “00” ~ “FF” .
Status greske slave-a zauzima bajt “Pomoc¢ni indeks, vid.Dodatak, Tabela 3.

Tabela 3 Opis tipa gresaka

Kod : Kod ]
greske Ok greske Opis
1 Prev.struja tokom ubrzavanja 13 Zastita modula
frekv.regulatora
2 Prev.struja tokom usporavanja 14 Greska ekster.uredaja
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Previs.struja pri Greska kola merenja struje
3 el 15

konst.brzini
4 Previs.napon tokom ubrzavanja 16 RS485 komunikaciona greska
5 Previsok napon tokom usporavanja 17 Rezervisano
6 Previs.napon pri konst.brzini 18 Rezervisano
7 Previsok napon napajanja 19 Nizak napon
8 Preopterec.frekv.regulatora 20 Sistemske smetnje
9 Preoptere¢.motora 21 Rezervisano
10 Pregrevanje frekv.regulatora 2 Rezervisano

. Greska o¢itavanja i
11 R 2 -
ezervisano 3 pisanja E’PROM

12 Rezervisano

(5) Kontrolna suma

Znacenje podataka: kontrolna suma frejma, 4 bajta, ASCII.

Metoda prora¢una: ukupna suma u ASCII kodovima svih bajtova od polja “Slave adresa
”do Podaci za izvrSavanje”.

(6) Kraj frejma

Hex 0D, jedan bajt.

1.2.7 Lista komandi protokola
Pocetak frejma 7E i kraj frejma 0D, adresa, kontrolna suma, ASCII format

karaktera se ne opisuje dalje.

Tabela 4 Komande protokola

< o f— 9
3 ] To| <ol B5g32E = = 4 _DO
& |2 |za| 83| c&z32%73| 25 ©°
k2 g |75 28| E&5gx82% g 5
i = 2. = [EE L 23052 s 2
Naziv 2 = =B 08 XS xo D 3z
< 5 S =% 252385 8
=8 D S SH=A
- a - & eBa=32F
2 o S o 203233
(D, ~ =% x g8 5Q3 @
3 “ @ t < BE®Sga
® ] =t ; @
; ] ~ 2
=] @ &Y
Status trazenja
J 10 | 00 | 00 Ne ~010A00000192\r 1
slave motora
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ITren.postavlj.

Ne

frokvenciia 11 | 00 | 00 ~010B00000193\r | 0.01Hz
;;i?/;ﬁ‘i‘az 11 [ oo | o1 | Ne ~010B00010194\r | 0.01Hz
Izlaz.napon 11 |00 | 02 | Ne | -010B00020195\r v
Izlaz.struja 11 |00 [ 03| Ne | -010B00030196\ | 0.1A
o [NaponDChbus | 11 [ 00 | 04 Ne | -010B00040197\r Y,
o i
g E‘;tzr‘r’]‘;;g‘r?a 11 |00 |05 | Ne | -o10Bo0050198\ | 1rpm
E .
2. [Temp.modula. | 11 | 00 | 06 | Ne ~010B00060199\r 1°Cc
=
£ Vreme rada 11 |00 [ 07 | Ne | -010B0007019A\r 1h
B
g :Jaﬁ‘a‘p”"‘”eme 11 (oo |08 | Ne | -010B0008019B\r 1h
s
N |Ulazterminal | 11 | 00 | 09 | Ne | -010B0009019C\r no
g Iz].terminal 11 | 00 [ oA | Ne | -010B000A01A4\r no
2 pulogtlaz 141 1 oo |08 | Ne | -o108000BO1ASY | 0.01v
=}
poalogulaz | 41 | 00 | oc | Ne | -0108000c01AG\ | 0.01v
Rezervisano 11 | 00 | OD Ne ~010BO00ODO1AT7\r 0.01v
Ekstimpulsi 1 41 1 00 | oe | Ne | -010B000E01ABY | 0.01Hz
g;ﬁf;’tgﬁg"ﬂ 11 | 0o | oF | Ne | -o10Bo0OFOLAQ\ no
Startkomanda |, | o5 | g9 | N | 410000000104 no
slave uredaja
o Postavka radne OHz~ Post.frek.
S [frekvenc. slave high [F40.00Hz
%; uredaja 1200 { 01 | 9 |-010C00010FA0027C\| 0.01Hz
3 freg.
2 [Start slave OHz~ lauxiliary
g [|redaiasa 12 |00 | 02 | M9 | 010c00020FA0027DY| 0.01Hz [TEVICE TUN
& [zadatom frekv. limit set freq.
= freq. F40.00Hz
B |Forward start
g Nave uredsja 1220003 no ~010C00030197\r no
3
Reverse start
slave uredaja | 12 [ 00 | 04 | no ~010C00040198\r no
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Start komanda fforward
OHz~
slave ured.u high start
fforward sm.sa 12 [ 00 | 05 nor ~010C00050FA00280\r | 0.01Hz |post.frekv.
. limit L
zadat.frekvencij F40.00Hz
freq.
om
Start komanda OHz~ rlta;/rirse
slave ured.u 12 |00 | 06 | MM | _o10c00060FAC0281\r | 0.01Hz [post.frekv.
reverse sm.sa limit r
.. F40.00Hz
zadat.frekvencij freq.
Stop sl Ne
op save 12|00 | 07 | Ne | ~010C0007019B\r
uredaja
pogstartslave | 45 | g | og | N | -o1ocooosorscy | N
ured
Ne Ne
pogstartslave |y, 1 g5 | g ~010C0009019D\r
uredaja forward
pog startslave |, oa| M | -otocoooaotasy | N
redaja reverse
Ne Ne
Stop komanda |, | g5 | g ~010C000BOLAG\F
slave uredaja
Resetovanje Ne Ne
lgreske slave 12 | 00 | OC ~010C0O00CO1A7\r
redaja
Hitni stopstave | 45 | g9 | op | N® | -o10co00E01A8Y | N
redaja
Ne
Start sa
L 13 | 00 | 01 ~010D00010196\r 0.01Hz
digit.postav.frek
o .F0.01
g [Startsa Ne
S [zadavanjem
£ LmeraFooz | 13|00 | 03 ~010D00030198\r 1
=
B
5 |Vreme Ne
= .
§ |ubrzavanjal
S 13 | 00 | OA ~010D000EOLIAA\r 0.1
2 JFo.08
2
g
= reme Ne
s |usporavanjal
0,09 13 | 00 | 0B ~010D000FO1ABY | 0.1S
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o
Start sa 14 | o0 | o1 | 29"\ 010E00011388026B\r| 0.01Hz [50.00Hz
digit.postav.frek frekv
.F0.01
§ Postaviti
¥ [Startsa F0.03 na
& [adavanjem 14 | 00 | 03 | 0,1 |~010E00030001025A\| 1~ [FErSe
£ smera F0.03
3
§_ Postaviti
= reme F0.08 na
2 . 14 | 00 | 09 |0~8CAOQ[~010E000E03E8028B\r| 0.1s [10.0s
g ubrzavanjal
e |F0.08
by —
® Postaviti
reme F0.09 na
. 14 | 00 | OA |0~8CAO0(~010E000F03E8028C\r| 0.1s [10.0s
usporavanjal
F0.09
g8
<z .
€ < |Zahtevati
B B \erziju softvera | 15 | 00 | 00 | no ~010F00000197\r 1
% lza slave uredaj
Tabela 5 Znadenje odgovora na komandu ofitavanja stanja regulatora
Znagenje
Bit
Opis 0 1
Bit0 Stop/Start stanje Stop Start
Bitl Nedovoljan napon Normalan Ispod normalnog
Bit2 FWD/REV rad Forward Reverse
Bit3 Traverse mod rada Neaktivan Aktivan
Bit4 Obiéni mod rada Neaktivan Aktivan
Bit5 Mod jog rada Ne Jog
Bit6 PLC mod rada Ne Da
Bit7 Mod visestepene brzine Ne Da
Bit8 Mod PI zatvorene petlje Ne Da
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Bit9 Dostignuta postav.vrednost brojaca Ne Da
Bit10 Dostignuta odredena vrednost brojaca Ne Da
Bit11~15 [Rezervisano
Tabela 6 Ocitavanje funkc.koda parametara slave uredaja
Definicija |Ogitavanje funkc.koda parametara slave uredaja osim lozinki korisnika i
funkcije  [proizvodaca
Znadenje Z?gI‘a vije Adresa Paket Indeks Radni Regitrol. Kraj
rejma paketa P suma .
podaci frejma
Master 7EH | ADDR 13 |Vidnap. | Nema | BCC | ODH
zahtev
Koli¢.bajta 1 2 2 4 0 4 1
Odgovor
slave 7EH | ADDR 06 |Vidnap. | Futkekod oo O0DH
. param.
uredaja
Koli¢.bajta 1 2 2 4 4 4 1
Indeks komande=kombinacija broja grupe funkcije i heksadecimalnog
broja funkcije. Na primer:
Ako Zelite ogitavanje parametra F0.05 funkc.koda, indeks paketa je=000B;
Ako Zelite o¢itavanje parametra F2.11 funkec.koda, indeks je =020B;
Ako zelite ocitavanje parametra F2.15 funkc.koda, indeks je =0212;
Ako Zelite ocitavanje parametra F2.13 funkc.koda, indeks je=0210;
Odnos izmedu decimalne i heksadecim.vrednosti grupa funkc.parametara .
Grupa . Grupa .
Napomena funkcije Decim. Hex funkcije Decim. Hex
FO 0 00H F6 6 06H
F1 1 01H F7 7 07H
F2 2 02H F8 8 08H
F3 3 03H F9 9 09H
F4 4 04H FD 13 ODH
F5 5 05H FF 15 OFH
Virt.podaci |0~FFFF (oznacava 0~65535)

Unesite ispravnu korisni¢ku lozinku pre konfigurisanja korisnicki definisanih
funkcionalnih parametara.
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Tabela 7 Postavka kodova funkcional.parametara slave uredaja

Definicija  |Postavka koda funkc.parametra slave uredaja: svi kodovi osim korisni¢ke lozinke
funkcije i lozinke proizvodaca

Znagenje Zagl_a vije Adresa Paket Index Rad.podaci Kontrgl, Kraj frejmal
frejma paketa suma

Master 7EH | ADDR 14 [Vidnapom| BCC O0DH
zahtev
Kolicina 1 2 2 4 0 4 1
bajta

Odgovor .

slave 7EH | ADDR 06 |Vidnapom| Kod BCC | ODH

. X funkc.p.

uredaja
Kolicina 1 2 2 4 4 4 1
bajta

Indeks ~ komande=kombinacija  broja  grupe  funkcije i
heksadecimalnog broja funkcije. Na primer:

Ako Zelite da postavite parametar F0.05 funk.koda, indeks paketa je=000B;
Ako zelite da postavite parametar F2.11 funk.koda, indeks paketa je=020B;
Ako zelite da postavite parametar F2.15 funk.koda, indeks paketa je =0212;
Ako zelite da postavite parametar F2.13 funk.koda, indeks paketa je =0210;

Odnos izmedu decimalne i heksadecim.vrednosti grupa
funkc.parametara

Napomena | Grupa Decim. Hex. Grupa Decim. Hex.
funkcija funkcija
FO 0 00H F6 6 06H
F1 1 01H F7 7 07H
F2 2 02H F8 8 08H
F3 3 03H F9 9 09H
F4 4 04H FD 13 ODH
F5 5 05H FF 15 OFH

Virt.podaci [0O~FFFF (ozna¢ava 0~65535)
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Dodatak 2  Kociona otpornost

1.1 Kocdiona otpornost

Ako se brzina motora previSe brzo smanjuje ili se optere¢enje motora brzo
menja tokom rada frekventnog regulatora, tada ¢e njegova potencijalna energija,
koja je u tom vremenu alocirana, poceti da puni kondenzatore frekventnog
regulatora, $to moze voditi ka brzom poveéanju napona na DC busu
frekv.regulatora. Ovo moze uzrokovati neispravnost frekventnog regulatora. Kako bi
se ovo izbeglo, potrebno je povezati eksterni kocioni otpornik za blagovremeno
praznjenje tokom kocenja. Tokom kocenja, eksterni otpornik ¢e dovesti do disipacije
viska energije iz DC busa.

EDS800-2S0002N~EDS800-2S0015N imaju ugradeni ko¢ioni modul, za modele
EDS800-2S0022N. EDS800-4T0022N. EDS800-4TO037N  kocioni modul je
opcioni. Kada je potrebna funkcija koc¢enja, molimo da povezete eksterni kocioni
otpornik u skladu sa donjom tabelom

Tabela konfigurisanja eksterne kocione otpornosti

. Kocioni Kociona Snaga
Tip o mornost. | KO- | disip.koc. Napomena
odu Otpalligs otpornika

Eksterna ko¢iona

EDS800-2S50002N Ugraden 500Q 1 60W otpornost
Eksterna koc¢iona

EDS800-2S0007N Ugraden 500Q 1 60W otpornost
Eksterna koc¢iona

EDS800-2S0015N Ugraden 500Q 1 60W otpornost
EDS800.250022N OpCija 3000 1 KW Eksterna ko¢iona

otpornost
Eksterna kociona

EDS800-4T0007N Ugraden 800Q 1 60W otpornost
Eksterna kociona

EDS800-4T0015N Ugraden 800Q 1 60W otpornost
.. Eksterna koc¢iona

EDS800-4T0022N Opcija 300Q 1 1KW otpornost
.. Eksterna koc¢iona

EDS800-4T0037N Opcija 125Q 1 2KW otpornost
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